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Berker Produktdefinition

1 Produktdefinition
1.1 Produktkatalog

Produktname: Raumaktor 4/2fach 230 V REG
Verwendung: Aktor

Bauform: REG (Reiheneinbau)

Best.-Nr. 75314019

1.2 Anwendungszweck

Der Raumaktor dient zur Ansteuerung von elektrischen Verbrauchern aus drei verschiedenen
Gebaude-Gewerken, wie sie beispielsweise in einem Wohn- oder Biroraum oder in einem Ho-
telzimmer Verwendung finden:

Die ersten vier Relaisausgédnge des Raumaktors lassen sich in der ETS-Softwarekonfiguration
entweder auf Jalousiebetrieb oder alternativ auf Schaltbetrieb einstellen, wobei auch ein Misch-
betrieb der genannten Betriebsarten am Gerat mdéglich ist. Der Raumaktor kann im Jalousiebe-
trieb mit seinen Relaiskontakten elektrisch betriebene Jalousien, Rollladen, Markisen, Liftungs-
klappen oder dhnliche Behange fur Netzspannung 230 V AC ansteuern. Alternativ schaltet der
Aktor im Schaltbetrieb elektrische Verbraucher wie beispielsweise Beleuchtungsanlagen. Die
Relaiskontakte sind bistabil, so dass der zuletzt eingestellte Schaltzustand auch bei Ausfall der
Netzspannung unveréndert bleibt.

Zudem verfugt der Raumaktor Giber zwei weitere elektronische Schaltausgange, wodurch die
gerduschlose Ansteuerung von elektrothermischen Stellantrieben (ETA) fur Heiz- oder Kuhlan-
lagen méglich ist. An jeden dieser gegen Uberlast und Kurzschluss geschitzten elektronischen
Ausgange kbénnen bis zu 4 elektrothermische Stellantriebe angeschlossen werden.

Durch die Funktionskombination der Ausgange des Raumaktors kénnen in vielen Fallen Elek-
troinstallationen raumorientiert geplant und ausgefiihrt werden.

Die durch die ETS unabhangig fur jeden Ausgangskanal einstellbaren Funktionseigenschaften
umfassen im Jalousiebetrieb beispielsweise separat parametrierbare Fahrzeiten, erweiterte
Ruckmeldefunktionen, Zuordnungen auf bis zu 5 verschiedene Sicherheitsfunktionen, eine um-
fangreiche Sonnenschutzfunktion und die Einbindung in Szenen oder Zwangsfiihrungen. Auch
ist eine zentrale Ansteuerung aller Jalousieausgénge mdglich.

Im Schaltbetrieb umfassen die Funktionseigenschaften je Ausgang beispielsweise umfangrei-
che Zeitfunktionen, logische Verknupfungen, Szenen, Sperrfunktionen oder alternativ Zwangs-
fuhrungen, erweiterte Rickmeldungen, eine zyklische Uberwachung der eintreffenden Schaltte-
legramme sowie einen Betriebsstundenzahler. Auch hierbei ist das zentrale Schalten aller
Schaltausgénge mdoglich.

Die elektronischen Schaltausgénge besitzen jeweils den folgenden Funktionsumfang: Umset-
zung von stetigen Stellgré3entelegrammen in ein pulsweitenmoduliertes Ausgangssignal
(PWM). Dadurch quasi-stetige Ansteuerung der angeschlossenen Stellantriebe. Alternativ Um-
setzung von schaltenden StellgréRen. Statusmeldung fiir Ventilstellung und zyklische Uberwa-
chung der StellgréRentelegramme. Notbetrieb bei Busspannungsausfall oder Bus- und Netz-
spannungswiederkehr und Zwangsstellung tber Bustelegramm im Sommer- und Winterbetrieb.
Alarmmeldung bei Kurzschluss oder Uberlast des Schaltausgangs und Festsitzschutz fiir die
Ventile. Es kénnen stromlos geschlossene oder gedffnete Ventilantriebe angeschlossen wer-
den.

Zudem Uberwacht der Raumaktor die Netzspannungsversorgung und ermdglicht das Aussen-
den einer Alarmmeldung auf dem Bus im Stérfall. Gemeinsam fur die beiden elektronischen
Schaltausgénge kénnen die Statusmeldungen "alle Ventile geschlossen" und "gréfte Stellgré-
Re" auf den Bus ausgesendet werden zur weiteren Verarbeitung oder Anzeige der Information
in anderen Busgeraten.
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Berker Produktdefinition

Mit den Bedienelementen (4 Drucktasten) auf der Vorderseite des Gerates kénnen die Relais
und auch die elektronischen Schaltausgédnge durch Handbedienung auch ohne Busspannung
oder im unprogrammierten Zustand ein- und ausgeschaltet werden. Dadurch wird eine schnelle
Funktionsprifung der angeschlossenen Verbraucher erméglicht.

Zur Projektierung und Inbetriebnahme des Gerétes wird die ETS3.0d empfohlen. Nur bei Ver-
wendung dieser ETS-Patchversion oder neuerer Versionen sind Vorteile in Bezug zum Down-
load (verklrzte Ladezeiten) und Parameter-Projektierung nutzbar. Fur die ETS2 und &ltere Ver-
sionen der ETS3 ist eine separate Produktdatenbank verfugbar.

Der Raumaktor verfligt Giber einen von den angeschlossenen Antrieben oder Verbrauchern un-
abhédngigen Netzspannungsanschluss zur Eigenversorgung. Zur Ansteuerung der Ausgéange
muss stets die 230 V-Netzspannung am Versorgungsanschluss eingeschaltet sein. Die Versor-
gung der Gerateelektronik (BCU mit Applikationsprogramm) erfolgt aus der Busspannung oder
aus der Netzspannung. Das Gerat ist zur Montage auf Hutschiene in geschlossenen Kleinge-
hausen oder Starkstromverteilern in festen Installationen in trockenen Innenraumen vorgese-
hen.
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Berker Montage, elektrischer Anschluss und Bedienung

2 Montage, elektrischer Anschluss und Bedienung

2.1 Sicherheitshinweise

Einbau und Montage elektrischer Gerate diirfen nur durch Elektrofachkrifte erfolgen. Da-
bei sind die geltenden Unfallverhiitungsvorschriften zu beachten.

Bei Nichtbeachten der Anleitung kénnen Schaden am Gerat, Brand oder andere Gefahren
entstehen.

Vor Arbeiten am Gerét oder vor Austausch der angeschlossenen Lasten freischalten (Si-
cherungsautomat abschalten), sonst besteht Gefahr durch elektrischen Schlag.

Der Aktor ist nicht zum Freischalten geeignet.
Netzspannung und SELV/PELV-Stromkreise nicht gemeinsam an den Aktor anschliefen.
Keine Drehstrommotoren anschlieBen.

Sollen mehrere Antriebe an einem Ausgang parallel geschaltet werden, unbedingt die
Angaben der Hersteller beachten. Andernfalls kénnen die angeschlossenen Antriebe zer-
stort werden.

Nur Behdnge mit mechanischen oder elektronischen Endlagenschaltern verwenden.
Endlagenschalter der Antriebe auf korrekte Justierung priifen.

An die elektronischen Schaltausgdnge ausschlieBlich elektrothermische Stellantriebe an-
schlieRen. Keine induktiven oder kapazitiven Lasten anschlieRen.

Elektrothermische Stellantriebe nicht mit DC betreiben.

Bei der Installation ist auf ausreichende Isolierung zwischen Netzspannung und Bus zu
achten! Es ist ein Mindestabstand zwischen Bus- und Netzspannungsadern von mindes-
tens 4 mm einzuhalten.

Das Gerit darf nicht gedffnet und auBerhalb der technischen Spezifikation betrieben wer-
den.
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2.2 Gerateaufbau
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Bild 1: Gerateaufbau

Tastenfeld fir Handbedienung

Programmiertaste und Programmier-LED (rot). Die Programmier-LED blinkt langsam, wenn
der Safe-State-Mode aktiviert ist.

KNX/EIB Busanschluss
Netzspannungsanschluss zur Versorgung der Gerateelektronik

Zustand-LED (rot) der Ausgénge mit Schaltzustandsanzeige (1 LED je Ausgang):
LED aus: Ausgang ausgeschaltet (stromlos)

LED ein: Ausgang eingeschaltet (bestromt)

LED langsam blinkend: Ausgang im Handbetrieb

LED schnell blinkend: Ausgang durch Handbetrieb gesperrt

Eine eingeschaltete Zustand-LED signalisiert...

...im Jalousiebetrieb: Fahrt auf " A" fir A1 und A3 oder Fahrt ab " ¥" fur A2 und A4,
...fur elektronische Schaltausgénge: Ausgang bestromt. Die LED signalisieren den
Ein- und Ausschaltzustand der Pulsweitenmodulation bei einer Handbedienung.

Schraubklemmen (Ax, ——) zum Anschluss der Antriebe fiir die Jalousien, Rollladen, Mar-
kisen oder Liftungsklappen im Jalousiebetrieb oder fir die elektrischen Verbraucher im
Schaltbetrieb.

Schraubklemmen (Ax, ——) zum Anschluss der elektrothermischen Stellantriebe (Ventil-
ausgange).

Abmessungen:
Breite (B): 72 mm (4 TE) / H6he (H): 90 mm / Tiefe (T): 70 mm

Best.-Nr. 7531 40 19
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2.3 Montage und elektrischer Anschluss

A

GEFAHR!
Elektrischer Schlag bei Beriihren spannungsfiihrender Teile.
Elektrischer Schlag kann zum Tod fuhren.

Vor Arbeiten am Gerit freischalten und spannungsfiihrende Teile in der Umge-
bung abdecken!

A

GEFAHR!

Elektrischer Schlag bei gemeinsamem Anschluss von Verbrauchern fiir Netz-
spannung und SELV/PELYV an einen Aktor an allen SELV/PELV-Kreisen.

Elektrischer Schlag kann zum Tode fiihren. Zerstérungsgefahr aller an SELV/
PELV angeschlossenen Gerite.

Keine Verbraucher fiir SELV/PELV/FELV anschlieRen!

VORSICHT!
Falsche Ansteuerung der Last bei falscher Gerdtekonfiguration in der ETS!
Zerstorungsgefahr der angeschlossenen Jalousieantriebe im Jalousiebetrieb.

Die Geratekonfiguration in der ETS auf die angeschlossene Last (Kanaldefiniti-
on) abstimmen!

A

VORSICHT!
Zerstorungsgefahr bei Parallelschalten mehrerer Antriebe an einem Ausgang.

Endlagenschalter kbnnen verschweien, Antriebe, Behdnge und Jalousieaktor
konnen zerstort werden.

Angaben der Hersteller beachten und ggf. Trennrelais benutzen!

Gerat montieren

m  Aufschnappen auf Hutschiene nach DIN EN 607515. Die Schraubklemmen flir den An-
schluss der Motoren sollten oben liegen.

i] Esist keine KNX/EIB Datenschiene erforderlich.
i] Temperaturbereich beachten (-5°C...+45°C) und ggf. fur ausreichende Kiihlung sorgen.

Geridt anschlieBen fiir Spannungsversorgung der Gerateelektronik

m  Der Busanschluss (Standard-Busklemme) und der Anschluss der Netzspannungsversor-
gung ist gemaf Anschluss-Bild (siehe Bild 2) vorzunehmen.
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Bild 2: Elektrischer Anschluss der Netzspannungsversorgung

Es kénnen beliebige AulRenleiter (L1, L2, L3) angeschlossen werden.

Zur Ansteuerung der Ausgénge — auch uber die Handbedienung - muss stets die Netz-
spannungsversorgung eingeschaltet sein. Die Versorgung der Gerateelektronik (BCU mit
Applikationsprogramm) erfolgt aus der Busspannung oder aus der Netzspannung.

=9 =

Gerat anschlieBen fiir 230 V-Antriebsmotoren im Jalousiebetrieb

Im Jalousiebetrieb bilden jeweils zwei benachbarte Relaisausgange (A1...A4) einen Jalousie-
ausgang. Der jeweils linke Relaisausgang (A1, A3) ist fur die AUF-Richtung (A ), der jeweils
rechte Relaisausgang (A2, A4) ist fir die AB-Richtung ( ¥) bestimmt.

Der Raumaktor muss in der ETS fiir den entsprechenden Ausgangskanal auf Jalousiebetrieb
(1 x Jalousieausgang) eingestellt sein (diese Einstellung entspricht auch dem Auslieferungszu-
stand).

= Antriebsmotoren gemafl Anschluss-Beispiel anschliel3en (siehe Bild 3).
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Bild 3: Elektrischer Anschluss fur 230 V-Antriebsmotoren im Jalousiebetrieb

Auf zuldssige Lasten achten (vgl. Technische Daten).
Es kénnen beliebige Aufdenleiter (L1, L2, L3) angeschlossen werden.

Die Fahrtrichtungen "auf - A" und "ab — ¥" sind Uber die Geratesoftware gegeneinander
verriegelt.

Laftungsklappen sind so anzuschlief3en, dass sie bei Ansteuerung der Fahrtrichtung "auf -
A" 6ffnen und bei Fahrtrichtung "ab — ¥" schlielRen.

S

Gerat anschlieBen fiir Lasten im Schaltbetrieb
Im Schaltbetrieb kbnnen die Ausgange A1...A4 unabhdngig voneinander angesteuert werden.

Der Raumaktor muss in der ETS fiir den entsprechenden Ausgangskanal auf Schaltbetrieb
(2 x Schaltausgang) eingestellt sein.

m | asten gemaR Anschluss-Beispiel (siehe Bild 4) anschliel3en

L1 —@ ®
L2 L 4

L3 ®
N

OO OB

AL T—1 [A2 = [A3 1 | A4 —
—

Bild 4: Elektrischer Anschluss fir Lasten im Schaltbetrieb

1] Auf zuldssige Lasten achten (siehe Technische Daten).
i/ Es kénnen verschiedene AuRenleiter (L1, L2, L3) an die Ausgdnge angeschlossen werden.

Best.-Nr. 7531 40 19 Seite 9 von 240
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[i] Keine Drehstrommotoren anschlieRen.

Gerat anschlieBen fiir 230 V-Stellantriebe an elektronischen Schaltausgangen

Die elektronischen Schaltausgdnge A5 und A6 kénnen unabhangig voneinander angesteuert
werden. Diese Ausgénge sind fest als Schaltausgange fur elektrothermische Stellantriebe konfi-
guriert (Ventilausgange).

m  Elektrothermische Stellantriebe gemal dem Anschluss-Beispiel (siehe Bild 5) anschliel3en

L1 —@
L2 L 4
L3
N L 2

oY X

@OI®O0d O

LA51N] [ L Ast N
——

Bild 5: Elektrischer Anschluss fir elektrothermische Stellantriebe

Auf zulassige Lasten achten (siehe Technische Daten). Je elektronischem Schaltausgang
maximal 4 elektrothermische Stellantriebe anschlieRen. Keine elektromotorischen Stellan-
triebe anschlieRen!

Beim Anschluss der elektrothermischen Stellantriebe auf deren Wirksinn (stromlos ge-
schlossen oder gedffnet) achten und den Raumaktor dementsprechend in der ETS konfigu-
rieren. Im Auslieferungszustand ist der Wirksinn auf "stromlos geschlossen" voreingestellt.

Es kénnen verschiedene Aufdenleiter (L1, L2, L3) an die L-Klemme der Ausgange ange-
schlossen werden.

Die Neutralleiterklemmen (Kennzeichnung "N") neben den elektronischen Schaltausgén-
gen sind ausschlief3lich als Anschlusshilfe fur die Neutralleiter der Stellantriebe gedacht.
Die Klemmen sind im Raumaktor mit keinem Spannungspotenzial und mit keiner anderen
Anschlussklemme verbunden (freie Stutzklemmen) und kénnen somit optional verwendet
werden (siehe Bild 5).

=

Abdeckkappe anbringen / entfernen

Zum Schutz des Busanschlusses vor gefahrlichen Spannungen insbesondere im Anschlussbe-
reich kann zur sicheren Trennung eine Abdeckkappe aufgesteckt werden.

Das Montieren der Kappe erfolgt bei aufgesteckter Busklemme und angeschlossener, nach hin-
ten geflihrter Busleitung.

= Abdeckkappe anbringen: Die Abdeckkappe wird Uber die Busklemme geschoben, bis sie
spurbar einrastet (siehe Bild 6).

= Abdeckkappe entfernen: Die Abdeckkappe wird entfernt, indem sie seitlich leicht einge-
druckt und nach vorne abgezogen wird (siehe Bild 6).
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1 2

Bild 6: Abdeckkappe fir Busanschluss anbringen / entfernen
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2.4 Inbetriebnahme

Nach der Montage des Aktors und dem Anschluss der Buslinie, der Netzspannungsversorgung
und aller elektrischen Verbraucher kann das Gerét in Betrieb genommen werden. Nur fur den
Jalousiebetrieb sind besondere Inbetriebnahmeschritte vor der Programmierung durch die ETS
auszufuhren. Es wird allgemein die folgende Vorgehensweise empfohlen...

e GEFAHR!
Elektrischer Schlag bei Beriihren spannungsfiihrender Teile in der Einbauum-
gebung.

Elektrischer Schlag kann zum Tod fiihren.

Vor Arbeiten am Gerit freischalten und spannungsfiihrende Teile in der Umge-
bung abdecken!

2 VORSICHT!
Falsche Ansteuerung der Last bei falscher Geratekonfiguration in der ETS!
Zerstorungsgefahr der angeschlossenen Jalousieantriebe im Jalousiebetrieb.

Die Geratekonfiguration in der ETS auf die angeschlossene Last (Kanaldefiniti-
on) abstimmen!

Fahrzeiten messen

Zur Positionierung der Behange von Jalousien, Rollladen, Markisen oder zum Einstellen der
Offnungswinkel von Liftungsklappen benétigt der Aktor genaue Angaben zur maximalen Fahr-
zeit.

Die Netzspannungsversorgung einschalten.

= \Wenn noch nicht geschehen, Behang in obere Endlage fahren (LUftungsklappe vollstandig
o6ffnen).

Obere Endlage erreicht (Luftungsklappe gedffnet).

m  Messzeit starten und Behang (Liftungsklappe) separat durch Handbedienung in untere
Endlage fahren (vollstandig schlielRen).

= Beim Erreichen der unteren Endlage (der vollstédndig geschlossen Position) Messzeit stop-
pen.

Den ermittelten Wert in die ETS eintragen (vgl. "Softwarebeschreibung").
Es wird empfohlen, mehrere Zeitmessungen durchzufiihren und die Werte dann zu mitteln.
Die Fahrzeit kann auch nach der ETS-Inbetriebnahme (Busbedienung) ermittelt werden.

] ]

Fahrzeitverldangerung messen

Jalousien oder Rollldden haben beim Aufwartsfahren die Eigenschaft, bedingt durch das Ge-
wicht oder durch auflere physikalische Einflisse (z. B. Temperatur, Wind, usw.) langsamer zu
fahren. Auch bei Luftungsklappen kann das Offnen im Vergleich zum Schlieken l&nger andau-
ern.

Deshalb berlcksichtigt der Raumaktor bei jeder Aufwartsfahrt oder Offnungsfahrt (Langzeitbe-
trieb / Positionierung) die parametrierte Fahrzeitverldngerung. Die Verldngerung errechnet sich
prozentual aus den in beide Richtungen zu fahrenden Fahrzeiten.

Der Behang (Luftungsklappe) muss sich in der unteren Endlage (LUftungsklappe geschlossen)
befinden. Die Netzspannungsversorgung einschalten.

= \Wenn noch nicht geschehen, Behang in untere Endlage fahren (Liftungsklappe vollstandig
schlief3en).

Untere Endlage erreicht (Luftungsklappe geschlossen).

m  Messzeit starten und Behang (Liftungsklappe) separat durch Handbedienung in obere
Endlage fahren (vollstandig 6ffnen).

= Beim Erreichen der oberen Endlage (der vollstandig getffneten Position) Messzeit stop-
pen.
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Berker Montage, elektrischer Anschluss und Bedienung

= Den ermittelten Wert in ein prozentuales Verhaltnis zur ermittelten Behangfahrzeit stellen in
die ETS eintragen (vgl. "Softwarebeschreibung").

i/ Es wird empfohlen, mehrere Zeitmessungen durchzufiihren und die Werte dann zu mitteln.
[i]

Die Fahrzeitverlangerung kann auch nach der ETS-Inbetriebnahme (Busbedienung) ermit-
telt werden.

Lamellenfahrzeit messen (nur bei Jalousien im Jalousiebetrieb)

Bei Lamellenjalousien ist die Lamellenverstellung konstruktionsbedingt ein Teil der Gesamt-Be-
hanglaufzeit. Die Lamellenfahrzeit stellt sich daher als die Laufzeit zwischen den Lamellenposi-
tionen "geschlossen — 100 %" und "geéffnet — 0 %" dar. Zur Berechnung der Offnungswinkel
der Lamellen benétigt der Aktor daher Informationen Uber die Fahrzeit der Lamellen.

Die Lamellen sind vollstandig geschlossen (wie Abwértsfahrt der Jalousie).
Die Netzspannungsversorgung einschalten.

®m  Messzeit starten und Lamellen separat durch Handbedienung vollstédndig 6ffnen (wie Auf-
wartsfahrt der Jalousie).

= Beim Erreichen der vollstandig gedffneten Position Messzeit stoppen.
Den ermittelten Wert in die ETS eintragen (vgl. "Softwarebeschreibung").
Es wird empfohlen, mehrere Zeitmessungen durchzufiihren und die Werte dann zu mitteln.

Die Lamellenfahrzeit kann auch nach der ETS-Inbetriebnahme (Busbedienung) ermittelt
werden.

] ]

ETS-Inbetriebnahme ausfiihren

Vor dem Programmieren des Applikationsprogrammes und der Parameter durch die ETS ist si-
cherzustellen, dass die Parameterkonfiguration der Ausgangsbelegung (Kanaldefinition) mit
dem Anschluss der elektrischen Verbraucher am Aktor Gbereinstimmit.

®m  Busspannung einschalten.

Kontrolle: Beim Driicken der Programmiertaste muss die rote Programmier-LED aufleuch-
ten.

Durch das Einschalten der Busspannung fihrt der Aktor das in der ETS konfigurierte "Ver-
halten nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr" aus. Im Auslieferungszustand ist dieses
Verhalten fur die Ausgange wie folgt eingestellt...

A1...A4 (Jalousieausgénge): Antriebe stopp,

A5 & A6 (Ventilausgange): Ventile schlielRen. (Ventilwirksinn: stomlos geschlossen = Aus-
gange AUS).

®m  Physikalische Adresse und Applikationsdaten mit der ETS programmieren.

i/ Auch ohne eingeschaltete Busspannung oder im unprogrammierten Zustand kénnen die
Ausgange des Aktors per Hand geschaltet werden, sofern die Netzspannungsversorgung
eingeschaltet ist. Somit bietet sich bereits im Baustellenbetrieb die Méglichkeit, die an die
einzelnen Ausgénge angeschlossenen Lasten oder Antriebe auf Funktion zu prifen.

Referenzfahrt ausfiihren (optional nur im Jalousiebetrieb)

Der Raumaktor kann vorgegebene Behang- oder Liiftungsklappen-Positionen nur dann anfah-
ren, wenn die aktuellen Positionen bekannt sind. Hierzu muss sich jeder Ausgang nach dem
Einschalten der Versorgungsspannung oder nach jedem Programmiervorgang durch die ETS
(physikalische Adresse, Applikationsprogramm, partiell) synchronisieren. Diese Synchronisie-
rung geschieht mit Hilfe der Referenzfahrt.

Die Netzspannungsversorgung einschalten.

= Wenn noch nicht geschehen, Behdnge in obere Endlage fahren (LUftungsklappe vollstan-
dig 6ffnen).
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= Warten, bis das Ausgangsrelais ausgeschaltet hat (nicht nur der Endschalter des Antrie-
bes).

Die Referenzfahrt wurde ausgefihrt.

1] Der Raumaktor speichert die Behang-, Lamellen- oder Luftungsklappenpositionen fliichtig.
Nach jedem Ausfall der Versorgungsspannung (Ausfall der Busspannung und der Netz-
spannung) oder nach einem ETS-Programmiervorgang fuhrt der Aktor daher fir jeden Aus-
gang automatisch eine Referenzfahrt aus, bevor eine neue Position angefahren werden
kann.

i/ Der Raumaktor erzeugt fir jeden Ausgang nach Busspannungswiederkehr eine Meldung
"ungultige Position", die auch — falls parametriert — auf den Bus ausgesendet werden kann.
Die Meldung wird zurlickgenommen (invertierter Meldewert) sobald eine Referenzfahrt
ausgefiihrt werden konnte. Bei automatischer Endlagenerkennung muss dazu auch eine
Fahrzeit eingelernt worden sein.
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2.5 Bedienung

Der Raumaktor verfiigt tiber eine Handbedienung fiir alle Ausgénge. Uber ein Tastenfeld mit 4
Funktionstasten und 3 Status-LED auf der Geratefront kénnen die folgenden Betriebsarten des
Gerétes eingestellt werden...

=

= (=4

e

Busbetrieb: Bedienung Uber Tastsensoren oder andere Busgerate,

Kurzzeitiger Handbetrieb: Manuelle Bedienung des Geréates Uber das Tastenfeld, automati-
sche Rickkehr in Busbetrieb,

Permanenter Handbetrieb: Ausschliefl3lich manuelle Bedienung des Gerétes Gber das Tas-
tenfeld, Riickkehr in den Busbetrieb erst nach manuellem Abbruch der Handbedienung.

Die Betriebsarten kénnen durch die Parametrierung des Geréts in der ETS freigegeben
oder gesperrt sein.

Bei aktivem Handbetrieb ist die Ansteuerung der Ausgénge Uber den Bus nicht méglich.

Eine Handbedienung ist nur bei eingeschalteter Netzspannungsversorgung des Aktors
maoglich. Die Busspannungsversorgung muss dazu jedoch nicht angeschlossen oder einge-
schaltet sein (Baustellenbetrieb).

Bei einem Netzspannungsausfall, wahrend eines beliebigen ETS-Programmiervorgangs
oder bei Busspannungswiederkehr wird der Handbetrieb automatisch beendet. Wahrend
eines ETS-Programmiervorgangs kann die Handbedienung nicht aktiviert oder weiter aus-
geflihrt werden.

Der Handbetrieb ist im Busbetrieb durch ein Telegramm sperrbar. Beim Aktivieren der
Sperrung wird der Handbetrieb beendet.

Wenn der Raumaktor durch die ETS mit einem falschen Applikationsprogramm program-
miert oder das Applikationsprogramm entladen wurde, ist keine Handbedienung des Gera-
tes mdglich. Im Auslieferungszustand des Aktors kann die Handbedienung bereits vor der
Inbetriebnahme durch die ETS verwendet werden (Baustellenbetrieb).

Weiterflihrende Informationen zur Handbedienung, insbesondere zu den mdéglichen Para-
metereinstellungen und dem Wechselverhalten zwischen anderen Funktionen des Raum-
aktors, kénnen im Kapitel 4. "Software-Beschreibung" dieser Dokumentation nachgelesen
werden.

Bedien- und Anzeigeelemente der Handbedienung

(8)— A ALL OFF — (15)

©—T1®
(10)— ON/A OFF/V
f 99
_/ 7]

(1) (12) (13)  (14)

Bild 7: Bedien- und Anzeigeelemente der Handbedienung an der Geratefront

(8) Taste <\:

9)

Aktivierung / Deaktivierung der Handbedienung.

LED <\:
Signalisiert permanenten Handbetrieb.
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(10) Taste ON/A
Ausgénge A1...A4 im Jalousiebetrieb: Langes Driicken (> 1 s) = Ausgang Auffahren / kurz-
es Dricken (< 1 s) = Ausgang stopp
Ausgéange A1...A4 im Schaltbetrieb: Driicken = Ausgang EIN
Ausgéange A5 & A6 (elektronische Schaltausgange): Dricken = Ventil 6ffnen. Zudem wird
die Pulsweitenmodulation gestartet (Zykluszeit und PWM wie in der ETS konfiguriert / Aus-
lieferungszustand = 15 Minuten, 50 % PWM). Mit jedem Dricken dieser Taste wird die Pul-
sphase durch Einschalten des Ausgangs neu gestartet.

(11) Status-LED ON/ A:
Signalisiert bei LED EIN im Handbetrieb eine aktive Antriebsfahrt (auf / 6ffnen) oder einen
eingeschalteten Ausgang (Relaiskontakt geschlossen / elektronischer Schaltausgang be-
stromt).

(12) Taste OFF/ ¥:
Ausgange A1...A4 im Jalousiebetrieb: Langes Driicken (> 1 s) = Ausgang Abfahren / kurz-
es Driicken (< 1 s) = Ausgang stopp
Ausgénge A1...A4 im Schaltbetrieb: Driicken = Ausgang AUS
Ausgénge A5 & A6 (elektronische Schaltausgénge): Dricken = Ventil schlieRen. Zudem
wird die Pulsweitenmodulation gestoppt.

(13) Status-LED OFF/ ¥:
Signalisiert bei LED EIN im Handbetrieb eine aktive Antriebsfahrt (ab / schlielRen) oder
einen ausgeschalteten Ausgang (Relaiskontakt gedffnet / elektronischer Schaltausgang un-
bestromt).

(14) Taste ALL OFF:
Alle Jalousieantriebe stopp / alle Schaltausgange AUS / alle Ventile schlielen (Ventilwirk-
sinn wird bertcksichtigt!). Diese Taste hat nur im permanenten Handbetrieb Funktion.

(15) Zustand-LED (rot) der Ausgé@nge mit Schaltzustandsanzeige (1 LED je Ausgang):
LED aus: Ausgang ausgeschaltet (stromlos)
LED ein: Ausgang eingeschaltet (bestromt)
LED langsam blinkend: Ausgang im Handbetrieb
LED schnell blinkend: Ausgang durch Handbetrieb gesperrt
Eine eingeschaltete Zustand-LED signalisiert...
...im Jalousiebetrieb: Fahrt auf "A" fir A1 und A3 oder Fahrt ab "V¥" fir A2 und A4,
...fur elektronische Schaltausgénge: Ausgang bestromt. Die LED signalisieren den Ein- und
Ausschaltzustand der Pulsweitenmodulation bei einer Handbedienung.

i/ Beim Bedienen eines elektronischen Schaltausgangs (A5 & A6) durch die Tasten "ON/A",
"OFF/ ¥" oder "ALL OFF" wird grundsétzlich der in der ETS konfigurierte Ventil Wirksinn
bertcksichtigt. Der Aktor beachtet also, ob ein Ventil zum Schlieen oder Offnen bestromt
werden muss, oder nicht. Bei stromlos gedffneten Ventilen kommt es daher zu dem Effekt,
dass beim Betéatigen der Tasten "OFF/V¥" oder "ALL OFF" (Befehl "Ventil schlieBen") die
LED fir "ON/ A" aufleuchtet und der Ausgang bestromt wird!

Zudem wird bei einer Betatigung der Taste "ON/ A" bei stromlos gedtffneten Ventilantrie-
ben die PWM gestartet, so dass es bei der Handbedienung eines stromlos gedffneten Ven-
tils nicht méglich ist, den Ausgang dauerhaft auszuschalten (Ausnahme: PWM bei Handbe-
dienung = 100 % siehe nachster Hinweis). Im Auslieferungszustand des Aktors ist der Ven-
til Wirksinn auf stromlos geschlossen voreingestellt.
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i/ Die PWM wird bei einer Handbedienung (kurzzeitig oder permanent) ausgefiihrt, sobald ein
Ventil gedffnet wird. Das erfolgt grundsatzlich auch fur Ventilausgange, die in der ETS als
schaltend (StellgréRe 1 Bit) konfiguriert sind.

Das Puls-Pausen-Verhéltnis der PWM wird speziell fur die Handbedienung gemeinsam fir
die Ausgange A5 & A6 in der ETS konfiguriert. Auch wird kanallbergreifend die Zykluszeit
der PWM parametriert. Im Auslieferungszustand sind diesbezliglich die folgenden Werte
voreingestellt: 15 Minuten Zykluszeit, 50 % PWM -> Einschaltzeit = Ausschaltzeit).

Als Besonderheit kann die PWM bei einer Handbedienung auf 100 % konfiguriert werden.
In diesem Fall wird beim Befehl "Ventil 6ffnen" das Ventil dauerhaft gedffnet ohne eine
Pulsweitenmodulation auszufuhren. Folglich wird bei einem Tastenbefehl "Ventil schlieffen”
der Ventilausgang dauerhaft geschlossen. Die Ansteuerung der Ausgénge geschieht auch
in diesem Fall unter Beriicksichtigung des konfigurierten Ventil-Wirksinns.

Prioritaten

Der Raumaktor unterscheidet verschiedene Funktionen, die auf einen Ausgang einwirken kén-
nen. Damit es keine Zustandkonflikte gibt, ist jede mégliche Funktion einer bestimmten Prioritat
zugeordnet. Die Funktion mit der héheren Prioritat Gbersteuert die Funktion mit der niedrigeren
Prioritat.

Fur den Jalousiebetrieb ergeben sich die folgenden Prioritaten...

- 1. Prioritét: Handbetrieb (oberste Prioritat),
- 2. Prioritat: Zwangsstellung,
- 3. Prioritat: Sicherheitsfunktion(en),

Die Prioritdtsebenen 4. und 5. sind in der ETS parametrierbar. Daher ergibt sich entweder...

4. Prioritat: Sonnenschutzfunktion,
- 5. Prioritat: direkter Busbetrieb (Kurzzeit-/Langzeitbetrieb, Positionierung, Szenen, Zentral-
funktion),

oder...

4. Prioritat: direkter Busbetrieb (Kurzzeit-/Langzeitbetrieb, Positionierung, Szenen, Zentral-
funktion),
- 5. Prioritat: Sonnenschutzfunktion,

oder...

- 4. Prioritét: Sonnenschutzfunktion und direkter Busbetrieb (Kurzzeit-/Langzeitbetrieb, Posi-
tionierung, Szenen, Zentralfunktion).

Fur den Schaltbetrieb ergeben sich die folgenden Prioritaten...

1. Prioritat: Handbetrieb (oberste Prioritat)

- 2. Prioritat: Zwangsstellung oder Sperrfunktion

- 3. Prioritat: Verknlpfung

4. Prioritat: direkter Busbetrieb (Objekt "Schalten", Szenen, Zentralfunktion)

Fur die Ventilausgange (elektronische Schaltausgénge) ergeben sich die folgenden
Prioritaten...

- 1. Prioritat: Kurzschluss / Uberlast (oberste Prioritat)

2. Prioritat: Handbetrieb

3. Prioritat: Festsitzschutz

4. Prioritat: Zwangsstellung durch Objekt

5. Prioritat: direkter Busbetrieb (Stellgréenauswertung) / Notbetrieb
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Kurzzeitigen Handbetrieb einschalten
Die Handbedienung ist in der ETS freigegeben.
m  Taste <\ kurz (< 1 s) betétigen.

Im Jalousiebetrieb von A1 & A2: Die Zustand-LED von A1 und A2 blinken (LED < bleibt
aus).
Im Schaltbetrieb von A1: Die Zustand-LED von A1 blinkt (LED <\ bleibt aus).

i/ Wenn die Ausgédnge A1...A4 auf Jalousiebetrieb in der ETS parametriert sind, blinken im-
mer die 2 Zustand-LED eines Ausgangspaares (A1/A2, A3/A4). Wenn die Ausgénge
A1...A4 auf Schaltbetrieb konfiguriert sind, blinkt nur die dem angewahlten Ausgang ent-
sprechende Zustand-LED. Ein Mischbetrieb von Jalousie- und Schaltbetrieb an den Aus-
gangen A1...A4 ist mdglich.

Die Zustands-LED der elektronischen Schaltausgénge A5 & A6 blinken immer separat.

i/ Nach 5 s ohne Tastenbetatigung kehrt der Aktor selbsttatig in den Busbetrieb zuriick.

Kurzzeitigen Handbetrieb ausschalten
Der kurzzeitige Handbetrieb wurde aktiviert.
= 5 s keine Betatigung

- oder -

= Alle Ausgiange durch kurzes Driicken der Taste <\ nacheinander anwahlen. Danach Taste
&\ nochmals driicken.

- oder -
= Netzspannungsversorgung abschalten oder Bus-Reset (Busspannungswiederkehr).

Der kurzzeitige Handbetrieb ist beendet. Die Zustand-LED A1...A6 zeigen den gultigen
Ausgangsstatus an, wenn die Netzspannungsversorgung des Aktors eingeschaltet ist.

i/ Beim Ausschalten des kurzzeitigen Handbetriebs wird der durch die Handbedienung einge-
stellte Zustand nicht veréandert. Wenn jedoch tber den Bus vor oder wahrend der Handbe-
dienung eine Funktion mit einer héheren Prioritat als der direkte Betrieb (z. B. Zwangsstel-
lung, Sperrfunktion oder Sicherheitsfunktion) aktiviert wurde, fiihrt der Aktor fir die betroffe-
nen Ausgéange die hdher priorisierte Funktion aus. Im Schaltbetrieb wird eine Busbedie-
nung nur verriegelt, ohne das Verhalten zu Beginn der Zwangs- oder Sperrfunktion auszu-
fuhren.

Permanenten Handbetrieb einschalten

Die Handbedienung ist in der ETS freigegeben. Der Busbetrieb oder der kurzzeitige Handbe-
trieb ist aktiviert.

= Taste <\ mindestens 5 s betétigen.

Die Status-LED <\ leuchtet.

Im Jalousiebetrieb von A1 & A2: Die Zustand-LED von A1 und A2 blinken.
Im Schaltbetrieb von A1: Die Zustand-LED von A1 blinkt.

Der permanente Handbetrieb ist aktiviert.

Permanenten Handbetrieb ausschalten

Der permanente Handbetrieb wurde aktiviert.

= Taste < mind. 5 s betétigen.

- oder -

= Netzspannungsversorgung abschalten oder Bus-Reset (Busspannungswiederkehr).

Die Status-LED <\ erlischt. Die Zustand-LED A1...A6 zeigen den gliltigen Ausgangsstatus
an, wenn die Netzspannungsversorgung des Aktors eingeschaltet ist.
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i Je nach Parametrierung des Aktors in der ETS werden beim Ausschalten des permanen-
ten Handbetriebs die Ausgange auf den durch die Handbedienung zuletzt eingestellten
oder intern nachgefihrten Zustand (direkter Betrieb, Zwangsstellung / Sperrfunktion, Si-
cherheits-, Sonnenschutzposition) eingestellt.

Einen Ausgang im Handbetrieb bedienen
Der Handbetrieb (permanent oder kurzzeitig) ist aktiviert.
®  Gewulnschten Ausgang auswahlen: Taste <\ kurz betatigen (ggf. mehrmals).

Die Zustands-LED des ausgewahlten Ausgangs A1...A6 blinkt. Im Jalousiebetrieb blinken

die LED eines Ausgangspaares. Zusatzlich wird der Schaltzustand oder eine Antriebsfahrt
des ausgewahlten Ausgangs durch die Status-LED "ON/ A" oder "OFF/ ¥" im Tastenfeld
signalisiert. Die LED "ON/A" leuchtet, wenn ein Schalt- oder Ventilausgang bestromt ist.

= Ausgang bedienen durch Driicken der Bedientasten im Tastenfeld.

Taste ON/ A:

Ausgénge A1...A4 im Jalousiebetrieb: Langes Driicken (> 1 s) = Ausgang Auffahren / kurz-
es Dricken (< 1 s) = Ausgang stopp

Ausgédnge A1...A4 im Schaltbetrieb: Driicken = Ausgang EIN

Ausgange A5 & A6 (elektronische Schaltausgange): Driicken = Ventil 6ffnen. Zudem wird
die Pulsweitenmodulation gestartet (Zykluszeit und PWM wie in der ETS konfiguriert / Aus-
lieferungszustand = 15 Minuten, 50 % PWM). Mit jedem Driicken dieser Taste wird die Pul-
sphase durch Einschalten des Ausgangs neu gestartet.

Taste OFF/ V¥

Ausgange A1...A4 im Jalousiebetrieb: Langes Driicken (> 1 s) = Ausgang Abfahren / kurz-
es Driicken (< 1 s) = Ausgang stopp

Ausgénge A1...A4 im Schaltbetrieb: Driicken = Ausgang AUS

Ausgénge A5 & A6 (elektronische Schaltausgénge): Dricken = Ventil schlieRen. Zudem
wird die Pulsweitenmodulation gestoppt.

Der ausgewahlte Ausgang flhrt unmittelbar die entsprechenden Befehle aus.

Im kurzzeitigen Handbetrieb: Nach Durchlaufen aller Ausgénge verladsst das Geréat bei er-
neuter kurzer Betstigung der Taste < den Handbetrieb.

Es werden abhéangig von der Parameterkonfiguration in der ETS Uber die Riickmeldeobjek-
te eines Ausgangs ggf. Ruckmeldetelegramme beim Bedienen auf den Bus ausgesendet,
sofern die Busspannung eingeschaltet ist.

I

Alle Ausginge liber die permanente Handbedienung zentral bedienen
Der permanente Handbetrieb ist aktiviert.
= Taste ALL OFF betétigen.

Alle Jalousieantriebe stoppen. Alle Schaltausgange schalten AUS. Alle Ventile schlie3en
(Ventilwirksinn wird bertcksichtigt!).

i| Die Funktion "ALL OFF" ist im kurzzeitigen Handbetrieb nicht méglich.

Bussteuerung einzelner Ausgéange durch die Handbedienung sperren

Es ist mdglich, Gber die Handbedienung einen Ausgang so zu sperren, dass dieser Uber den
Bus auch nach dem Ende der Handbedienung nicht mehr angesteuert werden kann.

Der permanente Handbetrieb ist aktiviert.
Das Sperren der Bussteuerung muss in der ETS freigegeben sein.
®  Ausgang auswahlen: Taste <\ kurz betatigen (ggf. mehrmals).
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=

Die Zustands-LED des ausgewéhlten Ausgangs A1...A6 blinkt. Im Jalousiebetrieb blinken

die LED eines Ausgangspaares. Zusatzlich wird der Schaltzustand oder eine Antriebsfahrt
des ausgewahlten Ausgangs durch die Status-LED "ON/ A" oder "OFF/ ¥" im Tastenfeld
signalisiert. Die LED "ON/A" leuchtet, wenn ein Schalt- oder Ventilausgang bestromt ist.

Tasten A und V¥ gleichzeitig mind. 5 s betatigen.
Betreffender Ausgang A1...A6 ist gesperrt (kein Busbetrieb).

LED des gewahlten Ausgangs A1...A6 blinken schnell. Im Jalousiebetrieb blinken die LED
eines Ausgangspaares.

Ein durch die Handbedienung gesperrter Ausgang kann nur noch im permanenten Hand-
betrieb bedient werden.

Wird ein gesperrter Ausgang im Handbetrieb ausgewahlt, blinken die LED in zeitlichen Ab-
stédnden zweimal kurz.

Sperrung der Bussteuerung einzelner Ausgéange durch die Handbedienung wieder aufhe-

ben

Der permanente Handbetrieb ist aktiviert.
Die Bussteuerung eines Ausgangs wurde zuvor im permanenten Handbetrieb gesperrt.

Einen beliebigen Ausgang, welcher entsperrt werden soll, auswahlen: Taste <\ kurz betati-
gen (ggf. mehrmals).

Die Zustands-LED des ausgewahlten Ausgangs A1...A6 blinkt in zeitlichen Abstanden
zweimal kurz. Im Jalousiebetrieb blinken die LED eines Ausgangspaares. Zusatzlich wird
der Schaltzustand oder eine Antriebsfahrt des ausgewahlten Ausgangs durch die Status-
LED "ON/ A" oder "OFF/ ¥" im Tastenfeld signalisiert. Die LED "ON/A" leuchtet, wenn
ein Schalt- oder Ventilausgang bestromt ist.

Tasten ON/ A und OFF/ ¥ gleichzeitig mind. 5 s betétigen.

Ausgewahlter Ausgang ist entsperrt (Ansteuerung Gber den Bus nach Deaktivieren der
Handbedienung wieder mdglich).

Die Zustands-LED des gewahlten Ausgangs A1...A6 blinkt langsam.
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3 Technische Daten

Technische Daten

Allgemein

Schutzart

Schutzklasse

Prifzeichen
Umgebungstemperatur
Lager-/Transporttemperatur

Einbaulage
Mindestabstande
Befestigungsart

IP 20

Il

KNX/ EIB / VDE
-5...+45°C

-25 ... +70 °C (Lagerung Uber +45°C reduziert

die Lebensdauer)

beliebig (bevorzugte Ausgangsklemmen oben)

keine

Aufschnappen auf Hutschienen im geschlosse-

nen Gehause (z. B. Kleinverteiler etc.)

Anschlussklemmen fiir Netzspannungsversorgung und Ausgénge

Anschlussart

eindrahtig

feindrahtig ohne Aderendhiilse
feindrahtig mit Aderendhtilse
Anschluss-Auszugsdrehmoment

Versorgung KNX/EIB
KNX Medium
Inbetriebnahmemodus
Nennspannung KNX
Leistungsaufnahme KNX
Anschlussart KNX

Versorgung extern
Nennspannung AC
Netzfrequenz
Verlustleistung

Ausgidnge A1...A4

Kontaktart

Schaltspannung

Schaltvermdgen AC1

Schaltvermdgen AC3

Schaltvermdgen AX (Leuchtstofflampen)
Einschaltstrom

Einschaltstrom

Mindestschaltstrom AC

Schaltleistungen je Ausgang (A1...A4)
ohmsche Last

Kapazitive Last 16A

Jalousie- ,Liftermotoren

Lampenlasten:

230/240 V Glihlampen
HV-Halogenlampen

Induktive Trafos

Tronic Trafos

Leuchtstofflampen unkompensiert
Leuchtstofflampen parallelkompensiert
Leuchtstofflampen Duo-Schaltung
Quecksilberdampflampen unkompensiert

Quecksilberdampflampen parallelkompensiert

Schraubklemme
0.5...4 mm?
0.35... 4 mm?
0.14 ... 2.5 mm?
max. 0.8 Nm

TP 1

S-Mode

DC21V...32V SELV

typ. 150 mW

Standard KNX/ EIB Busanschlussklemmen

AC230V/240V ~
50/60 Hz
max. 6 W

p-Kontakt, potentialfreier Schliel3er
AC 250 V~

16 A

6 A

16 A

max. 800 A (200us)

max. 165 A (20 ms)

min. 100 mA

3000 W
max. 140 uF
1380 VA

3000 W
2500 W
1200 VA
1500 W
1000 VA
1160 VA (140pF)
2300 VA (140pF)
1000 W
1160 W (140 pF)
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EVG Typabhéngig

Die Anzahl der anschlieBbaren EVG ist typ- und herstellerabhdngig und zudem abhangig von
der Beschaffenheit des Niederspannungs-Installationsnetzes. Aus diesem Grund sind untenste-
hend beispielhaft verschiedene EVG-Typen aufgelistet (Hersteller: Osram / Stand 01'2007).
Max. Anzahl je Ausgang (bei 25.000 Schaltspielen).

T8 Lampen:

QTP 2 x 58 W 11
T5 Lampen:

QT-FH4 x14 W 10
QT-FQ 2 x 54 W 11
Ausginge A5 & A6

Ausgangsart Halbleiter (Triac), €
Schaltspannung AC 250 V~
Schaltstrom 5mA ... 50 mA
Einschaltstrom max. 1.5A (2s)
Anzahl Antriebe pro Ausgang max. 4
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4 Software-Beschreibung

4.1 Software-Spezifikation

ETS-Suchpfade: - Ausgabe / Bindrausgang, mix / Raumaktor 4/2fach 230 V REG
- Heizung, Klima, Luftung / Ventil / Raumaktor 4/2fach 230 V
REG

Verwendete BAU: TPUART + pC

KNX/EIB Typenklasse: 3b - Gerat mit zert. PhL + stack

Konfiguration: S-mode standard

AST-Typ: "00"Hex / "0" pez

AST-Verbindung: kein Verbinder

Applikationsprogramme:

Nr. Kurzbeschreibung Name Version ab Masken-
version
1 Multifunktionale Schalt-/Jalousieappli- Schalten, Jalousie, 0.1 705
kation inkl. Ventilsteuerung fur Heiz- Ventil 20B301 fur ETS 2
oder Kihlanlagen. und ETS
3.0a...c

Schalten, Jalousie, 1.1 fur
Ventil 20B311 ETS3.0 ab
Version d
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4.2 Software "Schalten, Jalousie, Ventil 20B3x1"

4.2.1 Funktionsumfang

Allgemein

Jalousie- oder Schaltbetrieb fir Ausgange A1...A4 parametrierbar. Im Jalousiebetrieb wer-
den jeweils die Ausgadnge A1/A2 und A3/A4 zu einem Jalousieausgang zusammengefasst.
Mischbetrieb an einem Aktor (beispielsweise A1/A2 Jalousie, A3 Schalten, A4 Schalten) ist
maoglich.

Zwei unabhangige elektronische Schaltausgénge A5 & A6 zur gerduschlosen Ansteuerung
von elektrothermischen Stellantrieben (ETA) fir Heiz- oder Kiihlanlagen. Umsetzung von
schaltenden oder stetigen StellgréRentelegrammen in ein schaltendes oder pulsweitenmo-
duliertes Ausgangssignal.

Reaktionen bei Busspannungsausfall und —wiederkehr und nach einem ETS-Programmier-
vorgang fur jeden Ausgang einstellbar.

Aktiv sendende Rlck- oder Statusmeldungen lassen sich nach Busspannungswiederkehr
oder nach einem ETS-Programmiervorgang global verzégern.

Handbedienung der Ausgéange unabhéngig vom Bus (beispielsweise fur den Baustellenbe-
trieb) mit LED Zustandsanzeigen. Eigene Statusriickmeldung auf den Bus fir Handbedie-
nung. Die Handbedienung kann zudem Uber den Bus gesperrt werden.

Jeder Ausgang verfiigt ohne Einschrankung Gber den vollen Funktionsumfang. Alle kanal-
orientierten Funktionen lassen sich separat fiir jeden Ausgang parametrieren. Dadurch wird
ein unabhangiges und multifunktionales Ansteuern der Ausgénge ermdglicht.
Uberwachung der Netzspannungsversorgung des Aktors. Bei Netzspannungsausfall kann
eine Alarmmeldung auf den Bus ausgesendet werden (Polaritat parametrierbar).

Jalousiebetrieb

Betriebsart parametrierbar: Ansteuerung von Lamellenjalousien, Rollladen, Markisen oder
Laftungsklappen.

Separat parametrierbare Behangfahrzeiten mit Fahrzeitverlangerung fur Fahrten in die
obere Endlage.

Bei Lamellenjalousien ist unabhdngig eine Lamellenfahrzeit parametrierbar.

Umschaltzeit bei Fahrtrichtungswechsel und Zeiten fiir Kurz- und Langzeitbetrieb (Step,
Move) einstellbar.

Zentrale Ansteuerung aller Jalousieausgange Uber 1 Bit-Langzeittelegramm moglich.
Rickmeldung der Behangposition oder der Lamellenposition (nur im Busbetrieb). Zuséatz-
lich kénnen eine unglltige Behangposition oder eine Antriebsfahrt rickgemeldet werden.
Aktive (bei Anderung oder zyklisch auf den Bus sendend) oder passive (Objekt auslesbar)
Ruckmeldefunktionen.

Zuordnungen auf bis zu 5 verschiedene Sicherheitsfunktionen (3 Windalarme, 1 Regen-
alarm, 1 Frostalarm), wahlweise mit zyklischer Uberwachung. Die Sicherheitsfunktionen
(Objekte, Zykluszeiten, Prioritat) werden gerateorientiert gemeinsam fur alle Ausgange an-
gelegt. Eine Zuordnung einzelner Ausgénge auf die Sicherheitsfunktionen und die Sicher-
heitsreaktionen sind kanalorientiert parametrierbar.

Eine umfangreiche Sonnenschutzfunktion mit festen und variablen Behang- oder Lamellen-
positionen zu Beginn oder am Ende der Funktion separat fir jeden Ausgang aktivierbar. In-
klusive dynamischem Lamellenoffset fur Lamellenjalousien. Auch mit erweitertem Sonnen-
schutz zur Einbindung in komplexere Beschattungssteuerungen (verflgt Gber separate Au-
tomatik- und Sperrobjekte). Dabei wahlweise auch mit Heizen/Kihlen-Automatik und Pra-
senzfunktion.

Zwangsstellungsfunktion fur jeden Jalousieausgang realisierbar.

Bis zu 8 interne Szenen sind je Ausgang parametrierbar.

Schaltbetrieb

Unabhangiges Schalten der Schaltausgange.

Schliel3er- oder Offnerbetrieb.

Zentrale Schaltfunktion mit Sammelrickmeldung. )

Ruckmeldung Schalten (nur im Busbetrieb): Aktive (bei Anderung oder zyklisch auf den
Bus sendend) oder passive (Objekt auslesbar) Riickmeldefunktion.

Logische Verknlpfungsfunktion einzeln fir jeden Ausgang.
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Sperrfunktion fir jeden Kanal parametrierbar. Alternativ Zwangsstellungsfunktion separat
fur jeden Ausgang.

Zeitfunktionen (Ein-, Ausschaltverzdégerung, Treppenlichtfunktion - auch mit Vorwarnfunkti-
on).

Einbeziehung in Lichtszenen mdglich: Bis zu 8 interne Szenen sind je Ausgang parame-
trierbar.

Betriebsstundenzahler einzeln fir jeden Ausgang aktivierbar.

Eingangsuberwachung auf zyklische Aktualisierung des Schalten-Objekts mit Sicherheits-
stellung.

Ventilausgédnge

2 voneinander unabhangige Ausgénge, die wahlweise durch ein schaltendes (1 Bit) oder
alternativ durch ein stetiges (1 Byte) Stellgré3entelegramm angesteuert werden kénnen.
Stetige StellgrélRen werden durch eine Pulsweitenmodulation am Ausgang umgesetzt. Da-
bei ist allgemein die Zykluszeit der Ausgangssignale parametrierbar.

Statusriickmeldung (1 Bit oder 1 Byte) jedes Ausgangs automatisch oder auf Leseanforde-
rung maéglich.

Ventil-Wirksinn (stromlos gedéffnet / geschlossen) je Ausgang parametrierbar.

Sommer- oder Winterbetrieb Uiber ein Objekt wahlbar (Polaritat konfigurierbar).

Zyklische Uberwachung der StellgréRe jedes Ausgangs unter Berucksichtigung einer allge-
mein parametrierbaren Uberwachungszeit einstellbar. Bleibt ein Stellgrofentelegramm in-
nerhalb der festgelegten Uberwachungszeit aus, wechselt der betroffene Ausgang in den
Notbetrieb und es kann lber ein separates Objekt eine Alarmmeldung auf den Bus Ubertra-
gen werden (Polaritat parametrierbar).

Zwangsstellung zur Aktivierung einer in der ETS fest parametrierten Ventilstellung. Dabei
kénnen fir Sommer- und Winterbetrieb verschiedene Ventilstellungen vorgegeben werden.
Im Zwangsbetrieb kénnen die elektronischen Schaltausgange nicht mehr Uber den Bus an-
gesteuert werden.

Wenn die StellgréRen aller Ventile "AUS" oder "0" sind, kann die Sammelmeldung "Alle
Ventile geschlossen" iber ein Objekt auf den Bus gesendet werden. Die Telegrammpolari-
tat dieser Status-Meldung ist in der ETS konfigurierbar.

Die gréfRte im Aktor aktive 1 Byte-StellgréRe eines Ventilausgangs kann Uber ein separates
Objekt auf den Bus gesendet werden.

Kurzschluss- und Uberlastschutz. Optional mit separater Alarmmeldung auf den Bus (Pola-
ritdt parametrierbar).

Festsitzschutz fir die angeschlossenen Ventilantriebe.
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4.2.2 Hinweise zur Software

ETS Projektierung und Inbetriebnahme

Zur Projektierung und Inbetriebnahme des Gerétes wird die ETS3.0d empfohlen. Nur bei Ver-
wendung dieser ETS-Patchversion oder neueren Versionen sind Vorteile in Bezug zum Down-
load (deutlich verkiirzte Ladezeiten) und Parameter-Projektierung nutzbar. Diese Vorteile erge-
ben sich durch die Verwendung der neuen Maskenversion 7.5 und durch die Parameter-Dar-
stellung der ETS3.

Die fur die ETS3.0d erforderliche Produktdatenbank wird im *.VD4-Format angeboten. Das ent-
sprechende Applikationsprogramm besitzt die Versionsnummer "1.1".

Fur die ETS2 und &ltere Versionen der ETS3 ist eine separate Produktdatenbank im
*.VD2-Format verfligbar. Das Applikationsprogramm fiir diese ETS-Versionen besitzt die Versi-
onsnummer "0.1".

In Bezug auf den in dieser Dokumentation beschriebenen Funktionsumfang unterscheiden sich
die beiden Applikationsprogramme nicht.

Bei einem Update von alteren ETS-Versionen auf die ETS3.0d oder auf neuere Versionen steht
ein zusatzliches Tool als ETS3-Addin zur Verfligung. Dieses Tool ist in der Lage, altere Pro-
duktdatenbanken mit Applikationsversion "0.1" — beispielsweise aus bestehenden ETS2-Projek-
ten — in das neue Applikationsformat (Version "1.1") zu konvertieren. Dadurch kénnen einfach
und ohne Anderungen der Projektierung die Vorteile der ETS3.0d-Applikation ausgeschopft
werden. Das ETS3-Addin ist separat beim Hersteller zu erhalten und ist kostenfrei.

Safe-State-Mode

Wenn das Gerét beispielsweise durch eine fehlerhafte Projektierung oder Inbetriebnahme nicht
korrekt funktioniert, kann die Ausfiihrung des geladenen Applikationsprogramms durch Aktivie-
rung des Safe-State-Mode angehalten werden. Im Safe-State-Mode ist eine Ansteuerung der
Ausgange Uber den Bus und Uber die Handbedienung nicht méglich. Der Aktor verhalt sich pas-
siv, da das Applikationsprogramm nicht ausgeftihrt wird (Ausfiihrungszustand: Beendet). Ledig-
lich sie Systemsoftware arbeitet noch, sodass ETS-Diagnosefunktionen und auch das Program-
mieren des Gerates weiterhin méglich sind.

Save-State-Mode aktivieren
m  Busspannung und Netzspannungsversorgung ausschalten.
m  Programmiertaste driicken und gedrtickt halten.

m  Bus- oder Netzspannung einschalten. Die Programmiertaste erst dann loslassen, wenn die
Programmier-LED langsam blinkt.

Der Save-State-Mode ist aktiviert. Durch erneutes kurzes Driicken der Programmier-Taste
kann der Programmier-Modus wie gewohnt auch im Save-State-Mode ein- und ausge-
schaltet werden. Allerdings blinkt die Programmier-LED unabh&ngig vom Programmier-Mo-
dus weiter, solange der Safe-State-Mode aktiviert ist.

i/ Der Save-State-Mode kann durch Ausschalten der Versorgungsspannung (Bus und Netz)
oder durch einen ETS-Programmiervorgang beendet werden.

Applikationsprogramm entladen

Das Applikationsprogramm kann durch die ETS entladen werden. In diesem Fall ist auch die
Handbedienung als Bestandteil des Applikationsprogrammes ohne Funktion.
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4.2.3 Objekttabelle

Anzahl der Kommunikationsobjekte: 72
(max. Objektnummer 87 - dazwischen Licken)
Anzahl der Adressen (max): 254
Anzahl der Zuordnungen (max): 255
Dynamische Tabellenverwaltung: nein
Maximale Tabellenlange: 255

Kanaliibergreifende allgemeine Objekte:

Funktion: Handbedienung

Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag

D«—I 0 Sperren Handbedienung 1Bit P€ K,S, - (L)
1.003

Beschreibung 1 Bit Objekt zum Sperren der Tasten der Handbedienung am Gerat. Die Pola-
ritdt ist parametrierbar.

Funktion: Handbedienung

Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag

I:l<-|1 Status Handbedienung  1Bit P€ K, - U, (L)1
1.002

Beschreibung 1 Bit Objekt zur Statustibermittlung der Handbedienung. Das Objekt ist "0",
wenn die Handbedienung deaktiviert ist (Busbetrieb). Das Objekt ist "1", wenn
die Handbedienung aktiviert wird. Ob die zeitweise oder die permanente
Handbedienung als Statusinformation angezeigt wird, ist parametrierbar.

Kanaliibergreifende Objekte fiir den Jalousiebetrieb:

Funktion: Zentralfunktion Jalousie (Jalousiebetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag

D‘-I 2 Zentral fahren Alle Jalousieaus- 1Bit P® K,S, - (L)
génge 1.008 2

Beschreibung 1 Bit Objekt zum zentralen Fahren (Langzeitfahrt) zugewiesener Jalousieaus-
génge. Die Polaritat ist parametrierbar.

Funktion: Sicherheitsfunktion (Jalousiebetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag

O 3 Windalarm 1 Jalousie Sicherheit 1 Bit P® K, S, -, (L)
1.005

Beschreibung 1 Bit Objekt zum zentralen Aktivieren oder Deaktivieren des ersten Wind-
alarms ("0" = Windalarm deaktiviert / "1" = Windalarm aktiviert).

1: Zum Auslesen muss das L-Flag gesetzt werden. Es wird der zuletzt Giber den Bus in das Ob-
jekt geschriebene Wert ausgelesen.

2: Jedes Kommunikationsobjekt kann ausgelesen werden. Zum Auslesen muss das L-Flag ge-
setzt werden.
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Funktion: Sicherheitsfunktion (Jalousiebetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag

O 4 Windalarm 2 Jalousie Sicherheit 1 Bit P€ K, S, -, (L)
1.005

Beschreibung 1 Bit Objekt zum zentralen Aktivieren oder Deaktivieren des zweiten Wind-
alarms ("0" = Windalarm deaktiviert / "1" = Windalarm aktiviert).

Funktion: Sicherheitsfunktion (Jalousiebetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag

O] 5  Windalarm 3 Jalousie Sicherheit 1Bit P€ K, S, - (L)
1.005

Beschreibung 1 Bit Objekt zum zentralen Aktivieren oder Deaktivieren des dritten Wind-
alarms ("0" = Windalarm deaktiviert / "1" = Windalarm aktiviert).

Funktion: Sicherheitsfunktion (Jalousiebetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag

O 6 Regenalarm Jalousie Sicherheit 1 Bit P K, S, -, (L)
1.005

Beschreibung 1 Bit Objekt zum zentralen Aktivieren oder Deaktivieren des Regenalarms
("0" = Regenalarm deaktiviert / "1" = Regenalarm aktiviert).

Funktion: Sicherheitsfunktion (Jalousiebetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag

O] 7 Frostalarm Jalousie Sicherheit 1 Bit P® K, S, -, (L)'
1.005

Beschreibung 1 Bit Objekt zum zentralen Aktivieren oder Deaktivieren des Frostalarms
("0" = Frostalarm deaktiviert / "1" = Frostalarm aktiviert).

Kanaliibergreifende Objekte fiir den Schaltbetrieb:

Funktion: Zentralfunktion Schalten (Schaltbetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag
O] 8 Zentral schalten Alle Schaltausgan- 1 Bit P® K, S, -, (L)
ge 1.001 !

Beschreibung 1 Bit Objekt zum zentralen Schalten zugewiesener Schaltausgénge. Die Pola-
ritdt ist parametrierbar.

Funktion: Sammelrickmeldung (Schaltbetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag

D‘-I 9 Sammelriickmeldung Alle Schaltausgan- 4 pe K, - U, (L)
ge Byte 27.001

Beschreibung 4 Byte Objekt zum zentralen Ruckmelden aller Schaltzustdnde des Aktors.

1: Jedes Kommunikationsobjekt kann ausgelesen werden. Zum Auslesen muss das L-Flag ge-
setzt werden.
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Kanalorientierte Objekte fiir den Schaltbetrieb:

Funktion: Ausgang Schalten (Schaltbetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag
10 Schalten Ausgang 1 — 4 1Bit P® K,S,- (L)
36, 1.001 1
49

Beschreibung 1 Bit Objekt zur Ansteuerung eines Ausgangs ("1" = einschalten / "0" = aus-
schalten; die parametrierte Betriebsart beachten!).

Funktion: Zwangsstellung (Schaltbetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag
;1' Zwangsstellung Ausgang 1 -4 2Bit P€ K, S, - (L)
57 2.001
50

Beschreibung 2 Bit Objekt zur Zwangssteuerung eines Ausgangs. Der Objektzustand nach
Busspannungswiederkehr kann per Parameter vordefiniert werden.

Funktion: Sperrfunktion (Schaltbetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag
12, sperren Ausgang 1 — 4 1Bit P€ K, S, - (L)
38, 1.003 1

51

Beschreibung 1 Bit Objekt zum Sperren eines Ausgangs (Polaritét parametrierbar).

Funktion: Verknupfungsfunktion (Schaltbetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag
;g' Verknupfung Ausgang 1 -4 1Bit P® K,S, - (L)
39, 1.002 1

52

Beschreibung 1 Bit Objekt fir den Eingang der logischen Verknipfung eines Ausgangs. Der
Objektwert nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Program-
miervorgang kann per Parameter vordefiniert werden.

Funktion: Treppenhausfunktion (Schaltbetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag
13 Treppenhausfunktion Start/  Ausgang 1 -4 1Bit P® K,S, - (L)
20  Stopp 1.010 1
53

Beschreibung 1 Bit Objekt zur Aktivierung oder Deaktivierung der Einschaltzeit der Treppen-
hausfunktion eines Ausgangs ("1" = einschalten / "0" = ausschalten).

1: Jedes Kommunikationsobjekt kann ausgelesen werden. Zum Auslesen muss das L-Flag ge-
setzt werden.
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Funktion: Treppenhausfunktion (Schaltbetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag

D‘-I ;g Treppenhausfunktion Faktor Ausgang 1 -4 1 pe K, S, - (L)
41, Byte 5.010 1
54

Beschreibung 1 Byte Objekt zur Vorgabe eines Zeitfaktors fur die Treppenhauszeit der Trep-
penhausfunktion (Wertebereich: 0 ... 255).

Funktion: Szenenfunktion (Schaltbetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag

D<—| 15 Szenennebenstelle Ausgang 1 -4 1 pe K, S, - (L)
42! Byte 18.001 1
55

Beschreibung 1 Byte Objekt zum Szenenabruf oder zum Abspeichern neuer Szenenwerte.

Funktion: Schaltstatus-Rickmeldung (Schaltbetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag
O] 18, Riickmeldung schalten Ausgang 1 — 4 1Bit P® K, - U, (L)
4 1.001 12

Beschreibung 1 Bit Objekt zur Schaltstatus-Rickmeldung eines Ausgangs
("1" = eingeschaltet / "0" = ausgeschaltet; die parametrierte Betriebsart beach-

ten!)
Funktion: Betriebsstundenzahler (Schaltbetrieb)
Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag
D«—I ;g Grenzwert / Startwert Betrie- Ausgang 1 -4 2 pe K,S, - (L)
45 bsstundenzahl. Byte 7.007 1
58

Beschreibung 2 Byte Objekt zur externen Vorgabe eines Grenzwertes / Startwertes des Be-
triebsstundenzahlers eines Ausgangs (Wertebereich: 0 ... 65535).

Funktion: Betriebsstundenzahler (Schaltbetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag

D‘-I %g Neustart Betriebsstunden- Ausgang 1 -4 1Bit P€ K,S, - (L)
16 zahl. 1.015 1
59

Beschreibung 1 Bit Objekt zum Zurlicksetzen des Betriebsstundenzéhlers eines Ausgangs
("1" = Reset, "0" = keine Reaktion).

1: Jedes Kommunikationsobjekt kann ausgelesen werden. Zum Auslesen muss das L-Flag ge-
setzt werden.

2: Die Kommunikationsflags werden automatisch in Abhangigkeit der Parametrierung gesetzt.
"U"-Flag bei aktivem Meldeobjekt; "L"-Flag bei passivem Statusobjekt.
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Funktion: Betriebsstundenzahler (Schaltbetrieb)
Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag
D‘-I %1 Wert Betriebsstundenzahl. Ausgang 1 -4 2 pe K, - U, (L)
47, Byte 7.007 1
60

Beschreibung 2 Byte Objekt zum Ubertragen oder Auslesen des aktuellen Zahlerstandes
des Betriebsstundenzahlers. Der Wert des Kommunikationsobjektes geht bei
Busspannungsausfall nicht verloren und wird nach Busspannungswiederkehr
oder nach einem ETS Programmiervorgang aktiv auf den Bus ausgesendet.
Im Auslieferungszustand ist der Wert "0".

Funktion: Betriebsstundenzahler (Schaltbetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag

O 22, Ablauf Betriebsstundenzahl.  Ausgang 1 -4 1Bit P® K, - U, (L)
48 1.002 !

Beschreibung 1 Bit Objekt zur Meldung, dass der Betriebsstundenzahler abgelaufen ist (Vor-
wartszahler = Grenzwert erreicht / Riickwartszahler = Wert "0" erreicht). Bei
einer Meldung wird der Objektwert aktiv auf den Bus ausgesendet
("1" = Meldung aktiv / "0" = Meldung inaktiv). Der Wert des Kommunikations-
objektes geht bei Busspannungsausfall nicht verloren und wird nach Busspan-
nungswiederkehr oder nach einem ETS Programmiervorgang aktiv auf den
Bus ausgesendet, wenn die Meldung aktiv ist. Andernfalls wird nur das Objekt
initialisiert.

Kanalorientierte Objekte fiir den Jalousiebetrieb:

Funktion: Langzeitbetrieb (Jalousiebetrieb)
Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag
10 Langzeitbetrieb Ausgang 1/2 - 3/4 1Bit P® K, S, - (L)
1.008
Beschreibung 1 Bit Objekt zur Aktivierung des Langzeitbetriebs.
Funktion: Kurzzeitbetrieb (Jalousiebetrieb)
Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag
11 Kurzzeitbetrieb Ausgang 1/2—3/4 1Bit P€ K, S, - (L)
1.007
Beschreibung 1 Bit Objekt zur Aktivierung des Kurzzeitbetriebs oder zum Stoppen einer An-
triebsfahrt.
Funktion: Zwangsstellung (Jalousiebetrieb)
Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag
12, Zwangsstellung Ausgang 1/2 —3/4 2Bit P® K, S, -, (L)
2.008

Beschreibung 2 Bit Objekt zur Zwangssteuerung eines Ausgangs. Der Objektzustand nach
Busspannungswiederkehr kann per Parameter vordefiniert werden.

1: Jedes Kommunikationsobjekt kann ausgelesen werden. Zum Auslesen muss das L-Flag ge-
setzt werden.
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Funktion: Szenenfunktion (Jalousiebetrieb)
Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag
;,8‘ Szenennebenstelle Ausgang 1/2 - 3/4 1 pe K,S, - (L)
Byte 18.001

Beschreibung 1 Byte Objekt zum Szenenabruf oder zum Abspeichern neuer Szenenwerte.

Funktion: Sonnenschutzfunktion (Jalousiebetrieb)
Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag
18 Automatik Ausgang 1/2—3/4 1Bit P® K, S, -, (L)

1.003

Beschreibung 1 Bit Objekt zur Aktivierung oder Deaktivierung der Sonnenschutzautomatik im
erweiterten Sonnenschutz
("1" = Automatik aktiviert / "0" = Automatik deaktiviert). Das Objekt ist nur
dann sichtbar, wenn die Sonnenschutzautomatik bei einer Zustandsanderung
des Automatikobjektes sofort nachgefiihrt werden soll (Parametereinstellung).

Funktion: Sonnenschutzfunktion (Jalousiebetrieb)
Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag
j‘g' Automatik sperren Ausgang 1/2 - 3/4 1Bit P® K, S, - (L)

1.003 !

Beschreibung 1 Bit Objekt zum Sperren der Sonnenschutzautomatik im erweiterten Sonnen-
schutz. Die Polaritat ist parametrierbar. Das Objekt ist nur dann sichtbar, wenn
die Sonnenschutzautomatik bei einer Zustands@nderung des Automatikobjek-
tes sofort nachgefiihrt werden soll (Parametereinstellung).

Funktion: Sonnenschutzfunktion (Jalousiebetrieb)
Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag
16 Automatik Ausgang 1/2 - 3/4 1Bit P® K, S, -, (L)

1.003

Beschreibung 1 Bit Objekt zur Aktivierung oder Deaktivierung der Sonnenschutzautomatik im
erweiterten Sonnenschutz. Die Polaritat ist parametrierbar. Das Objekt ist nur
dann sichtbar, wenn die Sonnenschutzautomatik erst bei einer nachsten Zu-
standsanderung des Automatikobjektes nachgefiihrt werden soll (Parameter-

einstellung).
Funktion: Sonnenschutzfunktion (Jalousiebetrieb)
Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag
J@,’ Direkten Betrieb sperren Ausgang 1/2 - 3/4 1Bit P® K,S, - (L)

1.003

Beschreibung 1 Bit Objekt zur Sperrung des direkten Betriebs im erweiterten Sonnenschutz
(direkter Betrieb = Move / Step / Position / Szene / Zentral). Die Polaritdt ist
parametrierbar.

1: Jedes Kommunikationsobjekt kann ausgelesen werden. Zum Auslesen muss das L-Flag ge-
setzt werden.
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Funktion: Sonnenschutzfunktion (Jalousiebetrieb)
Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag
‘112' Sonne / Beschattung Fassa- Ausgang 1/2 — 3/4 1Bit P® K,S, - (L)
de 1.002 1

Beschreibung 1 Bit Objekt zur Aktivierung oder Deaktivierung der Sonnenbeschattung im
einfachen oder erweiterten Sonnenschutz
(Sonne vorhanden / nicht vorhanden). Die Polaritat ist parametrierbar.

Funktion: Sonnenschutzfunktion (Jalousiebetrieb)
Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag
4112' Position 2 Sonne / Beschat-  Ausgang 1/2 -3/4 1 pe K,S, - (L)
tung Byte 5.001 1

Beschreibung 1 Byte Objekt zur Vorgabe eines variablen Positionswertes (0...255) fur die
Jalousie- oder Rollladenbehanghdhe oder die Luftungsklappenposition bei ak-
tivem Sonnenschutz.

Funktion: Sonnenschutzfunktion (Jalousiebetrieb)
Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag
4218' Lamellenpos. Sonne / Be- Ausgang 1/2 - 3/4 1 pe K, S, - (L)
schattung Byte 5.001 1

Beschreibung 1 Byte Objekt zur Vorgabe eines variablen Lamellenpositionswertes (0...255)
bei aktivem Sonnenschutz.

Funktion: Sonnenschutzfunktion (Jalousiebetrieb)
Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag
2% Offset Lamellenposition Son-  Ausgang 1/2-3/4 1 pe K, S, - (L)
ne Byte 6.001

Beschreibung 1 Byte Objekt zur Vorgabe eines Lamellenpositionswinkels
(-100 % ... +100 % / kleinere oder gréRere Positionswinkel werden wie
+ oder — 100 % gewertet) zur 'manuellen' Nachkorrektur der Lamellenposition
bei aktivem Sonnenschutz.

Funktion: Sonnenschutzfunktion - Heizen/Kihlen-Automatik (Jalousiebetrieb)
Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag
22 Heizen/Kuhlen Prasenz Ausgang 1/2—3/4 1Bit P€ K, S, - (L)!
1.018

Beschreibung 1 Bit Objekt zur Aktivierung des Prasenzbetriebs bei der
Heizen/Kuhlen-Automatik. Die Polaritat ist parametrierbar. In der Regel wer-
den an dieses Objekt Prasenzmelder angebunden.

1: Jedes Kommunikationsobjekt kann ausgelesen werden. Zum Auslesen muss das L-Flag ge-
setzt werden.

2: In Abhéngigkeit der eingestellten Jalousieart (Jalousie, Rolllade / Markise, Luftungsklappe)
variiert die Objektbezeichnung.
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Funktion: Sonnenschutzfunktion - Heizen/Kuhlen-Automatik (Jalousiebetrieb)
Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag
28, Heizen/Kiihlen Umschaltung ~ Ausgang 1/2-3/4 1Bit P® K, S, -, (L)
1.100

Beschreibung 1 Bit Objekt zur Umschaltung zwischen Heiz- und Kihlbetrieb bei der
Heizen/Kihlen-Automatik. Die Polaritat ist parametrierbar. In der Regel wer-
den an dieses Objekt Raumtemperaturregler
(Objekt "Betriebsartenumschaltung") angebunden.

Funktion: Positionsrickmeldung (Jalousiebetrieb)
Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag
24, Ruckmeldung Position 2 Ausgang 1/2 - 3/4 1 pe K, - U, L3

Byte 5.001

Beschreibung 1 Byte Objekt zur Positionsriickmeldung der Jalousie- oder Rollladenbehang-
hohe oder der Liftungsklappenposition (0...255).

Funktion: Positionsrickmeldung (Jalousiebetrieb)
Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag
25, Rickmeldung Lamellenpositi- Ausgang 1/2 — 3/4 1 pe K, - U, L3
on Byte 5.001

Beschreibung 1 Byte Objekt zur Positionsriickmeldung der Lamellenposition (0...255) bei
Ansteuerung einer Jalousie.

Funktion: Positionsrickmeldung (Jalousiebetrieb)
Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag
26, Rickmeldung ungiiltige Posi- Ausgang 1/2—3/4 1Bit P® K, - UL
tion 1.002

Beschreibung 1 Bit Objekt zur Riickmeldung einer ungiiltigen Position der Jalousie- oder
Rollladenbehanghéhe oder der Liftungsklappenposition
("0" = Position gultig / "1" = Position ungdiltig).

Funktion: Ruckmeldung Antriebsbewegung (Jalousiebetrieb)
Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag
27, Rickmeldung Antriebsbewe- Ausgang 1/2—3/4 1Bit P® K, - U, L3
gung 1.002

Beschreibung 1 Bit Objekt zur Riickmeldung einer aktiven Antriebsbewegung
(Ausgang bestromt - auf oder ab).
("0" = keine Antriebsbewegung / "1" = Antriebsbewegung).

1: Jedes Kommunikationsobjekt kann ausgelesen werden. Zum Auslesen muss das L-Flag ge-
setzt werden.

2: In Abhangigkeit der eingestellten Jalousieart (Jalousie, Rolllade / Markise, Liftungsklappe)
variiert die Objektbezeichnung.

3: Die Kommunikationsflags werden automatisch in Abhangigkeit der Parametrierung gesetzt.
"U"-Flag bei aktivem Meldeobjekt; "L"-Flag bei passivem Statusobjekt.
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Funktion: Positionsvorgabe (Jalousiebetrieb)
Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag
28, Position ' Ausgang 1/2 - 3/4 1 pe K, S, -, (L)
Byte 5.001

Beschreibung 1 Byte Objekt zur Vorgabe eines Positionswertes (0...255) bei direkter Bedie-
nung fur die Jalousie- oder Rollladenbehanghdhe oder die Liuftungsklappen-

position.
Funktion: Positionsvorgabe (Jalousiebetrieb)
Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag
29, Position Lamelle Ausgang 1/2 - 3/4 1 pe K, S, - (L)

% Byte 5.001 2

Beschreibung 1 Byte Objekt zur Vorgabe eines Lamellenpositionswertes (0...255) bei direk-
ter Bedienung.

Kanalorientierte Objekte fiir die Ventilausgange:

Funktion: StellgrélRe (Ventilbetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag
62, StellgroRe Ausgang 5 - 6 1Bit P® K, S, - (L)
1.001 2

Beschreibung 1 Bit Objekt zur Vorgabe einer schaltenden Stellgré3e von einem Raumtem-
peraturregler.

Funktion: StellgrélRe (Ventilbetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag
62 Stellgroe Ausgang 5 -6 1 pe K, S, - (L)
Byte 5.001 2

Beschreibung 1 Byte Objekt zur Vorgabe einer stetigen Stellgréf3e von einem Raumtempera-
turregler.

Funktion: Status StellgroRe (Ventilbetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag
8. Status Stellgroe Ausgang 5 -6 1Bit P 2( -, 0, (L)
1.001

Beschreibung 1 Bit Objekt zum Aussenden oder Auslesen von Status-Telegrammen zum ak-
tuellen Ventil-Sollpositionswert bei schaltenden Stellgréen
"Ventil gedffnet" = "1" / "Ventil geschlossen" = "0".

1: In Abhangigkeit der eingestellten Jalousieart (Jalousie, Rolllade / Markise, Liftungsklappe)
variiert die Objektbezeichnung.

2: Jedes Kommunikationsobjekt kann ausgelesen werden. Zum Auslesen muss das L-Flag ge-
setzt werden.
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Funktion: Status StellgroRe (Ventilbetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag
63 Status StellgroRe Ausgang 5 - 6 1 pe K, - U, (L)
Byte 5.001 !

Beschreibung 1 Byte Objekt zum Aussenden oder Auslesen von Status-Telegrammen zum
aktuellen Ventil-Sollpositionswert bei stetigen StellgréRen (0...255).

Funktion: Zwangsstellung (Ventilbetrieb)
Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag
9‘7" Zwangsstellung Ausgang 5 - 6 1Bit P€ K, S, - (L)

1.001 !

Beschreibung 1 Bit Objekt zur Zwangssteuerung eines Ventilausgangs
("1" = Zwangsstellung aktiv / "0" = Zwangsstellung inaktiv).

Funktion: Kurzschluss / Uberlast (Ventilbetrieb)
Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag
65 Alarm Kurzschluss / Uberlast  Ausgang 5 - 6 1Bit P K, - U, (L)

1.005 '

Beschreibung 1 Bit Objekt zur Uberlast- oder Kurzschlussmeldung eines Ventilausgangs auf
den Bus. Das Objekt bleibt solange aktiv (Polaritét parametrierbar), bis die
Uberlast oder der Kurzschluss beseitigt wurde.

Funktion: Uberwachung StellgréRe (Ventilbetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag
e Alarm Uberwachung Stellgré- Ausgang 5 - 6 1Bit P K, - U, (L)
Re 1.005 *

Beschreibung 1 Bit Objekt zur Meldung, dass zum betroffenen Ausgang Stellgréf3en inner-
halb der Uberwachungszeit ausgeblieben sind und der Notbetrieb aktiviert
wurde (Polaritat parametrierbar).

Kanalorientierte Objekte fiir die Ventilausgange und fiir den Allgemeinbetrieb:

Funktion: Alarm Netzausfall

Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag

D‘-I 84 Alarm Netzausfall Spannungsversor- 1 Bit pe K, - U, (L)
gung Aktor 1.005

Beschreibung 1 Bit Objekt zur Meldung eines Ausfalls der Netzspannung am Versorgungs-
eingang des Aktors auf den Bus (Polaritat parametrierbar).

1: Jedes Kommunikationsobjekt kann ausgelesen werden. Zum Auslesen muss das L-Flag ge-
setzt werden.
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Funktion: Ventilkontrolle (Ventilbetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag
D‘-I 85 Alle Ventile geschlossen Ausgang 5/6 1Bit P€ t( -, 0, (L)
1.002

Beschreibung 1 Bit Objekt zur Anzeige, dass alle StellgréRen "AUS" (1 Bit) oder "0" (1 Byte)
und somit alle Ventile geschlossen sind (Polaritat parametrierbar).

Funktion: Umschaltung Sommer- / Winterbetrieb (Ventilbetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag
D‘-I 86 Umschaltung Sommer / Win- Ausgang 5/ 6 1Bit P€ K, S, - (L)
ter 1.001 !

Beschreibung 1 Bit Objekt zur Umschaltung zwischen Sommer- und Winterbetrieb (Polaritat
und Vorzugswert nach einem ETS-Programmiervorgang parametrierbar).

Funktion: Ventilkontrolle (Ventilbetrieb)

Objekt Funktion Name Typ DP-Ty- Flag
D«—I 87 Ruckmeldung groRte Stell- Ausgang 5/6 1 pe K, - U, (L)
grole Byte 5.001 !
Beschreibung 1 Byte Objekt zur Riickmeldung der groften aktiven 1 Byte-Stellgré3e im Ak-
tor.

1: Jedes Kommunikationsobjekt kann ausgelesen werden. Zum Auslesen muss das L-Flag ge-
setzt werden.
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4.2.4 Funktionsbeschreibung
4.2.4.1 Kanaliuibergreifende Funktionsbeschreibung

4.2.4.1.1 Allgemeine kanaliibergreifende Funktionen

Verzégerung nach Busspannungswiederkehr

Zur Reduzierung des Telegrammverkehrs auf der Busleitung nach dem Einschalten der Buss-
pannung (Busreset), nach dem Anschluss des Geréates an die Buslinie oder nach einem ETS-
Programmiervorgang ist es méglich, alle aktiv sendenden Alarm-, Status- oder Rickmeldungen
des Aktors zu verzégern. Dazu kann kanallbergreifend eine Verzégerungszeit festgelegt wer-
den (Parameter "Verzégerung nach Busspannungswiederkehr" auf der Parameterseite "Allge-
mein"). Erst nach Ablauf der parametrierten Zeit werden Riickmeldetelegramme zur Initialisie-
rung auf den Bus ausgesendet.

Welche Telegramme tatsachlich verzdégert werden, I&sst sich unabhédngig fiir jeden Ausgangs-
kanal und fiir jede Melde- oder Statusfunktion einstellen.

i] Die Verzégerung wirkt nicht auf das Verhalten der Ausgénge. Es werden lediglich die Bus-
telegramme der Alarm-, Status- oder Ruickmeldungen zeitverzégert. Die Ausgéange kénnen
auch wahrend der Verzégerung nach Busspannungswiederkehr angesteuert werden.

i| Die Einstellung "0" fir die Verzégerungszeit nach Busspannungswiederkehr deaktiviert die
Zeitverzdgerung vollstédndig. In diesem Fall werden alle Meldungen, falls aktiv sendend, un-
verzégert auf den Bus ausgesendet.

i/ Beim Einschalten der Netzspannung (Busspannung zu diesem Zeitpunkt eingeschaltet)
werden Rickmeldetelegramme stets unverzdgert ausgesendet.

Netzspannungsiiberwachung

Der Raumaktor verfiigt Gber einen von den angeschlossenen Antrieben oder Verbrauchern un-
abhdngigen Netzspannungsanschluss (Kennzeichnung L, N) zur Eigenversorgung. Damit die
Relaisausgange und auch die elektronischen Schaltausgange durch die Gerateelektronik ange-
steuert werden kdnnen, muss stets diese Netzspannungsversorgung angeschlossen und einge-
schaltet sein.

Wenn die Netzspannungsversorgung des Aktors nicht eingeschaltet ist, kénnen die Relaisaus-
génge und auch die elektronischen Ventilausgange im Schaltzustand nicht mehr verandert wer-
den. Die elektronischen Schaltausgdnge werden in diesem Fall zudem nicht bestromt, wodurch
die angeschlossenen Ventilantriebe nicht mehr ordnungsgemaf angesteuert werden kdénnen.
Die Relais (Ausgéange A1...A4) sind als bistabile Kontaktart ausgefuihrt, wodurch der zuletzt ein-
gestellte Schaltzustand auch bei einem Ausfall der Netzspannungsversorgung solange unver-
andert eingestellt bleibt, bis wieder Netzspannung eingeschaltet und der Schaltzustand veran-
dert wird.

Damit ein Netzspannungsausfall am Aktor im Stérfall nicht unerkannt bleibt, kann eine Netzaus-
fallmeldung tber das Objekt "Alarm Netzausfall" auf den Bus Ubertragen werden (siehe Bild 8).
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Bild 8: Uberwachung der Netzspannungsversorgung

[i] Der Raumaktor iiberwacht ausschlieRlich die Netzspannung an den Anschlussklemmen
der Geratespannungsversorgung (Klemmen L, N). Die Netzspannungsanschlisse der elek-
tronischen Ventilausgénge (Klemmen L A5, L A6) werden nicht auf Netzausfall iberwacht!

Alarmmeldung fiir Netzspannungsausfall freigeben

Die Uberwachung der Netzspannungsversorgung kann gerateglobal auf der Parameterseite
"Allgemein" freigeschaltet werden.

= Den Parameter "Alarm-Objekt fir Netzausfall" auf "'freigegeben” einstellen. Beim Parame-
ter "Polaritét Objekt 'Alarm Netzausfall" die erforderliche Telegrammpolaritat des Alarm-
Telegramms konfigurieren.

Die Netzspannungsiiberwachung ist freigegeben. Das Kommunikationsobjekt "Alarm Netz-
ausfall" wird in der ETS-Objektansicht sichtbar. Sobald der Aktor einen Ausfall der Netz-
spannungsversorgung erkennt, sendet er das Alarm-Telegramm entsprechend der konfigu-
rierten Polaritdt auf den Bus aus, sofern Busspannung vorhanden ist. Erst, nachdem die
Netzspannung wieder eingeschaltet wurde, nimmt der Aktor die zuvor Ubertragene Alarm-
meldung zuriick, indem ein Telegramm mit entgegen gesetzter Polaritat auf den Bus aus-
gesendet wird.

i/ Nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang wird stets der
aktuelle Netzspannungsstatus (Netzspannung vorhanden / nicht vorhanden) auf den Bus
aktiv ausgesendet. Das Aussenden erfolgt in beiden Féllen jedoch erst, nachdem die in der
ETS konfigurierte Verzégerungszeit nach Busspannungswiederkehr abgelaufen ist.
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i Bei einem Ausfall der Netzspannungsversorgung am Aktor werden die angeschlossenen
Ventilantriebe elektrisch nicht mehr angesteuert, wodurch die Antriebe in den vom Herstel-
ler vorgegebenen stromlosen Zustand tbergehen (stromlos gedéffnet / stromlos geschlos-
sen).

Ein durch einen Netzspannungsausfall vollstandig gedéffnetes Ventil (Ventil-Wirksinn strom-
los gedffnet) wird bei der "Riickmeldung gréte StellgréRe" und beim Status "Stellgroke”
und "Alle Ventile geschlossen" wie ein geschlossenes Ventil ausgewertet, da der Ventilzu-
stand durch eine Stérung hervorgerufen wurde.

Einstellen der Kanaldefinition

Die Relaisausgénge A1...A4 des Raumaktors lassen sich in der ETS-Softwarekonfiguration ent-
weder auf Jalousiebetrieb oder alternativ auf Schaltbetrieb einstellen, wobei auch ein Mischbe-
trieb dieser Kanaldefinitionen fur die verschiedenen Ausgange des Gerates mdglich ist (bei-
spielsweise A1/A2 Jalousie, A3 Schalten, A4 Schalten).

Der Raumaktor kann im Jalousiebetrieb mit seinen Relaiskontakten elektrisch betriebene Jalou-
sien, Rollladen, Markisen, Liuftungsklappen oder dhnliche Behange fiir Netzspannung 230 V AC
ansteuern. Alternativ schaltet der Aktor im Schaltbetrieb elektrische Verbraucher, wie beispiels-
weise Beleuchtungsanlagen.

Die Kanaldefinition kann separat fir jedes Ausgangspaar auf der Parameterseite "Kanaldefiniti-
on" konfiguriert werden. In Abhangigkeit dieser Einstellung werden in der ETS alle kanalabhan-
gigen Parameter und Objekte angelegt und sichtbar geschaltet.

Abhéngig von der eingestellten Kanaldefinition sind die Ausgénge entweder separat projektier-
bar (Schaltbetrieb z. B. A1, A2, A3, A4) oder werden zu Ausgangspaaren (Jalousiebetrieb z. B.
A1/2, A3/4) zusammengefasst. Dementsprechend &ndern sich auch die Namen der Ausgangs-
objekte und die Bezeichnungen der Parameterseiten. Auch bei der Handbedienung werden die
Ausgange wie beschrieben zusammengefasst.

Im Jalousiebetrieb steuert jeweils ein Ausgang des Ausgangspaares eine der Fahrtrichtungen
an (z. B. A1 —auf/ A2 — ab). Die Fahrtrichtungen werden durch die Applikationssoftware des
Aktors gegeneinander verriegelt, so dass sichergestellt werden kann, dass im fehlerfreien Be-
trieb des Raumaktors eine zeitgleiche Ansteuerung beider Fahrtrichtungen ausgeschlossen
wird.

Kanaldefinition konfigurieren

e VORSICHT!
Beim Betreiben des Aktors auBerhalb seiner technischen Spezifikation (siehe
Technische Daten) kénnen Relaiskontakte verschmelzen.

Zerstorungsgefahr der angeschlossenen Antriebsmotoren, wenn Relaiskontak-
te verschmelzen und dadurch zeitgleich beide Fahrtrichtungen bestromt wer-
den.

Den Aktor ausschlieBlich innerhalb seiner technischen Spezifikation betreiben!

Eine mechanische Verriegelung der Fahrtrichtungen ist nicht implementiert, da die Ausgange im
Schaltbetrieb auch separat ansteuerbar sein miissen.

®m  Den Parameter "Ausgang x und Ausgang y" (x =1, 3/y = 2, 4) auf "1 x Jalousieausgang"
einstellen.

Das entsprechende Ausgangspaar ist auf Jalousiebetrieb konfiguriert. Beide Ausgange
sind zu einem Jalousiekanal zusammengefasst.

m  Den Parameter "Ausgang x und Ausgang y" (x =1, 3/y =2, 4) auf "2 x Schaltausgang "
einstellen.

Das entsprechende Ausgangspaar ist auf Schaltbetrieb konfiguriert. Beide Ausgange sind
getrennt voneinander als zwei Schaltkanale angelegt.
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i Die Parameter- und Objektkonfigurationen der einzelnen Ausgénge sind von den Parame-
tern auf der Seite "Kanaldefinition" abh&ngig und werden durch die ETS verstellt, wenn die
Kanaldefinition umkonfiguriert wird. Dadurch kénnen Parametereinstellungen oder Zuord-
nungen von Gruppenadressen zu Objekten verloren gehen. Aus diesem Grund die Kanal-
definitionen zu Beginn der Parametrierung des Aktors einstellen!

i] Die Funktion der Ausgénge A5 und AG ist unveranderbar als Ventilausgang konfiguriert.
Diese Ausgéange sind von den Ausgangen A1...A4 funktional unabhéngig.

Handbedienung

Der Raumaktor verfiigt Giber eine Handbedienung fiir alle Ausgénge. Uber ein Tastenfeld mit 4
Funktionstasten und 3 Status-LED auf der Geratefront kénnen die folgenden Betriebsarten des
Gerates eingestellt und bedient werden...

- Busbetrieb: Bedienung Uber Tastsensoren oder andere Busgerate,

- Kurzzeitiger Handbetrieb: Manuelle Bedienung des Gerates iber das Tastenfeld, automati-
sche Rickkehr in Busbetrieb,

- Permanenter Handbetrieb: Ausschliellich manuelle Bedienung des Gerates Uber das Tas-
tenfeld, Ruckkehr in den Busbetrieb erst nach manuellem Abbruch der Handbedienung.

QA A ore
°9® ©

ON/A OFFIV
(X M X

Bild 9: Elemente der Handbedienung an der Geratefront

Die Bedienung der Funktionstasten, die Ansteuerung der Ausgange und die Statusanzeige wird
detailliert im Kapitel "2.5 Handbedienung" beschrieben.

In den folgenden Paragraphen sollen die Parametrierung, die Statusriickmeldung, das Sperren
Uber die Busbedienung und das Wechselverhalten mit anderen Funktionen des Aktors bei Akti-
vieren und Deaktivieren der Handbedienung genauer beschrieben werden.

Eine Handbedienung ist nur bei eingeschalteter Netzspannungsversorgung des Aktors mdglich.
Im Auslieferungszustand ist die Handbedienung vollstéandig freigegeben. In diesem unprogram-
mierten Zustand kénnen die einzelnen Ausgénge auch ohne Busspannung ein- und ausge-
schaltet werden, wodurch eine schnelle Funktionsprifung der angeschlossenen Antriebsmoto-
ren (beispielsweise auf der Baustelle) ermdéglicht wird.

Nach der ersten Inbetriebnahme des Aktors durch die ETS kann die Handbedienung fiir ver-
schiedene Betriebszustande separat freigegeben oder gesperrt sein. So kann die Handbedie-
nung im Busbetrieb (bei vorhandener Busspannung) gesperrt werden. Mdglich ist auch die
komplette Sperrung der Handbedienung nur bei Busspannungsausfall. Folglich ist der Handbe-
trieb vollstandig sperrbar, wenn Bus- als auch Busausfallsperrung aktiv sind.

Handbedienung freigeben

Die Parameter "Handbedienung bei Busspannungsausfall" und "Handbedienung bei Busbe-
trieb" auf der Parameterseite "Handbedienung" geben den Handbetrieb fiir die verschiedenen
Betriebszustande frei.

= Den Parameter "Handbedienung bei Busspannungsausfall" einstellen auf "freigegeben”.

Die Handbedienung ist bei ausgeschalteter Busspannung grundsatzlich freigegeben. Diese
Einstellung entspricht der Werksauslieferung.
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m  Den Parameter "Handbedienung bei Busspannungsausfall" einstellen auf "gesperrt".

Die Handbedienung ist vollstandig gesperrt, wenn die Busspannung ausgeschaltet ist. Da
in diesem Zustand auch keine Busbedienung mdglich ist, kbnnen die Ausgéange des Aktors
nicht mehr angesteuert werden.

m  Den Parameter "Handbedienung bei Busbetrieb" einstellen auf "freigegeben".

Die Handbedienung ist bei eingeschalteter Busspannung grundséatzlich freigegeben. Die
Ausgange des Aktors kdnnen Uber den Bus oder durch die Handbedienung angesteuert
werden. Diese Einstellung entspricht der Werksauslieferung.

= Den Parameter "Handbedienung bei Busbetrieb" einstellen auf "gesperrt".

Die Handbedienung ist vollstédndig gesperrt, wenn die Busspannung eingeschaltet ist. In
dieser Konfiguration sind die Ausgange des Aktors ausschlieRlich Uber eine Busbedienung
ansteuerbar.

i/ Nurin der Konfiguration "Handbedienung bei Busbetrieb = freigegeben" sind weitere Para-
meter und Kommunikationsobjekte der Handbedienung sichtbar. Deshalb kénnen nur in
dieser Parametrierung die Sperrfunktion, die Statusmeldung und die Sperrung der Buss-
teuerung konfiguriert werden.

Verhalten zu Beginn und am Ende der Handbedienung einstellen

Die Handbedienung unterscheidet den kurzzeitigen und den permanenten Handbetrieb. In Ab-
hangigkeit dieser Betriebsarten ist das Verhalten speziell am Ende der Handbedienung unter-
schiedlich. Grundsatzlich ist zu beachten, dass wahrend eines aktivierten Handbetriebs die
Busbedienung immer gesperrt ist. Die Handbedienung besitzt also die héchste Prioritat.

Verhalten zu Beginn der Handbedienung:

Das Verhalten zu Beginn der Handbedienung unterscheidet sich fir den kurzzeitigen oder per-
manenten Handbetrieb nicht. Bei der Aktivierung des Handbetriebs werden fur Jalousieausgéan-
ge zuvor Uber eine Busbedienung gestartete Fahrbewegungen noch zu Ende ausgeflhrt, falls
die Fahrt nicht per Hand gestoppt wird. Zudem bleiben Schaltzustdnde von Schaltausgangen
(A1...A4) erhalten. Auch bleibt zunachst der Schaltzustand oder eine PWM an den elektroni-
schen Ventilausgéngen, also die aktive StellgréRe, durch das Aktivieren der Handbedienung
unbeeinflusst und wird unterbrechungsfrei weiter ausgefihrt.

Aktive Zwangsstellungen, Sperr-, Sicherheits- und Sonnenschutzfunktion kénnen durch die
Handbedienung Ubersteuert werden. Diese Funktionen werden nach der Deaktivierung des
Handbetriebs wieder aktiviert, sofern sie in der Zwischenzeit Giber den Bus nicht wieder zuriick-
genommen wurden. Es wird dann stets die Funktion mit der héheren Prioritat ausgefihrt.

Verhalten am Ende der Handbedienung:

Das Verhalten am Ende der Handbedienung wird fiir den kurzzeitigen und fiir den permanenten
Handbetrieb unterschieden.

Der kurzzeitige Handbetrieb wird automatisch ausgeschaltet, sobald der letzte Ausgang ange-
wahlt wurde und die Auswahltaste < ein weiteres Mal gedriickt wird, oder 5 s lang keine Taste
mehr gedrickt wird. Beim Ausschalten des kurzzeitigen Handbetriebs geht der Aktor wieder in
den 'normalen' Busbetrieb zuriick und verandert den zuletzt durch die Handbedienung einge-
stellten Zustand nicht. Wenn jedoch Uber den Bus vor oder wahrend der Handbedienung eine
Zwangsstellung, eine Sperrfunktion, eine Sicherheitsfunktion oder eine Sonnenschutzfunktion
(unabhéngig von der eingestellten Prioritat) aktiviert wurde, flihrt der Aktor fiir die betroffenen
Ausgénge diese Funktionen mit héherer Prioritat neu aus.

Der permanente Handbetrieb wird ausgeschaltet, wenn die Auswahltaste < langer als 5 s ge-
drickt wird. Je nach Parametrierung des Aktors in der ETS werden beim Ausschalten des per-
manenten Handbetriebs die Ausgange auf den durch die Handbedienung zuletzt eingestellten
oder intern nachgeflihrten Zustand (direkter Betrieb, Zwangsstellung, Sperrverriegelung, Sicher-
heits- oder Sonnenschutzposition) eingestellt. Der Parameter "Verhalten am Ende der perma-
nenten Handbedienung bei Busbetrieb" legt dabei die Reaktion fest.
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-

Den Parameter "Verhalten am Ende der permanenten Handbedienung bei Busbetrieb" ein-
stellen auf "keine Anderung".

Alle wahrend der aktiven permanenten Handbedienung empfangenen Telegramme zur di-
rekten Bedienung (Schalten, Lang-/Kurzzeit, Positionierung, Zentral, Szenen, Stellgréen-
telegramme) werden verworfen. Nach Beenden der permanenten Handbedienung bleibt
der Zustand aller Ausgéange, der zuletzt in der Handbedienung aktuell war, unverandert.
Wenn jedoch Gber den Bus vor oder wéhrend der Handbedienung eine Zwangsstellung, ei-
ne Sperrfunktion, eine Sicherheitsfunktion oder eine Sonnenschutzfunktion (unabh&ngig
von der eingestellten Prioritat) aktiviert wurde, fihrt der Aktor fiir die betroffenen Ausgéange
diese Funktionen mit einer héheren Prioritat aus.

Den Parameter "Verhalten am Ende der permanenten Handbedienung bei Busbetrieb" ein-
stellen auf "Ausgdnge nachfuhren".

Wahrend der aktiven permanenten Handbedienung werden alle eintreffenden Telegramme
(Ausnahme Jalousiebetrieb: Kurzzeittelegramme — Step/Stopp) intern nachgefuhrt. Beim
Beenden der Handbedienung werden die Ausgange auf die nachgefiihrten Zustande oder
auf die Position, die vor der permanenten Handbedienung fur Jalousieausgange zuletzt
vorgegeben wurde, eingestellt. Dabei werden die einzelnen Prioritaten der Funktionen zu-
einander bericksichtigt; nur die Funktion mit der jeweils gréReren Prioritat wird ausgefiihrt.
Ein Langzeitbetrieb wird nicht nachgefiihrt, wenn sich der entsprechende Jalousie-Aus-
gang bereits in der entsprechenden Endlage befindet.

Das Verhalten am Ende der permanenten Handbedienung bei nicht eingeschalteter Buss-
pannung (nur Handbetrieb) ist fest auf "keine Anderung" eingestellt.

Die wahrend einer Handbedienung ausgeldsten Bedienvorgange aktualisieren die Zustan-
de der Riickmelde- und Statusobjekte. Es werden auch Telegramme auf den Bus ausge-
sendet, falls die betroffenen Meldeobjekte in der ETS freigegeben und als aktiv sendend
parametriert sind.

Fur die elektronischen Ventilausgénge ist Folgendes zu beachten:

Bei einer kurzzeitigen oder permanenten Handbedienung werden die angeschlossenen
Ventilantriebe - unabhangig vom Datenformat der StellgroRe - mit einer PWM angesteuert,
wenn die Ventile durch eine Handbedienung gedffnet werden. Das Puls-Pausen-Verhaltnis
dieser PWM als auch deren Zykluszeit wird in der ETS konfiguriert.

Am Ende einer kurzzeitigen Handbedienung oder einer permanenten Handbedienung mit
der Einstellung "Verhalten am Ende der permanenten Handbedienung bei Busbetrieb =
keine Anderung" wird ein zuletzt durch die Handbedienung gedffnetes Ventil durch die
PWM unterbrechungsfrei weiter angesteuert, bis tUber die Stellgréfienobjekte eine neue
StellgréRe empfangen wird. Das erfolgt grundsatzlich auch fir Ventilausgange, die in der
ETS als schaltend (Stellgréf3e 1 Bit) konfiguriert sind! Die PWM einer beendeten Handbe-
dienung kann jedoch durch eine Zwangsstellung Ubersteuert werden, falls diese aktiv sein
sollte.

Eine Handbedienung ist nur bei eingeschalteter Netzspannungsversorgung des Aktors
maoglich. Die Busspannungsversorgung muss dazu nicht angeschlossen oder eingeschaltet
sein (Baustellenbetrieb).

Bei einem Netzspannungsausfall wird der Handbetrieb automatisch beendet und alle Re-
lais als auch die elektronischen Ventilausgange schalten aus. Dabei wird nicht das para-
metrierte "Verhalten am Ende der permanenten Handbedienung" ausgefihrt.

Bei Busspannungswiederkehr wird eine aktive Handbedienung automatisch beendet und
der Aktor fihrt das "Verhalten nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr" aus.

Ein Ausfall der Busspannung bei eingeschalteter Netzspannungsversorgung beendet den
Handbetrieb nicht. In diesem Fall fihrt der Aktor das in der ETS konfigurierte "Verhalten bei
Busspannungsausfall" nicht aus.

Zu Beginn eines beliebigen ETS-Programmiervorgangs wird der Handbetrieb automatisch
beendet. Wahrend eines ETS-Programmiervorgangs kann die Handbedienung nicht akti-
viert oder weiter ausgefiihrt werden.

Sperrfunktion der Handbedienung einstellen

Die Handbedienung kann Gber den Bus — auch wéhrend einer aktivierten Handbedienung — se-
parat gesperrt werden. Sobald bei freigegebener Sperrfunktion Gber das Sperrobjekt ein Sperr-
telegramm empfangen wird, beendet der Aktor sofort eine ggf. aktivierte Handbedienung und
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verriegelt die Funktionstasten auf der Geratefront. Die Telegrammpolaritdt des Sperrobjektes ist
parametrierbar.

Die Handbedienung bei Busbetrieb muss in der ETS freigegeben sein.

m  Den Parameter "Sperrfunktion ?" auf der Parameterseite "Handbedienung" einstellen auf
llJall-

Die Sperrfunktion der Handbedienung ist freigegeben und das Sperrobjekt wird sichtbar.

= Beim Parameter "Polaritdt des Sperrobjektes" die gewlinschte Telegrammpolaritat parame-
trieren.

i| Beider Polaritat "0 = gesperrt; 1 = freigegeben" ist die Sperrfunktion nach Busspannungs-
wiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang sofort aktiv (Objektwert "0"). Zur
Aktivierung einer Handbedienung muss in diesem Fall zun&chst ein Freigabetelegramm "1"
auf das Sperrobjekt gesendet werden.

i Bei Busspannungsausfall ist die Sperrung tiber das Sperrobjekt immer inaktiv (die Handbe-
dienung ist dann geméaR Parameter "Handbedienung bei Busspannungsausfall" entweder
freigegeben oder vollstédndig gesperrt). Nach Busspannungswiederkehr wird eine zuvor ak-
tive Sperrung reaktiviert.

i] Bei Ausfall der Versorgungsspannung (Bus- und Netzspannungsausfall) wird die Sperrung
Uber das Sperrobjekt deaktiviert. Durch eine alleinige Unterbrechung der Netzspannungs-
versorgung wird die Sperrung der Handbedienung nicht beeinflusst.

i/ Wenn eine aktive Handbedienung durch eine Sperrung beendet wird, sendet der Aktor
auch eine Statusmeldung "Handbedienung inaktiv" auf den Bus aus, falls die Statusmel-
dung freigegeben ist.

Statusmeldung der Handbedienung einstellen

Der Aktor kann eine Statusmeldung Uber ein separates Objekt auf den Bus aussenden, wenn
die Handbedienung aktiviert oder deaktiviert wird. Das Statustelegramm kann nur bei vorhande-
ner Busspannung ausgesendet werden. Die Polaritdt der Statusmeldung ist parametrierbar.

Die Handbedienung bei Busbetrieb muss freigegeben sein.

m  Den Parameter "Status senden ?" auf der Parameterseite "Handbedienung" einstellen auf
llJall.

Die Statusmeldung der Handbedienung ist freigegeben und das Statusobjekt wird sichtbar.

= Beim Parameter "Funktion und Polaritat Statusobjekt" festlegen, ob das Statustelegramm
generell beim Aktivieren der Handbedienung oder nur bei Aktivierung der permanenten
Handbedienung "1" wird.

Das Statusobjekt ist immer "0", wenn die Handbedienung deaktiviert ist.

Der Status wird nach Busspannungswiederkehr nur dann aktiv auf den Bus ausgesendet
("AUS"), wenn durch die Buswiederkehr eine zuvor aktivierte Handbedienung beendet
wird. Das Aussenden des Statustelegramms erfolgt dabei ohne Verzégerung.

Eine Handbedienung wird durch einen Netzspannungsausfall oder durch einen ETS-Pro-
grammiervorgang beendet. Bei einem Netzspannungsausfall wird ein Statustelegramm
"AUS" ausgesendet, wenn die Busspannung zu diesem Zeitpunkt eingeschaltet ist. Der ak-
tuelle Status wird auch nach einem ETS-Programmiervorgang nicht automatisch ausge-
sendet. Der Objektwert des Statusobjekts ist nach Busspannungswiederkehr oder nach ei-
nem ETS-Programmiervorgang "0" und kann auch ausgelesen werden.

i/ Wenn ein aktiver Handbetrieb durch eine Sperrfunktion der Handbedienung beendet wird,
sendet der Aktor auch eine Statusmeldung "Handbedienung inaktiv" auf den Bus aus.

=9 b=

Sperrung der Bussteuerung einstellen

Einzelne Schalt-, Ventil- oder Jalousieausgange lassen sich vor Ort durch eine Handbedienung
am Geréat sperren, so dass die betroffenen Ausgénge nicht mehr Gber Bus-Telegramme ansteu-
erbar sind. Eine solche Sperrung der Busbedienung wird durch Bedienung im permanenten

Handbetrieb eingeleitetet und durch schnelles Blinken der Zustands-LED (A1...A6) der betroffe-
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nen Ausgénge signalisiert. Die gesperrten Ausgéange kénnen dann ausschlieBlich in der perma-
nenten Handbedienung angesteuert werden.

Die Handbedienung bei Busbetrieb muss in der ETS freigegeben sein.

m  Den Parameter "Bussteuerung von einzelnen Ausgéangen bei Busbetrieb sperrbar" auf der
Parameterseite "Handbedienung" einstellen auf "Ja".

Die Funktion zur Sperrung der Bussteuerung ist freigegeben und kann vor Ort aktiviert wer-
den. Alternativ verhindert die Parametrierung "Nein" an dieser Stelle das Aktivieren der
Sperrung der Bussteuerung im permanenten Handbetrieb.

i| Die vor Ort eingeleitete Sperrung hat die héchste Prioritét. Somit werden andere Funktio-
nen des Aktors, die tiber den Bus aktiviert werden kénnen (z. B. Zwangsstellung, Sperr-
oder Sicherheitsfunktion), Ubersteuert. Der busgesperrte Ausgang bleibt auf dem zuletzt im
permanenten Handbetrieb eingestellten Zustand.
Je nach Parametrierung des Aktors in der ETS werden die Ausgange bei Sperrfreigabe
und anschlieendem Ausschalten des permanenten Handbetriebs auf den durch die Hand-
bedienung zuletzt eingestellten oder intern nachgefiihrten Zustand (direkter Betrieb,
Zwangsstellung, Sperrverriegelung, Sicherheits- oder Sonnenschutzposition) eingestellt.

1] Eine vor Ort aktivierte Sperrung der Bussteuerung wird bei Busspannungsausfall oder -wie-
derkehr nicht zurtickgesetzt. Auch ein alleiniger Netzspannungsausfall setzt die Sperrung
nicht zuriick. Ein Ausfall der Versorgungsspannung (Bus- und Netzspannungsausfall) de-
aktiviert die Sperrung der Bussteuerung.

Pulsweitenmodulation fiir Ventilausgdnge bei Handbedienung einstellen

Wenn Ventilausgange wahrend eines kurzzeitigen oder permanenten Handbetriebs gedffnet
werden sollen, fihrt der Aktor an den betroffenen Ventilausgéngen eine Pulsweitenmodulation
(PWM) aus. Das erfolgt grundsatzlich auch fur Ventilausgénge, die in der ETS als schaltend
(StellgréRe 1 Bit) konfiguriert sind. Das Puls-Pausen-Verhaltnis der PWM wird speziell fir die
Handbedienung gemeinsam fiir die Ausgénge A5 & A6 in der ETS auf der Parameterseite
"Handbedienung" konfiguriert. Die Zykluszeit dieser PWM wird kanallbergreifend auf der Para-
meterseite "Ventilausgénge Zeiten" definiert.

Die Handbedienung bei Busbetrieb muss in der ETS freigegeben sein.

m  Den Parameter "Nur fiir Ventilausgange: PWM bei Handbedienung (1...100%)" auf den er-
forderlichen Ventil-Positionswert konfigurieren.

Beim Offnen eines Ventils durch eine Handbedienung wird fiir stetige und auch fiir schal-
tende (!) Ventilausgange die angegebene Pulsweitenmodulation ausgefiihrt und somit das
Ventil stetig gedffnet.

i} Als Besonderheit kann die PWM bei einer Handbedienung auf 100 % konfiguriert werden.
In diesem Fall wird beim Befehl "Ventil 6ffnen" das Ventil dauerhaft gedffnet ohne eine
Pulsweitenmodulation auszufiihren. Folglich wird bei einem Tastenbefehl "Ventil schlieen"
der Ventilausgang dauerhaft geschlossen. Die Ansteuerung der Ausgange geschieht auch
in diesem Fall unter Beruicksichtigung des konfigurierten Ventil-Wirksinns.

i} Im Auslieferungszustand ist die PWM bei Handbedienung auf 50 % PWM bei
15 Minuten Zykluszeit voreingestellt.
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4.2.4.1.2 Kanaliibergreifende Funktionen fiir Relais-Schaltausgange

Zentralfunktion fiir Schaltausgéange

Der Aktor bietet die Mdglichkeit, gezielt einzelne oder alle Schalt-Ausgangskanale mit einem 1
Bit Zentral-Kommunikationsobjekt zu verbinden. Das Verhalten bei der Ansteuerung eines Aus-
gangs Uber die Zentralfunktion ist vergleichbar mit einer Zentral-Gruppenadresse, die auf alle
"Schalten"-Objekte gelegt ist.

Die der Zentralfunktion zugeordneten Ausgénge werden entsprechend des empfangenen Zen-
tral-Objektwerts angesteuert. Die Polaritat des Zentraltelegramms kann ggf. parametrierbar in-
vertiert werden.

Das Verhalten der Kanale ist identisch mit der 'normalen' Ansteuerung tber die Objekte "Schal-
ten" (gleiche Prioritat — letzter Schaltbefehl wird ausgefihrt). Somit werden auch alle 'nachgela-
gerten' Funktionen wie beispielsweise Zeit- oder Zusatzfunktionen oder Verknipfungen bertck-
sichtigt (siehe Bild 10). Auch der parametrierte Relaisbetrieb wird fur jeden Ausgang getrennt
ausgewertet.

Objekt e ;
["Zentral schalten"]i Polaritat Zentralobjekt

[ Objekt )

\ 4

"Schalten”

Bild 10: Funktionsschaltbild "Zentral Schalten"

Zentralfunktion freischalten

= Die Zentralfunktion auf der Parameterseite "Allgemein Schaltausgange" durch den Para-
meter "Zentralfunktion fiir Schaltausgange ?" mit der Einstellung "Ja" aktivieren.

Bei aktivierter Funktion ist das Kommunikationsobjekt "Zentral schalten" sichtbar.

Schaltausgéange der Zentralfunktion zuordnen
Jeder Schalt-Ausgang kann unabhangig der Zentralfunktion zugeordnet werden.

Die Zentralfunktion muss auf der Parameterseite "Allgemein Schaltausgénge" freigeschaltet
sein. Andernfalls hat eine Zuordnung keinen Einfluss auf den Schaltausgang.

= Der Parameter "Zuordnung zur Zentralfunktion" auf der Parameterseite "Ax—Allgemein"
(x=1,2, 3, 4) auf "Ja" einstellen.
Der entsprechende Ausgang ist der Zentralfunktion zugeordnet. Er kann zentral ein- oder
ausgeschaltet werden.

1] Der durch die Zentralfunktion eingestellte Schaltzustand wird in den Riickmelde-Objekten
nachgefuhrt und, falls diese aktiv sendend sind, auch auf den Bus ausgesendet. Der durch
eine Zentralfunktion eingestellte Schaltzustand wird nicht in den "Schalten"-Objekten nach-
gefihrt.

i/ Nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang ist die Zentral-
funktion stets deaktiviert (Objektwert "0").

Sammelriickmeldung fiir Schaltausgdnge

Nach Zentralbefehlen oder nach Busspannungswiederkehr ist die Telegrammauslastung einer
Buslinie in der Regel hoch, da viele Busgeréate den Zustand ihrer Kommunikationsobjekte als
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Rickmeldung aussenden. Insbesondere bei Verwendung von Visualisierungen tritt dieser Effekt
auf. Um die Telegrammauslastung bei der '‘Businitialisierung' gering zu halten, kann die Sam-
melriickmeldung des Aktors verwendet werden.

In der Sammelriickmeldung werden die Schaltzustande aller Schalt-Ausgénge in nur einem Te-
legramm zusammengefasst. Das 32 Bit groe Kommunikationsobjekt "Sammelriickmeldung"
enthalt bitorientiert die Rlickmeldeinformationen der einzelnen Ausgange (siehe Bild 11).
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Bild 11: Struktur des Objektes der Sammelriickmeldung"

Es ist méglich, bis zu 16 Ausgénge und somit bis zu 16 unterschiedliche Schaltzustdnde logisch
darzustellen. Dabei besitzt jeder Ausgang ein Bit, welches den Schaltzustand signalisiert ("S"-
Bit), und ein weiteres Bit, welches die Maskierung definiert ("M"-Bit). Die "S"-Bits entsprechen
den logischen nicht invertierten Schaltzustanden der Ausgange und sind entweder "1" (einge-
schaltet) oder "0" (ausgeschaltet). Die "M"-Bits sind "1", wenn der Aktor Uber diesen Ausgang
verflgt. Analog sind die "M"-Bits "0", wenn der entsprechende Ausgang beim Aktor nicht vor-
handen oder der Kanal als Jalousieausgang konfiguriert ist. In den zuletzt genannten Fallen
sind auch die zugehdorigen "S"-Bits dauerhaft "0", weil es keinen Schaltzustand gibt.

Daraus ergeben sich fir den Raumaktor die folgenden Objektwertformate...

Ausgénge A1...A4 auf Schaltbetrieb konfiguriert: "00 OF 00 Ox", x = Schaltzustédnde
Ausgange A1...A2 auf Schaltbetrieb konfiguriert: "00 03 00 0x", x = Schaltzustande (Bits 0 & 1)
Ausgéange A3...A4 auf Schaltbetrieb konfiguriert: "00 0C 00 0x", x = Schaltzustéande (Bits 2 & 3)

Der Datenpunkt-Typ der Sammelriickmeldung entspricht dem KNX-Standard (DPT 27.001).
Mdéglich ware die Verwendung in geeigneten Visualisierungs-Applikationen - beispielsweise in
offentlichen Gebduden wie Schulen oder Krankenhdusern - wo zentral die Schalzustédnde der
gesamten Aktorik angezeigt werden und keine separate Schaltzustandanzeige an den Bedien-
stellen erfolgt. In solchen Anwendungen kann die Sammelrtickmeldung die 1 Bit Einzelriickmel-
dungen ersetzen und somit die Buslast deutlich reduzieren.

Sammelriickmeldung aktivieren

Die Sammelriickmeldung kann als ein aktives Meldeobjekt oder als ein passives Statusobjekt
verwendet werden. Als aktives Meldeobjekt wird die Sammelriickmeldung bei jeder Anderung
eines Schaltzustandes auf den Bus ausgesendet. In der Funktion als passives Statusobjekt er-
folgt keine Telegrammiibertragung bei Anderung. Hier muss der Objektwert ausgelesen wer-

den. Die ETS setzt automatisch die zur Funktion erforderlichen Kommunikationsflags des Ob-
jektes.

®  Den Parameter "Sammelriickmeldung fir Schaltausgange nutzen ?" auf der Parametersei-
te "Allgemein Schaltausgange" der erforderlichen Funktion entsprechend auf "Ja, aktives
Meldeobjekt" oder "Ja, passives Statusobjekt" einstellen.

Das 4 Byte Kommunikationsobjekt "Sammelriickmeldung" wird freigeschaltet. Sobald eine
Gruppenadresse verknipft ist, kann das Objekt verwendet werden.
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Sammelriickmeldung bei Busspannungswiederkehr oder ETS-Programmiervorgang ein-
stellen

Der Zustand der Sammelriickmeldung wird nach Busspannungswiederkehr oder nach einem
ETS Programmiervorgang bei der Verwendung als aktives Meldeobjekt auf den Bus ausgesen-
det. In diesen Féllen kann die Rickmeldung zeitverzdgert erfolgen, wobei die Verzégerungszeit
global fir alle Ausgdnge gemeinsam eingestellt wird (siehe "Verzégerung nach Busspannungs-
wiederkehr").

®=  Den Parameter "Zeitverzégerung fur Rickmeldung nach Busspannungswiederkehr" der
Sammelriickmeldung auf "Ja" einstellen.

Die Sammelrickmeldung wird nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Pro-
grammiervorgang zeitverzdgert ausgesendet. In einer laufenden Verzégerungszeit wird
keine Rickmeldung ausgesendet, auch dann nicht, wenn sich ein Schaltzustand wéhrend
der Verzdgerung andert.

= Den Parameter "Zeitverzégerung fur Rickmeldung nach Busspannungswiederkehr" der
Sammelriickmeldung auf "Nein" einstellen.

Die Sammelrickmeldung wird nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Pro-
grammiervorgang sofort ausgesendet.

i/ Beim Einschalten nur der Netzspannung (Busspannung zu diesem Zeitpunkt eingeschaltet)
wird automatisch keine Sammelriickmeldung auf den Bus ausgesendet..

Zyklisches Senden der Sammelriickmeldung einstellen

Das Sammelrickmelde-Telegramm kann Uber das aktiv sendende Meldeobjekt zuséatzlich zur
Ubertragung bei Anderung auch zyklisch ausgesendet werden.

m  Den Parameter "Zyklisches Senden der Sammelriickmeldung?" auf der Parameterseite
"Allgemein Schaltausgange" auf "Ja" einstellen.

Das Zyklische Senden ist aktiviert.

= Den Parameter "Zyklisches Senden der Sammelrickmeldung?" auf der Parameterseite
"Allgemein Schaltausgéange" auf "Nein" einstellen.

Das zyklische Senden ist deaktiviert, sodass die Sammelriickmeldung nur bei Anderung ei-
nes der Schaltzustdnde auf den Bus ausgesendet wird.

Die Zykluszeit wird zentral fur alle zyklischen Rickmeldetelegramme auf der Parametersei-
te "Allgemein Schaltausgange" definiert.

Wahrend einer aktiven Verzégerungszeit nach Busspannungswiederkehr wird auch bei An-
derung eines Schaltzustandes keine Sammelrickmeldung ausgesendet.

Ein 'blinkender' Ausgang (siehe "Sperrfunktion") wird stets als "eingeschaltet" zurlickgemel-
det.

N
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4.2.4.1.3 Kanaliibergreifende Funktionen fiir Jalousieausgange

Zentralfunktion fiir Jalousieausgange

Der Aktor bietet die Méglichkeit, gezielt einzelne oder alle Ausgangskanale mit einem

1 Bit Zentral-Kommunikationsobjekt zu verbinden. Das Verhalten bei der Ansteuerung eines
Ausgangs Uber die Zentralfunktion ist vergleichbar mit einer Zentral-Gruppenadresse, die auf al-
le "Langzeitbetrieb"-Objekte gelegt ist.

Die der Zentralfunktion zugeordneten Ausgénge werden entsprechend des empfangenen Zen-
tral-Objektwerts angesteuert. Die Polaritat des Zentraltelegramms kann ggf. parametrierbar in-
vertiert werden.

Das Verhalten der Kanale ist identisch mit der 'normalen' Ansteuerung tber die Objekte
"Langzeitbetrieb". Das Zentraltelegramm hat dabei die gleiche Prioritat, so dass der zuletzt
empfangene Befehl (Langzeit oder Zentral) ausgefthrt wird .

Objekt - .
[ Zentral fahrent ]7 Polaritat Zentralobjekt

Objekt )
"Langzeitbetrieb" |

v

Bild 12: Funktionsschaltbild "Zentral fahren"

Zentralfunktion freischalten

= Die Zentralfunktion auf der Parameterseite "Allgemein Jalousieausgénge" durch den Para-
meter "Zentralfunktion?" mit der Einstellung "Ja" aktiviert werden.

Das Kommunikationsobjekt "Zentral fahren" ist sichtbar.

Ausgénge der Zentralfunktion zuordnen
Jeder Ausgang kann unabhangig der Zentralfunktion zugeordnet werden.

Die Zentralfunktion muss auf der Parameterseite "Allgemein" freigeschaltet sein. Andernfalls hat
eine Zuordnung keinen Einfluss auf den Jalousieausgang.

= Der Parameter "Zuordnung zur Zentralfunktion" auf der Parameterseite "Ax—Freigaben" (x
=1/2, 3/4) auf "Ja" einstellen.

Der entsprechende Ausgang ist der Zentralfunktion zugeordnet. Er kann zentral gefahren
werden.

[i] Die durch die Zentralfunktion neu eingestellte Behang-, Liiftungsklappen- oder Lamellenpo-
sition wird am Ende einer Fahrbewegung in den Riickmelde-Objekten nachgefiihrt und,
falls diese aktiv sendend sind, auch auf den Bus ausgesendet. Es ist zu beachten, dass
der Aktor Positionen nach dem Einschalten der Versorgungsspannung nur dann berechnen
kann, wenn zuvor eine Referenzfahrt in die obere Endlage ausgefihrt wurde.

i| Die Zentralfunktion z&hlt zum 'direkten Betrieb' eines Ausgangs. Die Zentralfunktion besitzt
aus diesem Grund die gleiche Prioritat im Vergleich zur Bedienung tber die Kurzzeit- oder
Langzeitobjekte, zur Ansteuerung Uber die Positionierungsobjekte oder zum Szenenabruf.

[i] Nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang ist die Zentral-
funktion stets deaktiviert (Objektwert "0").
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Sicherheitsfunktionen

Der Aktor unterscheidet bis zu funf verschiedene Sicherheitsfunktionen. Jede Sicherheitsfunkti-
on verflgt tber ein eigenes Kommunikationsobjekt, wodurch sich die Funktionen unabhangig
voneinander aktivieren oder deaktivieren lassen.

Es stehen drei verschiedene Windalarme zur Verfiigung. Diese Alarme kénnen beispielsweise
zum Wind- oder Strumbdenschutz von Jalousien oder Markisen an mehreren Geb&udefassa-
den verwendet werden. Zusétzlich oder alternativ kann ein Regenalarm, beispielsweise zum
Schutz von Markisen, und ein Frostalarm, zum Beispiel zur Vermeidung einer mechanischen
Zerstérung ausgefahrener Jalousien bei tiefen Temperaturen, freigeschaltet und verwendet
werden. Die Telegrammpolaritat der Sicherheitsobjekte ist fest vorgeben:

"0" = kein Alarm / "1" = Alarm.

In der Regel steuern Wetterstationen, die tiber Sensoren Temperatur, Windgeschwindigkeit und
Regen erfassen, die Kommunikationsobjekte der Sicherheitsfunktion an.

Die Sicherheitsfunktionen werden gemeinsam fir alle Jalousieausgange angelegt und konfigu-
riert. Die verschiedenen Ausgdnge des Aktors kénnen separat auf alle oder einzelne Sicher-
heitsfunktionen zugewiesen werden. Nur zugewiesene Ausgange reagieren auf einen Zustand-
wechsel der Sicherheitsobjekte. Dabei sind die Reaktionen zu Beginn ("1" Telegramm) oder am
Ende ("0" Telegramm) einer Alarmmeldung kanalorientiert parametrierbar.

Da Ausgénge auch auf mehrere Sicherheitsalarme zugewiesen sein kénnen, ist die Prioritat
eintreffender Alarmmeldungen kanalUbergreifend einstellbar. So besitzen die drei Windalarme
zueinander unveranderbar die gleiche Prioritat (logisches ODER). Die Prioritatsreihenfolge der
Windalarme im Vergleich zum Frostalarm oder zum Regenalarm ist parametrierbar.

Die Kommunikationsobjekte fur die Sicherheitsalarme kénnen auf das Eintreffen von zyklischen
Telegrammen Uberwacht werden. Bleiben Telegramme innerhalb einer einstellbaren Uberwa-
chungszeit aus, aktiviert der Aktor fur die zugewiesenen Ausgénge die Sicherheitsfahrt. Die Si-
cherheitsfunktion wird beendet, sobald ein neues "0"-Telegramm empfangen wird.

Far die Windalarme, fur den Regenalarm und fiir den Frostalarm kénnen separat unterschiedli-
che Uberwachungszeiten zwischen '1 Minute' und '23 Stunden 59 Minuten' in der ETS einge-
stellt werden. Fir die Windalarme wird eine gemeinsame Zeit konfiguriert. Jeder Windalarm ver-
flgt jedoch Uber einen eigenen Timer, sodass die Windobjekte getrennt voneinander auf Tele-
grammupdates geprift werden.

Prioritatsauswertung
hoch —> mittel —> niedrig

y . 1) B
Objekt » _ Zyklische N >
"Windalarm 1" Uberwachung Wind 1
: : 1)
Objekt » _ Zyklische >4 >
"Windalarm 2" Uberwachung Wind 2
Objekt zyklische "
Es , iscl . »
"Windalarm 3" Uberwachung [ Wind 3 Ausgang 1
Objekt » _ Zyklische N >
"Regenalarm” Uberwachung Regen
Objekt | zyklische : . .
"Frostalarm” Uberwachung J Frost )
4

1): Gemeinsame Uberwachungszeit, unterschiedliche Timer.
YYYY

Ausgénge 3...4 oder 8

Bild 13: Funktionsschaltbild der Sicherheitsfunktionen
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Sicherheitsfunktionen freigeben

Die Sicherheitsfunktionen missen zunéchst global freigegeben werden, bevor sie parametriert
und verwendet werden kénnen. Nach globaler Freigabe kénnen die einzelnen Sicherheitsalar-
me unabhangig voneinander freigegeben oder gesperrt werden.

= Den Parameter "Sicherheitsfunktionen" auf der Parameterseite "Allgemein Jalousieausgén-
ge" einstellen auf "freigegeben”.

Die Sicherheitsfunktionen sind global freigegeben und die weiteren Parameter sowie die
Parameterseite "Sicherheit Zeiten" werden sichtbar.

®  Die Parameter "Windalarm 1", "Windalarm 2", "Windalarm 3", "Regenalarm" und
"Frostalarm" gemaR der Funktionsanforderung auf "freigegeben” einstellen. Die Einstellung
"gesperrt" deaktiviert den entsprechenden Alarm.

Die erforderlichen Sicherheitsalarme sind freigegeben. Die Sicherheitsobjekte sind sichtbar
und kénnen mit Gruppenadressen verbunden werden.

i] Esist darauf zu achten, dass die kanalorientierten Zuordnungen der Jalousieausgénge zu
den Sicherheitsalarmen (auf den Parameterseiten "Ax — Sicherheit"; x = 1/2, 3/4) erst dann
funktionieren, wenn der entsprechende Alarm auch freigeschaltet ist. Andernfalls ist eine
Zuordnung ohne Funktion.

Ein Objekt-Update der Sicherheitsobjekte ("EIN" nach "EIN" oder "AUS" nach "AUS") zeigt
keine Reaktion.

i/ Nach dem Ausfall der Versorgungsspannung (Bus- und Netzspannungsausfall) oder nach
einem ETS-Programmiervorgang sind die Sicherheitsfunktionen stets deaktiviert. Bei ei-
nem Ausfall nur der Netzspannung oder nur der Busspannung gehen die Objektzustande
der Sicherheitsfunktionen nicht verloren und die Funktionen bleiben aktiviert, falls sie zuvor
aktiviert waren. Es ist in diesem Fall jedoch zu beachten, dass bei Bus- oder Netzspan-
nungswiederkehr das parametrierte Verhalten ausgefihrt wird (Parameter "Verhalten nach
Bus- oder Netzspannungswiederkehr"). Die betroffenen Ausgange sind danach jedoch si-
cherheitsverriegelt und lassen sich erst dann wieder Uber den Bus bedienen, wenn die zu-
gewiesenen Sicherheitsfunktionen beendet werden.

=

Sicherheitsprioritaten einstellen

Wenn einem Ausgang mehrere Sicherheitsalarme zugewiesen sind, ist es wichtig, die Prioritat
der eintreffenden Sicherheitstelegramme einzustellen. Dabei ibersteuert ein Alarm mit einer hé-
heren Prioritat die Alarme mit den niedrigeren Prioritdten. Sobald ein Sicherheitsalarm mit einer
héheren Prioritat beendet wurde, wird der Sicherheitsalarm mit der untergeordneten Prioritat
ausgefihrt, sofern der untergeordnete Sicherheitsalarm aktiv ist.

Die Sicherheitsfunktionen missen global freigegeben sein.

= Die Parameter "Prioritat der Sicherheitsalarme" auf der Parameterseite "Allgemein Jalou-
sieausgénge" auf die erforderliche Prioritatenreihenfolge einstellen.

i| Die drei Windalarme haben zueinander die gleiche Prioritét (logisches ODER). Das letzte
Telegrammupdate auf die Windalarm-Objekte entscheidet, welcher Windalarm ausgefiihrt
wird. Der Windalarm ist erst dann bei einem zugewiesenen Ausgang vollstédndig deaktiviert,
wenn alle drei Objekte inaktiv ("0") sind.

Zyklische Uberwachung einstellen

Falls eine zyklische Telegrammuberwachung der Sicherheitsobjekte erforderlich ist, missen die
einzelnen Uberwachungsfunktionen separat aktiviert werden. Die Freigaben der Uberwa-
chungsfunktionen und die Einstellungen der Uberwachungszeiten erfolgen auf der Parameter-
seite "Jalousie Sicherheit Zeiten".

Die Sicherheitsfunktionen missen global freigegeben sein.

= Falls eine Uberwachung der Windalarme aktiviert werden soll, muss der Parameter
"Uberwachung fur Windalarme verwenden ?" auf "Ja" konfiguriert werden.
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=

Die Uberwachung der Windalarmobjekte ist aktiviert. Sobald die Uberwachung aktiviert ist,
mussen alle freigeschalteten Windalarmobjekte zyklisch mit Telegrammen beschrieben
werden! Sobald nur ein Windalarm-Telegramm innerhalb der Uberwachungszeit ausbleibt,
wird fur den betroffenen Ausgang die Windalarm-Reaktion ausgefuhrt.

Die erforderliche Uberwachungszelt fur die Windalarmobjekte bei den Parametern
"Zeit fir Uberwachung Windalarm" parametrieren.

Falls eine Uberwachung des Regenalarms aktiviert werden soll, muss der Parameter
"Uberwachung fiir Regenalarm verwenden ?" auf "Ja" konfiguriert werden.

Die Uberwachung des Regenalarmobijekts ist aktiviert. Sobald die Uberwachung aktiviert
ist, muss das Regenalarmobjekt zyklisch mit Telegrammen beschrieben werden!

Die erforderliche Uberwachungszeit fiir das Regenalarmobjekt bei den Parametern
"Zeit fur Uberwachung Regenalarm" parametrieren.

Falls eine Uberwachung des Frostalarms aktiviert werden soll, muss der Parameter
"Uberwachung fiir Frostalarm verwenden ?" auf "Ja" konflgurlert werden.

Die Uberwachung des Frostalarmobijekts ist aktiviert. Sobald die Uberwachung aktiviert ist,
muss das Frostalarmobjekt zyklisch mit Telegrammen beschrieben werden!

Die erforderliche Uberwachungszeit fiir das Frostalarmobjekt bei den Parametern
"Zeit fir Uberwachung Frostalarm" parametrieren.

Die Uberwachung der Windalarme darf nur dann aktiviert werden, wenn unter "Sicherheit"
mindestens ein Windalarm freigeschaltet wurde.

Die Zykluszeit der Sender sollte kleiner als die parametrierte Uberwachungszeit des Jalou-
sieaktors sein, um sicherzustellen, dass mindestens ein Telegramm innerhalb der Uberwa-
chungszeit empfangen wird.

Best.-Nr. 7531 40 19 Seite 52 von 240



B. Software "Schalten, Jalousie, Ventil 20B3x1"
Berker Funktionsbeschreibung

4.2.4.1.4 Kanaliibergreifende Funktionen fiir Ventilausgange

Verhalten nach ETS-Programmiervorgang

Der Zustand der Ventilantriebe nach einem ETS-Programmiervorgang kann gemeinsam fiir die
beiden Ausgange A5 & A6 in der ETS eingestellt werden.

Verhalten nach ETS-Programmiervorgang einstellen

Der Parameter "Verhalten aller Ventilausgénge nach ETS-Programmiervorgang" ist kanaltber-
greifend auf der Parameterseite "Allgemein Ventilausgange" angelegt. Uber diesen Parameter
kann das Verhalten der Ventilausgange unabhangig zum Verhalten nach Bus- oder Netzspan-
nungswiederkehr parametriert werden.

m  Parameter einstellen auf "Ventile schlieRen".

Der Aktor schlieft die angeschlossenen Ventilantriebe vollstdndig nach einem ETS-Pro-
grammiervorgang. Dabei wird der je Ausgang in der ETS konfigurierte Ventil-Wirksinn be-
ricksichtigt, so dass bei stromlos geschlossenen Ventilen der Ausgang ausgeschaltet und
bei stromlos gedffneten Ventilen der Ausgang bestromt wird.

m  Parameter einstellen auf "Ventile 6ffnen".

Der Aktor 6ffnet die angeschlossenen Ventilantriebe vollstdndig nach einem ETS-Program-
miervorgang. Dabei wird der je Ausgang in der ETS konfigurierte Ventil-Wirksinn berick-
sichtigt, so dass bei stromlos gedffneten Ventilen der Ausgang ausgeschaltet und bei
stromlos geschlossenen Ventilen der Ausgang bestromt wird.

= Parameter einstellen auf "Ventile auf Wert fir Zwangsstellung”.

Der Aktor stellt die angeschlossenen Ventilantriebe auf den je Ausgang in der ETS konfigu-
rierten Wert fur die Zwangsstellung (0...100 %) ein. Bei den Einstellungen 0 % wird der be-
troffene Ausgang vollstdndig geschlossen, bei der Einstellung 100 % vollstédndig gedffnet.
Das Bestromen des Ventilausgangs geschieht grundsatzlich unter Berlicksichtigung des
eingestellten Ventil-Wirksinns.

Bei den Einstellungen 1...99 % fur den Zwangsstellungswert flhrt der Aktor nach einem
ETS-Programmiervorgang solange eine PWM an dem betroffenen Ventilausgang aus, bis
dass eine neue Stellgrélie oder eine andere Funktion vorgegeben oder aktiviert wird. In
diesem Fall wird die PWM nach einem ETS-Programmiervorgang auch fiir Ventilausgange
mit einer schaltenden Stellgréfie (1 Bit) ausgefiihrt!

m  Parameter einstellen auf "Ventile auf Wert fir Notbetrieb".

Der Aktor stellt die angeschlossenen Ventilantriebe auf den je Ausgang in der ETS konfigu-
rierten Wert fir die Notbetrieb (0...100 %) ein. Bei den Einstellungen 0 % wird der betroffe-
ne Ausgang vollstdndig geschlossen, bei der Einstellung 100 % vollstédndig getffnet. Das
Bestromen des Ventilausgangs geschieht grundsatzlich unter Berlicksichtigung des einge-
stellten Ventil-Wirksinns.

Bei den Einstellungen 1...99 % fur den Notbetriebswert fihrt der Aktor nach einem ETS-
Programmiervorgang solange eine PWM an dem betroffenen Ventilausgang aus, bis dass
eine neue StellgrofRe oder eine andere Funktion vorgegeben oder aktiviert wird. In diesem
Fall wird die PWM nach einem ETS-Programmiervorgang auch fur Ventilausgénge mit ei-
ner schaltenden Stellgrofie (1 Bit) ausgefihrt!

i| Beiden Einstellungen "Ventile auf Wert fiir Zwangsstellung" und "Ventile auf Wert fur Not-
betrieb" ist Folgendes zu beachten:
Der Aktor greift lediglich auf die in der ETS konfigurierten Ventilpositionswerte (0...100 %)
zurtick. Die Zwangsstellungsfunktion oder der Notbetrieb werden dabei nicht aktiviert!
Die Werte fiir Zwangsstellung und Notbetrieb sind zudem abhangig vom Sommer- / Winter-
betrieb des Aktors. Falls die Betriebsartenumschaltung zu den Ventilausgangen freigege-
ben ist (siehe "Betriebsartenumschaltung Sommer- / Winterbetrieb"), werden in der ETS fur
jeden Ausgang zwei getrennte Ventilpositionswerte fir Sommerbetrieb und Winterbetrieb
konfiguriert und unterschieden.
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i/ Das an dieser Stelle parametrierte Verhalten wird nach jedem Applikations- oder Parame-
ter-Download durch die ETS ausgefihrt. Der einfache Download nur der physikalischen
Adresse oder ein partielles Programmieren nur der Gruppenadressen bewirkt, dass nicht
dieser Parameter bertcksichtigt, sondern das parametrierte "Verhalten nach Bus- und
Netzspannungswiederkehr" ausgefthrt wird!

Zudem wird das Verhalten nach einem ETS-Programmiervorgang nur dann ausgefihrt,
wenn nach dem Programmieren Bus- und Netzspannung angeschlossen und eingeschaltet
sind. Falls nur Busspannung unterbrechungsfrei eingeschaltet sein sollte, wird das Verhal-
ten beim Einschalten der Netzspannung nachgefihrt. In diesem Fall wird das Verhalten bei
Bus- oder Netzspannungswiederkehr nicht ausgefuhrt. Es ist zu beachten, dass nach ei-
nem ETS-Programmiervorgang ohne eingeschaltete Netzspannung Statustelegramme zur
StellgrélRe und Netzausfallalarm auf den Bus ausgesendet werden, sofern diese Status-
meldungen aktiv sendend oder freigegeben sind (siehe Kapitel 4.2.4.1.1. Aligemeine kanal-
Ubergreifende Funktionen).

i/ Nach einem ETS-Prohrammiervorgang wird der in der ETS konfigurierte Ventilzustand ein-
gestellt. Dabei werden auch die Statusmeldungen "Alle Ventile geschlossen” und "Riick-
meldung grofte Stellgrofe” vom Raumaktor gemal dem aktuellen Zustand aktualisiert und
ein Telegramm auf den Bus ausgesendet, sofern die Statusmeldung freigegeben ist. Zu-
dem wird auch der aktuelle Netzspannungsstatus (Netzspannung vorhanden / nicht vor-
handen) auf den Bus aktiv ausgesendet, falls freigegeben.

Das Aussenden der Statustelegramme und Meldungen erfolgt jedoch erst, nachdem die in
der ETS konfigurierte Verzégerungszeit nach Busspannungswiederkehr abgelaufen ist.

1] Ein nach einem ETS-Programmiervorgang eingestellter Ventilzustand wird im Riickmelde-
objekt nachgefihrt.

i] Ein aktiver Handbetrieb wird durch einen ETS-Programmiervorgang beendet.

Betriebsartenumschaltung Sommer- / Winterbetrieb

Fur die Zwangsstellungsfunktion und fir den Notbetrieb kénnen in der ETS separat fir jeden
Ausgang stetige Ventilpositionswerte (0...100 %) konfiguriert werden. Sofern eine Zwangsstel-
lung oder ein Notbetrieb aktiviert wurde, setzt der Raumaktor an den betroffenen Ventilausgan-
gen die jeweils vorgegebene Ventilposition durch eine Pulsweitenmodulation um.

Es ist flir die genannten Funktionen beim Raumaktor méglich, fir Sommer und Winter verschie-
dene Ventilpositionswerte in der ETS vorzugeben. Somit kann beispielsweise ein Notbetrieb,
der bei einer Stérung im Zuge der Stellgrofleniiberwachung aktiviert wurde, im Sommerbetrieb
eine andere Ventil6ffnung bewirken als im Winterbetrieb. Zudem kann auch bei einer Zwangs-
stellung eine getrennte Ventilpositionsvorgabe abhangig von der Jahreszeit unterschieden wer-
den.

Betriebsartenumschaltung freigeben

Damit der Raumaktor zwischen zwei Sommer- und Winter-Ventilpositionswerten fir die
Zwangsstellungsfunktion und den Notbetrieb unterscheidet, muss in der ETS die Betriebsarten-
umschaltung freigeschaltet werden.

= Den Parameter "Umschaltung Sommer- / Winterbetrieb ?" auf der Parameterseite "Allge-
mein Ventilausgange" auf "Ja" einstellen.

Die Betriebsartenumschaltung fir Sommer- und Winterbetrieb ist freigeschaltet. In der ETS
wird das 1 Bit Kommunikationsobjekt "Umschaltung Sommer/Winter" sichtbar. Uber dieses
Objekt kann die Betriebsart des Raumaktors jederzeit durch ein Bustelegramm umgeschal-
tet werden.

Zudem schaltet die ETS automatisch weitere Parameter auf den Parameterseiten

"A5 - Allgemein" und "A6 - Allgemein" sichtbar, wodurch fiir die Zwangsstellungsfunktion
und fur den Notbetrieb getrennte Ventil-Positionswerte fir Sommer und Winter konfiguriert
werden kénnen.

m  Den Parameter "Umschaltung Sommer- / Winterbetrieb ?" auf der Parameterseite "Allge-
mein Ventilausgange" auf "Nein" einstellen.
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Die Betriebsartenumschaltung fir Sommer- und Winterbetrieb ist gesperrt. In der ETS kann
je Ausgang nur ein Ventilpositionswert getrennt fir die Zwangsstellungsfunktion und ftir
den Notbetrieb konfiguriert werden. Es wird nicht zwischen Sommer- und Winterbetrieb un-
terschieden.

i] Im Auslieferungszustand des Raumaktors ist die Sommer- / Winterbetriebsartenumschal-
tung deaktiviert. Der Aktor arbeitet dann nur mit einem Ventilpositionswert fur Zwangsstel-
lung und Notbetrieb.

Telegrammpolaritat zur Betriebsartenumschaltung einstellen

Die Telegrammpolaritat des 1 Bit Kommunikationsobjekts "Umschaltung Sommer/Winter" kann
in der ETS eingestellt werden.

Die Betriebsartenumschaltung muss zuvor freigegeben worden sein.

m  Den Parameter "Polaritat Objekt 'Umschaltung Sommer/Winter™ auf der Parameterseite
"Allgemein Ventilausgange" auf "Sommer = 0 / Winter = 1" einstellen.

Der Sommerbetrieb wird durch ein "AUS"-Telegramm und der Winterbetrieb durch ein
"EIN"-Telegramm aktiviert.

m  Den Parameter "Polaritat Objekt 'Umschaltung Sommer/Winter™ auf der Parameterseite
"Allgemein Ventilausgange" auf "Sommer = 1 / Winter = 0" einstellen.

Der Sommerbetrieb wird durch ein "EIN"-Telegramm und der Winterbetrieb durch ein
"AUS"-Telegramm aktiviert.

i] Bei einem Ausfall nur der Busspannung oder nur der Netzspannung bleibt der Wert des
Kommunikationsobjekts "Umschaltung Sommer/Winter" und somit die Betriebsart erhalten.
Bei einem Busspannungsausfall wird somit die Betriebsart verwendet, die zuletzt Gber das
Kommunikationsobjekt "Umschaltung Sommer / Winter" vorgegeben wurde. Sollte bis zum
Zeitpunkt des Busspannungsausfalls noch keine Betriebsart Gber den Bus vorgegeben
worden sein, so greift der Raumaktor auf die in der ETS konfigurierte "Betriebsart nach Ge-
ratereset" zurtick. Der Objektzustand nach einem Geratereset (ETS-Programmiervorgang,
Bus- oder Netzspannungswiederkehr) kann separat in der ETS eingestellt werden (siehe
"Betriebsart nach Geratereset einstellen").

i| Die Betriebsart kann auch wahrend eines aktivierten Notbetriebs oder wahrend einer akti-
vierten Zwangsstellung Uber das Objekt umgeschaltet werden. In diesem Fall passt der
Raumaktor unmittelbar nach der Umschaltung die Pulsweitenmodulation auf den Ventilpo-
sitionswert der gultigen Betriebsart an.
Zudem kann der Wert fiir den Notbetrieb und der Wert fir die Zwangsstellung nach einem
ETS-Programmiervorgang, nach Busspannungsausfall oder nach Bus- oder Netzspan-
nungswiederkehr als Ventilpositionswert tibernommen und eine Pulsweitenmodulation ge-
startet werden. Der Aktor greift dabei lediglich auf die in der ETS konfigurierten Ventilpositi-
onswerte (0...100 %) unter Berlicksichtigung der eingestellten oder nachgefiihrten Be-
triebsart zurtick. Die Zwangsstellungsfunktion oder der Notbetrieb werden dabei nicht akti-
viert, wodurch die Umschaltung der Betriebsart nach einem der genannten Ereignisse nicht
zur Umschaltung der Sommer-/Winter-Ventilposition fuhrt.

Betriebsart nach Gerétereset einstellen

Der Wert des Kommunikationsobjektes "Umschaltung Sommer/Winter" wird nach einem ETS-
Programmiervorgang und nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr durch den Raumaktor au-
tomatisch initialisiert. Der Initialisierungswert wird in der ETS konfiguriert.

Die Betriebsartenumschaltung muss zuvor freigegeben worden sein.

= Den Parameter "Betriebsart nach ETS-Programmiervorgang " auf der Parameterseite "All-
gemein Ventilausgange" auf "Sommerbetrieb" einstellen.

Unmittelbar nach einem ETS-Programmiervorgang oder nach Bus- oder Netzspannungs-
wiederkehr wird der Sommerbetrieb initialisiert.

= Den Parameter "Betriebsart nach ETS-Programmiervorgang " auf der Parameterseite "All-
gemein Ventilausgange" auf "Winterbetrieb" einstellen.
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Unmittelbar nach einem ETS-Programmiervorgang oder nach Bus- oder Netzspannungs-
wiederkehr wird der Winterbetrieb initialisiert.

i| Die nach einem Geréatereset eingestellte Betriebsart wird auch im Objekt "Umschaltung
Sommer/Winter" unter Berlicksichtigung der konfigurierten Telegrammpolaritat nachgefihrt
und kann ausgelesen werden ("L"-Flag setzen).

Statusmeldung "Alle Ventile geschlossen™

Der Raumaktor kann durch ein 1 Bit Statustelegramm die Information auf den Bus aussenden,
dass alle Ventile geschlossen sind, also Uber die Stellgréfien beider Ventilausgange keine Heiz-
oder Kuhlenergie mehr angefordert wird. Diese Statusmeldung kann beispielsweise zu Visuali-
sierungszwecken oder zur Pumpensteuerung in einer Heiz-/Kihlanlage sinnvoll sein.

Statusmeldung "Alle Ventile geschlossen" freigeben

Die Statusmeldung kann gemeinsam fir die beiden Ventilausgange des Raumaktors auf der
Parameterseite "Allgemein Ventilausgange" freigeschaltet werden.

= Den Parameter "Status-Objekt 'Alle Ventile geschlossen™ einstellen auf "freigegeben”.

Die Statusfunktion "Alle Ventile geschlossen" ist freigegeben. Das Kommunikationsobjekt
"Alle Ventile geschlossen" ist in der ETS sichtbar.

m  Den Parameter "Status-Objekt 'Alle Ventile geschlossen™ einstellen auf "gesperrt".
Die Statusfunktion "Alle Ventile geschlossen" ist vollstdndig deaktiviert.

Telegrammpolaritat zur Statusmeldung "Alle Ventile geschlossen” einstellen

Die Telegrammpolaritat des 1 Bit Kommunikationsobjekts "Alle Ventile geschlossen" kann in der
ETS eingestellt werden.

Die Statusmeldung muss zuvor freigegeben worden sein.

= Den Parameter "Polaritat Objekt 'Alle Ventile geschlossen™ auf der Parameterseite "Allge-
mein Ventilausgange" auf "Objektwert bei 'Alle Ventile geschlossen' = 0" einstellen.

Sobald alle Ventilpositionen auf "0 %" oder "AUS" vorgegeben oder eingestellt wurden, al-
so alle Ventile vollstdndig geschlossen sind, sendet der Raumaktor ein "AUS"-Telegramm
Uber das Statusobjekt auf den Bus aus. Sobald nur ein Ventil an einem Ventilausgang
durch eine SchaltstellgroRe oder durch eine beliebige Pulsweitenmodulation ge&ffnet wird,
sendet der Aktor ein Statustelegramm "EIN" auf den Bus aus.

m  Den Parameter "Polaritat Objekt 'Alle Ventile geschlossen™ auf der Parameterseite "Allge-
mein Ventilausgadnge" auf "Objektwert bei 'Alle Ventile geschlossen' = 1" einstellen.

Sobald alle Ventilpositionen auf "0 %" oder "AUS" vorgegeben oder eingestellt wurden, al-
so alle Ventile vollstdndig geschlossen sind, sendet der Raumaktor ein "EIN"-Telegramm
Uber das Statusobjekt auf den Bus aus. Sobald nur ein Ventil an einem Ventilausgang
durch eine Schaltstellgrofie oder durch eine beliebige Pulsweitenmodulation getffnet wird,
sendet der Aktor ein Statustelegramm "AUS" auf den Bus aus.

Die Statusmeldung bertcksichtigt Ventilausgange mit schaltender und stetiger Stellgrofie.

Nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang
wird der in der ETS konfigurierte Ventilzustand eingestellt. Dabei wird auch die Statusmel-
dung "Alle Ventile geschlossen" vom Raumaktor gemaf dem aktuellen Zustand aktualisiert
und ein Telegramm auf den Bus ausgesendet, sofern die Statusmeldung freigegeben ist.
Das Aussenden erfolgt in den genannten Fallen jedoch erst, nachdem die in der ETS konfi-
gurierte Verzégerungszeit nach Busspannungswiederkehr abgelaufen ist.

= (=4
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i Bei einem Ausfall der Netzspannungsversorgung am Aktor oder bei einem Kurzschluss an
einem Ventilausgang werden die angeschlossenen Ventilantriebe elektrisch nicht mehr an-
gesteuert, wodurch die Antriebe in den vom Hersteller vorgegebenen stromlosen Zustand
Ubergehen (stromlos gedffnet / stromlos geschlossen).

Ein durch einen Netzspannungsausfall oder Kurzschluss vollstandig getffnetes Ventil
(Ventil-Wirksinn stromlos gedffnet) wird bei der Statusmeldung "Alle Ventile geschlossen”
wie ein geschlossenes Ventil ausgewertet, da der Ventilzustand durch eine Stérung hervor-
gerufen wurde.

Riickmeldung der groBten StellgroBe

Bei bestimmten Brennwertéfen kann zur Ermittlung der optimalen Vorlauftemperatur des Heiz-
kreises die Information der im Heizkreis groten HeizstellgroRe erforderlich werden.

Der Raumaktor ermittelt ausschlieflich fur Ventilausgdnge mit stetiger Stellgrofie stets den im
Aktor gréRten 1 Byte-StellgréRensollwert. Der Aktor kann diesen grofiten StellgroRenwert Giber
ein separates 1 Byte Kommunikationsobjekt "Rickmeldung gréite StellgréRe" aktiv auf den
Bus aussenden.

Es werden in dieser Rickmeldungsfunktion nicht nur die Uber den Bus empfangenen Stellgré-
Ren ausgewertet. Der Raumaktor berticksichtigt auch Zustdnde von geéffneten Ventilen, die
durch eine Handbedienung oder durch eine Sonderfunktion (Zwangsstellung, Notbetrieb, Ver-
halten bei Busspannungsausfall und bei Bus- oder Netzspannungswiederkehr / Verhalten nach
ETS-Programmiervorgang) eingestellt wurden.

Ventilausgdnge mit einer schaltenden 1 Bit StellgréRe werden bei der Ermittlung der grofiten
StellgréRe nicht bertcksichtigt, auch dann nicht, wenn diese Ausgange eine Pulsweitenmodula-
tion ausfuhren (beispielsweise wahrend einer Handbedienung oder bei einer Zwangsstellung).

Rickmeldung der groRten SteligréBe freigeben

Die Rickmeldung der grofiten StellgrofRe des Raumaktors kann gemeinsam fir die beiden Ven-
tilausgadnge auf der Parameterseite "Allgemein Ventilausgénge" freigeschaltet werden.

= Den Parameter "Nur fiir stetige 1 Byte Ventilausgédnge: Riickmeldung der gré3ten Stellgré-
Re" einstellen auf "freigegeben”.

Die Rickmeldungsfunktion ist freigeschaltet und in der ETS wird das Kommunikationsob-
jekt "Rackmeldung grofite Stellgréfie” sichtbar. Der Aktor sendet ein Rickmeldetelegramm
aus, sobald sich der gréfite aktive Stellgréfienwert, z. B. beim Offnen eines Ventils, veran-
dert. Wenn die Ventile an beiden Ventilausgéngen vollstandig geschlossen sind, Ubertragt
die Rickmeldung den Wert "0".

m  Den Parameter "Nur fur stetige 1 Byte Ventilausgange: Rickmeldung der gréf3ten Stellgré-
Re" einstellen auf "gesperrt".

Die Riickmeldungsfunktion der grofdten StellgréRRe ist vollstandig deaktiviert.

Falls beide Ventilausgdnge auf 1 Bit StellgréRen parametriert sind, ist die Riickmeldung der
groflten Stellgrofie stets "0".

Nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang
wird der in der ETS konfigurierte Ventilzustand eingestellt. Dabei wird auch die
"Rickmeldung gréte StellgréRe” vom Raumaktor gemal dem aktuellen Zustand aktuali-
siert und ein Telegramm auf den Bus ausgesendet, sofern die Rickmeldung freigegeben
ist.

Das Aussenden erfolgt in den genannten Fallen jedoch erst, nachdem die in der ETS konfi-
gurierte Verzdgerungszeit nach Busspannungswiederkehr abgelaufen ist.

I
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i Bei einem Ausfall der Netzspannungsversorgung am Aktor oder bei einem Kurzschluss an
einem Ventilausgang werden die angeschlossenen Ventilantriebe elektrisch nicht mehr an-
gesteuert, wodurch die Antriebe in den vom Hersteller vorgegebenen stromlosen Zustand
Ubergehen (stromlos gedffnet / stromlos geschlossen).

Ein durch einen Netzspannungsausfall oder Kurzschluss vollstandig getffnetes Ventil
(Ventil-Wirksinn stromlos gedffnet) wird bei der "Riickmeldung gréfte Stellgrofie” wie ein
geschlossenes Ventil ausgewertet, da der Ventilzustand durch eine Stérung hervorgerufen
wurde.

Festsitzschutz

Der Raumaktor verfiigt Gber einen automatischen Festsitzschutz, um ein Verkalken oder ein
Festfahren eines langer nicht angesteuerten Ventils zu verhindern. Der Festsitzschutz wirkt,
falls er in der ETS freigegeben ist, stets zeitgleich auf beide Ventilausgénge.

Festsitzschutz freigeben

Der Festsitzschutz wird global fir beide Ventilausgédnge auf der Parameterseite "Allgemein Ven-
tilausgange" freigeschaltet.

m  Den Parameter "Festsitzschutz" einstellen auf "freigegeben".

Der Festsitzschutz wird zyklisch alle 6 Tage unabhéngig vom momentanen Betriebszu-
stand und der aktiven Ventilposition gleichzeitig fir beide Ventilausgange aktiviert. Dabei
schaltet der Raumaktor fur die Dauer von ca. 5 Minuten beide Ventilausgénge ein. Nach
dieser Einschaltphase schaltet der Aktor alle Ventilausgénge fir eine neue Dauer von

ca. 5 Minuten aus. Dadurch wird sichergestellt, dass alle Ventile, egal ob stromlos geéffnet
oder stromlos geschlossen, nahezu vollstdndig auf- und zugefahren wurden und somit ein-
mal der gesamte Ventilverfahrweg 'durchlaufen’ wurde.

Im Anschluss an den Festsitzschutz steuert der Aktor die Ausgange wieder in Abhangigkeit
des eingestellten Betriebszustands an.

= Den Parameter "Festsitzschutz" einstellen auf "gesperrt".
Der Festsitzschutz ist vollstdndig deaktiviert und wird nicht ausgefihrt.

i| Ein Festsitzschutz Iauft unabhéngig von der Busspannung stets 'im Hintergrund' ab und
wird nicht Gber die Statusobjekte auf den Bus gemeldet. Die Zustands-LED an der Gerate-
front zeigen auch wahrend eines Festsitzschutzes den Bestromungszustand der einzelnen
Ventilausgénge an.

i| Die Zykluszeit des Festsitzschutzes wird nur dann neu gestartet, nachdem die Versor-
gungsspannung des Aktors vollstédndig wieder eingeschaltet wird ( Bus- und Netzspan-
nungswiederkehr) oder das Gerat neu durch die ETS programmiert wurde. In diesen Fallen
missen also mindestens zunachst ca. 6 Tage vergehen, bis dass der Festsitzschutz erst-
malig automatisch ausgefihrt wird.

i| Der Festsitzschutz besitzt eine héhere Prioritét als eine Zwangsstellung oder als der Not-
betrieb. Diese Betriebszustande werden, wie auch der Normalbetrieb durch StellgréRRen,
vom Festsitzschutz Ubersteuert.
Eine Handbedienung (kurzzeitig oder permanent) Ubersteuert hingegen den Festsitzschutz.
Falls wahrend einer aktiven Handbedienung ein Festsitzschutz ausgefiihrt werden soll (weil
der Zeitzahler von 6 Tagen abgelaufen ist), so aktiviert der Raumaktor den Festsitzschutz
nicht, er startet jedoch die 2 x 5 Minuten EIN-AUS-Zeit des Schutzes. Sollte die Handbe-
dienung beendet werden, bevor die EIN-AUS-Zeit des Festsitzschutzes abgelaufen ist, so
fuhrt der Raumaktor den Festsitzschutz fir die verbleibende Zeit nachtraglich aus.
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4.2.4.2 Kanalorientierte Funktionsbeschreibung

4.2.4.2.1 Funktionsbeschreibung fiir Relais-Schaltausgdange

Betriebsart

Die Relais eines Schaltausgangs lassen sich auf SchlieRer- oder Offnerbetrieb parametrieren.
Auf diese Weise ist das Invertieren von Schaltzustdnden mdéglich. Die eingestellte Betriebsart
hat auch Auswirkungen auf die Schaltstatus-Rickmeldungen.

Betriebsart einstellen

Der Parameter "Betriebsart" ist separat fir jeden Ausgangskanal auf der Parameterseite "Ax
Allgemein" (x = Nummer des Schaltausgangs) angelegt.

m  Betriebsart als SchlielRer einstellen.

Schaltzustand = aus ("0") -> Relaiskontakt offen,
Schaltzustand = ein ("1") -> Relaiskontakt geschlossen.

m  Betriebsart als Offner einstellen.

Schaltzustand = aus ("0") -> Relaiskontakt geschlossen,
Schaltzustand = ein ("1") -> Relaiskontakt offen.

f Objekt Szenen-
\"Szenennebenst. _J funktion

Objekt | [+ It

\_Treppenhausfir* | | tfunktion |
Oblekt 1+ I .

L ’Scnlaileﬂ‘ ] ize""""“m"“ Verhaltan

T ! Sperr- oder 1 - Busausfall _,J .
v 7 " sl Balrk | s - Blinken

T e funktion J - ETS-Pragrammier- |tnur bei Sperrfunktion
Objekt ! vorgang

\_*Verkniplung® | *
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Objekt VerzGgerung nach . d
"Rickmeldung” ] Busspannungswiedarkehr o Snden

r . a . ep—
Objakt ] Verzdgerung nach fllechas Sendan = optional param etrierbar
"Sammelrickmal” | Busspannungswiederkenr ]

Bild 14: Funktionsschaltbild "Betriebsart"

i] Der logische Schaltzustand ("ein - 1" oder "aus — 0") wird durch das Kommunikationsobjekt
"Schalten" eingestellt und durch die Funktionen beeinflusst, die optional aktiviert werden
kénnen (z. B. Zeit-/Treppenhausfunktionen, Verkniipfungen, Sperr-/Zwangsfunktionen,
Szenen).

i] Ein nach Bus-/Netzspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang ein-
gestellter Schaltzustand wird im Riickmeldeobjekt nachgefihrt. Bei einem Netzspannungs-
ausfall werden Schaltstatus-Rickmeldetelegramme auf den Bus ausgesendet, wenn die
Busspannung noch eingeschaltet ist. In diesem Fall ist zu beachten, dass unabh&ngig von
der eingestellten Betriebsart (SchlieRer oder Offner) alle Ausgénge mit dem Schaltzustand
"ausgeschaltet - 0" initialisiert werden und somit auch das Rickmeldetelegramm auf diesen
Zustand angepasst wird.

Verhalten bei Busspannungsausfall, nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr oder
nach einem ETS Programmiervorgang

Die Vorzugslagen der Relais nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Program-
miervorgang kénnen fur jeden Ausgang separat eingestellt werden. Da der Aktor mit netzver-
sorgten monostabilen Relais bestiickt ist, kann zusatzlich auch der Relaisschaltzustand bei
Busspannungsausfall definiert werden.
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Verhalten nach ETS-Programmiervorgang einstellen

Der Parameter "Verhalten nach ETS-Programmiervorgang" ist separat fur jeden Ausgangskanal
auf der Parameterseite "Ax Allgemein" (x = Nummer des Schaltausgangs) angelegt. Uber die-
sen Parameter kann das Relaisverhalten des Ausgangs unabhangig zum Verhalten nach Buss-
pannungswiederkehr parametriert werden.

m  Parameter einstellen auf "keine Reaktion".

Nach einem ETS-Programmiervorgang zeigt das Relais des Ausgangs keine Reaktion und
verbleibt im zuletzt eingestellten Schaltzustand. Der interne logische Schaltzustand geht
durch den ETS-Programmiervorgang nicht verloren.

= Parameter einstellen auf "Kontakt schliel3en".

Der Relaiskontakt schlie3t nach einem Programmiervorgang durch die ETS.
= Parameter einstellen auf "Kontakt 6ffnen”.

Der Relaiskontakt 6ffnet nach einem Programmiervorgang durch die ETS.

i Das an dieser Stelle parametrierte Verhalten wird nach jedem Applikations- oder Parame-
ter-Download durch die ETS ausgefihrt. Der einfache Download nur der physikalischen
Adresse oder ein partielles Programmieren nur der Gruppenadressen bewirkt, dass nicht
dieser Parameter berticksichtigt, sondern das parametrierte "Verhalten nach Bus- oder
Netzspannungswiederkehr" ausgefiihrt wird!

Ein ETS-Programmiervorgang kann ausgefuihrt werden, sobald die Busspannung am
Raumaktor angeschlossen und eingeschaltet ist. Die Netzspannungsversorgung ist fur
einen ETS-Download nicht erforderlich.

Wahrend jedes ETS-Programmiervorgangs 6ffnet der Raumaktor fur alle Ausgénge immer
die Relaiskontakte. Aus diesem Grund kann auch bei der Einstellung "keine Reaktion" ein
geschlossener Relaiskontakt kurzzeitig gedffnet werden.

Ein nach einem ETS-Programmiervorgang eingestellter Schaltzustand wird — berlcksichtigt
durch den Parameter "Betriebsart" — im Ruckmeldeobjekt nachgefihrt.

Ein aktiver Handbetrieb wird durch einen ETS-Programmiervorgang beendet.

Nach einem ETS-Programmiervorgang sind die Sperrfunktionen sowie die Zwangsstellun-
gen stets deaktiviert.

e e R =

Verhalten bei Busspannungsausfall einstellen

Der Parameter "Verhalten bei Busspannungsausfall" ist separat fir jeden Ausgangskanal unter
"Ax Allgemein" (X = Nummer des Schaltausgangs) angelegt.

m  Parameter einstellen auf "keine Reaktion".

Bei Busspannungsausfall zeigt das Relais des Ausgangs keine Reaktion und verbleibt im
zuletzt eingestellten Schaltzustand, sofern die Netzspannungsversorgung des Aktors noch
eingeschaltet ist.

m  Parameter einstellen auf "Kontakt schlieRen".

Der Relaiskontakt schlie3t bei Busspannungsausfall, sofern die Netzspannungsversorgung
des Aktors noch eingeschaltet ist.

m  Parameter einstellen auf "Kontakt 6ffnen".
Der Relaiskontakt 6ffnet bei Busspannungsausfall.

i] Beiden Einstellungen "Kontakt schlieRen" und "Kontakt 6ffnen" haben bei einem Ausfall
der Busspannung zuvor aktivierte Zeitverzégerungen oder zuvor abgerufene verzdgerte
Szenen keine Auswirkungen auf den betroffenen Ausgang. Dadurch geht ein kurz vor Bus-
ausfall empfangenes Telegrammupdate verloren, wenn die entsprechende Verzégerungs-
zeit noch nicht abgelaufen ist.

Bei der Einstellung "keine Reaktion" werden vor Busausfall gestartete Verzégerungszeiten
(Zeitverzdgerung, verzdgerter Szenenabruf) auch nach dem Ausfall der Busspannung noch
ausgewertet, sofern die Netzspannungsversorgung noch eingeschaltet ist. Der Zustand ei-
nes Ausgangs kann sich dadurch auch nach Busausfall noch andern.
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i| Bei einem Ausfall der Netzspannungsversorgung fallen alle Relais des Aktors — unabhan-

gig vom Zustand der Busspannung — grundsatzlich ab (Kontakt geéffnet). Die Ausgéange
sind in diesem Zustand nicht mehr ansteuerbar. Zeitfunktionen (Szenen-, Zeitverzégerun-
gen) werden bei einem alleinigen Ausfall der Netzspannungsversorgung nicht unterbro-
chen.

Bei einem Netzspannungsausfall werden Schaltstatus-Riickmeldetelegramme auf den Bus
ausgesendet, wenn die Busspannung noch eingeschaltet ist. In diesem Fall ist zu beach-
ten, dass unabhangig von der eingestellten Betriebsart (SchlieRer oder Offner) alle Aus-
gange mit dem Schaltzustand "ausgeschaltet” initialisiert werden und somit auch das Ruck-
meldetelegramm auf diesen Zustand angepasst wird.

Bei Bus- oder Netzspannungsausfall werden auch die aktuellen Zustédnde der Zwangsstel-
lungen gespeichert, damit sie bei Busspannungswiederkehr ggf. nachgefihrt werden kén-
nen (abhangig von der Parametrierung der Zwangsstellungsfunktionen).

Aktive Sperr- oder Zwangsstellungsfunktionen werden durch einen Busspannungsausfall
stets geléscht und sind im Anschluss inaktiv.

Verhalten nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr einstellen

Der Parameter "Verhalten nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr" ist separat fur jeden Aus-
gangskanal auf der Parameterseite "Ax Allgemein" (x = Nummer des Schaltausgangs) angelegt.

Parameter einstellen auf "Kontakt schlieRen".

Der Relaiskontakt schliel3t nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr.
Parameter einstellen auf "Kontakt 6ffnen”.

Der Relaiskontakt 6ffnet nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr.
Parameter einstellen auf "Zustand wie vor Bus-/Netzspannungsausfall”.

Nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr wird der zuletzt vor Bus-/Netzspannungsausfall
eingestellte und intern abgespeicherte Schaltzustand nachgefihrt.

Parameter einstellen auf "Treppenhausfunktion aktivieren (falls parametriert)".

Die Treppenhausfunktion wird — unabhangig vom Objekt "Schalten" - nach Bus- oder Netz-
spannungswiederkehr aktiviert. Es ist bei dieser Einstellung darauf zu achten, dass die
Treppenhausfunktion auch freigeschaltet und projektiert ist. Wenn die Treppenhausfunktion
nicht freigeschaltet ist, zeigt sich bei dieser Einstellung nach Bus-/Netzwiederkehr keine
Reaktion.

Parameter einstellen auf "keine Reaktion".

Nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr zeigt das Relais des Ausgangs keine Reaktion
und verbleibt im zuletzt eingestellten Schaltzustand.

Bei Einstellung "Zustand wie vor Bus-/Netzspannungsausfall': Ein ETS-Programmiervor-
gang der Applikation oder der Parameter setzt den intern abgespeicherten Schaltzustand
auf "aus" zurlck.

Das parametrierte "Verhalten nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr" wird beim Ein-
schalten der Busspannung nur dann ausgefiihrt, wenn der letzte ETS-Programmiervorgang
der Applikation oder der Parameter langer als ca. 20 s zurlickliegt. Andernfalls

(Tets < 20 s) wird auch bei Buswiederkehr das "Verhalten nach ETS-Programmiervorgang”
ausgefuhrt.

Falls ausschlielich die Netzspannung nach einem ETS-Download ausfallt und wieder ein-
geschaltet wird, flhrt der Aktor das "Verhalten bei Bus- oder Netzspannungswiederkehr"
aus.

Eine Netzspannungswiederkehr beeinflusst die Kommunikationsobjekte, die Zustdnde vom
Bus empfangen (z. B. Verknipfungseingénge), nicht. Die Objekte verbleiben auf dem zu-
letzt eingestellten Zustand, falls die Busspannung unterbrechungsfrei angeschlossen war.

Einstellung "keine Reaktion": Der Schaltzustand wird bei Busspannungswiederkehr intern
auf "ausgeschaltet - 0" zurlickgestellt, unabhangig davon, in welcher Position sich die Re-
lais befinden! Auch die Riickmeldungen werden auf diese Weise — ggf. auch invertiert — in-
itialisiert.

Die Schaltstatus-Rickmeldung entspricht in diesem Fall erst dann dem 'echten’ Relaissta-
tus, wenn die Ausgénge einmal Uber den Bus angesteuert wurden.
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i] Ein nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr eingestellter Schaltzustand wird — beriick-
sichtigt durch den Parameter "Betriebsart" — im Ruckmeldeobjekt nachgefuhrt.

i Bei Zwangsstellung als Zusatzfunktion: Das Kommunikationsobjekt der Zwangsstellung
kann nach Busspannungswiederkehr separat initialisiert werden. Dadurch wird bei einer
Aktivierung der Zwangsstellung die Reaktion des Ausgangs bei Busspannungswiederkehr
beeinflusst. Das parametrierte "Verhalten bei Bus- oder Netzspannungswiederkehr" wird
nur dann ausgefuhrt, wenn keine Zwangsstellung nach Busspannungswiederkehr aktiviert
ist!

Ein Ausfall der Netzspannungsversorgung des Aktors deaktiviert immer eine Zwangsstel-
lung.

Bei Sperrfunktion als Zusatzfunktion: Aktive Sperrfunktionen sind nach Bus- oder
Netzspannungs—wiederkehr stets inaktiv.

Bei Busspannungswiederkehr wird eine aktive Handbedienung beendet. Bei einem Netz-
ausfall ist keine Handbedienung mdglich.

)

Schaltstatus-Riickmeldung

Der Aktor kann den am Ausgang eingestellten Schaltstatus ("eingeschaltet" oder "ausgeschal-
tet") auf den Bus zuriickmelden (siehe Bild 15). Der Riickmeldewert kann optional invertiert wer-
den.

e
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“Treppenhaustki | " funktion
start/stopp” | (Zeitsteuerung)
- J

Objekt
*Zentral schalten” |

1 I l* Sperr- oder
. Elbjekl . j =™ Zeitlunktionen |~ m— | plung [~ M Zwang
Schalten | funktion

Objakt I
“Verknipfung® | E—

" A Abruten
Objekt ! Szenen-
“SzenennsbensL" ) Slsuenng I

o fERSanedan: Abspeichaim

* Polaritat Zentrakobjekt )

Vernalten

[ 1 J Busausfall | | |«
— ! .8 A ——» Blinken
L [ I-ETS-F‘ " {[nur bel Sperrfunktion

vorgang
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zur Trappanhausfunktion!

] * = pptional parametrierbar

g I
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“Rickmeldung” J |Busspannungswiederkehr Senden

Bild 15: Funktionsschaltbild der Rickmeldung

Schaltstatus-Riickmeldung aktivieren

Die Schaltstatus-Riickmeldung kann als ein aktives Meldeobjekt oder als ein passives Status-
objekt verwendet werden. Als aktives Meldeobjekt wird die Schaltstatus-Riuckmeldung bei jeder
Anderung eines Schaltzustandes auf den Bus ausgesendet. In der Funktion als passives Statu-
sobjekt erfolgt keine Telegrammiibertragung bei Anderung. Hier muss der Objektwert ausgele-
sen werden. Die ETS setzt automatisch die zur Funktion erforderlichen Kommunikationsflags
des Objektes.

Der Parameter "Riickmeldung ?" ist separat fir jeden Ausgangskanal auf der Parameterseite
"Ax Allgemein" (x = Nummer des Schaltausgangs) angelegt.

= Parameter einstellen auf "nicht invertieren, aktives Meldeobjekt" oder "invertieren, aktives
Meldeobjekt".

Das Ruckmeldeobjekt wird freigeschaltet. Der Schaltstatus wird in Abh&ngigkeit der Ein-
stellung nichtinvertiert oder invertiert ausgesendet, sobald sich eine Anderung des Zustan-
des ergibt oder nachdem das Gerat durch die ETS programmiert wurde. Auch nach Bus-
oder Netzspannungswiederkehr erfolgt eine Telegrammibertragung der Schaltststus-Ruick-
meldung.

®m  Parameter einstellen auf "nicht invertieren, passives Statusobjekt" oder "invertieren, passi-
ves Statusobjekt”.
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Das Riickmeldeobjekt wird freigeschaltet. Der Schaltstatus wird nur dann als Antwort in Ab-
hangigkeit der Einstellung nichtinvertiert oder invertiert ausgesendet, wenn das Rickmel-
deobjekt vom Bus ausgelesen wird. Nach Bus-/Netzspannungswiederkehr oder nach ei-
nem ETS-Programmiervorgang erfolgt keine automatische Telegrammubertragung.

i Auch Aktualisierungen "EIN" nach "EIN" oder "AUS" nach "AUS" Uiber das Objekt "Schal-
ten" oder Uber das Objekt "Zentral Schalten" bewirken bei aktiv sendenden Objekten immer
eine Telegrammubertragung der Riickmeldung. Wenn eine Zeitverzégerung eingestellt ist,
dann muss bei einem Schaltzustandwechsel Uber das Objekt "Schalten" die Verzégerungs-
zeit erst abgelaufen sein, bis dass die Rickmeldung aktualisiert wird.

Schaltzustandsénderungen durch die Handbedienung werden auch auf den Bus riickge-
meldet.

i| Bei Sperrfunktion als Zusatzfunktion: Ein 'blinkender' Ausgang wird stets als "eingeschal-
tet" zurlickgemeldet. Auch fiir gesperrte Ausgange werden Schaltstatus-Rickmeldungen
ausgesendet, wenn die Ausgange beispielsweise durch eine Handbedienung verstellt wer-
den.

=

Schaltstatus-Riickmeldung bei Busspannungswiederkehr oder nach ETS-Programmier-
vorgang einstellen

Der Zustand der Schaltstatus-Rickmeldung wird nach Busspannungswiederkehr oder nach ei-
nem ETS Programmiervorgang bei der Verwendung als aktives Meldeobjekt auf den Bus aus-
gesendet. In diesen Fallen kann die Riickmeldung zeitverzégert erfolgen, wobei die Verzdge-
rungszeit global fur alle Ausgéange gemeinsam eingestellt wird (siehe "Verzégerung nach Buss-
pannungswiederkehr").

m  Den Parameter "Zeitverzogerung fur Rickmeldung nach Busspannungswiederkehr" auf
der Parameterseite "Ax Allgemein" (x = Nummer des Schaltausgangs) auf "Ja" einstellen.

Die Schaltstatus-Rickmeldung wird nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-
Programmiervorgang zeitverzogert ausgesendet. In einer laufenden Verzdgerungszeit wird
keine Riickmeldung ausgesendet, auch dann nicht, wenn sich ein Schaltzustand wéhrend
der Verzdgerung andert.

®=  Den Parameter "Zeitverzégerung fur Rickmeldung nach Busspannungswiederkehr" auf
der Parameterseite "Ax Allgemein" auf "Nein" einstellen.

Die Schaltstatus-Ruckmeldung wird nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-
Programmiervorgang sofort ausgesendet.

i] Bei einer Riickmeldung nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Program-
miervorgang wird die parametrierte Betriebsart ausgewertet. Beispiele fur eine nichtinver-
tierte Schaltstatus-Ruckmeldung:

Betriebsart Schlieer: Kontakt schlieRen = Rickmeldung "eingeschaltet”,
Betriebsart SchlieRer: Kontakt 6ffnen = Ruckmeldung "ausgeschaltet",
Betriebsart Offner: Kontakt schlieRen = Riickmeldung "ausgeschaltet”,
Betriebsart Offner: Kontakt 6ffnen = Riickmeldung "eingeschaltet".

i] Beim Einschalten der Netzspannung (Busspannung zu diesem Zeitpunkt eingeschaltet)
werden Rickmeldetelegramme stets unverzégert ausgesendet.

Zyklisches Senden der Schaltstatus-Riickmeldung einstellen

Das Schaltstatus-Riickmeldetelegramm kann Uber das aktive Meldeobjekt zusétzlich zur Uber-
tragung bei Anderung auch zyklisch ausgesendet werden.

= Den Parameter "Zyklisches Senden der Rickmeldung?" auf der Parameterseite "Ax Allge-
mein" (x = Nummer des Schaltausgangs) auf "Ja" einstellen.

Das Zyklische Senden ist aktiviert.

= Den Parameter "Zyklisches Senden der Rickmeldung auf der Parameterseite "Ax Allge-
mein" auf "Nein" einstellen.

Das zyklische Senden ist deaktiviert, sodass die Riickmeldung nur bei Anderung eines
Schaltzustandes auf den Bus ausgesendet wird.
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i| Die Zykluszeit wird zentral auf der Parameterseite "Schaltausgange Zeiten" definiert.

[i] Wahrend einer aktiven Verzdgerungszeit nach Busspannungswiederkehr wird auch bei An-
derung eines Schaltzustandes keine Riickmeldung ausgesendet.

Zeitverzégerungen

Fur jeden Schalt-Ausgang kénnen unabhangig voneinander bis zu zwei Zeitfunktionen einge-
stellt werden. Die Zeitfunktionen wirken ausschlief3lich auf die Kommunikationsobjekte "Schal-
ten" oder "Zentral Schalten" (falls eine Zentralfunktion fiir den betroffenen Ausgang aktiviert ist)

und verzégern den empfangenen Objektwert in Abhangigkeit der Telegrammpolaritat (siehe
Bild 16).

Object  |° ]
T \ f '

[ . ane_l - | '| time delays I *

/ disahbling or e — respanda to "

logic forcad-contral mode of | | - bus voltage failure | g blinking

— oparation position ___n_peratlnn_l - bus voltage return \{disabling function only}|
f Object o function - ETS programming
\_Tlogic operation” |
| oObject ¥ delay afier L eyclical P
[swilching feedback”] | bus voltage return | transmissign

° = parameterizable as an option

i . 13
Object delay after ke eyclical
| lcentralized feedb ” | bus voltage refurn | fransmission

Bild 16: Funktionsschaltbild der Zeitverzégerungen

Einschaltverzégerung aktivieren

Die Zeitverzégerungen missen auf der Parameterkarte "Ax — Freigaben (x = Nummer des
Schaltausgangs) freigeschaltet sein.

= Auf der Parameterseite "Ax — Zeitverzégerungen" den Parameter "Auswahl der Zeitverzo-
gerung" auf "Einschaltverzégerung" oder auf "Ein- und Ausschaltverzégerung" einstellen.

Die Einschaltverzdgerung ist freigegeben. Es kann die gewlinschte Einschaltverzégerungs-
zeit vorgegeben werden. Nach Empfang eines EIN-Telegramms wird eine parametrierbare
Zeit gestartet. Ein weiteres EIN-Telegramm triggert die Zeit nur dann nach, wenn der Para-
meter "Einschaltverzégerung nachtriggerbar ?" auf "Ja" eingestellt ist. Erst nach Ablauf der
Einschaltverzdgerung wird der logische Schaltzustand an die folgenden Funktionen (z. B.
Verknlpfung, Sperr- / Zwangsstellungsfunktion) weitergeleitet und der Ausgang ggf. einge-
schaltet. Ein AUS-Telegramm wahrend der Einschaltverzégerung bricht die Verzégerung
ab. Der logische Schaltzustand entspricht in diesem Fall "ausgeschaltet".

Ausschaltverzégerung aktivieren

Die Zeitverzégerungen missen auf der Parameterkarte "Ax — Freigaben (x = Nummer des
Schaltausgangs) freigeschaltet sein.

m  Auf der Parameterseite "Ax — Zeitverzégerungen" den Parameter "Auswahl der Zeitverzé-
gerung" auf "Ausschaltverzégerung" oder auf "Ein- und Ausschaltverzégerung" einstellen.

Die Ausschaltverzégerung ist freigegeben. Es kann die gewilinschte Ausschaltverzdge-
rungszeit vorgegeben werden. Nach Empfang eines AUS-Telegramms wird eine parame-
trierbare Zeit gestartet. Ein weiteres AUS-Telegramm triggert die Zeit nur dann nach, wenn
der Parameter "Ausschaltverzégerung nachtriggerbar ?" auf "Ja" eingestellt ist. Erst nach
Ablauf der Ausschaltverzégerung wird der logische Schaltzustand an die folgenden Funk-
tionen (z. B. VerknlUpfung, Sperr- / Zwangsstellungsfunktion) weitergeleitet und der Aus-
gang ggf. ausgeschaltet. Ein EIN-Telegramm wahrend der Ausschaltverzégerung bricht die
Verzdgerung ab. Der logische Schaltzustand entspricht in diesem Fall "eingeschaltet".
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i/ Ruckmeldung: Wenn eine Zeitverzdgerung eingestellt ist, dann muss bei einem Schaltzu-
standwechsel die Verzégerungszeit erst abgelaufen sein, bis dass Rickmeldungstelegram-
me ausgesendet werden. Eine Objektaktualisierung durch Nachtriggerung von "EIN" nach
"EIN" oder von "AUS" nach "AUS" wahrend einer ablaufenden Verzégerungszeit hat keinen
Einfluss auf die Riickmeldung des Schaltstatus.

i/ Am Ende einer Sperr- oder Zwangsstellungsfunktion kann der wahrend der Funktion emp-
fangene oder der vor der Funktion eingestellte Zustand nachgefuhrt werden. Dabei werden
auch Restzeiten von Zeitfunktionen nachgefuhrt, wenn diese zum Zeitpunkt der Sperr- oder
Zwangsfreigabe noch nicht vollstandig abgelaufen sind. Auch bei der Verknipfungsfunktion
wird ein Uber das Objekt "Schalten" neu empfangener Schaltzustand zeitverzégert ausge-
wertet.

Die Zeitverzégerungen beeinflussen nicht die Treppenhausfunktion, falls diese freigeschal-
tet ist.

Eine ablaufende Zeitverzégerung wird durch einen Reset des Aktors (Busspannungsausfall
oder ETS-Programmiervorgang) vollstandig abgebrochen.

G

Treppenhausfunktion

Zur Realisierung einer zeitgesteuerten Beleuchtung eines Treppenhauses oder fur funktions-
ahnliche Anwendungen kann die separat fUr jeden Ausgang parametrierbare Treppenhausfunk-
tion verwendet werden. Die Treppenhausfunktion muss auf der Parameterseite "Ax — Freiga-
ben" je Ausgang freigegeben sein, damit die erforderlichen Kommunikationsobjekte und Para-
meter (auf der Parameterseite "Ax — Treppenhausfunktion") sichtbar geschaltet werden.

Die Treppenhausfunktion wird Uber das Kommunikationsobjekt "Treppenhausfunktion Start /
Stopp" angesteuert und ist vom Objekt "Schalten" des Ausgangs unabhéngig (siehe Bild 17).
Auf diese Weise ist ein 'Parallelbetrieb’ von Zeit- und Normalansteuerung maoglich, wobei stets
der zuletzt empfangene Befehl ausgefihrt wird:

Ein Telegramm auf das Objekt "Schalten" oder ein Szenenabruf zum Zeitpunkt einer aktiven
Treppenhausfunktion bricht die Treppenhauszeit vorzeitig ab und stellt den Schaltzustand ge-
maf dem empfangenen Objektwert (dabei werden auch Zeitverzégerungen berlcksichtigt) oder
dem Szenenwert ein. Analog kann der Schaltzustand des Objektes "Schalten" oder ein Szenen-
abruf durch eine Treppenhausfunktion Ubersteuert werden.

Die Treppenhausfunktion lasst sich gemafl dem Funktionsschaltbild auch mit anderen Funktio-
nen des Ausgangs kombinieren. Eine Kombination mit der Verknupfungsfunktion ist jedoch
nicht maéglich.
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“Treppenhaustkt verzigenung umktion [ (7t
startistopp® Hj (Zaitstausrung) | funktion |

J

Objekt ' 5 ;
E.{’-,?!‘.‘.(El?&"ﬁ!'_’?,‘:‘f_- Polaritat Zentralobjekt i
Varhalten

[ 7 . - . fall |
[ Objekt J_l .{, . P ool ER N s o Binken 5_-

*Schalten® akton | J ETSProgrammier- linur bei S parrtunktion)|

vargang

[ Objekt : Szenen. |
“Szenennsbenst® slauerung |

| Objeki

| Objekt e
*Sammelnickmel”

* = pplional parametrierbar

Verzdgerung nach n—l Senden >
Busspannungswiederkehr | G ‘

Verzégerung nach Ly [
Busspannungswingerkenr | [ os Senden [

Bild 17: Funktionsschaltbild der Treppenhausfunktion

Die Treppenhausfunktion kann durch eine Zusatzfunktion erweitert werden. Dabei ist es mog-
lich, zum Einen eine Zeitverlangerung zu aktivieren. Durch die "Zeitverldngerung" kann eine ak-
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tivierte Treppenhauszeit tiber das Objekt "Treppenhausfunktion Start / Stopp"n fach nachgetrig-
gert werden. Alternativ kann die "Zeitvorgabe Uber Bus" eingestellt werden. Bei dieser Zusatz-
funktion kann die parametrierte Treppenhauszeit durch einen Gber den Bus empfangenen Fak-
tor multipliziert, also dynamisch angepasst werden.

Weiter ist eine Erweiterung der Treppenhausfunktion durch eine separate Einschaltverzégerung
und durch eine Vorwarnfunktion realisierbar. Die Vorwarnung soll gemaf DIN 18015-2 eine sich
noch im Treppenhaus aufhaltende Person warnen, dass in kurzer Zeit das Licht ausgeschaltet
wird.

Einschaltverhalten der Treppenhausfunktion festlegen

Ein EIN-Telegramm auf das Objekt "Treppenhausfunktion Start / Stopp" aktiviert die Treppenh-
auszeit (Tgn), deren zeitliche Lange durch die Parameter "Treppenhauszeit" definiert wird. Zu-
satzlich kann eine Einschaltverzégerung (Tver,) aktiviert werden (siehe "Einschaltverzégerung
der Treppenhausfunktion einstellen"). Am Ende der Treppenhauszeit schaltet der Ausgang aus
oder aktiviert optional die Vorwarnzeit (Tyorwarm) der Vorwarnfunktion (siehe "Vorwarnfunktion
der Treppenhausfunktion einstellen"). Unter Beriicksichtigung einer mdglichen Einschaltverzé-
gerung und einer Vorwarnfunktion ergibt sich das im folgenden Bild gezeigte Einschaltverhalten
der Treppenhausfunktion.

Treppenhauszeit nachtriggerbar ? Treppenhauszeit nachtriggerbar ?
A = Nein =lJa

EIN EIN EIN EIN EIN
h A

Telegramm y

“Treppenhausfunktion
Start/Stopp” ! ; —+ Zeil

100 I Il

T\-’arz TEIN TVumarn T'.ferz TEIN TEIN TVurwarn

» Zeit

Rickmeldung EIN
(nicht invertiert)
AUS

»Zait

Bild 18: Einschaltverhalten der Treppenhausfunktion

Der Parameter "Treppenhauszeit nachtriggerbar ?" legt fest, ob die Treppenhauszeit nachget-
riggert werden kann.

Die Treppenhausfunktion muss auf der Parameterkarte "Ax — Freigaben (x = Nummer des
Schaltausgangs) freigeschaltet sein.

®m  Parameter "Treppenhauszeit nachtriggerbar ?" einstellen auf "Ja".

Jedes wahrend der EIN-Phase der Treppenhauszeit empfangene EIN-Telegramm triggert
die Treppenhauszeit vollstdndig nach.

= Parameter "Treppenhauszeit nachtriggerbar ?" einstellen auf "Nein".

Empfangene EIN-Telegramme wahrend der EIN-Phase der Treppenhauszeit werden ver-
worfen. Die Treppenhauszeit wird nicht nachgetriggert.

Ein empfangenes EIN-Telegramm wéahrend der Vorwarnzeit triggert die Treppenhauszeit
unabhangig vom Parameter "Treppenhauszeit nachtriggerbar ?" immer nach.

Wenn die Zusatzfunktion "Zeitverlangerung" eingestellt ist, kann der Parameter "Treppenh-
auszeit nachtriggerbar ?" nicht verstellt werden. Er ist in diesem Fall fest auf "Nein" einge-
stellt.

i

Ausschaltverhalten der Treppenhausfunktion festlegen

Bei einer Treppenhausfunktion ist auch die Reaktion auf ein AUS-Telegramm auf das Objekt
"Treppenhausfunktion Start / Stopp" parametrierbar. Ohne den Empfang eines AUS-Tele-
gramms schaltet der Ausgang ggf. nach Ablauf der Vorwarnzeit aus. Unter Bertcksichtigung ei-
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ner moéglichen Einschaltverzégerung und einer Vorwarnfunktion ergibt sich das im folgenden
Bild gezeigte Ausschaltverhalten der Treppenhausfunktion.

Reaktion auf Reaktion auf

A AUS-Telegramm = ausschalten AUS-Telegramm = ignorieren

Telegramm EIN EIN AL EJE»] A
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Bild 19: Ausschaltverhalten der Treppenhausfunktion

Der Parameter "Reaktion auf AUS-Telegramm" legt fest, ob die Treppenhauszeit (Tgn) der
Treppenhausfunktion vorzeitig abgebrochen werden kann.

Die Treppenhausfunktion muss auf der Parameterkarte "Ax — Freigaben (x = Nummer des
Schaltausgangs) freigeschaltet sein.

= Parameter "Reaktion auf AUS-Telegramm" einstellen auf "ausschalten".

Sobald wahrend der EIN-Phase der Treppenhauszeit ein AUS-Telegramm Uber das Objekt
"Treppenhausfunktion Start / Stopp" empfangen wird, schaltet der Ausgang sofort aus. Ein
vorzeitiger Abbruch der Treppenhauszeit auf diese Weise erfolgt ohne Vorwarnung, d. h.
die Vorwarnzeit wird nicht gestartet.

= Parameter "Reaktion auf AUS-Telegramm" einstellen auf "ignorieren".

Empfangene AUS-Telegramme wahrend der EIN-Phase der Treppenhauszeit werden ver-
worfen. Die Treppenhauszeit wird ggf. mit Vorwarnung vollstédndig zu Ende ausgefihrt.

i] Bei der Zusatzfunktion "Zeitvorgabe tiber Bus" kann die Treppenhauszeit der Treppenh-
ausfunktion auch durch den Empfang eines neuen Zeitfaktors gestartet werden
(vgl. "Zusatzfunktion der Treppenhausfunktion — Zeitvorgabe iber Bus einstellen"). In die-
sem Fall werden empfangene Faktoren "0" wie ein AUS-Telegramm interpretiert. Auch
hierbei wird der Parameter "Reaktion auf AUS-Telegramm" ausgewertet, so dass eine
Treppenhauszeit vorzeitig abgebrochen werden kann.

Einschaltverzégerung der Treppenhausfunktion einstellen

Ein EIN-Telegramm zur Aktivierung der Treppenhausfunktion kann auch zeitverzégert ausge-
wertet werden. Diese Einschaltverzégerung kann separat fiir die Treppenhausfunktion aktiviert
werden und hat keinen Einfluss auf die parametrierbaren Zeitverzégerungen fiir das Objekt
"Schalten".

Die Treppenhausfunktion muss auf der Parameterkarte "Ax — Freigaben (x = Nummer des
Schaltausgangs) freigeschaltet sein.

= Auf der Parameterseite "Ax — Treppenhausfunktion" den Parameter "Einschaltverzégerung
fur die Treppenhausfunktion ?" auf "Ja" einstellen.

Die Einschaltverzégerung fur die Treppenhausfunktion ist freigegeben. Es kann die ge-
wiinschte Einschaltverzégerungszeit vorgegeben werden. Nach Empfang eines EIN-Tele-
gramms auf das Objekt "Treppenhausfunktion Start / Stopp" wird die Einschaltverzégerung
gestartet. Ein weiteres EIN-Telegramm triggert die Zeit nur dann nach, wenn der Parame-
ter "Einschaltverzégerung nachtriggerbar ?" auf "Ja" eingestellt ist. Erst nach dem Ablauf
der Zeitverzégerung wird die Treppenhauszeit aktiviert und der Ausgang eingeschaltet.

i/ Ein AUS-Telegramm Uber das Objekt "Treppenhausfunktion Start/Stopp" wahrend der Ein-
schaltverzdgerung beendet die Verzdgerung nur dann, wenn der Parameter "Reaktion auf
AUS-Telegramm" auf "ausschalten” eingestellt ist. Andernfalls wird das AUS-Telegramm
ignoriert.

Best.-Nr. 7531 40 19 Seite 67 von 240



B. Software "Schalten, Jalousie, Ventil 20B3x1"
Berker Funktionsbeschreibung

i/ Wenn die Zusatzfunktion "Zeitverlangerung" eingestellt ist, kann der Parameter "Einschalt-
verzdgerung nachtriggerbar ?" nicht verstellt werden. Er ist in diesem Fall fest auf "Nein"
eingestellt.

Vorwarnfunktion der Treppenhausfunktion einstellen

Die Vorwarnung soll gemaf DIN 18015-2 Personen, die sich noch im Treppenhaus aufhalten,
warnen, dass bald das Licht ausgeschaltet wird. Als Vorwarnung wird die am Ausgang ange-
schlossene Beleuchtung mehrmals kurz ausgeschaltet, bevor der Ausgang dauerhaft ausge-
schaltet wird. Dabei sind die Vorwarnzeit (Tyvorwam), die Dauer der Unterbrechungen wéhrend
der Vorwarnung (Tuynteror) Und die Anzahl der Vorwarnunterbrechungen parametrierbar (siehe
Bild 20). Die Vorwarnzeit wird auf die Treppenhauszeit (Tgn) aufaddiert. Die Vorwarnzeit beein-
flusst den Wert des Ruckmelde-Objekts, so dass erst nach dem Ablauf der Vorwarnzeit im
Rickmelde-Objekt der Wert "0" (bei nicht invertierter Ubertragung) nachgefihrt wird.

A Tgne br Anzahl der Unterbrechungen = 4 (Beispiel)
EIN
Ausgang 1] 12| 3
AUS e r » Zeit
TEIN TVorwarn
Riickmeldung EIN (
nicht invertiert
( )AUS » Zeit

Bild 20: Die Vorwarnfunktion der Treppenhausfunktion (Beispiel)

= Auf der Parameterseite "Ax — Treppenhausfunktion" den Parameter "Vorwarnzeit aktivie-
ren ?" auf "Ja" einstellen.

Die Vorwarnfunktion ist freigegeben. Es kann die gewiinschte Vorwarnzeit (TVorwarn) ein-
gestellt werden.

m  Auf der Parameterseite "Ax — Treppenhausfunktion” den Parameter "Anzahl der Vorwar-
nungen" auf den gewtinschten Wert (1...10) einstellen.

Innerhalb der Vorwarnzeit wird die am Ausgang angeschlossene Beleuchtung genau so oft
ausgeschaltet, wie an dieser Stelle parametriert. Die 1. Vorwarnung wird immer am Beginn
der gesamten Vorwarnzeit ausgefthrt.

= Auf der Parameterseite "Ax — Treppenhausfunktion" die Parameter "Zeit flir Vorwarnunter-
brechungen" auf den gewlinschten Wert einstellen.

Eine Unterbrechung (Tunternr) Wahrend der Vorwarnzeit ist genau so lang, wie an dieser
Stelle parametriert. Durch die einstellbare Unterbrechungszeit kann die Ausschaltphase
der Beleuchtung individuell auf das verwendete Leuchtmittel angepasst werden.

i] Es ist zu beachten, dass die "Anzahl der Vorwarnungen" und die "Zeit fiir Vorwarnunterbre-
chungen" auf die zeitliche Lange der gesamten "Vorwarnzeit" abzustimmen sind. So darf
die gesamte Ausschaltphase wahrend einer Vorwarnung ("Anzahl der Vorwarnungen" +
"Zeit fur Vorwarnunterbrechungen") nicht langer als die Vorwarnzeit eingestellt sein! An-
dernfalls sind Fehlfunktionen zu erwarten.

i] Ein EIN-Telegramm auf das Objekt "Treppenhausfunktion Start / Stopp" wahrend einer ab-
laufenden Vorwarnfunktion stoppt die Vorwarnzeit und startet immer (unabh&ngig vom Pa-
rameter "Treppenhauszeit nachtriggerbar ?") die Treppenhauszeit neu. Auch in der Vor-
warnzeit wird der Parameter "Reaktion auf AUS-Telegramm" ausgewertet, so dass eine
ablaufende Vorwarnung durch Ausschalten vorzeitig beendet werden kann.
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Zusatzfunktion der Treppenhausfunktion — Zeitverlangerung einstellen

Durch die Zeitverldngerung kann die Treppenhauszeit Uber das Objekt "Treppenhausfunktion
Start/Stopp" mehrfach nachgetriggert, also verlangert werden. Die zeitliche Lange der Verlange-
rung wird durch eine Mehrfachbedienung an einer Bedienstelle (mehrere EIN-Telegramme hin-
tereinander) vorgegeben. Die parametrierte Treppenhauszeit kann auf diese Weise maximal um
den parametrierten Faktor (maximal 5-fach) verlangert werden. Die Verldngerung erfolgt dann
immer automatisch am Ende einer einfachen Treppenhauszeit (Tgin) (siehe Bild 21).

Maches Nachtriggern (Beispiel)

Telegramm E”:'l EN El EM
"Treppenhausfunktion T

Start/Stopp” - » Zail

: . 11

i
T * Zeil
TEtN TE]N TEIN TEIN T\u'nrwavn

Rickmeldung EIN
(nicht invertiert)
AUS

»Zeit

Bild 21: Zeitverlangerung der Treppenhausfunktion

Durch diese Funktion kann die Beleuchtung in einem Treppenhaus — beispielsweise durch eine
Person nach einem Einkauf - auf eine definierte Zeit verlangert werden, ohne wiederholte Male
nach dem Ausschalten der Beleuchtung diese nachtriggern zu missen.

Die Treppenhausfunktion muss auf der Parameterkarte "Ax — Freigaben (x = Nummer des
Schaltausgangs) freigeschaltet sein.

= Auf der Parameterseite "Ax — Treppenhausfunktion" den Parameter "Zusatzfunktion fur
Treppenhausfunktion" auf "Zeitverlangerung" und beim Parameter "Maximale Zeitverlange-
rung" den gewlnschten maximalen Faktor einstellen.

Die Treppenhauszeit wird bei jedem Empfang eines EIN-Telegramms auf das Objekt
"Treppenhaus—zeit Start / Stopp" am Ablauf in Abh&ngigkeit der Anzahl der empfangenen
Telegramme nachgetriggert, jedoch nur so oft, wie der parametrierte Faktor vorgibt.
Beispielsweise bedeutet die Einstellung "3fache Zeit", dass die gestartete Treppenhauszeit
nach Ablauf noch maximal drei weitere Male automatisch angetriggert werden kann. Die
Zeit wird also maximal auf das Vierfache verlangert (siehe Bild 21).

1| Das Triggern einer Zeitverlangerung kann wéhrend der gesamten Treppenhauszeit (Tgin)
stattfinden. Es gibt keine Zeiteinschrdnkung zwischen zwei Telegrammen zur Zeitverlange-
rung. Telegramme zur Zeitverldangerung werden nur wahrend der Treppenhauszeit ausge-
wertet. Ein EIN-Telegramm wéhrend der Vorwarnfunktion triggert die Treppenhauszeit wie
ein Neustart an, so dass auch wieder eine neue Zeitverlangerung maoglich ist.
Falls eine Einschaltverzégerung parametriert wurde, wird bereits wahrend der Einschaltver-
zdgerung die Zeitverlangerung erfasst.

i| Falls eine Zeitverlangerung als Zusatzfunktion parametriert wurde, sind die Parameter
"Treppenhauszeit nachtriggerbar ?" und "Einschaltverzégerung nachtriggerbar ?" fest auf
"Nein" eingestellt", da das Nachtriggern durch die Zeitverlangerung erfolgt.

Zusatzfunktion der Treppenhausfunktion — Zeitvorgabe liber Bus einstellen

Bei der Zeitvorgabe Uber Bus kann die parametrierte Treppenhauszeit mit einem Uber den Bus
empfangenen 8 Bit Faktor multipliziert, also dynamisch angepasst werden. Bei dieser Einstel-
lung wird der Faktor aus dem Objekt "Treppenhauszeit Faktor" abgeleitet. Der mégliche Faktor-
wert zur Einstellung der Treppenhauszeit liegt im Bereich zwischen 1...255.

Die gesamte Treppenhauszeit ergibt sich als Produkt aus Faktor (Objektwert) und der parame-
trierten Treppenhauszeit als Basis wie folgt...

Treppenhauszeit = (Objektwert Treppenhauszeit) x (Parameter Treppenhauszeit)
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Beispiel:
Objektwert "Treppenhauszeit Faktor" = 5; Parameter "Treppenhauszeit" = 10s.
-> eingestellte Treppenhauszeit = 5 x 10s = 50 s.

Alternativ kann in der Parametrierung der Treppenhausfunktion festgelegt werden, ob der Emp-
fang eines neuen Faktors auch zeitgleich die Treppenhauszeit der Treppenhausfunktion startet.
In diesem Fall entfallt das Objekt "Treppenhausfunktion Start / Stopp" und das Starten oder
Stoppen wird durch den empfangenen Faktorwert bestimmt.

Die Treppenhausfunktion muss auf der Parameterkarte "Ax — Freigaben (x = Nummer des
Schaltausgangs) freigeschaltet sein.

= Auf der Parameterseite "Ax — Treppenhausfunktion" den Parameter "Zusatzfunktion fir
Treppenhausfunktion" auf "Zeitvorgabe iber Bus" und den Parameter "Treppenhausfunkti-
on Uber Objekt "Treppenhauszeit' aktivierbar ?" auf "Nein" einstellen.

Die Treppenhauszeit kann dynamisch durch das Objekt "Treppenhauszeit Faktor" ange-
passt werden. Ein Wert "0" wird wie ein Wert "1" interpretiert. Das Starten oder Stoppen
der Treppenhausfunktion erfolgt ausschliel3lich Gber das Objekt "Treppenhausfunktion
Start / Stopp".

= Auf der Parameterseite "Ax — Treppenhausfunktion" den Parameter "Zusatzfunktion fur
Treppenhausfunktion" auf "Zeitvorgabe Uber Bus" und den Parameter "Treppenhausfunkti-
on Uber Objekt Treppenhauszeit' aktivierbar ?" auf "Ja" einstellen.

Die Treppenhauszeit kann dynamisch durch das Objekt "Treppenhauszeit Faktor" ange-
passt werden. Zusatzlich wird die Treppenhausfunktion beim Empfang eines neuen Fak-
tors mit der neuen Treppenhauszeit gestartet (das Objekt

"Treppenhausfunktion Start / Stopp" entféllt). Ein Faktorwert "0" wird wie ein AUS-Tele-
gramm interpretiert, wobei in diesem Fall auch die parametrierte Reaktion auf ein AUS-Te-
legramm ausgewertet wird.

Als Anwendung fiir die Zeitvorgabe Uber den Bus mit automatischem Starten der Treppen-
hauszeit zeigt sich beispielsweise ein groeres Treppenhaus mit mehreren Etagen. In je-
der Etage befindet sich ein Tastsensor, der einen Faktorwert an die Treppenhausfunktion
Ubermittelt. Je héher die Etage, desto grolier der tbermittelte Faktorwert damit die Be-
leuchtung langer eingeschaltet bleibt, wenn das Durchlaufen des Treppenhauses mehr Zeit
beansprucht. Beim Betreten des Treppenhauses durch eine Person und dem Dricken ei-
nes Tastsensors wird nun die Treppenhauszeit dynamisch angepasst und auch zeitgleich
die Beleuchtung eingeschaltet.

i| Die Treppenhausfunktion wird liber den Empfang eines neuen Faktors gestartet: Ein emp-
fangener Faktor > 0 wahrend einer Vorwarnzeit triggert die Treppenhauszeit unabhéngig
vom Parameter "Treppenhauszeit nachtriggerbar ?" immer nach.

i] Nach einem Reset (Busspannungswiederkehr oder ETS-Programmiervorgang) wird das
Objekt "Treppenhauszeit Faktor" immer mit "1" initialisiert. Die Treppenhausfunktion wird
allein dadurch jedoch nicht automatisch gestartet (siehe "Verhalten nach Busspannungs-
wiederkehr der Treppenhausfunktion einstellen").

i| Die beiden Zusatzfunktionen "Zeitverlangerung" und "Zeitvorgabe (iber Bus" lassen sich
nur alternativ parametrieren.

Verhalten nach Busspannungswiederkehr der Treppenhausfunktion einstellen

Die Treppenhausfunktion kann nach Busspannungswiederkehr optional automatisch gestartet
werden.

Die Treppenhausfunktion muss auf der Parameterkarte "Ax — Freigaben (x = Nummer des
Schaltausgangs) freigeschaltet sein.

= Auf der Parameterseite "Ax — Allgemein" den Parameter "Verhalten nach Bus- oder Netz-
spannungswiederkehr" auf "Treppenhausfunktion aktivieren" einstellen.

Unmittelbar nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr wird die Treppenhauszeit der Trep-
penhausfunktion gestartet.

i| Bei dieser Einstellung ist darauf zu achten, dass die Treppenhausfunktion auch freige-
schaltet und projektiert ist. Wenn die Treppenhausfunktion nicht freigeschaltet ist, zeigt sich
bei dieser Einstellung nach Bus-/Netzwiederkehr keine Reaktion.
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i/ Beim automatischen Starten der Treppenhausfunktion nach Bus-/Netzspannungswieder-
kehr wird keine Einschaltverzégerung gestartet, falls die Treppenhausfunktion eine solche
Verzégerung parametriert hat.

i/ Das parametrierte "Verhalten bei Bus- oder Netzspannungswiederkehr" wird beim Ein-
schalten der Busspannung nur dann ausgefiihrt, wenn der letzte ETS-Programmiervorgang
der Applikation oder der Parameter langer als ca. 20 s zurlickliegt. Andernfalls
(Tets < 20 s) wird auch bei Buswiederkehr das "Verhalten nach ETS-Programmiervorgang”
ausgefuhrt.

Falls ausschlielich die Netzspannung nach einem ETS-Download ausfallt und wieder ein-
geschaltet wird, flhrt der Aktor das "Verhalten bei Bus- oder Netzspannungswiederkehr"
aus.

[i] Das parametrierte Verhalten wird nur dann ausgefiihrt, wenn keine Zwangsstellung nach
Busspannungswiederkehr aktiviert ist!
i Ein nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr eingestellter Schaltzustand wird — beriick-

sichtigt durch den Parameter "Betriebsart" — im Ruckmeldeobjekt nachgefuhrt.

Szenenfunktion

Separat fir jeden Schaltausgang kénnen im Aktor bis zu 8 Szenen angelegt und Szenenwerte
abgespeichert werden. Der Abruf oder auch das Abspeichern der Szenenwerte erfolgt Uber ein
separates Szenennebenstellenobjekt durch Nebenstellentelegramme. Der Datenpunk-Typ des
Nebenstellenobjektes erlaubt es, bis zu maximal 64 Szenen zu adressieren. Deshalb kann in
der Parametrierung einer Szene festgelegt werden, durch welche Szenennummer (1...64) die
interne Szene (1...8) angesprochen wird.

Die Szenenfunktion muss auf der Parameterseite "Ax — Freigaben" je Ausgang freigegeben
sein, damit die erforderlichen Kommunikationsobjekte und Parameter (auf der Parameterseite
"Ax Szenen") sichtbar geschaltet werden.

Die Szenenfunktion kann zusammen mit anderen Funktionen des Ausgangs kombiniert werden
(siehe Bild 22), wobei stets der zuletzt empfangene oder eingestellte Befehl ausgefiihrt wird:

Ein Telegramm auf das Objekt "Schalten”, ein Szenenabruf oder ein Szenenspeichertelegramm
zum Zeitpunkt einer aktiven Treppenhausfunktion bricht die Treppenhauszeit vorzeitig ab und
stellt den Schaltzustand gemaR dem empfangenen Objektwert (dabei werden auch Zeitverz6-
gerungen berlcksichtigt) oder dem Szenenwert ein. Analog kann der Schaltzustand des Aus-
gangs, der durch das Objekt "Schalten" oder durch einen Szenenabruf eingestellt wurde, durch
eine Treppenhausfunktion oder durch ein neues Ergebnis der Verknipfungsfunktion Gbersteuert
werden.

Eine Funktionskombination mit dem zyklischen Uberwachen ist nicht méglich.

— . r R
Objekt | nschatt- |* Treppenhaus- Verwam- L
T ) i_'i Emazant funktion | — I,u e |
verzdgenng o unktion
J

startistopp” |
(R —

Objakt Il p crartst zontratobiet H

*Zentral schalten” | |

Varhallan [
\ N | Spem-odar - Busausfall 1
| . Dbjekt = Zaitlunktionen | Verkniiplung 2z lung _’| 1 |“‘ Buswied | Bilaken _-
Schallen® |™" tunktion L | er5-Programmier- [{nur bei Sperrfunktion) |
worgang

| Objokt
“Verkniplung® |
Hinweis: VerknipfungsfunkBion nur alternativ

zur Treppenhaustunktion!
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| "Szenennebensl.” ) SlBUBN; 'Y
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Bild 22: Funktionsschaltbild der Szenenfunktion
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Szenenabrufverzdogerung fiir Szenenfunktion einstellen

Jeder Szenenabruf eines Ausgangs kann optional auch verzdgert werden. Auf diese Weise las-
sen sich im Zusammenspiel mit mehreren Ausgéngen bei zyklischen Szenentelegrammen dy-
namische Szenenablaufe konfigurieren.

Die Szenenfunktion muss auf der Parameterkarte "Ax — Freigaben (x = Nummer des Schaltaus-
gangs) freigeschaltet sein.

= Auf der Parameterseite "Ax — Szenen" den Parameter "Szenenabruf verzégern" auf "Ja"
einstellen.

Die Verzdgerungszeit ist aktiviert und kann separat parametriert werden. Die Verzégerung
beeinflusst nur den Szenenabruf des Ausgangs. Nach dem Eintreffen eines Abruftele-
gramms wird die Verzégerungszeit gestartet. Erst nach Ablauf der Zeit wird die entspre-
chende Szene abgerufen und der Schaltzustand am Ausgang eingestellt.

i Jedes Szenenabruf-Telegramm startet die Verzégerungszeit neu und triggert diese auch
nach. Wenn zum Zeitpunkt einer ablaufenden Verzégerung (Szenenabruf noch nicht aus-
geflihrt) ein neues Szenenabruf-Telegramm empfangen wird, dass wird die alte (noch nicht
abgerufene) Szene verworfen und nur die zuletzt Empfangene ausgefuhrt.

i Die Szenenabrufverzégerung hat keine Auswirkung auf das Abspeichern von Szenenwer-
ten. Ein Szenenspeichertelegramm innerhalb einer Szenenabrufverzégerung bricht die
Verzégerungszeit und somit den Szenenabruf ab.

ETS-Downloadverhalten fiir Szenenfunktion einstellen

Beim Abspeichern einer Szene werden die Szenenwerte intern im Gerét nichtfllichtig gespei-
chert (siehe "Speicherverhalten fur Szenenfunktion einstellen"). Damit die gespeicherten Werte
bei einem ETS-Programmiervorgang des Applikationsprogramms oder der Parameter nicht
durch die ursprunglich projektierten Szenen-Schaltzusténde ersetzt werden, kann der Aktor ein
Uberschreiben der Szenenwerte unterbinden. Alternativ kénnen bei jedem Programmiervorgang
durch die ETS die urspriinglichen Werte wieder in das Gerat geladen werden.

Die Szenenfunktion muss auf der Parameterkarte "Ax — Freigaben (x = Nummer des Schaltaus-
gangs) freigeschaltet sein.

= Auf der Parameterseite "Ax — Szenen" den Parameter "Im Gerat gespeicherte Werte beim
ETS-Download Uberschreiben ?" auf "Ja" einstellen.

Bei jedem ETS-Programmiervorgang des Applikationsprogramms oder der Parameter wer-
den die in der ETS parametrierten Szenenwerte fir den betroffenen Ausgang in den Aktor

programmiert. Dabei werden ggf. die im Geréat durch eine Speicherfunktion abgespeicher-

ten Szenenwerte Uberschrieben.

= Auf der Parameterseite "Ax — Szenen" den Parameter "Im Gerat gespeicherte Werte beim
ETS-Download Uberschreiben ?" auf "Nein" einstellen.

Die ggf. durch eine Speicherfunktion im Gerat abgespeicherten Szenenwerte bleiben erhal-
ten. Wenn keine Szenenwerte abgespeichert wurden, bleiben die zuletzt durch die ETS
einprogrammierten Schaltbefehle glltig.

i] Bei der ersten Inbetriebnahme des Aktors sollte der Parameter auf "Ja" eingestellt sein, da-
mit der Ausgang auf glltige Szenenwerte initialisiert wird. Andernfalls sind die Werte im Ak-
tor fUr alle Szenen "0" (ausgeschaltet).

Szenennummern und Szenenschaltzustand fiir Szenenfunktion einstellen

Der Datenpunk-Typ des Szenennebenstellen-Objektes erlaubt es, bis zu maximal 64 Szenen zu
adressieren. Deshalb muss fur jede interne Szene (1...8) des Ausgangs festgelegt werden,
durch welche Szenennummer (1...64) die Szene angesprochen, also abgerufen oder abgespei-
chert wird. Weiter muss festgelegt werden, welcher Schaltzustand bei einem Szenenabruf am
Ausgang eingestellt werden soll.

Die Szenenfunktion muss auf der Parameterkarte "Ax — Freigaben (x = Nummer des Schaltaus-
gangs) freigeschaltet sein.
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m  Auf der Parameterseite "Ax — Szenen" fiir jede Szene den Parameter "Szene x aktivierbar
durch Szenennummer" (x = Nummer der Szene (1...8)) auf die Nummern einstellen, durch
welche die Szenen angesprochen werden sollen.

Szenen angesprochen werden sollen. Eine Szene kann (ber die parametrierte Szenen-
nummer angesprochen werden. Die Einstellung "0" deaktiviert die entsprechende Szene,
sodass weder ein Abruf noch ein Speichervorgang mdéglich ist.

il Wenn mehrere Szenen auf die selbe Szenennummer parametriert sind, wird nur die Szene
mit der geringsten internen Szenennummer (1...8) angesprochen. Die anderen internen
Szenen in diesem Fall werden ignoriert.

m  Auf der Parameterseite "Ax — Szenen" fiir jede Szene den Parameter "Schaltzustand bei
Szene x" (x = Nummer der Szene (1...8)) auf den gewilinschten Schaltbefehl ("einschalten”
oder "ausschalten") einstellen.

Bei einem Szenenabruf wird der parametrierte Schaltbefehl abgerufen und am Ausgang
eingestellt.

Der Schaltbefehl wird bei einem Szenenabruf nur dann am Ausgang eingestellt, wenn kei-
ne Zwangsstellung oder Sperrfunktion aktiviert ist.

Der parametrierte Schaltbefehl wird nur dann bei einem ETS-Programmiervorgang in den
Aktor ibernommen, wenn der Parameter "Im Gerat gespeicherte Werte beim ETS-Down-
load Uberschreiben ?" auf "Ja" eingestellt ist.

)

Speicherverhalten fiir Szenenfunktion einstellen

Der gemaf Funktionsschaltbild am Ausgang eingestellte logische Schaltzustand ("eingeschal-
tet" oder "ausgeschaltet") kann beim Empfang eines Szenenspeichertelegramms ber das Ne-
benstellenobjekt intern abgespeichert werden. Dabei kann der Schaltzustand vor dem Abspei-
chern durch alle Funktionen des Ausgangs beeinflusst werden, sofern die einzelnen Funktionen
auch freigeschaltet sind (z. B. auch Sperrfunktion, Zwangsstellungsfunktion, Handbedienung,
etc.).

Als Faustregel gilt: Es wird der logische Schaltzustand abgespeichert, der durch die nichtinver-
tierte Rlickmeldung auf den Bus gemeldet wird oder, falls die Riickmeldung nicht freigeschaltet
ist, auf den Bus riickgemeldet wiirde.

Die Szenenfunktion muss auf der Parameterkarte "Ax — Freigaben (x = Nummer des Schaltaus-
gangs) freigeschaltet sein.

= Auf der Parameterseite "Ax — Szenen" fiir jede Szene den Parameter "Speicherfunktion fiir
Szene x" (x = Nummer der Szene (1...8)) auf "Ja" einstellen.

Die Speicherfunktion ist fir die betroffene Szene aktiviert. Beim Empfang eines Speicherte-
legramms Uber das Objekt "Szenennebenstelle" wird der aktuelle logische Schaltzustand
intern abgespeichert.

= Auf der Parameterseite "Ax — Szenen" fiir jede Szene den Parameter "Speicherfunktion fiir
Szene x" (x = Nummer der Szene (1...8)) auf "Nein" einstellen.

Die Speicherfunktion ist fur die betroffene Szene deaktiviert. Ein empfangenes Speicherte-
legramm Uber das Objekt "Szenennebenstelle" wird verworfen.

Betriebsstundenzédhler

Der Betriebsstundenzahler ermittelt die Einschaltzeit eines Schaltausgangs. Fir den Betriebs-
stundenzahler ist ein Ausgang aktiv eingeschaltet, wenn der Relaiskontakt geschlossen, die
Last also bestromt wird. Unabhéngig von der eingestellten Relaisbetriebsart (Schlie3er oder
Offner) und der logischen Riickmeldung des Schaltstatus wird demnach immer ein geschlosse-
ner Kontakt ausgewertet.

Der Betriebsstundenzéhler summiert fur einen geschlossenen Relaiskontakt minutengenau die
ermittelte Einschaltzeit auf jeweils volle Stunden auf (siehe Bild 23). Die aufsummierten Betrie-
bsstunden werden in einem 2 Byte Zahler nachgefiihrt und nichtflichtig im Gerat gespeichert.
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Der aktuelle Zahlerstand kann zyklisch oder bei Anderung um einen Intervallwert durch das
Kommunikationsobjekt "Wert Betriebsstundenzahler" auf den Bus ausgesendet werden.

'y

geschlossen i
Relaiskontakt 20 Min. 20 Min 20 Min, 60 Min. 5 Min.
gedffnet * Zeit [Minuten)

A

2
Zahlerstand [h]
Beispiel: Vorwartszahler 1

=

TTTTTT T T T T T T T T T T T T T v T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T ™ Zeit [Minuten]
10 20 30 40 50 80 70 80 a0 100 110 120 130 140 150 160
1h 2h

‘T

Inbetriebnahme
(Betriebsstundenzahler
freigeschaltet oder Zahler

neu gestartet)

Bild 23: Funktionsweise des Betriebsstundenzahlers

Im Auslieferungszustand stehen alle Betriebsstundenwerte des Aktors auf "0". Wenn der Betrie-
bsstundenzahler in der Parametrierung eines Ausgangs nicht freigegeben ist, werden fiir den
betroffenen Ausgang keine Betriebsstunden gezahlt. Sobald jedoch der Betriebsstundenzahler
freigeschaltet wird, werden sofort nach der Inbetriebnahme des Aktors durch die ETS die Be-
triebsstunden ermittelt und aufsummiert.

Wenn ein Betriebsstundenzahler nachtraglich in den Parametern wieder gesperrt und der Aktor
mit dieser Sperrung programmiert wird, werden alle zuvor fir den betroffenen Ausgang gezéhl-
ten Betriebsstunden geldscht. Bei einer neuen Freigabe steht der Betriebsstundenzahler immer
auf dem Zahlerstand "0".

Die im Gerét gespeicherten Betriebsstundenwerte (volle Stunden) gehen durch einen
Busspannungs—ausfall oder durch einen ETS-Programmiervorgang nicht verloren. Aufsummier-
te Betriebsminuten (noch keine volle Stunde erreicht) werden in diesem Fall jedoch verworfen.
Nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Download aktualisiert der Aktor je Aus-
gang das Kommunikationsobjekt "Wert Betriebsstundenzahler" passiv. Der Objektwert kann
ausgelesen werden, wenn das Lesen-Flag gesetzt ist. Der Objektwert wird in Abhangigkeit der
Parametrierung fiir das automatische Senden ggf. aktiv auf den Bus ausgesendet, sobald die
parametrierte Sendeverzégerung nach Busspannungswiederkehr abgelaufen ist (siehe "Sende-
verhalten des Betriebsstundenzéhlers einstellen”).

Es werden keine Betriebsstunden gezahlt, wenn die Netzspannungsversorgung nicht einge-
schaltet ist.

Den Betriebsstundenziahler aktivieren

m  Auf der Parameterseite "Ax — Freigaben" den Parameter "Betriebsstundenzahler" auf "frei-
gegeben" einstellen.

Der Betriebsstundenzahler ist aktiviert.

Den Betriebsstundenzihler deaktivieren

m  Auf der Parameterseite "Ax — Freigaben" den Parameter "Betriebsstundenzahler" auf "ge-
sperrt" einstellen.

Der Betriebsstundenzéhler ist deaktiviert.

1] Ein Sperren des Betriebsstundenzéhlers und ein anschlieRender ETS-Programmiervor-
gang bewirkt das Zurlicksetzen des Zahlerstands auf "0".
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Zahlerart des Betriebsstundenzihlers einstellen

Der Betriebsstundenzahler kann wahlweise als Vor- oder Ruckwartszahler konfiguriert werden.
In Abhangigkeit dieser Zahlerart kann optional ein Grenz- oder ein Startwert eingestellt werden,
wodurch beispielsweise die Betriebszeit eines Leuchtmittels durch Einschrankung des Zahlbe-

reiches uberwacht werden kann.

Vorwértszdhler:

Nach der Aktivierung des Betriebsstundenzahlers durch Freischaltung in der ETS oder durch
Neustart werden beginnend bei "0" die Betriebsstunden gezahlt. Maximal kbnnen 65535 Stun-
den gezahlt werden, danach bleibt der Zahler stehen und meldet Gber das Objekt "Ablauf Be-
triebsstundenzahler" einen Zahlerablauf.

Optional kann ein Grenzwert in der ETS eingestellt oder Uber das Kommunikationsobjekt
"Grenzwert Betriebsstundenzahler" vorgegeben werden. In diesem Fall wird bereits beim Errei-
chen des Grenzwertes der Zahlerablauf Uber das Objekt "Ablauf Betriebsstundenzahler" auf
den Bus gemeldet, der Zahler lauft - falls er nicht neu gestartet wird - jedoch noch bis zum Ma-
ximalwert 65535 Stunden weiter und stoppt dann. Erst ein Neustart leitet einen neuen Zahlvor-
gang ein.

Rickwartszahler:

Nach der Freischaltung des Betriebsstundenzahlers in der ETS steht der Zahlerstand auf "0"
und der Aktor meldet fir den betroffenen Ausgang nach dem Programmiervorgang oder nach
Busspannungswiederkehr Giber das Objekt "Ablauf Betriebsstundenzahler" einen Zahlerablauf.
Erst nach einem Neustart wird der Riickwartszahler auf den Maximalwert 65535 gestellt und der
Zahlvorgang gestartet.

Optional kann ein Startwert in der ETS eingestellt oder Uber das Kommunikationsobjekt "Start-
wert Betriebsstundenzadhler" vorgegeben werden. Falls ein Startwert eingestellt ist, wird der
Ruckwéartsmzahler nach einem Neustart mit diesem Wert anstelle des Maximalwertes initialisiert.
Der Zahler zahlt dann stundenweise den Startwert herunter. Wenn der Riickwartszahler den
Wert "0" erreicht, wird der Zahlerablauf Uber das Objekt "Ablauf Betriebsstundenzahler" auf den
Bus gemeldet und der Zahlvorgang gestoppt. Erst ein Neustart leitet einen neuen Zahlvorgang
ein.

Der Betriebsstundenzahler muss auf der Parameterseite "Ax — Freigaben" (x = Nummer des
Schaltausgangs) freigeschaltet sein.

m  Den Parameter "Zahlerart" auf der Parameterseite "Ax — Betriebsstundenzéhler" auf "Vor-
wartszahler" einstellen. Den Parameter "Grenzwertvorgabe ?" auf "ja, wie Parameter" oder
"ja, wie Uber Objekt empfangen" einstellen, wenn eine Grenzwertliiberwachung erforderlich
ist. Andernfalls den Parameter auf "nein" einstellen. Bei der Einstellung "ja, wie Parameter”
den erforderlichen Grenzwert (0...65535 h) parametrieren.

Der Zahler zahlt die Betriebsstunden vorwérts von "0" beginnend. Bei aktivierter Grenz-
wertiiberwachung sendet der Aktor fir den betroffenen Ausgang ein "1"-Telegramm Uber
das Objekt "Ablauf Betriebsstundenzahler" aus, sobald der vorgegebene Grenzwert er-
reicht ist. Andernfalls wird der Zahlerablauf erst beim Erreichen des Maximalwertes 65535
ausgesendet.

m  Den Parameter "Zahlerart" auf der Parameterseite "Ax — Betriebsstundenzéhler" auf "Rick-
wartszahler" einstellen. Den Parameter "Startwertvorgabe ?" auf "ja, wie Parameter" oder
"ja, wie Uber Objekt empfangen" einstellen, wenn eine Startwertvorgabe erforderlich ist.
Andernfalls den Parameter auf "nein" einstellen. Bei der Einstellung "ja, wie Parameter"
den erforderlichen Startwert (0...65535 h) parametrieren.

Der Zahler z&hlt die Betriebsstunden nach einem Neustart riickwérts bis nach "0". Bei
Startwertvorgabe wird der Startwert heruntergezahlt, andernfalls beginnt der Zahlvorgang
beim Maximalwert 65535. Der Aktor sendet fir den betroffenen Ausgang ein "1"-Tele-
gramm Uber das Objekt "Ablauf Betriebsstundenzahler" aus, sobald der Wert "0" erreicht
ist.
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i/ Der Wert des Kommunikationsobjektes "Ablauf Betriebsstundenzéhler" wird intern nicht-
flichtig gespeichert. Das Objekt wird beim Einschalten der Versorgungsspannung oder
nach einem ETS-Programmiervorgang mit dem zuvor gespeicherten Wert initialisiert.
Wenn in diesem Fall ein Betriebsstundenzahler als abgelaufen gekennzeichnet ist, der Ob-
jektwert also auf "1" steht, wird zusétzlich ein Telegramm aktiv auf den Bus ausgesendet
sobald die parametrierte Sendeverzdégerung nach Busspannungswiederkehr abgelaufen
ist. Wenn der Zahler noch nicht abgelaufen ist (Objektwert "0"), dann wird kein Telegramm
nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang ausgesendet.

i Bei Grenz- oder Startwertvorgabe liber Kommunikationsobjekt: Die {iber das Objekt emp-
fangenen Werte werden erst bei einem Neustart des Betriebsstundenzahlers gltig Gber-
nommen und intern nichtflichtig gespeichert. Nach dem Einschalten der Versorgungsspan-
nung oder nach einem ETS-Programmiervorgang wird das Objekt mit dem zuletzt gespei-
cherten Wert initialisiert. Die empfangenen Werte gehen bei Busspannungsausfall oder
durch einen ETS-Download verloren, wenn zuvor kein Zéhlerneustart ausgefihrt wurde.
Aus diesem Grund wird empfohlen, bei der Vorgabe eines neuen Start- oder Grenzwertes
im Anschluss auch immer einen Zahlerneustart auszufihren.

Solange Uber das Objekt noch kein Grenz- oder Startwert empfangen wurde, wird fest ein

Standardwert von 65535 vorgegeben. Die Gber das Objekt empfangenen und gespeicher-

ten Werte werden auf den Standardwert zurtickgestellt, wenn der Betriebsstundenzéhler in
den Parametern der ETS gesperrt und ein ETS-Download ausgefuhrt wird.

i Bei Grenz- oder Startwertvorgabe: Wenn der Start- oder der Grenzwert mit "0" vorgegeben
wird, werden die folgenden Falle unterschieden...
Bei Vorgabe wie Parameter: Der Zahler lauft nach der Freigabe des Betriebsstundenzah-
lers mit Download in der ETS oder nach einem Zahlerneustart sofort ab.
Bei Vorgabe Uber Objekt: Ein Zahlerneustart wird ignoriert, um ein ungewolltes Zurlickset-
zen zu vermeiden (z. B. im Baustellenbetrieb -> durch Handbedienung bereits Betriebs-
stunden gezahit).

[i] Wenn die Zahlrichtung eines Betriebsstundenzahlers durch Umparametrierung in der ETS
umgedreht wird, sollte nach dem Programmieren des Aktors stets ein Neustart des Zahlers
ausgefiihrt werden, damit sich der Zahler neu initialisiert.

Den Betriebsstundenzihler neu starten

Der Zahlerstand der Betriebsstunden kann jederzeit durch das Kommunikationsobjekt "Neustart
Betriebsstundenzahler" zurlickgesetzt werden. Die Polaritat des Neustarttelegramms ist fest
vorgegeben: "1" = Neustart / "0" = keine Reaktion.

Beim Vorwartszéhler wird der Zahler bei einem Neustart mit dem Wert "0" und beim Ruckwarts-
zahler mit dem Startwert initialisiert. Wenn kein Startwert parametriert oder durch das Objekt
vorgegeben wurde, ist der Startwert fest auf 65535 eingestellt.

Bei jedem Zahlerneustart wird der initialisierte Zahlerstand aktiv auf den Bus ausgesendet.

Bei einem Neustart wird auch die Meldung eines Zahlerablaufes zurlickgesetzt. Dabei wird Uber
das Objekt "Ablauf Betriebsstundenzahler" ein "0"-Telegramm auf den Bus ausgesendet. Zu-
satzlich wird der Grenz- oder Startwert initialisiert.

i/ Wenn ein neuer Grenz- oder Startwert tiber das Kommunikationsobjekt vorgegeben wurde,
sollte im Anschluss auch immer ein Zahlerneustart ausgefuhrt werden. Andernfalls gehen
die empfangenen Werte bei Busspannungsausfall oder durch einen ETS-Download verlo-
ren.

i/ Wenn ein Start- oder ein Grenzwert mit "0" vorgegeben wird, gibt es bei einem Neustart
unterschiedliche Verhaltensweisen in Abh&ngigkeit des Prinzips der Wertvorgabe...
Bei Vorgabe wie Parameter:
Der Zahler lauft nach einem Zahlerneustart sofort ab.
Bei Vorgabe iber Objekt:
Ein Zahlerneustart wird ignoriert, um ein ungewolltes Zuriicksetzen zu vermeiden (bei-
spielsweise nach der Installation der Geréte, wobei durch die Handbedienung bereits Be-
triebsstunden gezahlt wurden). Um den Neustart auszufihren, muss zunachst ein Grenz-
oder Startwert gréRer "0" vorgegeben werden.
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Sendeverhalten des Betriebsstundenzadhlers einstellen

Der aktuelle Wert des Betriebsstundenzahlers wird stets im Kommunikationsobjekt "Wert Betrie-
bsstundenzahler" nachgefiihrt. Nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Down-
load aktualisiert der Aktor je Ausgang das Kommunikationsobjekt "Wert Betriebsstundenzahler”
passiv. Der Objektwert kann ausgelesen werden, wenn das Lesen-Flag gesetzt ist.

Zusatzlich kann das Sendeverhalten dieses Kommunikationsobjekts eingestellt werden.

Der Betriebsstundenzdhler muss auf der Parameterseite "Ax — Freigaben" (x = Nummer des
Schaltausgangs) freigeschaltet sein.

= Den Parameter "Automatisches Senden des Zahlerwertes" auf der Parameterseite "Ax Be-
triebsstundenzahler" auf "bei Anderung um Intervallwert" einstellen. Den Parameter "Zahl-
wertintervall (1...65535)" auf den gewlinschten Wert parametrieren.

Der Zahlerstand wird auf den Bus ausgesendet, sobald er sich um das vorgegebene Z&hl-
wertintervall andert. Nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmier-
vorgang wird der Objektwert nach Ablauf der "Verzégerung nach Busspannungswieder-
kehr" automatisch ausgesendet, wenn der aktuelle Zahlerstand dem Zahlwertintervall oder
einem Vielfachen davon entspricht. Ein Zahlerstand "0" wird in diesem Fall immer ausge-
sendet.

m  Den Parameter "Automatisches Senden des Zahlerwertes" auf der Parameterseite "Ax Be-
triebsstundenzahler" auf "zyklisch" einstellen.

Der Zahlwert wird zyklisch ausgesendet. Die Zykluszeit wird kanaltibergreifend auf der Pa-
rameterseite "Allgemein Schaltausgénge" definiert. Nach Busspannungswiederkehr oder
nach einem ETS-Programmiervorgang wird der Zahlerstand erstmalig nach Ablauf der pa-
rametrierten Zykluszeit auf den Bus ausgesendet.

Zusatzfunktionen

Zu jedem Schaltausgang kdnnen Zusatzfunktionen freigeschaltet werden. Als Zusatzfunktion ist
eine Sperrfunktion oder alternativ eine Zwangsstellungsfunktion konfigurierbar. Insofern kann
nur eine dieser Funktionen fiir einen Ausgang freigeschaltet sein. Zusatzlich ist das Parametrie-
ren einer Verknipfungsfunktion mdéglich.

Diese Zusatzfunktionen werden auf der Parameterseite "Ax — Zusatzfunktionen" (x = Nummer
des Schaltausgangs) freigeschaltet und parametriert.

Sperrfunktion als Zusatzfunktion einstellen

Die Sperrfunktion lasst sich gemal dem Funktionsschaltbild (siehe Bild 24) auch mit anderen
Funktionen des Ausgangs kombinieren. Bei einer aktiven Sperrung werden die vorgelagerten
Funktionen Ubersteuert, sodass der betroffene Ausgang in der Sperrposition verriegelt wird.
Durch die Ubersteuerung kann auch eine Dauerlichtschaltung realisiert werden.

Objekt Treppenhaus- |
“Treppenhaustt | | _ funktion — ]
start/stopp” (Zeitstauerung)

Hinweis: Verknuplungsfunktion nur alternativ

= | Ie zur Treppenhausfunktion!
[_ Objekt L —slpoiaritat Zentralobjekt
Zeniral schalten® ) L I

Objekt ¥ L
| _*Schalten® | i _'|Zedfur|k||0r|en |

Verhalten
- Busausfall

| I
M Verknipfung [T —*  Betrieb ™-8 K +’] Blinken ]—
L * |- ETS-Programmier-

vorgang

| Objekt
| “Verkniptung® |

1o Abrufen
Objekt Szenen- |
“Szenennabensl” sleuerung Py

Abspeichern
Objekt f
“Rickmeldung”

Verzdgerung nech Is._.{l o SMd“nI' | * = pplional parametrierbar
B d. 1 ]

Bild 24: Funktionsschaltbild der Sperrfunktion
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m  Auf der Parameterseite "Ax — Zusatzfunktionen" den Parameter "Auswahl der Zusatzfunkti-
on" auf "Sperrfunktion" einstellen.

Die Sperrfunktion ist freigeschaltet. Es werden das Kommunikationsobjekt "Sperren" und
die Parameter der Sperrfunktion sichtbar.

= Auf der Parameterseite "Ax — Zusatzfunktionen" den Parameter "Polaritat Sperrobjekt" auf
die gewlnschte Polaritat einstellen.

i/ Nach einem Bus- oder Netzspannungsausfall oder nach einem ETS-Programmiervorgang
der Applikation oder der Parameter ist die Sperrfunktion stets deaktiviert (Objektwert "0").
Bei der invertierten Einstellung ("1 = freigegeben; 0 = gesperrt") muss nach der Initialisie-
rung zunachst ein Telegrammupdate "0" erfolgen, bis dass die Sperrung aktiviert wird.

i] Aktualisierungen des Sperrobjektes von "EIN" nach "EIN" oder von "AUS" nach "AUS" zei-
gen keine Reaktion. Das Relais verbleibt in der zuletzt — ggf. auch per Handbedienung —
eingestellten Position.

i| Ein Uber den Bus gesperrter Ausgang kann weiterhin per Hand bedient werden!

m  Auf der Parameterseite "Ax — Zusatzfunktionen" den Parameter "Verhalten zu Beginn der
Sperrfunktion" auf das erforderliche Verhalten einstellen.

Zu Beginn der Sperrung wird das parametrierte Verhalten ausgefuhrt und der Ausgang ver-
riegelt. Bei der Einstellung "keine Anderung des Schaltzustandes" zeigt das Relais des
Ausgangs keine Reaktion und verbleibt im zuletzt eingestellten Schaltzustand (Zustand ge-
mal letzter nichtinvertierter Riickmeldung). In der Einstellung "blinken" wird der Ausgang
wahrend der Sperrung zyklisch ein- und ausgeschaltet. Die Blinkzeit wird allgemein fir alle
Ausgéange auf der Parameterseite "Allgemein" parametriert. Wéhrend des Blinkens ist der
logische Schaltzustand "EIN 1".

m  Auf der Parameterseite "Ax — Zusatzfunktionen" den Parameter "Verhalten am Ende der
Sperrfunktion" auf das erforderliche Verhalten einstellen.

Am Ende der Sperrung wird das parametrierte Verhalten ausgefihrt und der Ausgang wird
wieder freigegeben. Bei der Einstellung "keine Anderung des Schaltzustandes" zeigt das
Relais des Ausgangs keine Reaktion und verbleibt im zuletzt durch die Sperrfunktion ein-
gestellten Zustand.

Bei "nachgefuhrten Zustand einstellen" wird am Sperrende der zuletzt vor der Sperrfunkti-
on anliegende oder der wahrend der Sperrfunktion intern nachgefiihrte Schaltzustand ein-
gestellt. Dabei werden auch Restzeiten von Zeitfunktionen oder von der Treppenhausfunk-
tion nachgefiihrt, wenn diese zum Zeitpunkt der Sperrfreigabe noch nicht vollstédndig abge-
laufen sind. Bei den Einstellungen "keine Anderung des Schaltzustandes", "einschalten”,
"ausschalten" oder "blinken" haben die am Ende der Sperrfunktion eingestellten Zustande
keinen Einfluss auf Zeit- oder Treppenhausfunktionen.

In der Einstellung "blinken" wird der Ausgang nach der Sperrung zyklisch ein- und ausge-
schaltet. Das Blinken dauert solange an, bis ein neuer Schaltzustand vorgegeben wird. Die
Blinkzeit wird allgemein fiir alle Ausgange auf der Parameterseite "Allgemein" parametriert.
Wahrend des Blinkens ist der logische Schaltzustand "EIN 1".

i] Die am Ende einer Sperrfunktion vorgegebenen Zusténde libersteuern eine ggf. parame-
trierte Verknlipfungsfunktion. Die parametrierte Verknipfung wird erst dann wieder ausge-
fuhrt und das Ergebnis am Ausgang eingestellt, wenn sich nach Sperrfreigabe mindestens
ein Eingangszustand der Verknlpfung andert oder aktualisiert wird.

Zwangsstellungsfunktion als Zusatzfunktion einstellen

Die Zwangsstellungsfunktion lasst sich gemaR dem Funktionsschaltbild (siehe Bild 25) auch mit
anderen Funktionen des Ausgangs kombinieren. Bei einer aktiven Zwangsstellung werden die
vorgelagerten Funktionen Ubersteuert, so dass der betroffene Ausgang in der Zwangsposition
verriegelt wird.
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Bild 25: Funktionsschaltbild der Zwangsstellungsfunktion

m  Auf der Parameterseite "Ax — Zusatzfunktionen" den Parameter "Auswahl der Zusatzfunkti-
on" auf "Zwangsstellung" einstellen.

Die Zwangsstellungsfunktion ist freigeschaltet. Es werden das Kommunikationsobjekt
"Zwangsstellung" und die Parameter der Zwangsstellungsfunktion sichtbar.

Bit 1 Bit 0 Funktion

0 X Zwangsstellung nicht aktiv -> Normalansteuerung
0 X Zwangsstellung nicht aktiv -> Normalansteuerung
1 0 Zwangsstellung aktiv: ausschalten

1 1 Zwangsstellung aktiv: einschalten

Bitkodierung der Zwangsstellung

i] Aktualisierungen des Zwangsstellungsobjektes von "Zwangsstellung EIN" nach "Zwangs-
stellung EIN" bewirken jedes Mal die Relaisansteuerung in die aufgezwungene Position.
Aktualisierungen von "Zwangsstellung AUS" nach "Zwangsstellung AUS" zeigen keine Re-
aktion.

i] Ein Uber den Bus zwangsgefiihrter Ausgang kann weiterhin per Hand bedient werden!

m  Auf der Parameterseite "Ax — Zusatzfunktionen" den Parameter "Verhalten am Ende der
Zwangsstellung" auf das erforderliche Verhalten einstellen.

Am Ende der Zwangsstellung wird das parametrierte Verhalten ausgefihrt und der Aus-
gang wird flr die 'Normalansteuerung' wieder freigegeben. Bei der Einstellung "keine An-
derung des Schaltzustandes" zeigt das Relais des Ausgangs keine Reaktion und verbleibt
im zuletzt durch die Zwangsstellung eingestellten Zustand.

Bei "Schaltzustand nachfiihren" wird am Ende der Zwangsstellungsfunktion der zuletzt vor
Zwang anliegende oder der wahrend der Zwangsfunktion intern nachgefiuihrte Schaltzu-
stand eingestellt. Dabei werden auch Restzeiten von Zeitfunktionen oder von der Treppen-
hausfunktion nachgefuhrt, wenn diese zum Zeitpunkt der Zwangfreigabe noch nicht voll-
standig abgelaufen sind. Bei den Einstellungen "keine Anderung des Schaltzustandes”,
"einschalten" oder "ausschalten" haben die am Ende der Zwangsstellungsfunktion einge-
stellten Zustande keinen Einfluss auf Zeit- oder Treppenhausfunktionen.
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i/ Die am Ende einer Zwangsstellungsfunktion vorgegebenen Zusténde Ubersteuern eine ggf.
parametrierte Verknlpfungsfunktion. Die parametrierte Verkniipfung wird erst dann wieder
ausgefiihrt und das Ergebnis am Ausgang eingestellt, wenn sich nach Zwangsfreigabe
mindestens ein Eingangszustand der Verknipfung andert oder aktualisiert wird.

Das Kommunikationsobjekt der Zwangsstellung kann nach Busspannungswiederkehr initialisiert
werden. Bei einer Aktivierung der Zwangsstellung kann auf diese Weise der Schaltzustand des
Ausgangs beeinflusst werden.

m  Auf der Parameterseite "Ax — Zusatzfunktionen" den Parameter "Verhalten nach Busspan-
nungswiederkehr" auf das erforderliche Verhalten einstellen.

Nach Busspannungswiederkehr wird der parametrierte Zustand in das Kommunikationsob-
jekt "Zwangsstellung" tbernommen. Bei einer aktivierten Zwangsstellung wird der Ausgang
unmittelbar nach Buswiederkehr entsprechend geschaltet und zwangsverriegelt, bis Uber
den Bus eine Zwangsfreigabe erfolgt. Der Parameter "Verhalten nach Bus- oder Netzspan-
nungswiederkehr" auf der Parameterseite "Ax — Allgemein" wird in diesem Fall fir den be-
troffenen Ausgang nicht ausgewertet.

Bei der Einstellung "Zustand der Zwangsstellung vor Busspannungsausfall" wird der Zu-
stand der Zwangsstellung so eingestellt, wie er zum Zeitpunkt eines Bus- oder Netzausfalls
nichtflichtig abgespeichert wurde. Nach einem ETS-Programmiervorgang der Applikation
oder der Parameter ist in diesem Fall der Wert intern immer auf "nicht aktiv" eingestellit.

i/ Die Zwangsstellung wird bei einem Ausfall der Netzspannungsversorgung des Aktors im-
mer deaktiviert. Auch, wenn bei Busspannungswiederkehr keine Netzspannung anliegt,
wird die Zwangsstellung nicht aktiviert. In diesem Fall wird bei Netzwiederkehr der Parame-
ter "Verhalten nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr" auf der Parameterseite "Ax — All-
gemein" ausgefihrt.

Nach einem ETS-Programmiervorgang der Applikation oder der Parameter ist die
Zwangsstellungs—funktion stets deaktiviert (Objektwert "0").

Das parametrierte "Verhalten nach Busspannungswiederkehr" der Zwangsstellung wird nur
dann ausgefiihrt, wenn der letzte ETS-Programmiervorgang der Applikation oder der Para-
meter beim Einschalten der Busspannung langer als ca. 20 s zuriickliegt. Andernfalls (Tets
< 20 s) wird bei Buswiederkehr die Zwangsstellung nicht aktiviert und das "Verhalten nach
ETS-Programmiervorgang" ausgefihrt.

e

Verkniipfungsfunktion als Zusatzfunktion einstellen

Fur jeden Ausgang kann separat und unabhéngig eine Verknipfungsfunktion parametriert wer-
den. Diese Funktion ermdglicht das logische Verknlpfen des Zustandes vom Objekt "Schalten”
und von einem zusétzlichen Verknipfungsobjekt. Der Zustand des Kommunikationsobjektes fur
"Schalten" kann auch zeitverzégert ausgewertet werden, wenn eine Ein- oder Ausschaltverzé-
gerung eingestellt ist.

Die Verknlpfungsfunktion lasst sich gemafl dem Funktionsschaltbild (siehe Bild 26) auch mit
anderen Funktionen des Ausgangs kombinieren. Eine Kombination mit der Treppenhausfunkti-
on oder dem zyklischen Uberwachen ist jedoch nicht méglich.
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Objekt
*Zaniral schaiten” |

—* Palaritit Zentralobjekt —|
Verhalten

. Sperr- oder - Busausfall *
. Objekt . l |‘_ . I NaiknBak _l_l-' " }_._u S |— Blinkan
Schaltan | J I ‘ funktion L -ETS-Prog i 6 S permiuniiian)

vorgang

Objekt
“Verkniplung® |

Hinwels: Verkndpfungsfunktion nur allemativ
zur Treppenhausfunktion!

_Abrufen ]

Objekt ’ Szenen- |
*Szenennabenst” | sleugrung |

Objekt '
"Rickmeldung®

[—m * = optional parametrierbar

Abspeichem

Objokt
Sammelrickmal.”

Bild 26: Funktionsschaltbild der Verknipfungsfunktion

Die folgenden Verkniipfungsarten sind parametrierbar (siehe Bild 27).

Rickfihrung
Schalten O— Schalten O— Schalten

>1 0 Ausgang & ———0 Ausgang & O A

Vorkndpfung O Varkndplung O~ . Verknipfung O——

ODER UND UND mit Riickfiihrung

Bild 27: VerknlUpfungsarten der Verkntpfungsfunktion

i/ "UND mit Rickfuhrung":
Bei einem Verknipfungs-Objekt = "0" ist der Ausgang immer "0" (logisch UND). In diesem
Fall wird durch die Ruckfiihrung des Ausgangs auf den Eingang "Schalten" dieser beim
Setzen wieder zuriickgesetzt. Erst, wenn das Verknipfungs-Objekt = "1" ist, kann durch ei-
ne neu empfangene "1" am Eingang "Schalten" der Ausgang den logischen Zustand "1"
annehmen.

Das Objekt "Verknlipfung" kann nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Pro-
grammiervorgang mit einem vorparametrierten Wert initialisiert werden, so dass bei einem Tele-
grammupdate auf das Objekt "Schalten" unmittelbar ein korrektes Verknipfungsergebnis ermit-
telt und am Ausgang eingestellt werden kann.

m  Auf der Parameterseite "Ax — Zusatzfunktionen" den Parameter "Verknipfungsfunktion ?"
auf "Ja" einstellen.

Die Verknlpfungsfunktion ist freigeschaltet. Es werden das Kommunikationsobjekt "Ver-
knipfung" und die Parameter der Verknipfungsfunktion sichtbar.

= Auf der Parameterseite "Ax — Zusatzfunktionen" den Parameter "Art der Verknlipfungsfunk-
tion" auf die gewlinschte logische Verknupfungsart einstellen.

m  Auf der Parameterseite "Ax — Zusatzfunktionen" die Parameter "Objektwert des Verkniip-
fungsobjekts nach Busspannungswiederkehr" und "Objektwert des Verknlipfungsobjekts
nach ETS-Download" auf die erforderlichen Initialzustande einstellen.

Nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang des Applikati-
onsprogramms oder der Parameter wird das Objekt "VerknlUpfung" mit den eingestellten
Schaltzustanden initialisiert.

[i] Eine Ausfuihrung der Verkniipfungsfunktion nach einem Reset des Aktors (Busspannungs-
wiederkehr oder ETS-Programmiervorgang) erfolgt erst dann, wenn mindestens ein Ein-
gangsobjekt der Verknlipfung durch ein Telegramm vom Bus aktualisiert wird.
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i/ Die am Ende einer Sperr- oder Zwangsstellungsfunktion vorgegebenen Zusténde oder die
Schaltzustande, die nach einem ETS-Programmiervorgang, bei Busspannungsausfall oder
nach Bus-/Netzspannungswiederkehr eingestellt werden, Ubersteuern die Verknlpfungs-
funktion. Die parametrierte Verknupfung wird erst dann wieder ausgefuhrt und das Ergeb-
nis am Ausgang eingestellt, wenn sich mindestens ein Eingangszustand der Verknlpfung
andert oder aktualisiert wird.

i Eine Netzspannungswiederkehr beeinflusst die Kommunikationsobjekte der Verkniipfun-
gen nicht. Die Objekte verbleiben auf dem zuletzt eingestellten Zustand, falls die Busspan-
nung unterbrechungsfrei angeschlossen war.

Zyklische Uberwachung

Die Aktor bietet die Mdglichkeit, einzelne oder alle Ausgange zyklisch auf das Eintreffen von
Schalt-Telegrammen zu tGberwachen. Auf diese Weise kann eine Uberwachung der Objekte er-
folgen, die zyklisch vom Bus aktualisiert werden missen. Dabei ist die Polaritat der Telegramm-
aktualisierung ("0" oder "1") ohne Bedeutung.

Bleibt eine Aktualisierung der Gberwachten Objekte innerhalb einer fest parametrierten
Uberwachungs-'zelt aus, stellen sich die betroffenen Ausgénge auf eine vordefinierte Vorzugs-
lage ein. Allerdings werden die Ausgéange dadurch nicht gesperrt, so dass nach Empfang eines
weiteren Schalt-Telegramms der neue Schaltzustand am Ausgang auch eingestellt wird.

Die Uberwachungszeit wird global fur alle Ausgénge auf der Parameterseite "Allgemein Schalt-
ausgange" durch die Parameter "Zeit fur zyklische Uberwachung" festgelegt. Jeder Ausgang
verflgt jedoch Uber eigene Zeitsteuerungen, so dass die parametrierte Uberwachungszeit kana-
lunabhangig ausgewertet wird.

Die Zeit wird fiir einen Ausgang nach jedem Empfang eines Schalt-Telegramms Uber die Objek-
te "Schalten" oder "Zentral Schalten" (falls eine Zentralfunktion fur den betroffenen Ausgang ak-
tiviert ist) neu gestartet (siehe Bild 28). Ein Neustart der Uberwachungszeit erfolgt auch auto-
matisch nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang.

| 'n
Objekt P, 3
*Zenira fsr:haller ulanla Zentralobjkl | \\\ o
Spen- oder I - Busaustal b
\,—‘I 2phlische }"" — }»--._: derkehr 9% Blinken i
// funktion L -ETS-Programmier- (nur bei Sparrfunktion)|
e} -
Objekt _.—r/ vargang
“Schalten® | L 1

- _Ohrekl ;'_,‘ Verzdgerung nach_ N 2yklsches Senden |
Rickmelung® |  |Busspannung

L Objekt ”i.’._gmramgew':c nac ':ﬁ—‘zyk::scnes Senden *
5| pannung i

Bild 28: Funktionsschaltbild der zyklischen Uberwachung

* = pplionai parametriarbar

.-

Zyklische Uberwachung aktivieren

Die zyklische Uberwachung kann separat fir jeden Ausgang durch den Parameter "Zuordnung
zur zyklischen Uberwachung ?" auf der Parameterseite "Ax — Freigaben" (x = Nummer des
Schaltausgangs) aktiviert werden. Sobald bei aktivierter Funktion die Uberwachungszeit ablauft
ohne ein Telegrammupdate empfangen zu haben, stellt der Aktor fiir den betroffenen Ausgang
die Vorzugslage nach Zeitablauf ein.

m  Den Parameter auf "Ja, nach Zeitablauf 'EIN™ einstellen.

Die zyklische Uberwachung ist aktiviert. Nach Zeitablauf wird der Ausgang eingeschaltet.
m  Den Parameter auf "Ja, nach Zeitablauf 'AUS™ einstellen.

Die zyklische Uberwachung ist aktiviert. Nach Zeitablauf wird der Ausgang ausgeschaltet.

Bei aktivierter zyklischer Uberwachung sind die folgenden Funktionen nicht parametrierbar:
Zeitverzdgerungen, Treppenhausfunktion, Verknipfung und Szene.

Wenn sich ein Ausgang beim Ablauf der Uberwachungszeit bereits in der Vorzugslage be-
findet, erfolgt keine Reaktion und es wird auch keine Riickmeldung ausgesendet.

G
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i] Die Sperr- oder Zwangsstellungsfunktion hat eine héhere Prioritat als die zyklische Uber-
wachung.
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4.2.4.2.2 Funktionsbeschreibung fiir Jalousieausgédnge

Betriebsart

Jeder Ausgang des Raumaktors kann unabhangig durch Definition der Betriebsart auf die ange-
schlossene Antriebsart konfiguriert werden. Es kdbnnen Lamellenjalousien, alternativ Rollladen
oder Markisen oder als dritte Alternative Liftungsklappen angesteuert werden. In Abhangigkeit
der eingestellten Betriebsart passt die ETS die Parameterbezeichnungen und Kommunikations-
objekte aller Funktionen eines Ausgangs an.

So sind beispielsweise bei der Betriebsart "Jalousie" auch Parameter und Objekte fur die La-
mellenansteuerung vorhanden. In der Betriebsart "Rolllade / Markise" fehlt die Lamellenan-
steuerung, es kann aber eine Tuchstraffungsfunktion bei Einsatz von Markisen parametriert
werden. Bei der Betriebsart "Liftungsklappe" werden Antriebsfahrten "schliefien" und "6ffnen”
unterschieden, anstelle einer Aufwarts- oder Abwértsfahrt bei Jalousien oder Rollladen.

In dieser Dokumentation wird fur Jalousien, Rollldden oder Markisen auch der Begriff "Behang”
verwendet, wenn nicht explizit Gber eine besondere Funktion (z. B. die Lamellenansteuerung)
geschrieben wird.

In allen Betriebsarten kbnnen Positionen vorgegeben werden.

Betriebsart einstellen

Der Parameter "Betriebsart" ist separat fir jeden Jalousieausgang auf den Parameterseiten
"Ax Allgemein"(x = Nummernpaar des Ausgangs) angelegt.

m  Den Parameter "Betriebsart" auf die erforderliche Betriebsart einstellen.

i Der Parameter "Betriebsart" hat Auswirkung auf viele kanalorientierten Parameter und
Kommunikationsobjekte. Bei Umstellung der Betriebsart in der ETS werden Parameter dy-
namisch angepasst, so dass bereits getroffene Einstellungen oder Verbindungen von
Gruppenadressen zurlickgesetzt werden kénnen. Aus diesem Grund sollte die erforderli-
che Betriebsart ganz zu Beginn der kanalorientierten Geratekonfiguration parametriert wer-
den.

i] Luftungsklappen sind so an die Ausgdnge anzuschlieRen, dass sie bei Ansteuerung der
Fahrtrichtung "auf - A" 6ffnen und bei Fahrtrichtung "ab — ¥" schlieen.

il Eine Markise fahrt nach oben, wenn sie sich aufrollt.

Verhalten bei Busspannungsausfall, nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr oder
nach einem ETS Programmiervorgang

Die Vorzugslagen der Relais nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Program-
miervorgang kénnen flur jeden Ausgang separat eingestellt werden. Da der Aktor mit netzver-
sorgten monostabilen Relais bestlckt ist, kann zusatzlich auch der Relaisschaltzustand bei
Busspannungsausfall definiert werden.

Verhalten nach ETS-Programmiervorgang einstellen

Der Parameter "Verhalten nach ETS-Programmiervorgang"” ist separat fir jeden Ausgangskanal
auf der Parameterseite "Ax - Allgemein"(x = Nummernpaar des Ausgangs) angelegt. Uber die-
sen Parameter kann das Relaisverhalten des Ausgangs unabh&ngig zum Verhalten nach Bus-
oder Netzspannungswiederkehr parametriert werden.

In Abhangigkeit der eingestellten Betriebsart passt die ETS die Textbezeichnung der Parame-
tereinstellungen an ("auffahren" « "Klappe 6ffnen" / "abfahren" < "Klappe schlielen").

= Parameter einstellen auf "stopp".

Nach einem ETS-Programmiervorgang steuert der Aktor die Relais des Ausgangs in die
Position "stopp". Dadurch wird eine evtl. ablaufende Antriebsfahrt unterbrochen.

= Parameter einstellen auf "auffahren" oder "Klappe 6ffnen".
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Der Aktor fahrt den Behang nach einem ETS-Programmiervorgang nach oben oder &ffnet
die Luftungsklappe.

= Parameter einstellen auf "abfahren" oder "Klappe schlielen".

Der Aktor fahrt den Behang nach einem ETS-Programmiervorgang nach unten oder
schlief3t die Liftungsklappe.

Zu Beginn jedes ETS-Programmiervorgangs fuhrt der Raumaktor fur alle Jalousie-Ausgéan-
ge immer ein "stopp" aus. Ein aktiver Handbetrieb wird beendet.

Das an dieser Stelle parametrierte "Verhalten nach ETS-Programmiervorgang" wird nach
jedem Applikations- oder Parameter-Download durch die ETS ausgefiihrt. Der einfache
Download nur der physikalischen Adresse oder ein partielles Programmieren nur der Grup-
penadressen bewirkt, dass nicht dieser Parameter bertcksichtigt, sondern das parametrier-
te "Verhalten nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr" ausgefiihrt wird!

i/ Ein ETS-Programmiervorgang kann ausgefiihrt werden, sobald die Busspannung am
Raumaktor angeschlossen und eingeschaltet ist. Die Netzspannungsversorgung ist fur
einen ETS-Download nicht erforderlich. Wenn ein ETS-Programmiervorgang nur mit Buss-
pannung durchgefiihrt wurde, wird das parametrierte "Verhalten nach ETS-Programmier-
vorgang" erst dann ausgefihrt, wenn auch die Netzspannungsversorgung des Aktors ein-
geschaltet wurde. Dabei wird nicht das "Verhalten nach Bus- oder Netzspannungswieder-
kehr" aktiviert!

Diese Reaktion ist besonders bei Aktoren zu beachten, die vorprogrammiert in eine Elek-
troinstallation eingebaut werden.

[i] Nach einem ETS-Programmiervorgang sind die Sicherheitsfunktionen, die Zwangsstellun-
gen sowie die Sonnenschutzfunktionen stets deaktiviert.

=

Verhalten bei Busspannungsausfall einstellen

Der Parameter "Verhalten bei Busspannungsausfall" ist separat fir jeden Ausgangskanal auf
der Parameterseite "Ax - Allgemein"(x = Nummernpaar des Ausgangs) angelegt. Der Parameter
definiert das Verhalten eines Jalousieausgangs, sobald nur die Busspannung ausféllt. Das pa-
rametrierte Verhalten wird nicht ausgefuhrt, wenn zum Zeitpunkt des Busausfalls eine Handbe-
dienung aktiv ist (Zustands-LED blinken bei zeitweiser oder permanenter Handbedienung).

In Abhangigkeit der eingestellten Betriebsart passt die ETS die Textbezeichnung der Parame-
tereinstellungen an ("auffahren" « "Klappe 6ffnen" / "abfahren" < "Klappe schliel3en").

= Parameter einstellen auf "stopp".

Bei Busspannungsausfall steuert der Aktor die Relais des Ausgangs in die Position "stopp".
Dadurch wird eine evtl. ablaufende Antriebsfahrt unterbrochen.

= Parameter einstellen auf "auffahren" oder "Klappe 6ffnen".

Der Aktor fahrt den Behang bei einem Busspannungsausfall nach oben oder 6ffnet die Lif-
tungsklappe.

= Parameter einstellen auf "abfahren" oder "Klappe schlieen".

Der Aktor fahrt den Behang bei einem Busspannungsausfall nach unten oder schlief3t die
Laftungsklappe.

m  Parameter einstellen auf "Position anfahren".

Bei Busspannungsausfall kann der angeschlossene Antrieb auf eine durch weitere Para-
meter angegebene Position (0...100 %) fahren. Bei Ansteuerung von Jalousien kénnen
auch die Lamellen gesondert positioniert werden. Der Aktor fiihrt vor der Positionierungs-
fahrt eine Referenzfahrt aus, wenn die aktuelle Position zum Zeitpunkt des Busausfalls un-
bekannt ist (z. B. durch Ausfall der Versorgungsspannung oder durch ETS-Programmier-
vorgang zuvor).

m  Parameter einstellen auf "keine Reaktion".

Bei Busspannungsausfall zeigt das Relais des Ausgangs keine Reaktion. Ablaufende Fahr-
ten zum Zeitpunkt des Ausfalls werden noch vollstdndig zu Ende ausgefihrt, sofern die
Netzspannungsversorgung noch eingeschaltet ist.
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i] Sicherheits-, Zwangsstellungs- oder Sonnenschutzfunktionen (unabhéngig von der einge-
stellten Prioritat) bleiben auch nach einem Busspannungsausfall aktiv, solange die Netz-
spannungsversorgung noch eingeschaltet ist. Diese Funktionen werden somit am Ende ei-
nes zeitweisen oder permanenten Handbetriebs falls die Handbedienung bei Busausfall
freigegeben ist auch ohne Busspannung neu ausgeflhrt.

i/ Nach Abschluss der noch laufenden oder parametrierten Bewegung bei Busspannungs-
ausfall ist auRer durch eine Handbedienung (falls Netzspannung eingeschaltet und Hand-
bedienung freigegeben) oder durch Bus-/Netzspannungswiederkehr keine Ansteuerung der
Ausgange moglich.

i] Injedem Fall werden bei einem Ausfall der Busspannung alle Zeitfunktionen gestoppt. So
werden alle noch in Verzégerung befindliche Szenenaufrufe abgebrochen, Verzégerungs-
zeiten fir Sonnenschutz und Prasenz beendet, indem der zuletzt empfangene und in der
Verzégerung befindliche Objektwert ignoriert wird. Dadurch geht ein kurz vor Busausfall
empfangenes Telegrammupdate verloren, wenn die entsprechende Verzégerungszeit noch
nicht abgelaufen ist.

[i] Bei einem Ausfall der Netzspannungsversorgung fallen alle Relais des Aktors — unabhan-
gig vom Zustand der Busspannung — grundsatzlich ab ("stopp"). Die Ausgange sind in die-
sem Zustand nicht mehr ansteuerbar. Zeitfunktionen (Szenen-, Sonnen- und Présenzver-
zbgerung) werden bei einem alleinigen Netzspannungsausfall nicht unterbrochen.

[i] Bei Bus- oder Netzspannungsausfall werden die aktuellen Positionsdaten der Ausgéange in-
tern dauerhaft gespeichert, so dass diese Positionswerte nach Bus- oder Netzspannungs-
wiederkehr genau nachpositioniert werden kénnen, falls dies parametriert ist. Die Speiche-
rung erfolgt vor Ausfihrung der parametrierten Reaktion bei Busausfall und nur dann,
wenn ein Teil der Versorgungsspannung (Netz- oder Busspannung) noch vorhanden ist
oder die Versorgungsspannung vollstdndig ausfallt und zuvor fir mindestens 20 Sekunden
nach dem letzten Reset ununterbrochen Netzspannung zur Verfigung gestanden hat
(Energiespeicher fiir Speichervorgang ausreichend geladen). Eine Speicherung erfolgt
nicht, wenn die Positionsdaten unbekannt sind! Der Speichervorgang erfolgt nach dem
Ausfall eines Teils der Versorgungsspannung nur einmal...

Beispiel 1:
Busspannungsausfall -> Speichervorgang -> danach Netzspannungsausfall -> kein weite-
rer Speichervorgang mehr,

Beispiel 2:
Netzspannungsausfall -> Speichervorgang -> danach Busspannungsausfall -> kein weite-
rer Speichervorgang mehr.

Fur die zu speichernden Positionsdaten gilt:

Es werden die aktuellen Behang-, Lamellen- und Liftungsklappenpositionen gespeichert.
Bei Jalousien wird dabei die zu speichernde Jalousiehdhe stets auf 100 % Lamellenpositi-
on bezogen (vgl. " Positionsberechnung der Lamellenposition"). Auch fir Ausgange, die
sich im Moment des Speichervorgangs in einer Fahrbewegung befinden, werden die tem-
porar angefahrenen Positionen gespeichert. Wegen Speicherung der Positionsdaten in
ganzzahligen Prozent (0..100) kann eine kleine Abweichung von den spater ggf. bei Bus-
oder Netzspannungswiederkehr riickgemeldeten Positionen (im Zahlenbereich von 0..255)
nicht vermieden werden.

Da die Positionswerte bei Busspannungsausfall nur einmal gespeichert werden, kénnen
Positionen, die nach dem Busausfall durch eine Handbedienung verstellt werden, nicht
nachgefiihrt werden! Analog kénnen beispielsweise nach einem Netzspannungsausfall
Uber den Bus empfangene Zwangsstellungs-Telegramme oder Lamellen-Offsetpositionen
fir den Sonnenschutz auch nicht gespeichert und nachgefihrt werden.

Die gespeicherten Positionsdaten gehen bei einem ETS-Programmiervorgang nicht verlo-
ren.

i Bei Bus- oder Netzspannungsausfall werden auch die aktuellen Zusténde der Zwangsstel-
lungen oder — falls parametriert — auch die Lamellen-Offsetwerte der Sonnenschutzpositio-
nen gespeichert.
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Verhalten nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr einstellen

Der Parameter "Verhalten nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr" ist separat fur jeden Aus-
gangskanal auf der Parameterseite "Ax — Allgemein"(x = Nummernpaar des Ausgangs) ange-
legt.

In Abhangigkeit der eingestellten Betriebsart passt die ETS die Textbezeichnung der Parame-
tereinstellungen an ("auffahren" < "Klappe 6ffnen" / "abfahren" < "Klappe schlieRen").

= Parameter einstellen auf "stopp".

Bei Bus- oder Netzspannungswiederkehr steuert der Aktor die Relais des Ausgangs in die
Position "stopp". Dadurch wird eine evil. ablaufende Antriebsfahrt unterbrochen.

= Parameter einstellen auf "auffahren" oder "Klappe 6ffnen".

Der Aktor fahrt den Behang bei Bus- oder Netzspannungswiederkehr nach oben oder 6ff-
net die Luftungsklappe.

= Parameter einstellen auf "abfahren" oder "Klappe schlieen".

Der Aktor fahrt den Behang bei Bus- oder Netzspannungswiederkehr nach unten oder
schlief3t die Liftungsklappe.

m  Parameter einstellen auf "Position bei Bus-/Netzausfall".

Nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr wird der zuletzt vor Bus- oder Netzspannungs-
ausfall eingestellte und intern abgespeicherte Positionswert (inkl. Lamellenposition bei Ja-
lousien) nachgefihrt. Der Aktor flihrt vor der Positionierungsfahrt eine Referenzfahrt aus,
wenn die aktuelle Position zum Zeitpunkt der Bus- oder Netzspannungswiederkehr unbe-
kannt ist (z. B. durch vollstandigen Ausfall der Versorgungsspannung oder durch ETS-Pro-
grammiervorgang zuvor).

m  Parameter einstellen auf "Position anfahren".

Nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr kann der angeschlossene Antrieb auf eine
durch weitere Parameter angegebene Position (0...100 %) fahren. Bei Ansteuerung von
Jalousien kénnen auch die Lamellen gesondert positioniert werden. Der Aktor fiihrt vor der
Positionierungsfahrt eine Referenzfahrt aus, wenn die aktuelle Position zum Zeitpunkt der
Bus- oder Netzspannungswiederkehr unbekannt ist (z. B. durch vollstdndigen Ausfall der
Versorgungsspannung oder durch ETS-Programmiervorgang zuvor).

i| Beider Einstellung "Position bei Bus-/Netzausfall": Wenn bei Bus- oder Netzausfall keine
Positionswerte abgespeichert werden konnten, weil beispielsweise die Positionsdaten un-
bekannt waren (keine Referenzfahrt ausgefiihrt), zeigt der Aktor auch bei dieser Parame-
trierung keine Reaktion.

i] Alle Zeitfunktionen (Szenen-, Sonnen- und Préasenzverzégerung) werden nur bei einem
Busspannungsausfall gestoppt, so dass eine Netzunterbrechung bei vorhandener Buss-
pannung zu keinem Verlust von Zustanden oder Zeitfunktionen fuhrt.

i/ Das parametrierte Verhalten wird unabhéngig von den aktuellen Zustédnden der Sicher-
heits- oder der Sonnenschutzfunktion immer ausgefihrt. Trotzdem kénnen Sicherheit oder
Sonnenschutz auch nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr aktiv sein, wenn diese
Funktionen vor einem Busspannungsausfall oder vor oder wahrend eines Netzspannungs-
ausfalls aktiviert wurden. Auf diese Weise kann ein direkter Betrieb Ubersteuert werden.
Erst bei einem vollen Ausfall der Versorgungsspannung (Bus- und Netzspannung) sind
Sonnenschutz- oder die Sicherheitsfunktion deaktiviert.

1] Das Kommunikationsobjekt der Zwangsstellung kann nach Busspannungswiederkehr se-
parat initialisiert werden. Dadurch wird bei einer Aktivierung der Zwangsstellung die Reakti-
on des Ausgangs bei Busspannungswiederkehr beeinflusst. Ein alleiniger Netzausfall be-
einflusst den Zustand der Zwangsstellung nicht. Bei alleiniger Netzspannungswiederkehr
ist eine zuvor aktivierte Zwangsstellung weiterhin aktiv.

Das parametrierte "Verhalten bei Bus- oder Netzspannungswiederkehr" wird nur dann aus-
geflihrt, wenn keine Zwangsstellung nach Busspannungswiederkehr aktiviert ist!

i Bei Busspannungswiederkehr wird eine aktive Handbedienung beendet. Bei einem Netz-
ausfall ist keine Handbedienung mdglich.
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i/ Das parametrierte "Verhalten bei Bus- oder Netzspannungswiederkehr" wird nur dann aus-
geflihrt, wenn der letzte ETS-Programmiervorgang der Applikation oder der Parameter
beim Einschalten von Bus- und Netzspannung langer als ca. 20 s zurtickliegt. Andernfalls
(Tets< 20 s) wird auch bei Bus-/Netzwiederkehr das
"Verhalten nach ETS-Programmiervorgang" ausgefiihrt.

Falls ausschlielich die Bus- oder die Netzspannung nach einem ETS-Download ausfallt
und wieder eingeschaltet wird, fihrt der Aktor das
"Verhalten bei Bus- oder Netzspannungswiederkehr" aus.

Kurzzeitbetrieb und Langzeitbetrieb ermitteln und konfigurieren

Der Kurzzeitbetrieb (Step) ermdglicht das Verstellen des Lamellenwinkels einer Jalousie oder
das Einstellen der 'Schlitzstellung' einer Rolllade. Meist wird der Kurzzeitbetrieb durch die Beta-
tigung eines Jalousie-Tastsensors aktiviert, wodurch ein manueller Eingriff in die Behangsteue-
rung erfolgt. Empfangt der Aktor wahrend einer Bewegung der Jalousie, der Rolllade, der Marki-
se oder der Liftungsklappe einen Kurzzeitbefehl, stoppt der Aktor sofort die Antriebsfahrt.

Der Langzeitbetrieb(Move) wird aus der Fahrzeit der angeschlossenen Jalousie,
Rolllade/Markise oder der Liftungsklappe abgeleitet und deshalb nicht gesondert eingestellt.
Die Fahrzeit muss 'manuell' gemessen und in die Parameter der ETS eingegeben werden. Die
Ansteuerung des Ausgangs durch ein Kurzzeit- oder Langzeittelegramm wird auch

'direkter Betrieb' genannt.

Damit sichergestellt werden kann, dass sich der Behang oder die Liftungsklappe nach dem Ab-
lauf des Langzeitbetriebs auf jeden Fall in einer Endlage befindet, verlangert der Aktor immer
die Langzeitfahrt um 20 % der parametrierten oder eingelernten Fahrzeit.

Zusatzlich berlcksichtigt der Aktor bei allen Aufwéartsfahrten oder bei allen Fahrbewegungen in
Richtung getffnete Position die parametrierte Fahrzeitverlangerung, da die Antriebsmotoren
durch das Gewicht des Behangs oder durch duRere physikalische Einflisse (z. B. Temperatur,
Wind, usw.) in der Regel langsamer sind. Dadurch wird sichergestellt, dass auch bei ununter-
brochenen Langzeitfahrten die obere Endlage stets erreicht wird.

1| Ein Langzeit- oder Kurzzeitbetrieb kann durch den Empfang eines neuen Langzeit- oder
Kurzzeittelegramms nachgetriggert werden.

i/ Eine in der Handbedienung oder durch eine Sicherheitsfunktion aktivierte Antriebsfahrt
fuhrt immer den Langzeitbetrieb aus. Auch bewirken die in der ETS parametrierten Befehle
"auffahren" oder "abfahren" die Aktivierung des Langzeitbetriebs.

Kurzzeitbetrieb einstellen

Der Kurzzeitbetrieb wird unabhangig von der Fahrzeit des Behangs oder der Liftungsklappe
separat fiir jeden Ausgang parametriert. Es kann in der ETS festgelegt werden, ob beim Emp-
fang eines Kurzzeit-Telegramms nur ein "stopp" einer Fahrbewegung ausgefiihrt wird, oder ob
der Ausgang fir eine festgelegte Zeit angesteuert wird.

= Parameter "Kurzzeitbetrieb" auf der Parameterseite
"Ax — Zeiten" (x = Nummernpaar des Ausgangs) einstellen auf "Ja".

Der Aktor steuert den betroffenen Ausgang fur die unter "Zeit fir Kurzzeitbetrieb" parame-
trierte Dauer an, wenn ein Kurzzeittelegramm empfangen wird und sich der Ausgang in kei-
ner Fahrbewegung befindet. Befindet sich der Ausgang zum Zeitpunkt des Telegramm-
empfangs in einer Fahrt, stoppt der Ausgang lediglich.

= Parameter "Kurzzeitbetrieb" auf der Parameterseite
"Ax — Zeiten" (x = Nummernpaar des Ausgangs) einstellen auf "Nein (nur stopp)".

Der Aktor stoppt den betroffenen Ausgang lediglich, wenn ein Kurzzeittelegramm empfan-
gen wird und sich der Ausgang in einer Fahrbewegung befindet. Befindet sich der Ausgang
zum Zeitpunkt des Telegrammempfangs nicht in einer Fahrt, erfolgt keine Reaktion.

(1] Die parametrierte "Zeit fiir Kurzzeitbetrieb" sollte bei einer Jalousie ca. V4 der vollstandigen
Verfahrzeit der Lamelle und bei einer Rolllade der vollstédndigen Verfahrzeit zur Offnung ei-
nes Rollladenpanzers entsprechen.
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i] Der Kurzzeitbetrieb wird grundsétzlich ohne Fahrzeitverlangerung ausgefiihrt.

Fahrzeiten ermitteln und konfigurieren

Der Aktor benétigt zur Berechnung von Positionen und auch zur Ausflihrung des Langzeitbetrie-
bs die genaue Fahrzeit der angeschlossenen Jalousie, Rolllade/Markise oder der Liftungsklap-
pe. Ohne Verwendung der automatischen Endlagenerkennung muss fiir einen Jalousieausgang
die Fahrzeit 'manuell' gemessen und in die ETS-Parametrierung eingegeben werden. Es ist
wichtig, dass die Fahrzeit genau ermittelt wird, damit Positionen exakt angefahren werden kon-
nen. Deshalb wird empfohlen, mehrere Zeitmessungen durchzufiihren, die Werte dann zu mit-
teln und in die entsprechenden Parameter einzutragen. Die Fahrzeit ist die Dauer einer Antrie-
bsfahrt von der vollstédndig geéffneten Position (obere Endlage / Markise eingefahren) in die
vollstdndig geschlossene Position (untere Endlage / Markise vollstandig ausgefahren). Nicht
umgekehrt! Die Fahrzeiten sind in Abh&ngigkeit der verschiedenen Antriebsarten zu ermitteln.

Jalousie Rolllade
obere D D obere I] []
Endlage S Endlage * ]
N i
Fahrzeit[s] X Fahrzeit[s] |
I i
N i
- untere . untere Endlage -
Endlage Rolllade vollstéandig
geschlossen
Markise Luftungsklappe
obere |:| D\ : Klappe | |
Endlage " Fahrzﬂt.[.s] vollstandig ;
gedffnet Fahrzeit [s]
(
untere Endlage - Klappe _
Markise vollstandig vollstandig
ausgefahren geschlossen

Bild 29: Ermittlung der Fahrzeit in Abhangigkeit der Antriebsart

Fahrzeit Jalousie, Rolllade/Markise, Liiftungsklappe einstellen
Eine Anleitung zur Messung der Fahrzeit ist in Kapitel "Inbetriebnahme" detailliert beschrieben.
Die automatische Endlagenerkennung muss deaktiviert sein.

= |n die Parameter "Fahrzeit Jalousie" oder "Fahrzeit Rolllade/Markise" oder
"Fahrzeit Laftungsklappe" auf der Parameterseite
"A1 — Zeiten" (x = Nummernpaar des Ausgangs) die im Zuge der Inbetriebnahme ermittelte
Fahrzeit genau eintragen. Die Fahrzeit kann maximal '59 Minuten 59 Sekunden' lang sein.
Langere Fahrzeiten sind prinzipbedingt nicht méglich.

1] Zusétzlich berlicksichtigt der Aktor bei allen Aufwéartsfahrten oder bei allen Fahrbewegun-
gen in Richtung geéffnete Position die parametrierte Fahrzeitverléngerung, da die Antriebs-
motoren durch das Gewicht des Behangs oder durch duf3ere physikalische Einflisse (z. B.
Temperatur, Wind, usw.) in der Regel langsamer sind.
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Lamellenfahrzeit ermitteln und konfigurieren (nur bei Lamellenjalousien)

Bei Ansteuerung von Jalousien kdnnen die Lamellen separat positioniert werden. Damit der Ak-
tor Lamellenpositionen berechnen und auf den Bus zurtickmelden kann, benétigt der Aktor ge-
naue Informationen zur Fahrzeit einer Lamellendrehung. Die Lamellenfahrzeit ist in jedem Fall
'manuell’ zu bestimmen und zu parametrieren.

Der Aktor ist so konzipiert, einmotorige Jalousieantriebe ohne Arbeitsstellung anzusteuern. Bei
dieser Antriebart werden die Lamellen durch Anderung der Jalousiehéhe durch mechanische
Kopplung direkt mit verstellt. Dabei geht der Aktor davon aus, dass die Lamellen vollstandig ge-
schlossen sind, wenn sich die Jalousie nach unten bewegt. Analog wird davon ausgegangen,
dass die Lamellen vollstandig geoffnet sind, wenn sich die Jalousie nach oben bewegt (siehe
Bild 30). Solche Jalousien sind am Markt am weitesten verbreitet.

r ~
-""'"M

b //

Bewegungsrichtung der / I Bewegungsrichtung der

Jalousie: AUF [ Lichteinfall Jalousie: AB

\
O

R

ra

Lichteinfall ’

- 50% , T
Lamellen vollsténdig i Lamellen vollsténdig

geoffnet (0%) - 0% geschlossen (100%) -
direkter Lichteinfall C% maximale Beschattung

Bild 30: Typ 1 - Lamellenjalousien mit schréager Lamellenstellung in beide Fahrtrichtungen

Es gibt auch einmotorige Jalousiesysteme ohne Arbeitsstellung, deren Lamellen bei einer Auf-
wartsfahrt gerade und bei einer Abwértsfahrt schrag stehen. Auch solche Jalousiearten sind an
den Aktor anschlief3bar, wobei eine vollstdndig ge6ffnete Lamellenposition durch gerade ste-
hende Lamellen ausgefihrt wird .

~ /
Bewegungsrichtung der / / I Bewegungsrichtung der /

——

Jalousie: AUF Lichteinfall Jalousie: AB N Lichteinfall
100%,_ |
c% 50% f\
0% =R .
Lamellen vollsténdig ? ?\ Lamellen vollsténdig
geoffnet (0%) - | geschlossen (100%) -
indirekter Lichteinfall C% maximale Beschattung

Bild 31: Typ 2 - Lamellenjalousien mit schrager und gerader Lamellenstellung

Lamellenfahrzeit einstellen
Eine Anleitung zur Messung der Lamellenfahrzeit ist in Kapitel "Inbetriebnahme" beschrieben.

m  Die Parameter "Fahrzeit Lamellen" auf der Parameterseite
"Ax — Zeiten" (x = Nummernpaar des Ausgangs) genau auf den im Zuge der Inbetriebnah-
me ermittelten Wert einstellen.

i/ Die Lamellenfahrzeit muss geringer sein als die eingestellte oder eingelernte Behangfahr-
zeit.

Best.-Nr. 7531 40 19 Seite 90 von 240



B. Software "Schalten, Jalousie, Ventil 20B3x1"
Berker Funktionsbeschreibung

i Auch bei Lamellenfahrten in die vollstandig geéffnete Position (Aufwartsfahrt) wird die pa-
rametrierte oder eingemessene Fahrzeitverlangerung beriicksichtigt.

Fahrzeitverlangerung und Umschaltzeit ermitteln und konfigurieren

Jalousien, Rollladen oder Markisen haben beim Aufwértsfahren die Eigenschaft, bedingt durch
das Gewicht oder durch duf3ere physikalische Einflisse (z. B. Temperatur, Wind, usw.) langsa-
mer zu fahren. Auch bei Liftungsklappen kann das Offnen im Vergleich zum Schliel3en langer
andauern.

Deshalb beriicksichtigt der Aktor bei jeder Aufwérts- oder Offnungsfahrt die parametrierte Fahr-
zeitverlangerung. Die Verldngerung errechnet sich prozentual aus der Differenz der in beide
Richtungen zu fahrenden Fahrzeiten.

Die Fahrzeitverlangerung ist fiir jeden Ausgang separat wahrend der Inbetriebnahme zu ermit-
teln und in die ETS-Parametrierung einzutragen.

Eine Anleitung zur Messung der Fahrzeitverlangerung ist in Kapitel "Inbetriebnahme" beschrie-
ben.

Beispiel zur Ermittlung der Fahrzeitverlangerung:

- Zuvor ermittelte und parametrierte "Fahrzeit": Toy= 20 Sekunden,

- Ermittele Fahrt aus der unteren in die obere Endlage: Tyo= 22 Sekunden,

- Errechnete Mehrfahrzeit: Tyo - Tou= 2 Sekunden -> 2 Sekunden aus 20 Sekunden sind
10 %,

- Zu parametrierende Fahrzeitverlangerung: 10 %.

Um die Antriebsmotoren vor Zerstérung zu schitzen, kann je Ausgang eine feste Pausenzeit
bei Umschaltung der Fahrtrichtung — auch bei automatischer Endlagenerkennung - parametriert
werden. Wahrend der Pausenzeit wird keine Fahrtrichtung bestromt ("stopp"). Welche Parame-
tereinstellung erforderlich ist, kann i. d. R. aus den technischen Unterlagen des verwendeten
Antriebsmotors entnommen werden. Die Umschaltzeit wird in jedem Betriebszustand des Ak-
tors berucksichtigt.

Fahrzeitverlangerung einstellen
Die automatische Endlagenerkennung muss deaktiviert sein.

m  Beim Parameter "Fahrzeitverlangerung fir Aufwértsfahrt" auf der Parameterseite
"Ax — Allgemein" (x = Nummernpaar des Ausgangs) die ermittelte Fahrzeitverlangerung
eintragen (ggf. die ermittelte Verlangerung aufrunden).

Umschaltzeit bei Fahrtrichtungswechsel einstellen

= Den Parameter "Umschaltzeit bei Fahrtrichtungswechsel" auf der Parameterseite
"Ax — Zeiten" (x = Nummernpaar des Ausgangs) auf die erforderliche Umschaltpause ein-
stellen.

i] Im Auslieferungszustand des Aktors ist generell eine Umschaltzeit von 1 s werkseingestellt.

Positionsberechnung der Behanghéhe oder Liiftungsklappenposition

Der Aktor verfuigt Gber eine komfortable und ganaue Positionierungsfunktion. Der Aktor berech-
net bei jeder Verstellung der angeschlossenen Jalousie, Rolllade, Markise oder Luftungsklappe
durch Hand- oder Busbedienung deren aktuelle Position. Der berechnete Positionswert ist ein
MaR fir die Hohe des Behangs oder fir die Offnungsweite der Liiftungsklappe (siehe Bild 32).
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Jalousie Rolllade
obere [I D obere D [I
Endlage ™ 0% N Endlage * 0% b
: > : i
N Lo
N |
: N : i
untere 100 % untere 100% . Rolllafie _
Endlage Endlage vollstandig
geschlossen
Markise Luftungsklappe
[I I:] untere Endlage -
obere Markise vollstandig Klappe 0%
Endiage "™ 0% ausgefahren volistandig S0
gedffnet .
100 % D 100 % Klappe
vollstandig

geschlossen

Bild 32: Positionsdefinition in Abhangigkeit der Antriebsart

Der Aktor leitet die Positionen aus der parametrierten Fahrzeit ab, da konventionelle Antriebe
selbst keine Riickmeldung Uber die Positionswerte liefern. Somit ist die separat fiir jeden Jalou-
sieausgang parametrierte Fahrzeit eine Referenz fiir alle Positionierungsfahrten und der malf3-
gebliche Faktor fir die Genauigkeit der Positionsberechnung. Aus diesem Grund sollten die
Fahrzeiten sehr genau ermittelt werden, um eine mdglichst genaue Positionierung zu erzielen.

Der Aktor errechnet bei einer Positionierung in Abhéngigkeit des aktuellen Positionswerts linear
die zu fahrende Zeit.

Beispiel 1...

Die Rolllade an einem Ausgang besitzt eine Gesamtfahrzeit von 20 s. Die Rolllade befindet sich
in der oberen Endlage (0 %). Sie soll auf 25 % positioniert werden. Der Aktor errechnet die fir
die Positionierung erforderliche Fahrzeit: 20 s - 0,2505 ) = 5 s. Im Anschluss fahrt der Ausgang
5 s lang die Rolllade nach unten und positioniert somit auf 25 % Behanghdhe.

Beispiel 2...

Die Rolllade an einem Ausgang besitzt eine Gesamtfahrzeit von 20 s. Die Rolllade befindet sich
auf 25 % Position. Sie soll auf 75 % positioniert werden. Die Positionsdifferenz betragt 50 %.
Der Aktor errechnet die fur die Differenz-Positionierung erforderliche Fahrzeit:

20's - 0,550 %) = 10 s . Im Anschluss féhrt der Ausgang 10 s lang die Rolllade nach unten und
positioniert somit auf 75 % Behanghdhe.

Bei allen Fahrbewegungen Richtung aufwérts wird automatisch auf die errechnete Fahrzeit die
parametrierte Fahrzeitverldngerung aufaddiert.

Beispiel 3...

Die Rolllade an einem Ausgang besitzt eine Gesamtfahrzeit von 20 s. Die Rolllade befindet sich
auf 75 % Position. Sie soll auf 25 % positioniert werden. Die Positionsdifferenz betragt 50 %.
Der Aktor errechnet die fur die Differenz-Positionierung erforderliche unverlangerte Fahrzeit:

20 s - 0,5¢50 %) = 10 s. Unter Berucksichtigung der Fahrzeitverlangerung (z. B. 10 %) ergibt sich
die tatséchlicﬂe Auffahrtzeit: 10 s - ((100 % + 10 Y% Fanrzeitveriangerung)) © 100 %) =10s- 1,1 =11s.
Im Anschluss féhrt der Ausgang 11 s lang die Rolllade nach oben und positioniert somit auf

25 % Behanghdhe.

Zusatzlich wird bei Positionierungen in die untere oder in die obere Endlage (0 % oder 100 %)
immer mit einer um 20 % verldngerten Gesamtfahrzeit gefahren.

Beispiel 4...

Die Rolllade an einem Ausgang besitzt eine Gesamtfahrzeit von 20 s. Die Rolllade befindet sich
auf 50 % Position. Sie soll auf 100 % positioniert werden. Die Positionsdifferenz betragt 50 %.
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Der Aktor errechnet die fur die Differenz-Positionierung erforderliche Fahrzeit:

20 s - 0,550 %) = 10 s. Da die Fahrt eine Endlagenfahrt ist addiert der Aktor fix 20 % der Gesamt-
fahrzeit auf:

10 s + (20 % : 100 %) - 20 s = 14 s. Im Anschluss fahrt der Ausgang 14 s lang die Rolllade nach
unten und positioniert somit sicher auf 100 % Behanghdhe.

Beispiel 5...

Die Rolllade an einem Ausgang besitzt eine Gesamtfahrzeit von 20 s. Die Rolllade befindet sich
auf 50 % Position. Sie soll auf 0 % positioniert werden. Die Positionsdifferenz betrégt 50 %. Der
Aktor errechnet die fur die Differenz-Positionierung erforderliche unverlédngerte Fahrzeit:

20s - 0,550 %) = 10 s. Da die Fahrt eine Endlagenfahrt ist addiert der Aktor zuséatzlich fix 20 %
der Gesamtfahrzeit auf: 10 s + (20 % : 100 %) - 20 s = 14 s.

Unter Berlcksichtigung der Fahrzeitverldngerung (z. B. 10 %) ergibt sich die tatséchliche Auf-
fahrtzeit: 14 s - ((100 % + 10 % Fanrzeitverlangerung) * 100 %) = 14's - 1,1 = 15,4 s. Im Anschluss
féhrt der Ausgang 15,4 s lang die Rolllade nach oben und positioniert somit sicher auf 0 % Be-
hanghdhe.

1] Der Aktor fuihrt nur dann Positionierungsfahrten aus, wenn eine neue Position vorgegeben
wird, die von der aktuellen Position abweicht.

i| Der Aktor speichert die Behang- oder Liiftungsklappenpositionen temporér. Der Aktor kann
neu vorgegebene Behang- oder Liftungsklappen-Positionen nur dann anfahren, wenn die
aktuellen Positionen bekannt sind. Hierzu muss sich jeder Ausgang nach dem Einschalten
der Versorgungsspannung oder nach jedem Programmiervorgang durch die ETS (physika-
lische Adresse, Applikationsprogramm, partiell) synchronisieren. Diese Synchronisierung
geschieht mit Hilfe einer Referenzfahrt (vgl. "Referenzfahrt").

i Ablaufende Positionsfahrten werden bei Bus- oder Netzspannungsausfall abgebrochen.
Bei Busausfall wird das parametrierte Verhalten ausgefiihrt. Bei Netzausfall stoppen die
Antriebe. Positionsfahrten werden auch beim Aktivieren der Handbedienung unterbrochen.

Positionsberechnung der Lamellenposition (nur bei Jalousien)

Der Aktor berechnet in der Betriebsart "Jalousie" auch immer die Lamellenposition, wodurch der
Offnungswinkel und somit die 'Lichtdurchldssigkeit' der Jalousie bestimmbar ist. Wenn eine
neue Jalousieposition angefahren wurde, wird im Anschluss auch immer eine Positionierung
der Lamellen ausgefihrt. Auf diese Weise werden die zuletzt eingestellten Lamellenpositionen
nachgefiihrt oder auf einen neuen Wert eingestellt, falls sich eine Positionsdnderung ergeben
hat.

Bei einmotorigen Jalousiesystemen ohne Arbeitsstellung werden die Lamellen direkt durch eine
Verédnderung der Jalousiehdhe verstellt. Deshalb beeinflusst eine Verstellung der Lamellenposi-

tion immer die Position der Jalousie (siehe Bild 33).

s
100%,_ | ! e
1 0, ¥
50% ____ / s I
i : Lichteinfall
’ _..-EEH-.._
Jalousie = 40 % —— i . "
Jalousie =45 % —» : 5" % o parametrierte
Jalousie-Sollposition—® Jalousie = 50 % ———» é g y Lamellenfahrzeit

Bild 33: Beispiel fur Lamellenpositionierung mit Auswirkung auf die Jalousieposition
(Beispielhaft fir Lamellentyp 1. Typ 2 sinngemaf gleich.)

Da eine vorgegebene Lamellenposition bis zur nachsten Anderung fest eingestellt bleiben soll,
fuhrt der Aktor Positionsadnderungen der Jalousiehéhe nicht aus, wenn die errechnete Fahrzeit
zur Positionsanderung innerhalb der parametrierten Lamellenfahrzeit liegt.

Analog berucksichtigt der Aktor das Verhaltnis der Fahrzeiten von Lamelle und Jalousie und er-
rechnet bei Lamellenpositionierungen stets die daraus resultierende Jalousieposition neu. Bei
Verwendung der Positions-Rickmeldeobjekte (vgl. "Positionsriickmeldung") sendet der Aktor
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die durch die Anpassung veranderten Jalousiepositionen auch auf den Bus aus.

Beispiel (siehe Bild 33)... )

Die Jalousieposition ist auf 50 % vorgegeben. Eine Anderung des Lamellenwinkels

(100 %...0 %) bewirkt die Berechnung einer neuen Jalousieposition, die auch in den Positionie-
rungs-Riickmeldeobjekten nachgefiihrt wird. Soll der Aktor in diesem Fall eine neue Jalousiepo-
sition von z. B. 47 % einstellen, fuhrt der Aktor keine Fahrt aus, da die errechnete Fahrzeit in-
nerhalb der parametrierten Lamellenfahrzeit und somit in der Lamellenbewegung liegt. Eine An-
derung der Jalousieposition in diesem Beispiel auf 55 % bewirkt eine Jalousiefahrt, da die An-
derung nicht in der Lamellenbewegung (0 bis 100 %) liegt.

Bei jedem Positionierungsvorgang bezieht sich die Jalousie-Sollposition auf eine Lamellenposi-
tion von 100 %. Aus diesem Grund wird bei einer Nachpositionierung der Lamelle (0 bis 100 %)
eine geringere Jalousieposition als die Sollposition riickgemeldet.

Ausnahme: Eine Jalousie-Sollposition von 0 % (obere Endlage) wird der Lamellen-Position 0 %
zugeordnet. Auch hierbei bewirkt die Nachpositionierung der Lamelle eine Anderung der Jalou-
siehdhe (kurze Abwartsfahrt). Nur in diesem Fall wird eine grélere Jalousieposition als die Soll-
position zurlickgemeldet (siehe Bild 34). Beim Lamellentyp 1 stehen die Lamellen in der Regel
gerade, wenn sich die Jalousie in der oberen Endlage befindet. Aus diesem Grund entspricht
beim Lamellentyp 1 die berechnete Lamellenposition erst dann dem tatsachlichen Offnungswin-
kel, nachdem die erste Lamelle einmal vollstandig ausgefahren ist (100 %).

obere Endlage ———— — —— =i

} H i Lichteinfall
‘= . = = N\
Jalousie (soll)=0% —— HEs % .. = i\ 100%

Jalousie=5% ——»
Jalousie = 10 % ——» lFahrbewegung

obere End|age :‘ ——— ————

i 100% 5 % <+— Jalousie (soll) = 0 %

T Fahrbewegung

Bild 34: Beispiel fur Lamellenpositionierung bei Jalousieposition in der oberen Endlage
(Beispielhaft fur Lamellentyp 1.)

Beispiel (siehe Bild 34)...

Die Jalousieposition ist auf 0 % vorgegeben. Die Jalousie befindet sich durch verldngerte Fahrt
sicher in der oberen Endlage. Eine Anderung des Lamellenwinkels (0 %...100 %) bewirkt die
Berechnung einer neuen Jalousieposition, die auch in den Positionierungs-Rickmeldeobjekten
nachgefuhrt wird. Soll der Aktor in diesem Fall eine neue Jalousieposition von z. B. 5 % einstel-
len, fihrt der Aktor keine Fahrt aus, da die errechnete Fahrzeit innerhalb der parametrierten La-
mellenfahrzeit und somit in der Lamellenbewegung liegt. Eine Anderung der Jalousieposition in
diesem Beispiel auf 15 % bewirkt eine Jalousiefahrt, da die Anderung nicht in der Lamellenbe-
wegung (0 bis 100 %) liegt.

[i] Der Aktor fuihrt nur dann Lamellen-Positionierungsfahrten aus, wenn eine neue Position
vorgegeben wird, die von der aktuellen Lamellenposition abweicht.

[i] Der Aktor speichert die Lamellenpositionen temporar. Der Aktor kann neu vorgegebene La-
mellen-Positionen nur dann anfahren, wenn die aktuelle Position bekannt ist. Hierzu muss
sich jeder Ausgang nach dem Einschalten der Versorgungsspannung oder nach jedem
Programmiervorgang durch die ETS (physikalische Adresse, Applikationsprogramm, parti-
ell) synchronisieren. Diese Synchronisierung geschieht mit Hilfe einer Lamellen- oder Ja-
lousie-Referenzfahrt (vgl. "Referenzfahrt").

Best.-Nr. 7531 40 19 Seite 94 von 240



B. Software "Schalten, Jalousie, Ventil 20B3x1"
Berker Funktionsbeschreibung

i] Beim Positionieren der Jalousiehéhe werden im Anschluss auch immer die Lamellen nach-
positioniert. In diesem Fall positioniert der Aktor nach dem Wiedereinschalten der Versor-
gungsspannung oder nach einem ETS-Programmiervorgang die Lamellen grundsétzlich
auf 100 %, wenn fir die Lamellen keine gesonderte Positionsvorgabe erfolgte.

i] Je kleiner das Verhaltnis der Lamellenfahrzeit zur Jalousiefahrzeit ist, desto genauer arbei-
tet die Positionierung und umso weniger beeinflusst die Verstellung des Lamellenwinkels
die Jalousiehdhe.

Referenzfahrt

Nach einem ETS-Programmiervorgang (physikalische Adresse, Applikationsprogramm, partiell)
oder nach dem Ausfall der Versorgungsspannung des Aktors (Busspannung und Netzspan-
nung) sind alle aktuellen Positionsdaten unbekannt. Bevor der Aktor nach Bus- und Netzspan-
nungswiederkehr oder nach einem Programmiervorgang neue Positionen anfahren kann, muss
zunachst ein Positionsabgleich erfolgen. Ein Positionsabgleich ist durch die Ausfiihrung der Re-
ferenzfahrt moglich.

Eine Referenzfahrt ist eine um 20 % und zusatzlich um die parametrierte Fahrzeitverlangerung
verlangerte Fahrzeit in die obere Endlage (siehe Bild 35).Eine Referenzfahrt ist nicht nachtrig-
gerbar.

Referenzfahrten kénnen durch die folgenden Befehle ausgefuhrt werden...

- ein Uber das entsprechende Kommunikationsobjekt aktivierter und ununterbrochener Lang-
zeitbetrieb in die obere Endlage (dazu zahlt auch eine abgeschlossene Sicherheitsfahrt),

- eine Positionierung nach 0 %,

- eine Handbedienung durch Fahrt in die obere Endlage.

i

Jalousie Lamellen Rolllade

100% [] D
7\# 0%

0 :% b3 Referenzfahrt ---A---- Typ 1 - !
I a0 i
: X Referenzfahrt O b : i Referenzfahrt
3| =5 .y
B ~ .
100 % . 100% =
D 100}0\5 I:I
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==
Markise Luftungsklappe
[-hl 0.% KRefe_\rfnzfahrt L O;A:
h -*"Referenzfahrt
-

100 % Dmo%

Bild 35: Referenzfahrt

Bei einer Positionierung der Lamellen einer Jalousie durch die entsprechenden Kommunikati-
onsobjekte nach Bus- und Netzspannungswiederkehr oder nach einem Programmiervorgang
wird eine Lamellen-Referenzfahrt erforderlich, wenn die Jalousie noch nicht in Aufwarts- oder
Abwartsrichtung fir mindestens die parametrierte Lamellenfahrzeit bewegt wurde. Bei der La-
mellen-Referenzfahrt fahrt der Aktor zunachst grundsatzlich fur die Dauer der parametrierten
Lamellenfahrzeit in die vollstandig gedffnete Position (0 %) und positioniert im Anschluss die
Lamellen in die gewlinschte Position. Die Lamellenposition gilt aul3erdem als abgeglichen, so-
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bald sich die Jalousie durch einen Langzeitbefehl in Aufwarts- oder Abwértsrichtung flir mindes-
tens die parametrierte Lamellenfahrzeit bewegt hat.

i/ Eine abgeschlossene Referenzfahrt der Jalousie gleicht auch die Lamellenposition ab.

Wird eine Referenzfahrt beispielsweise durch einen Kurzzeitbetrieb unterbrochen, ist die
Position nach wie vor unbekannt.

]

[i] Ein Uber das entsprechende Kommunikationsobjekt aktivierter Langzeitbetrieb in die untere
Endlage gleicht auch die Referenzposition ab.

[i]

Zusétzlich kann bei der Sonnenschutzfunktion vor jeder Sonnenschutzfahrt eine Referenz-
fahrt erzwungen werden, auch dann, wenn die Positionen bekannt sind. Dadurch kann si-
chergestellt werden, dass bei Sonnenschutz auch nach mehrmaligen Positionsfahrten im-
mer genau die parametrierte Sonnenschutzposition angefahren wird.

Werden die angeschlossenen Antriebe haufig (beispielsweise mehrmals am Tag) positio-
niert, kénnen nach einiger Zeit Ungenauigkeiten in der Positionierung auftreten. Diese Po-
sitionsabweichungen von der Sollposition sind meist auf dufdere physikalische Einflisse zu-
rackzufuhren. Um im Betrieb immer eine genaue Positionierung zu erzielen, wird empfoh-
len, mindestens einmal am Tag die Referenzfahrt auszufuhren. Das kann beispielsweise
durch einen Zentral-Auffahrbefehl auf das Langzeitobjekt erfolgen.

=

Positionsvorgabe

Die folgenden Positionsvorgaben werden unterschieden...

- direkte Positionierung Uber die Positionierungs-Objekte (direkter Betrieb),

- Positionierung durch Aktivierung der Sonnenschutzfunktion,

- Positionierung durch das Verhalten nach Busspannungsausfall oder Bus- oder Netzspan-
nungswiederkehr,

- Positionierung durch einen Szenenabruf.

Positionierung tber die Positionierungs-Objekte:

Jede Jalousie, Rolllade, Markise oder Liftungsklappe kann Gber das je Ausgang separate
Objekt "Position ..." direkt positioniert werden. Auch die Lamellen besitzen ein eigenes Positio-
nierungsobjekt. Es wird stets die zuletzt empfangene Position angefahren. Der Aktor zeigt keine
Reaktion, wenn der eingestellte oder anzufahrende Positionswert mehrfach hintereinander
empfangen wird.

Diese Art der Ansteuerung wird, wie auch eine Bedienung Uber die Kurzzeit-, Langzeit oder
Zentralobjekte oder durch einen Szenenabruf, als 'direkter Betrieb' bezeichnet. Die Positionie-
rung Uber die Objekte besitzt aus diesem Grund die gleiche Prioritét.

Eine durch die Kommunikationsobjekte herbeigeflihrte Positionsfahrt kann jederzeit durch einen
Langzeit-, Kurzzeit-, Zentralbefehl oder durch einen Szenenabruf unterbrochen werden. Eine
Ubersteuerung des direkten Betriebs ist durch héher eingestuften Funktionen, z. B. Handbedie-
nung, Zwangsstellung, Sicherheit oder auch Sonnenschutz (parametrierbar), méglich.

Die Positionstelegramme missen dem 1 Byte Datenformat geman

KNX Datenpunkt-Typ 5.001 (Scaling) entsprechen. Der Aktor rechnet den empfangenen Wert
(0...255) linear in eine Position (0...100 %) um (siehe Tabelle 2).

empfangener Wert daraus abgeleitete Position

(0...255) (0...100 %)

0 0 % (obere Endlage / Lamelle oder Luftungsklappe gedffnet)

! | (alle Zwischenwerte gerundet auf 1 %-Schritte)

255 100 % (untere Endlage / Lamelle oder Liftungsklappe ge-
schlossen)

Tabelle 2: Datenformat der Positionierungsobjekte mit Umrechnung in prozentuale Positions-
werte

Es ist mdglich, dass neue Positionstelegramme wéhrend einer ablaufenden Positionierungsfahrt
empfangen werden. In diesem Fall fihrt der Aktor eine sofortige Fahrtrichtungsumkehr durch,
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wenn die neue Position in entgegengesetzte Richtung anzufahren ist.

Wird wahrend einer Jalousiepositionierung eine Lamellenposition empfangen, so wird zuerst die
Jalousie zu Ende positioniert und im Anschluss die Lamelle. Wenn wahrend einer Lamellenpo-
sitionierung eine Jalousieposition empfangen wird, unterbricht der Aktor die Lamellenpositionie-
rung und fahrt die neue Jalousieposition an. Erst danach fiihrt der Aktor die zuletzt empfangene
Lamellenposition nach.

Bei der Positionierung einer Jalousie wird grundsatzlich die Lamellenposition nachgefihrt. Nach
dem Einschalten der Versorgungsspannung des Aktors oder nach einem ETS-Programmiervor-
gang kann die Lamellenposition unbekannt sein, wenn noch kein Langzeitbefehl in Aufwéarts-
oder Abwartsrichtung fir mindestens die parametrierte Lamellenfahrzeit oder noch keine Lamel-
lenpositionierung erfolgt ist (keine Lamellen-Referenzfahrt). In diesem Fall wird die Lamelle bei
einer Positionierung der Jalousie in die vollstadndig geschlossene Position (100 %) gefahren. Die
Lamellenposition gilt danach als abgeglichen.

i| Optional verfiigt die Sonnenschutzfunktion tiber die Méglichkeit, die bei Sonne einzustel-
lende Behanghohe, Liftungsklappenposition oder Lamellenposition Uber separate Kommu-
nikationsobjekte zu empfangen und auf diese Weise variabel vorzugeben. Diese variable
Positionsvorgabe der Sonnenschutzfunktion funktioniert identisch zur Vorgabe der Positio-
nen Uber Kommunikationsobjekte im direkten Betrieb. Lediglich die Prioritét der eintreffen-
den Telegramme eines direkten Betriebs bei aktivierter Sonnenschutzfunktion ist in der
ETS zusatzlich parametrierbar.

Positionierung durch Sonnenschutzfunktion, durch das Verhalten nach Busspannungsausfall
oder Bus- oder Netzspannungswiederkehr oder durch einen Szenenabruf:

Bei den genannten Funktionen des Aktors werden in Abhangigkeit der eingestellten Betriebsart
die anzufahrenden Positionen direkt in der ETS parametriert. Es kénnen Positionswerte zwi-
schen 0 % und 100 % in 1 %-Schritten vorgegeben werden.

Bei einer Jalousie erfolgt in diesen Féllen zuerst die Positionierung der Jalousiehdhe. Erst im
Anschluss wird die parametrierte Lamellenposition angefahren.

1] Bei jeder Positionierung ist zu beriicksichtigen: Werden die angeschlossenen Antriebe héu-
fig (beispielsweise mehrmals am Tag) positioniert, kbnnen nach einiger Zeit Ungenauigkei-
ten in der Positionierung auftreten. Diese Positionsabweichungen von der Sollposition sind
meist auf aullere physikalische Einflisse zuriickzufiihren. Um im Betrieb immer eine ge-
naue Positionierung zu erzielen, wird empfohlen, mindestens einmal am Tag die Referenz-
fahrt auszufiihren. Das kann beispielsweise durch einen Zentral-Auf-Befehl auf das Lang-
zeitobjekt erfolgen.

Positionsriickmeldungen

Der Aktor kann zuséatzlich zur Vorgabe von Positionen Uber die Positionierungs-Objekte die ak-
tuellen Positionswerte Uber separate Riickmeldeobjekte nachfihren und auch auf den Bus aus-
senden, sofern die Busspannung eingeschaltet ist. Auf diese Weise ist eine Unterscheidung von
der vorgegebenen Soll-Position zur tatséchlichen Ist-Position der angesteuerten Antriebe mdg-
lich.

Die folgenden Positionsrickmeldungen sind — in Abhéngigkeit der parametrierten Betriebsart -
fur jeden Ausgang einstellbar...

- Ruckmeldung (1 Byte) der Jalousie-, Rollladen-, Markisen- oder Luftungsklappenposition,
- Ruckmeldung (1 Byte) der Lamellenposition (nur bei Jalousien).

Die einzelnen Positions-Rickmeldungen kénnen unabhangig voneinander in der ETS freige-
schaltet werden und verfiigen Gber eigene Kommunikationsobjekte.

Der Aktor errechnet bei jeder Antriebsfahrt die aktuelle Position und fuhrt diese in den Positi-
ons-Rickmeldeobjekten nach. Auch, wenn ein Ausgang Uber Kurzzeit- oder Langzeittelegram-
me oder Uber die Handbedienung angesteuert wurde, werden die Positionen nachgefiihrt und
die Ruckmeldeobjekte aktualisiert, sofern die Busspannung eingeschaltet ist.
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Die Rickmeldeobjekte werden bei den folgenden Ereignissen aktualisiert...

- am Ende einer Antriebsbewegung einschlief3lich Lamellenpositionierung bei Jalousien ,
wenn der Antrieb stoppt und die neue Position eingestellt ist,

- bei einer Endlagenfahrt bereits schon dann, wenn rechnerisch die Endlagenposition er-
reicht wird, also vor Ablauf der 20 %-Verldngerung und der Fahrzeitverlangerung.

Die Ruckmeldeobjekte werden nicht aktualisiert, wenn sich die zuletzt rickgemeldete Position
nach einer Fahrt nicht verandert hat (z. B. beim Neupositionieren der Jalousie wird die unveran-
derte Lamellenposition nicht neu zurlickgemeldet).

Der Aktor kann keine Position fur die Rickmeldung berechnen, wenn die aktuellen Positionsda-
ten nach dem Einschalten der Versorgungsspannung (Busspannung und Netzspannung) oder
nach einem ETS-Programmiervorgang noch unbekannt sind. In diesen Fallen muss zunéachst
eine Referenzfahrt (vgl. "Referenzfahrt") ausgefihrt werden, sodass ein Positionsabgleich erfol-
gen kann. Der Aktor fihrt bei unbekannten Positionen automatisch Referenzfahrten aus, wenn
er neue Positionen vorgegeben bekommt und diese einstellen soll. Solange eine Position unbe-
kannt ist, steht der Objektwert der Ruckmeldeobjekte auf "0".

Positionsriickmeldung fiir Jalousie-, Rollladen-, Markisen- oder Liiftungsklappenposition
einstellen

Die Rickmeldungen kénnen unabhangig fiir jeden Ausgang freigegeben und projektiert werden.
Bei freigegebenen Rickmeldungen passt die ETS in Abhangigkeit der eingestellten Betriebsart
die Parametertexte an ("Rickmeldung Jalousieposition",

"Ruckmeldung Rollladen- / Markisenposition" oder "Ruckmeldung Liftungsklappenposition”).
Die Ruckmeldung kann als ein aktives Meldeobjekt oder als ein passives Statusobjekt verwen-
det werden. Als aktives Meldeobjekt wird die Positionsrickmeldung bei jeder Anderung des Po-
sitionswertes auf den Bus ausgesendet. In der Funktion als passives Statusobjekt erfolgt keine
Telegrammubertragung bei Anderung. Hier muss der Objektwert ausgelesen werden. Die ETS
setzt automatisch die zur Funktion erforderlichen Kommunikationsflags des entsprechenden
Objektes.

Bei aktiv sendendem Meldeobjekt kann nach Busspannungswiederkehr die aktuelle Position auf
den Bus ausgesendet werden, wenn sich der Positionswert vom zuletzt Ubertragenen unter-
scheidet. Die Rickmeldung kann in diesem Fall bei bekannten Positionsdaten zur Reduzierung
der Buslast zeitverzégert ausgesendet werden, wobei die Verzégerungszeit global fur alle Aus-
génge gemeinsam eingestellt wird (vgl. "Verzdgerung nach Busspannungswiederkehr").

Die Rickmeldungsfunktionen eines Ausgangs missen auf der Parameterseite
"Ax — Freigaben" (x = Nummernpaar des Ausgangs) freigegeben sein. Erst dann sind die Para-
meter fur die Rickmeldungen sichtbar.

®  Den Parameter "Rickmeldung Jalousieposition",
"Rickmeldung Rollladen- / Markisenposition" oder "Riickmeldung Liftungsklappenposition”
auf der Parameterseite "Ax — Riickmeldungen" auf
"Ruckmeldeobjekt ist aktives Meldeobjekt" einstellen.

Das Ruckmeldeobjekt wird freigeschaltet. Die Position wird ausgesendet, sobald sich eine
Anderung ergibt. Bei unbekannter Position wird kein Wert aktiv ausgesendet.

m  Den Parameter "Riickmeldung Jalousieposition",
"Rickmeldung Rollladen- / Markisenposition" oder "Rickmeldung Luftungsklappenposition”
auf der Parameterseite "Ax — Riickmeldungen" auf
"Rickmeldeobjekt ist passives Statusobjekt" einstellen.

Das Ruckmeldeobjekt wird freigeschaltet. Die Position wird nur dann als Antwort ausge-
sendet, wenn das Ruckmeldeobjekt vom Bus ausgelesen wird. Bei unbekannter Position
wird der Wert "0" beim Auslesen zurlickgemeldet.

Die Rickmeldung muss als aktiv sendend eingestellt sein.

= \Wenn eine Zeitverzdgerung nach Busspannungswiederkehr erforderlich ist, den Parameter
"Zeitverzdgerung fir Riickmeldung nach Busspannungswiederkehr" auf der Parametersei-
te "Ax — Ruckmeldungen" auf "Ja" parametrieren.
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Die Positionsriickmeldung wird nach Busspannungswiederkehr zeitverzégert ausgesendet.
Es wird nach Ablauf der Verzdgerungszeit der zuletzt statisch eingestellte Positionswert auf
den Bus Ubertragen. In einer laufenden Verzégerungszeit wird keine Riickmeldung ausge-

sendet, auch dann nicht, wenn sich ein Positionswert wahrend der Verzégerung &ndert.

Positionsriickmeldung fiir Lamellenposition einstellen (nur bei Jalousien)

Die Rickmeldungen fiir die Lamellenpositionen kdnnen unabhangig fir jeden Ausgang freige-
geben und projektiert werden. Die Riickmeldung kann — wie die Positionsriickmeldung der Ja-
lousiehdhe - als ein aktives Meldeobjekt oder als ein passives Statusobjekt verwendet werden.
Bei aktiv sendendem Meldeobjekt kann nach Busspannungswiederkehr die aktuelle Lamellen-
position auf den Bus ausgesendet werden, wenn sich der Positionswert vom zuletzt Ubertrage-
nen unterscheidet. Die Rickmeldung kann in diesem Fall bei bekannten Positionsdaten zur Re-
duzierung der Buslast zeitverzdgert ausgesendet werden, wobei die Verzégerungszeit global fir
alle Ausgange gemeinsam eingestellt wird (vgl. "Verzégerung nach Busspannungswiederkehr").

Die Rickmeldungsfunktionen eines Ausgangs missen auf der Parameterseite
"Ax — Freigaben" (x = Nummernpaar des Ausgangs) freigegeben sein. Erst dann sind die Para-
meter fur die Lamellenriickmeldungen sichtbar.

= Den Parameter "Riuckmeldung Lamellenposition" auf der Parameterseite
"Ax — Ruckmeldungen" auf "Rickmeldeobjekt ist aktives Meldeobjekt" einstellen.

Das Ruckmeldeobjekt wird freigeschaltet. Die Position wird ausgesendet, sobald sich eine
Anderung ergibt. Bei unbekannter Position wird kein Wert aktiv ausgesendet.

= Den Parameter "Riickmeldung Lamellenposition" auf der Parameterseite
"Ax — Rickmeldungen" auf "Rickmeldeobijekt ist passives Statusobjekt" einstellen.

Das Ruckmeldeobjekt wird freigeschaltet. Die Position wird nur dann als Antwort ausge-
sendet, wenn das Ruckmeldeobjekt vom Bus ausgelesen wird. Bei unbekannter Position
wird der Wert "0" beim Auslesen zurlickgemeldet.

Die Rickmeldung muss als aktiv sendend eingestellt sein.

= \Wenn eine Zeitverzdgerung nach Busspannungswiederkehr erforderlich ist, den Parameter
"Zeitverzégerung fir Riickmeldung nach Busspannungswiederkehr" auf der Parametersei-
te "Ax — Ruckmeldungen" auf "Ja" parametrieren.

Die Positionsriickmeldung wird nach Busspannungswiederkehr zeitverzégert ausgesendet.
Es wird nach Ablauf der Verzdgerungszeit der zuletzt statisch eingestellte Positionswert auf
den Bus Ubertragen. In einer laufenden Verzégerungszeit wird das betroffene Riickmelde-
objekt zwar aktualisiert, es wird jedoch keine Riickmeldung aktiv ausgesendet, auch dann
nicht, wenn sich ein Positionswert wahrend der Verzégerung andert.

[i] Verhalten der Positionsriickmeldung bei Spannungsausfall & -wiederkehr:
Bei Busspannungswiederkehr und eingeschalteter Netzspannungsversorgung des Aktors
werden immer die aktuellen Positionsdaten in die Riickmeldeobjekte geschrieben. Die Po-
sitionen werden dann auch auf den Bus ausgesendet, falls die Riickmeldeobjekte aktiv
sendend sind und sich die Positionsdaten von den zuletzt riickgemeldeten Daten, bei-
spielsweise durch Handbedienung, unterscheiden. Wenn die Positionsdaten unbekannt
sind, werden die Riickmeldeobjekte mit "0" initialisiert und nicht auf den Bus ausgesendet.
Ohne Netzspannungsversorgung werden die angeschlossenen Antriebe nicht angesteuert,
so dass auch bei Busspannungswiederkehr stets keine Positionsriickmeldung erfolgt. Bei
Netzspannungswiederkehr wird das parametrierte Verhalten ausgefihrt. Die Rickmeldeob-
jekte werden dann aktualisiert, wenn die Busspannung eingeschaltet ist.

[i] Bei Jalousiebetrieb bewirken Positionséanderungen der Jalousie, die innerhalb der Lamel-
lenverstellung (0 bis 100 %) liegen, keine Fahrt und somit auch keine Anderung der rtick-
gemeldeten Positionsdaten.
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Riickmeldungen 'unbekannte Position' und Antriebsbewegung

Der Aktor kann zusétzlich zur Rickmeldung von Positionswerten auch erweiterte 1 Bit Statusin-
formationen riickmelden und aktiv auf den Bus aussenden, sofern die Busspannung einge-
schaltet ist.

Die folgenden Statusriickmeldungen sind fir jeden Ausgang separat einstellbar...

- Ruckmeldung einer ungtltigen Position,
- Ruckmeldung einer Antriebsbewegung.

Ruckmeldung einer ungultigen Position:

Nach dem Einschalten der Versorgungsspannung (Busspannung und Netzspannung) oder
nach einem ETS-Programmiervorgang sind alle Positionsdaten eines Ausgangs unbekannt. In
diesem Fall kann der Aktor bei eingeschalteter Busspannung das Riickmeldeobjekt

"unglltige Position" aktualisieren (Objektwert "1"), welches dann signalisiert, dass die Objekit-
werte der 1 Byte Positions-Ruckmeldeobjekte ungultig sind.

Die Ruckmeldung einer ungultigen Position wird erst dann wieder zurickgenommen
(Objektwert "0"), wenn die Positionsdaten der Jalousie, der Rolllade, der Markise oder der LUf-
tungsklappe per Referenzfahrt abgeglichen wurden. Ein Abgleich nur der Lamellenposition ei-
ner Jalousie bewirkt nicht das Zurticksetzen einer Statusmeldung 'ungultige Position'.

Optional kann der Objektwert der Statusriickmeldung bei Anderung aktiv auf den Bus ausge-
sendet werden.

Ruckmeldung einer Antriebsbewegung:

Der Aktor kann Uber ein separates 1 Bit-Kommunikationsobjekt je Ausgang rliickmelden, ob sich
der angeschlossene Antrieb bewegt, der Ausgang also in eine beliebige Fahrtrichtung bestromt
wird. Das Rickmeldeobjekt besitzt den Objektwert "1", wenn der Ausgang bestromt wird. Ana-
log wird in das Objekt eine "0" geschrieben, wenn der betroffene Ausgang in einer beliebigen
Stopp-Position verharrt. Dabei ist egal, wie der Ausgang angesteuert wurde (Kurzzeit- oder
Langzeitbedienung, Positionierung, Handbedienung etc.). _

Optional kann der Objektwert der Statusriickmeldung bei Anderung aktiv auf den Bus ausge-
sendet werden.

Bei einem Ausfall der Netzspannung am Aktor wird immer eine "0" in das Riickmeldeobjekt
"Antriebsbewegung" geschrieben. Aul3erdem wird der Zustand der Rickmeldung ausschlief3lich
aus dem Relaiszustand des Aktors abgeleitet. Sollte also ein Antrieb blockiert sein oder sich be-
reits in einer Endlage befinden, entspricht der zuriickgemeldete Wert nicht dem tatsachlichen
Zustand der Antriebsbewegung.

Rickmeldung einer ungiiltigen Position einstellen

Die Rickmeldung einer ungiltigen Position kann unabh&ngig fiir jeden Ausgang freigegeben
und projektiert werden. Bei freigegebenen Rickmeldungen passt die ETS in Abhangigkeit der
eingestellten Betriebsart die Parametertexte an ("Ruckmeldung ungiltige Jalousieposition",
"Ruckmeldung unglltige Rollladen- / Markisenposition" oder

"Ruckmeldung unglltige Liftungsklappenposition").

Die Ruckmeldung kann als ein aktives Meldeobjekt oder als ein passives Statusobjekt verwen-
det werden. Als aktives Meldeobjekt wird die Statusriickmeldung bei jeder Anderung des Ob-
jektwertes auf den Bus ausgesendet. In der Funktion als passives Statusobjekt erfolgt keine Te-
legrammdibertragung bei Anderung. Hier muss der Objektwert ausgelesen werden. Die ETS
setzt automatisch die zur Funktion erforderlichen Kommunikationsflags des entsprechenden
Objektes.

Bei aktiv sendendem Meldeobjekt kann das Rickmeldetelegramm nach Busspannungswieder-
kehr zur Reduzierung der Buslast zeitverzégert ausgesendet werden, wobei die Verzégerungs-
zeit global fur alle Ausgange gemeinsam eingestellt wird

(vgl. "Verzdégerung nach Busspannungswiederkehr").

Die Rickmeldungsfunktionen eines Ausgangs missen auf der Parameterseite
"Ax — Freigaben" (x = Nummernpaar des Ausgangs) freigegeben sein. Erst dann sind die Para-
meter fur die Rickmeldungen sichtbar.
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m  Den Parameter "Rickmeldung ungtltige Jalousieposition",
"Ruckmeldung ungiltige Rollladen- / Markisenposition" oder
"Rickmeldung ungiltige Liftungsklappenposition" auf der Parameterseite
"Ax — Ruckmeldungen" auf "Rickmeldeobjekt ist aktives Meldeobjekt" einstellen.

Das Ruckmeldeobjekt wird freigeschaltet. Es wird ein Telegramm ausgesendet, sobald sich
eine Anderung ergibt (z. B. nach einem ETS-Programmiervorgang, nach dem Einschalten
der Versorgungsspannung oder nach einer Referenzfahrt).

m  Den Parameter "Rickmeldung ungtltige Jalousieposition",
"Rickmeldung ungiiltige Rollladen- / Markisenposition" oder
"Rickmeldung ungiiltige Liftungsklappenposition" auf der Parameterseite
"Ax — Rickmeldungen" auf "Rickmeldeobijekt ist passives Statusobjekt" einstellen.

Das Riickmeldeobjekt wird freigeschaltet. Es wird nur dann ein Telegramm als Antwort
ausgesendet, wenn das Rickmeldeobjekt vom Bus ausgelesen wird.

Die Ruckmeldung muss als aktiv sendend eingestellt sein.

= Wenn eine Zeitverzégerung nach Busspannungswiederkehr erforderlich ist, den Parameter
"Zeitverzoégerung fur Rickmeldung nach Busspannungswiederkehr" auf der Parametersei-
te "Ax — Ruckmeldungen" auf "Ja" parametrieren.

Die Ruckmeldung einer ungultigen Position wird nach Busspannungswiederkehr zeitverzé-
gert ausgesendet. Es wird nach Ablauf der Verzégerungszeit der zuletzt eingestellte Zu-
stand des Objektwertes auf den Bus Ubertragen. In einer laufenden Verzdgerungszeit wird
keine Rickmeldung ausgesendet, auch dann nicht, wenn ein Positionswert beispielsweise
durch Referenzfahrt bekannt wird.

1] Das automatische Senden nach Busspannungswiederkehr erfolgt nur dann, wenn sich in-
tern eine Anderung des Objektzustandes ergeben hat (beispielsweise durch Referenzfahrt
wahrend einer Handbedienung).

Riickmeldung einer Antriebsbewegung einstellen

Die Rickmeldung einer Antriebsbewegung kann unabhangig fir jeden Ausgang freigegeben
und projektiert werden. Die Riickmeldung kann als ein aktives Meldeobjekt oder als ein passi-
ves Statusobjekt verwendet werden. Als aktives Meldeobjekt wird die Statusriickmeldung bei je-
der Anderung des Objektwertes auf den Bus ausgesendet. In der Funktion als passives Status-
objekt erfolgt keine Telegrammiubertragung bei Anderung. Hier muss der Objektwert ausgele-
sen werden. Die ETS setzt automatisch die zur Funktion erforderlichen Kommunikationsflags
des entsprechenden Obijektes.

Bei aktiv sendendem Meldeobjekt kann das Riickmeldetelegramm nach Busspannungswieder-
kehr zur Reduzierung der Buslast zeitverzdgert ausgesendet werden, wobei die Verzégerungs-
zeit global fur alle Ausgédnge gemeinsam eingestellt wird

(vgl. "Verzdégerung nach Busspannungswiederkehr").

Die Rickmeldungsfunktionen eines Ausgangs missen auf der Parameterseite
"Ax — Freigaben" (x = Nummernpaar des Ausgangs) freigegeben sein. Erst dann sind die Para-
meter fur die Rickmeldungen sichtbar.

m  Den Parameter "Rickmeldung Antriebsbewegung" auf der Parameterseite
"Ax — Rickmeldungen" auf "Rickmeldeobjekt ist aktives Meldeobjekt" einstellen.

Das Riickmeldeobjekt wird freigeschaltet. Es wird ein Telegramm ausgesendet, sobald sich
der angeschlossene Antrieb in Bewegung setzt oder stehen bleibt.

m  Den Parameter "Rickmeldung Antriebsbewegung" auf der Parameterseite
"Ax — Ruckmeldungen" auf "Rickmeldeobjekt ist passives Statusobjekt” einstellen.

Das Riickmeldeobjekt wird freigeschaltet. Es wird nur dann ein Telegramm gemaR der ak-
tuellen Antriebsbewegung als Antwort ausgesendet, wenn das Riickmeldeobjekt vom Bus
ausgelesen wird.

Die Ruckmeldung muss als aktiv sendend eingestellt sein.
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= \Wenn eine Zeitverzdgerung nach Busspannungswiederkehr erforderlich ist, den Parameter
"Zeitverzdgerung fir Riickmeldung nach Busspannungswiederkehr" auf der Parametersei-
te "Ax — Ruckmeldungen" auf "Ja" parametrieren.

Die Ruckmeldung einer Antriebsbewegung wird nach Busspannungswiederkehr zeitverzé-
gert ausgesendet, beispielsweise dann, wenn sich der Antrieb durch das eingestellte Ver-
halten nach Busspannungswiederkehr in Bewegung setzt. Es wird nach Ablauf der Verz6-
gerungszeit der zuletzt eingestellte Zustand des Objektwertes auf den Bus Ubertragen. In
einer laufenden Verzégerungszeit wird keine Riickmeldung ausgesendet, auch dann nicht,
wenn der Antrieb stoppt oder sich in Bewegung setzt.

i/ Das automatische Senden nach Busspannungswiederkehr erfolgt nur dann, wenn sich der
Antrieb bei Buswiederkehr in Bewegung setzt oder wenn sich durch den Busausfall eine
Anderung der Antriebsbewegung ergeben hat.

Sicherheitsfunktion

Der Aktor unterscheidet bis zu funf verschiedene Sicherheitsfunktionen:

3 x Windalarm, 1 x Regenalarm, 1 x Frostalarm. Jede Sicherheitsfunktion verfligt tber ein eige-
nes Kommunikationsobjekt, wodurch sich die Funktionen unabhangig voneinander aktivieren
oder deaktivieren lassen. Die Sicherheitsfunktionen werden gemeinsam fir alle Jalousieaus-
génge angelegt und konfiguriert

(vgl. Kapitel "Kanallbergreifende Funktionsbeschreibung — Sicherheitsfunktionen").

Die verschiedenen Ausgange des Aktors kdnnen separat auf alle oder einzelne Sicherheitsfunk-
tionen zugewiesen werden. Nur zugewiesene Ausgange reagieren auf einen Zustandwechsel
der Sicherheitsobjekte. Dabei sind flr jeden Alarm getrennt die Reaktionen zu Beginn einer
Alarmmeldung ("1" Telegramm) und fur alle Alarme gemeinsam die Reaktion am Ende

("0" Telegramm) aller Alarmmeldungen parametrierbar (siehe Bild 36).

Zuordnung zu
Windalarmen

1y
Objekt zyklische | !
"Windalarm 1" Uberwachung
- . 1) -
Objekt _ zyklische - »| Verhalten bei
“Windalarm 2° Uberwachung Windalarm
- - - 1)* =
Objekt _ zyklische
"Windalarm 3" Uberwachung | Verhalten am
= — Ende der
Zuordnung zum .
Reggnalarm Sicherheit
Objekt zyklische | o Verhalten bei
"Regenalarm” Uberwachung | | Regenalarm
Zuordnung zum
Ffos;alarm
Objekt 3 zykiische  |” L | Verhalten bei
"Frostalarm” Uberwachung ] l | Frostalarm
r

TV * = optional parametrierbar
Ausgange 3..4 oder 8 1): Gemeinsame Uberwachungszeit, unterschiedliche Timer.

Bupsiu < [SRIW <— Yooy
Bunpamsnesigjuoug

Bild 36: Funktionsschaltbild der kanalorientierten Sicherheitsfunktionen

Die Zuordnung eines Ausgangs auf die Windalarme, auf den Regenalarm und auf den Frost-
alarm erfolgt unabhdngig. Wenn ein Ausgang mit mehreren Alarmen verknipft ist, entscheidet
die eingestellte Prioritat, welcher Alarm sich durchsetzt und ausgefihrt wird. Dabei tbersteuert
ein Alarm mit einer héheren Prioritat die Alarme mit den niedrigeren Prioritdten. Sobald ein Si-
cherheitsalarm mit einer héheren Prioritat beendet wurde, wird der Sicherheitsalarm mit der un-
tergeordneten Prioritat ausgeflihrt, sofern der untergeordnete Sicherheitsalarm aktiv ist.

Die Prioritatsreihenfolge der Windalarme im Vergleich zum Frostalarm oder zum Regenalarm ist
auf der Parameterkarte "Sicherheit" kanallbergreifend parametrierbar. Die drei Windalarme be-
sitzen zueinander unveranderbar die gleiche Prioritat (logisches ODER). Das letzte Telegram-
mupdate auf die Windalarm-Objekte entscheidet, welcher Windalarm ausgefiihrt wird. Der Win-
dalarm ist erst dann vollstdndig deaktiviert, wenn alle drei Objekte inaktiv ("0") sind.

Ein Ausgang im aktiven Sicherheitsalarm wird verriegelt, d. h. es wird eine Ansteuerung des be-
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troffenen Ausgangs Uber den Bus durch eine direkte Bedienung (Kurzzeit,- Langzeittelegramm,
Szenen, Positionierung, Zentral) oder durch eine Sonnenschutzfunktion verhindert. Lediglich ei-
ne Zwangsstellung und eine Handbedienung vor Ort am Gerét sind héher priorisiert, sodass
diese Funktionen eine Sicherheitsverriegelung Ubersteuern kénnen. Am Ende einer Zwangs-
stellung oder einer Handbedienung wird die Sicherheitsreaktion wieder neu ausgeftihrt, wenn
ein zugewiesener Sicherheitsalarm noch aktiv ist.

Sicherheitsalarme zuweisen

Die Zuweisungen der einzelnen Sicherheitsalarme kénnen separat fiir jedem Ausgang getroffen
werden. Die Kanalzuweisung erfolgt auf der Parameterseite
"Ax — Sicherheit" (x = Nummernpaar des Ausgangs).

Die Sicherheitsfunktionen missen auf der Parameterseite "Sicherheit" global freigegeben sein,
bevor die Zuweisungen zu den Ausgangen konfiguriert werden.

Die Sicherheitsfunktion eines Ausgangs muss auf der Parameterseite
"Ax — Freigaben" (x = Nummer des Ausgangs) freigegeben sein. Erst dann sind die kanalorien-
tierten Parameter fur die Sicherheitsfunktion sichtbar.

= Falls eine Zuweisung zu den Windalarmen erforderlich ist, den Parameter
"Zuordnung zu Windalarmen" auf den oder die benétigten Windalarme einstellen.

Der Ausgang ist den angegebenen Windalarmen zugewiesen.

= Falls eine Zuweisung zum Regenalarm erforderlich ist, den Parameter
"Zuordnung zu Regenalarm" auf "Ja" einstellen.

Der Ausgang ist dem Regenalarm zugewiesen.

= Falls eine Zuweisung zum Frostalarm erforderlich ist, den Parameter
"Zuordnung zu Frostalarm" auf "Ja" einstellen.

Der Ausgang ist dem Frostalarm zugewiesen.

=

Wenn ein Ausgang einem Alarm zugewiesen ist, der nicht global freigegeben wurde, ist die
Zuweisung ohne Funktion.

[i] Weitere Hinweise zum Aktivieren oder Deaktivieren eines Sicherheitsalarms, zur Einstel-
lung der Prioritat sowie zur zyklischen Uberwachung kénnen im
Kapitel "Kanallbergreifende Funktionsbeschreibung — Sicherheitsfunktionen" nachgelesen
werden.

Verhalten zu Beginn eines Sicherheitsalarms einstellen

Das Verhalten eines Ausgangs zu Beginn eines Sicherheitsalarms ist fiir jeden Alarm getrennt
parametrierbar (Windalarme gemeinsam, Regen- und Frostalarme getrennt). Die Einstellung
des Alarmverhaltens erfolgt auf der Parameterseite

"Ax — Sicherheit" (x = Nummernpaar des Ausgangs). Zu Beginn eines Sicherheitsalarms verrie-
gelt der Aktor die betroffenen Ausgange, d. h. es wird eine Ansteuerung Uber den Bus durch ei-
ne direkte Bedienung oder durch eine Sonnenschutzfunktion verhindert.

In Abhangigkeit der eingestellten Betriebsart passt die ETS die Textbezeichnung der Parame-
tereinstellungen an ("auffahren" « "Klappe 6ffnen" / "abfahren" < "Klappe schlie3en").

Die Sicherheitsfunktionen missen auf der Parameterseite "Sicherheit" global freigegeben sein.

Die Sicherheitsfunktion eines Ausgangs muss auf der Parameterseite
"Ax — Freigaben" (x = Nummer des Ausgangs) freigegeben sein. Erst dann sind die kanalorien-
tierten Parameter fir die Sicherheitsfunktion sichtbar.

Das Verhalten bei einem Sicherheitsalarm ist nur dann einstellbar, wenn der betroffene Aus-
gang dem entsprechenden Alarm zugewiesen ist. Die alarmabhangigen Parametrierungen un-
terscheiden sich nicht, so dass die Parameterauswahl im Folgenden nur exemplarisch einmal
beschrieben wird.

m  Den Parameter "Verhalten bei ..." einstellen auf "keine Reaktion".
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Zu Beginn des Alarms wird der Ausgang verriegelt und das Relais des Ausgangs zeigt kei-
ne Reaktion. Zu diesem Zeitpunkt ablaufende Fahrten werden noch vollstdndig zu Ende
ausgefuhrt.

= Den Parameter "Verhalten bei ..." einstellen auf "auffahren" oder "Klappe 6ffnen".

Der Aktor fahrt den Behang nach oben oder 6ffnet die Liftungsklappe zu Beginn des
Alarms und verriegelt den Ausgang dann.

m  Den Parameter "Verhalten bei ..." einstellen auf "abfahren" oder "Klappe schlie3en".

Der Aktor fédhrt den Behang nach unten oder schlief3t die Liftungsklappe zu Beginn des
Alarms und verriegelt den Ausgang dann.

m  Den Parameter "Verhalten bei ..." einstellen auf "stopp".

Zu Beginn des Alarms steuert der Aktor die Relais des Ausgangs in die Position "stopp"
und verriegelt den Ausgang. Dadurch wird eine evil. ablaufende Antriebsfahrt unterbro-
chen.

i| Die Sicherheitsfahrzeit eines Ausgangs in die Endlagen wird bestimmt durch den Parame-
ter "Fahrzeit" auf der Parameterseite "Ax - Zeiten". Dabei leitet sich eine Sicherheitsfahrt
wie der Langzeitbetrieb aus der Fahrzeit ab. Abwartsfahrt: Fahrzeit + 20 %; Aufwartsfahrt:
Fahrzeit + 20 % + parametrierte Fahrzeitverldngerung. Sicherheitsfahrten sind nicht nacht-
riggerbar.

i Eine Lamellennachfiihrung bei Jalousien am Ende von Sicherheitsfahrten in die Endlagen
wird nicht ausgefihrt.

Verhalten am Ende aller Sicherheitsalarme einstellen

Der Aktor 16st erst dann die Sicherheitsverriegelung eines Ausgangs, wenn alle dem Ausgang
zugewiesenen Sicherheitsalarme inaktiv werden. Im Anschluss zeigt der betroffene Ausgang
das parametrierte "Verhalten am Ende der Sicherheit". Die Einstellung dieses Verhaltens erfolgt
auf der Parameterseite "Ax — Sicherheit" (x = Nummernpaar des Ausgangs) gemeinsam fir alle
Alarme.

In Abhangigkeit der eingestellten Betriebsart passt die ETS die Textbezeichnung der Parame-
tereinstellungen an ("auffahren" « "Klappe 6ffnen" / "abfahren" «— "Klappe schlielen").

Die Sicherheitsfunktionen missen auf der Parameterseite "Sicherheit" global freigegeben sein.

Die Sicherheitsfunktion eines Ausgangs muss auf der Parameterseite "Ax — Freigaben" freige-
geben sein. Erst dann sind die kanalorientierten Parameter fur die Sicherheitsfunktion sichtbar.

m  Den Parameter "Verhalten am Ende der Sicherheit" einstellen auf "keine Reaktion".

Am Ende aller Sicherheitsalarme wird der Ausgang freigegeben und das Relais des Aus-
gangs zeigt keine Reaktion. Zu diesem Zeitpunkt ablaufende Fahrten werden zu Ende aus-
gefihrt.

m  Den Parameter "Verhalten am Ende der Sicherheit" einstellen auf "auffahren" oder
"Klappe 6ffnen".

Der Aktor gibt den Ausgang am Ende aller Sicherheitsalarme frei und fahrt den Behang
nach oben oder 6ffnet die Liftungsklappe.

m  Den Parameter "Verhalten am Ende der Sicherheit" einstellen auf "abfahren" oder
"Klappe schlielen".

Der Aktor gibt den Ausgang am Ende aller Sicherheitsalarme frei und fahrt den Behang
nach unten oder schliel3t die Luftungsklappe.

= Den Parameter "Verhalten am Ende der Sicherheit" einstellen auf "stopp".

Am Ende aller Sicherheitsalarme wird der Ausgang freigegeben und der Aktor steuert die
Relais des Ausgangs in die Position "stopp". Dadurch wird eine evtl. ablaufende Antriebs-
fahrt unterbrochen.

m Den Parameter "Verhalten am Ende der Sicherheit" einstellen auf "Position nachftihren".

Am Ende aller Sicherheitsalarme wird der zuletzt vor der Sicherheitsfunktion statisch einge-
stellte oder der wahrend der Sicherheitsfunktion nachgefiihrte und intern abgespeicherte
Zustand am Ausgang eingestellt. Dabei werden die Positionsobjekte, das Langzeitobjekt
und die Szenenfunktion nachgeflhrt.
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i| Bei Einstellung "Position nachfiihren": Der Aktor kann nur dann absolute Positionen (Positi-
onstelegramm, Szenenwert) bei Sicherheitsfreigabe nachflihren, wenn die Positionsdaten
bekannt sind und Positionen vorgegeben wurden. Andernfalls wird zum Zeitpunkt der Si-
cherheitsfreigabe keine Reaktion ausgefuhrt.
Positionsdaten kénnen nachgefiihrt werden, wenn vor der Sicherheitsfunktion eine Position
definiert eingestellt war oder wenn wahrend der Sicherheitsverriegelung ein neues Positi-
onstelegramm Uber die Positionierungsobjekte empfangen wurde. Im zuletzt genannten
Fall wird eine Referenzfahrt bei Sicherheitsfreigabe gefahren, wenn die Position vor oder
wahrend der Sicherheitsverriegelung unbekannt war.
Auch werden bekannte Lamellenpositionen wie beschrieben nachgefiihrt. Das erfolgt auch
dann, wenn die Jalousieh6he unbekannt ist.
Langzeitfahrten (Fahrt ohne Positionsvorgabe) werden hingegen immer nachgefihrt.

1] Das eingestellte "Verhalten am Ende der Sicherheit" wird nur dann ausgefiihrt, wenn der
Ausgang nach dem Ende aller Sicherheitsalarme in den direkten Betrieb Ubergeht. Bei ei-
nem aktivierten Sonnenschutz (unabhéngig von der eingestellten Prioritat zu direktem Be-
trieb) wird dieser ausgefihrt.

Sonnenschutzfunktion - Allgemein

Fur jeden Ausgang des Aktors kann separat eine Sonnenschutzfunktion konfiguriert und ausge-
fuhrt werden. Ein Sonnenschutz wird in der Regel mit Jalousien, Rollladen oder Markisen kom-
biniert und erméglicht so beispielsweise die intelligente Beschattung von Rdumen, Terrassen
oder Balkonen bei Sonnenschein - auch abh&ngig von Sonnenwinkel und —intensitat(siehe

Bild 37)

keine Beschattung ! leichte Beschattung _\ : volle Beschattung

kﬁonnn i Sonrm !
1 Jalousie  Rolllade Marklse H Jalousie Rolllade Markise
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Bild 37: Prinzip eines Sonnenschutzes (Beispiele)
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Die Sonnenschutz-Funktionen des Aktors sind auf viele Anwendungsfélle anpassbar. Bei einfa-
chen Anwendungen — beispielsweise bei richtungsunabhangiger Messung der Sonnenintensitat
durch einen Helligkeitssensor — lassen sich die angesteuerten Behange ganz oder teilweise
schliel3en, so dass eine stérende Sonneneinstrahlung vermieden werden kann. In solchen An-
wendungen wertet die Sonnenschutzfunktion lediglich das 1 Bit-Sonnensignal des Helligkeits-
sensors oder eines dhnlichen Sensors (z. B. Wetterstation mit Grenzwertiberwachung) aus und
veranlasst das Schlieen oder Offnen der angesteuerten Behange auf fest parametrierte oder
auch auf variabel Gber den Bus vorgegebene Positionen.

Bei erweiterten Anwendungen — beispielsweise bei Beschattungssteuerungen durch Wettersta-
tionen, die zusatzlich den Sonnenwinkel abhangig von Astrokoordinaten auswerten und Behang
als auch Lamellenpositionen dynamisch vorgeben — kann die Sonnenschutzfunktion durch eine
Automatik-Steuerung erganzt werden. In solchen Anwendungen wertet die Sonnenschutz-Funk-
tion zusatzliche Bus-Kommunikationsobjekte aus, wortiber die Automatik-Steuerung im Betrieb
des Aktors freigegeben oder gesperrt werden kann. Dadurch ergibt sich eine Vielzahl von Kom-
binationsmdglichkeiten mit intelligenten Jalousiesteuerungssystemen.

Schon bei einfachen Sonnenschutz-Anwendungen kénnen Lamellenpositionen von Jalousien
zur Anpassung einer individuellen Beschattungssituation fest oder variabel nachkorrigiert wer-
den. Dazu kann ein Lamellenoffset in der ETS-Parametrierung statisch eingestellt werden — bei-
spielsweise zur Anpassung der Sonnenreflektion in Abhangigkeit der Gebaudesituation — oder
zusatzlich Gber ein Bus-Kommunikationsobjekt dynamisch vorgegeben werden

— z. B. zur 'manuellen’ Nachkorrektur der Lamellendffnung durch Personen in einem Raum oder
durch eine zentrale Gebdudesteuerung.
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In allen Fallen ist auch die Prioritat zwischen einem eintreffenden

Sonnenschein- oder Automatik-Telegramm und dem direkten Betrieb eines Ausgangs
(Kurzzeit,- Langzeittelegramm, Szenen, Positionierung, Zentral) in der ETS einstellbar. Auf die-
se Weise kann eine Sonnenschutz-Position, beispielsweise durch eine 'manuelle’ Bedienung an
einem Tastsensor im Raum, beeinflusst und die Sonnenschutz-Funktion unterbrochen werden.
Alternativ kann ein direkter Betrieb den Sonnenschutz nicht unterbrechen, der Ausgang wird al-
so verriegelt.

Eine Sonnenschutz-Funktion kann durch eine Sicherheitsfunktion, durch eine Zwangsstellung
oder auch durch eine Handbedienung vor Ort am Gerét Ubersteuert werden, da diese Funktio-
nen des Aktors unveranderbar eine héhere Prioritat besitzen. Am Ende einer der genannten
Funktionen mit einer héheren Prioritét wird die Reaktion wie zu Beginn des Sonnenschutzes
wieder neu ausgefiihrt, wenn eine Sonnenschutz-Funktion zu diesem Zeitpunkt noch aktiv ist.

Der Aktor unterscheidet zwei Sonnenschutz-Konfigurationen. Es kann der einfache Sonnen-
schutz oder alternativ der erweiterte Sonnenschutz freigeschaltet werden.

Sonnenschutzfunktion - Einfacher Sonnenschutz

Im einfachen Sonnenschutz wird die Sonnenbeschattung tber das

1 Bit-Kommunikationsobjekt "Sonne / Beschattung Fassade" aktiviert und deaktiviert. Die Pola-
ritat dieses Objektes ist in der ETS einstellbar. Der Sonnenschutz wird erst dann aktiviert, so-
bald das Objekt gemal der eingestellten Polaritat "Sonnenschein” signalisiert bekommt. Nach
einem ETS-Programmiervorgang oder nach dem Einschalten der Versorgungsspannung muss
das Objekt auch bei invertierter Polaritdt zunachst vom Bus beschrieben werden, bis dass der
Sonnenschutz aktiviert wird.

Ein neu empfangener Objektwert

(Sonne / Beschattung Anfang oder Sonne / Beschattung Ende) kann optional zeitverzégert aus-
gewertet werden. Auf diese Weise ist es mdglich, kurze Helligkeitsreflexe — beispielsweise her-
vorgerufen durch leichte Bewdlkung oder durch Gewitter — zu unterdriicken. Ein Update auf das
Objekt "Sonne / Beschattung Fassade" (aktiviert nach aktiviert) bewirkt die Reaktivierung des
Sonnenschutzes, wenn dieser zuvor durch eine direkte Bedienung gemaR eingestellter Prioritat
beeinflusst und ggf. wieder freigegeben wurde.

Zu Beginn der Sonnenbeschattung kann die Reaktion eines betroffenen Ausgangs in der ETS
eingestellt werden. Dabei ist es u. A. méglich, fest parametrierte oder Gber den Bus vorgegebe-
ne und somit variable Positionswerte anzufahren. Eine variable Vorgabe von Sonnenschutz-Po-
sitionen ist beispielsweise durch Tastsensoren oder Visualisierungen mdglich. Zuséatzlich kann
bei einer definierten Sonnenschutz-Positionierung eine Referenzfahrt erzwungen werden. Da-
durch wird sichergestellt, dass identische Behangpositionen von verschiedenen Ausgangen bei
einer Sonnenschutz-Positionierung synchron angefahren werden.

Auch ist die Reaktion am Ende einer Sonnenbeschattung einstellbar. In dieser Situation kann
der Behang in eine Endlagenposition fahren, gestoppt werden oder keine besondere Reaktion
zeigen. Auch ist das Nachfuhren von Positionen méglich.

In der ETS-Parametrierung kann durch Einstellung einer Prioritét festgelegt werden, ob der
Sonnenschutz durch den direkten Betrieb beeinflusst werden kann, oder ob ein

Telegramm "Sonne / Beschattung Fassade" den entsprechenden Ausgang in der Sonnen-
schutz-Position verriegelt. Grundsatzlich besitzen die Funktionen "Handbedienung”,
"Zwangsstellung" und "Sicherheit" eine héhere Prioritét, so dass diese Funktionen einen Son-
nenschutz Ubersteuern kbnnen, diesen aber nicht beenden. So wird am Ende einer Funktion mit
einer héheren Prioritat wieder die Sonnenschutzreaktion neu ausgefiihrt, wenn Uber das

Objekt "Sonne / Beschattung Fassade" weiterhin Sonnenschein signalisiert wird.
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i] Fur den einfachen Sonnenschutz ist zu beachten: Nach einem ETS-Programmiervorgang
ist eine Sonnenschutzfunktion stets deaktiviert. Ein aktivierter Sonnenschutz (unabhangig
von der eingestellten Prioritédt zum direkten Betrieb) bleibt auch nach einem Busspan-
nungsausfall aktiv, solange die Netzspannungsversorgung noch eingeschaltet ist. Die zu-
letzt ausgefiihrte Sonnenschutzreaktion wird somit am Ende eines zeitweisen oder perma-
nenten Handbetriebs falls die Handbedienung bei Busausfall freigegeben ist auch ohne
Busspannung wieder ausgeflnhrt.

Das Prinzipschaltbild des einfachen Sonnenschutzes (siehe Bild 38) und soll verdeutlichen, wie
Sensorkomponenten beispielhaft an den einfachen Sonnenschutz angebunden werden.

-
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Bild 38: Prinzipschaltbild des einfachen Sonnenschutzes

Das Funktionsschaltbild (siehe Bild 39) zeigt alle méglichen Funktionen des einfachen Sonnen-
schutzes. Aus Grunden der Ubersicht sind die Funktionen mit der héheren Prioritat (Handbedie-
nung, Zwangsstellung, Sicherheitsfunktion) nicht mit eingezeichnet.
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Bild 39: Funktionsschaltbild des einfachen Sonnenschutzes
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Sonnenschutzfunktion - Erweiteter Sonnenschutz

Der erweiterte Sonnenschutz besitzt die Grundfunktionseigenschaften des einfachen Sonnen-
schutzes. Zusatzlich kann eine Automatik-Steuerung realisiert werden. Auf diese Weise kdnnen
Jalousiesteuerungssysteme zur Sonnenstandsnachfiihrung von Behang- und Lamellenposition
- wie beispielsweise eine Wetterstation mit Kombinationssensor - als Automatik-Funktion an
den Aktor Uber den Bus angebunden werden.

Im erweiterten Sonnenschutz wird die Sonnenbeschattung tUber das

1 Bit-Kommunikationsobjekt "Sonne / Beschattung Fassade" aktiviert und deaktiviert. Eine Re-
aktion am Ausgang auf das Sonnentelegramm zeigt sich jedoch erst dann, wenn die Automatik-
Steuerung aktiviert ist. Andernfalls ist die Sonnenschutz-Funktion vollstandig deaktiviert.

Bei der Aktivierung der Automatik Gber das entsprechende Objekt werden zwei Falle
unterschieden...

- Sofortige Nachfiihrung der Sonnenbeschattung:
Der Automatik-Betrieb wird aktiviert, sobald das Objekt "Automatik" ein "1"-Telegramm
empfangt. Der Ausgang reagiert sofort auf die Aktivierung und zeigt das in Abhangigkeit
des Sonnenzustandes (Sonne / Beschattung Anfang oder Sonne / Beschattung Ende) ein-
gestellte Verhalten. Der Sonnenzustand wird aus dem
Objekt "Sonne / Beschattung Fassade" gemaR eingestellter Polaritat - ggf. nach Ablauf der
Verzdgerungen - abgeleitet.
Nach einem ETS-Programmiervorgang oder nach dem Einschalten der Versorgungsspan-
nung ist das Objekt "Sonne / Beschattung Fassade" mit "0" initialisiert und wird — im Unter-
schied zum einfachen Sonnenschutz — sofort gemaf eingestellter Polaritat ausgewertet, so
dass beim Aktivieren der Sonnenschutz-Automatik unmittelbar eine Sonnenbeschattung er-
folgen kann. Der Empfang eines "0"-Telegramms auf das Objekt "Automatik" beendet den
Automatik-Betrieb immer — unabhangig vom Objektzustand
"Sonne / Beschattung Fassade".

Anwendungsbeispiel:

Ein privates Wohnhaus mit Wintergarten. Der Wintergarten besitzt Jalousien zur Sonnen-
beschattung. Bei Benutzung des Wintergartens wird der Automatik-Betrieb — z. B. durch
einen Tastsensor an der Wand — aktiviert. Der Aktor fihrt dann sofort die Beschattung aus,
wenn zuvor Sonnenschein erkannt wurde.

Der Aktor fuhrt das parametrierte Verhalten am Ende von Sonne / Beschattung aus, wenn
bei der Aktivierung des Automatik-Betriebs kein Sonnenschein erkannt wird.

- Aktivieren der Sonnenbeschattung erst bei nachstem Update:
In dieser Konfiguration kann die Polaritat des Automatik-Objektes eingestellt werden. Der
Automatik-Betrieb wird aktiviert, sobald das Objekt "Automatik” gemaf Polaritat auf 'aktiv'
eingestellt wird. Eine Reaktion am Ausgang zeigt sich jedoch erst dann, wenn Uber
"Sonne / Beschattung Fassade" eine neue Zustandsanderung ("0"-> "1" oder "1" ->"0") er-
kannt wird. Dabei gibt der neue Sonnenzustand
(Sonne / Beschattung Anfang oder Sonne / Beschattung Ende) gemaR eingestellter Polari-
tat unmittelbar das Verhalten des Ausgangs vor.
Nach einem ETS-Programmiervorgang oder nach dem Einschalten der Versorgungsspan-
nung muss das Objekt "Automatik" auch bei invertierter Polaritdt zundchst vom Bus be-
schrieben werden, bis dass der Automatik-Betrieb aktiviert wird.
Der Empfang eines Telegramms 'Automatik deaktiviert' auf das Objekt "Automatik" beendet
den Automatik-Betrieb immer — unabhangig vom
Objektzustand "Sonne / Beschattung Fassade".

Anwendungsbeispiel:

Ein Burogebaude verfugt tber mehrere Jalousien zur Sonnenbeschattung der einzelnen
Biroraume. In den frilhen Morgenstunden wird an einer zentralen Stelle im Geb&ude

— z. B. beim Pfértner — die Sonnenschutz-Automatik aktiviert. Die Jalousien fahren jedoch
erst dann in die Beschattungs-Positionen, wenn tatséchlich fiir die betroffenen Gebaude-
fassaden Sonnenschein gemeldet wird.

Das Verhalten am Ende des Automatik-Betriebs wird separat in der ETS konfiguriert und immer
dann ausgefiihrt, wenn die Automatik beendet wird und zu diesem Zeitpunkt keine Funktion mit
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einer héheren Prioritat aktiv ist. In dieser Situation kann der Behang in eine Endlagenposition
fahren, gestoppt werden oder keine besondere Reaktion zeigen. Auch ist das Nachflihren von
Positionen mdglich.

Sperrfunktionen des erweiterten Sonnenschutzes:

Bei sofortiger Nachfiihrung der Sonnenbeschattung kann der Automatik-Betrieb optional durch
ein zusatzliches Kommunikationsobjekt gesperrt werden. Die

Objekte "Automatik" und "Automatik sperren” sind miteinander logisch verknlpft

(UND mit Ruckfuhrung). Bei aktivierter Sperrung wird der Automatik-Betrieb zurtickgesetzt und
somit abgebrochen. Der betroffene Ausgang zeigt dann das Verhalten am Ende des Automatik-
Betriebs. Der Automatik-Betrieb lasst sich erst dann wieder aktivieren, wenn das Sperrobjekt
freigegeben wird und in das Objekt "Automatik" erneut eine "1" geschrieben wird. Aktivierungen
des Automatik-Betriebs wahren einer aktiven Sperrung werden ignoriert.

Anwendungsbeispiel zur Sperrung des Automatik-Betriebs:

Ein Biroraum verfiigt Gber Jalousien zur Sonnenbeschattung. Im Raum befindet sich ein Tast-
sensor an der Wand, der bei Betatigung den Automatik-Betrieb aktivieren oder auch deaktivie-
ren kann. Bei aktivierter Automatik wird ggf. sofort eine Sonnenbeschattung ausgefihrt. Somit
kédnnen Personen im Raum in Abhangigkeit der Tageszeit oder bei unangenehmer oder stéren-
der Sonneneinstrahlung selbst entscheiden, ob eine automatische Sonnenbeschattung erfolgen
soll, oder nicht.

Im Birogebdude wird an einer zentralen Stelle — z. B. beim Pfértner — bei Bedarf die Sonnen-
schutz-Automatik gesperrt. Auf diese Weise kann das automatische Ansteuern der Jalousien
beispielsweise bei einem Service (Fensterputzer o. 4.) unterbunden werden. Bei Freigabe der
Sperrung — beispielsweise nach Feierabend — kann der Automatik-Betrieb erst dann wieder ak-
tiviert werden, wenn bei Bedarf eine neue Aktivierung raumbezogen erfolgt.

Zusatzlich ist auch der direkte Betrieb eines Ausgangs Uber ein unabhangiges Sperrobjekt
sperrbar. Bei aktivierter Sperrung kann ein direkter Betrieb unabhangig der eingestellten Priori-
tat den Sonnenschutz nie Gbersteuern. Auch 'auf3erhalb’ des Sonnenschutzes ist der direkte
Betrieb dann ohne Funktion. Wahrend einer Sperrung werden eintreffende Telegramme des di-
rekten Betriebs vollstandig ignoriert (es werden dann auch keine vom Bus empfangene Positio-
nen nachgefihrt).

Wenn die Sperrung zum Zeitpunkt einer ablaufenden Fahrbewegung, die durch einen direkten
Betrieb eingeleitet wurde, empfangen wird, wird die Fahrt noch zu Ende ausgefihrt. Erst da-
nach wird der direkte Betrieb gesperrt.

Anwendungsbeispiel zur Sperrung des direkten Betriebs:

Ein BlUrogebaude verfugt tber mehrere Jalousien zur Sonnenbeschattung der einzelnen Biiro-
rdume. Tagslber zur Arbeitszeit soll die Sonnenbeschattung automatisch erfolgen. Ein direkter
Betrieb — beispielsweise Uber einen einfachen Jalousietastsensor an der Wand — soll am Tage
unterdriickt werden. Dazu sperrt z. B. der Pfortner oder eine Gebaudeleittechnik den direkten
Betrieb. Erst nach Feierabend soll fir die Reinigungskrafte auch eine direkte Ansteuerung der
Jalousien mdglich sein. In diesem Fall kann der direkte Betrieb wieder fur die Abend- oder
Nachtstunden zentral freigegeben werden.

Die Sperrfunktionen der Automatik und des direkten Betriebs kénnen auch miteinander kombi-
niert werden, so dass jederzeit bedarfsgerecht ein Eingriff in die Sonnenschutz-Steuerung még-
lich ist.

Sonnenscheinsignal im erweiterten Sonnenschutz:

Beim Sonnenschutz wird Gber das Kommunikationsobjekt "Sonne / Beschattung Fassade" der
Sonnenzustand empfangen. Es wird entscheiden, ob eine Sonnenbeschattung erforderlich ist,
oder nicht. Beim erweiterten Sonnenschutz erfolgt die Auswertung des Sonnensignals jedoch

nur dann, wenn auch der Automatik-Betrieb aktiviert ist.

Ein neu empfangener Objektwert Uber "Sonne / Beschattung Fassade" kann optional zeitverzé-
gert ausgewertet werden. Auf diese Weise ist es mdglich, kurze Helligkeitsreflexe — beispiels-
weise hervorgerufen durch leichte Bewdlkung oder durch Gewitter — zu unterdriicken. Die Zeit-
verzdgerung wird bei einem Objektupdate auf "Sonne / Beschattung Fassade" auch bei deakti-
viertem Automatik-Betrieb gestartet, so dass der neu empfangene Sonnenzustand bei anschlie-
Rend aktivierter Automatik ggf. verzégert in Erscheinung tritt.
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Ein Update auf das Objekt "Sonne / Beschattung Fassade" von aktiv nach aktiv oder von inaktiv
nach inaktiv zeigt im erweiterten Sonnenschutz — als Unterschied zum einfachen Sonnenschutz
- grundsatzlich keine Reaktion. Es muss ein Zustandswechsel erkannt werden, um das Verhal-
ten eines Ausgangs zu beeinflussen. Auch bewirkt nur ein Update des Sonnenzustandes nicht
die Aktivierung der Automatik.

Zu Beginn einer Sonnenbeschattung kann bei aktivem Automatik-Betrieb die Reaktion eines be-
troffenen Ausgangs in der ETS separat eingestellt werden. Dabei ist es u. A. méglich, fest para-
metrierte oder Uber den Bus vorgegebene und somit variable Positionswerte anzufahren. Eine
variable Vorgabe von Sonnenschutz-Positionen ist beispielsweise durch eine Wetterstation zur
Sonnenstandsnachfiihrung maéglich.

Zusatzlich kann bei einer definierten Sonnenschutz-Positionierung eine Referenzfahrt erzwun-
gen werden. Dadurch wird sichergestellt, dass identische Behangpositionen von verschiedenen
Ausgéangen bei einer Sonnenschutz-Positionierung synchron angefahren werden.

Am Ende einer Sonnenbeschattung bei aktivem Automatik-Betrieb ist die Reaktion eines Aus-
gangs ebenfalls separat parametrierbar. Auch dabei ist es u. A. mdglich, fest parametrierte Po-
sitionswerte anzufahren.

In der ETS-Parametrierung kann durch Einstellung einer Prioritét festgelegt werden, ob die Aus-
wertung des Sonnenscheinsignals im Automatik-Betrieb durch den direkten Betrieb beeinflusst
werden kann, oder ob ein Automatik-Betrieb den entsprechenden Ausgang im Sonnenschutz
grundséatzlich verriegelt. Die Funktionen "Handbedienung", "Zwangsstellung" und "Sicherheit"
besitzen unveranderbar eine hdhere Prioritat, so dass diese Funktionen einen Sonnenschutz in-
kl. Automatik Ubersteuern kdnnen, diesen aber nicht beenden. So wird am Ende einer Funktion
mit einer héheren Prioritat wieder die Sonnenschutzreaktion neu ausgefiihrt, wenn die Sonnen-
schutz-Automatik weiterhin aktiv ist.

Ein Update auf das Objekt "Automatik" (aktiviert nach aktiviert) bewirkt die Reaktivierung des
Sonnenschutzes, wenn dieser zuvor durch eine direkte Bedienung gemaR niedrigerer Prioritét
beeinflusst oder abgebrochen wurde.

Das Prinzipschaltbild des erweiterten Sonnenschutzes (siehe Bild 40) und soll verdeutlichen,
wie Sensorkomponenten beispielhaft an den erweiterten Sonnenschutz angebunden werden.
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Bild 40: Prinzipschaltbild des erweiterten Sonnenschutzes
(zur Vereinfachung ohne Sperrfunktionen)

Das Funktionsschaltbild (siehe Bild 41) zeigt alle mdglichen Funktionen des erweiterten Son-
nenschutzes. Aus Griinden der Ubersicht sind die Funktionen mit der héheren Prioritdt (Hand-
bedienung, Zwangsstellung, Sicherheitsfunktion) nicht mit eingezeichnet.
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Bild 41: Funktionsschaltbild des erweiterten Sonnenschutzes

i) Fur den erweiterten Sonnenschutz ist zu beachten:
Nach einem ETS-Programmiervorgang ist eine Sonnenschutzfunktion inkl. einer Sonnen-
schutz-Automatik stets deaktiviert. Ein aktivierter Sonnenschutz (unabhangig von der ein-
gestellten Prioritdt zum direkten Betrieb) bleibt auch nach einem Busspannungsausfall ak-
tiv, solange die Netzspannungsversorgung noch eingeschaltet ist. Die zuletzt ausgefiihrte
Sonnenschutzreaktion wird somit am Ende eines zeitweisen oder permanenten Handbe-
triebs falls die Handbedienung bei Busausfall freigegeben ist auch ohne Busspannung wie-
der ausgefihrt.

Art des Sonnenschutzes einstellen

Separat fir jeden Ausgang kann die Art des Sonnenschutzes eingestellt werden. Die Einstel-
lung legt fest, ob der einfache oder der erweiterte Sonnenschutz konfiguriert wird.

Die Sonnenschutz-Funktion muss auf der Parameterseite

"Ax — Freigaben" (x = Nummernpaar des Ausgangs) freigegeben sein, damit die Parameter des
Sonnenschutzes sichtbar sind.

m  Den Parameter "Art des Sonnenschutzes" auf der Parameterseite "Ax — Sonnenschutz" auf
"einfacher Sonnenschutz" einstellen.

Der einfache Sonnenschutz ist konfiguriert. Es werden die erforderlichen Parameter und
Kommunikationsobjekte sichtbar.

m  Den Parameter "Art des Sonnenschutzes" auf der Parameterseite "Ax — Sonnenschutz" auf
"erweiteter Sonnenschutz" einstellen.
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Der erweiterte Sonnenschutz ist konfiguriert. Es werden die erforderlichen Parameter und
Kommunikationsobjekte sichtbar.

i| Bei einer Umparametrierung der Art des Sonnenschutzes gehen Zuordnungen von Grup-
penadressen zu Objekten des Sonnenschutzes oder Parametereinstellungen verloren. Aus
diesem Grund sollte der Parameter zu Beginn der Sonnenschutz-Parametrierung einge-
stellt und im weiteren Verlauf méglichst nicht mehr verstellt werden.

Prioritat des Sonnenschutzes einstellen (nur bei einfachem Sonnenschutz)

Fur jeden Ausgang kann separat die Prioritat der Sonnenschutzfunktion eingestellt werden. Im
einfachen Sonnenschutz wird die Prioritdt zwischen dem

Objekt "Sonne / Beschattung Fassade" und den Objekten des direkten Betriebs (Kurzzeit-,
Langzeit-, Zentral- oder Positionstelegramm, Szenenabruf) konfiguriert.

Die Sonnenschutz-Funktion muss auf der Parameterseite
"Ax — Freigaben" (x = Nummernpaar des Ausgangs) freigegeben sein, damit die Parameter des
Sonnenschutzes sichtbar sind.

Der einfache Sonnenschutz muss konfiguriert sein.

m  Den Parameter "Prioritdt von Sonnenschutz-Betrieb zu direktem Betrieb" auf der Parame-
terseite "Ax Sonnenschutz" auf "gleiche Prioritat" einstellen.

Der Sonnenschutz-Betrieb kann jederzeit durch den direkten Betrieb Gbersteuert werden.
Analog Ubersteuert der Sonnenschutz den direkten Betrieb, wenn ein neues Telegramm
"Sonnenschein" Uber das Objekt "Sonne / Beschattung Fassade" empfangen wird und eine
ggf. parametrierte Verzégerungszeit abgelaufen ist. Wenn der direkte Betrieb die Sonnen-
schutz-Funktion Ubersteuert, wird nicht das eingestellte Verhalten

"Reaktion bei Sonne / Beschattung Ende" ausgefihrt.

m  Den Parameter "Prioritdt von Sonnenschutz-Betrieb zu direktem Betrieb" auf der Parame-
terseite "Ax Sonnenschutz" auf "héhere Prioritat" einstellen.

Ein aktiver Sonnenschutz-Betrieb Gbersteuert den direkten Betrieb. Ein direkter Betrieb
kann den Sonnenschutz somit folglich nicht unterbrechen. Der direkte Betrieb ist erst dann
wieder mdglich, nachdem die Sonnenschutz-Funktion beendet wurde.

m  Den Parameter "Prioritdt von Sonnenschutz-Betrieb zu direktem Betrieb" auf der Parame-
terseite "Ax Sonnenschutz" auf "niedrigere Prioritat" einstellen.

Ein direkter Betrieb kann den Sonnenschutz jederzeit Gbersteuern. Bei einer Ubersteue-
rung des Sonnenschutzes wird nicht das eingestellte Verhalten

"Reaktion bei Sonne / Beschattung Ende" ausgefiihrt. Die Sonnenschutz-Funktion kann
erst dann wieder aktiviert werden, nachdem eine Freigabefahrt tiber eine direkte Bedie-
nung erfolgt und Gber das Objekt "Sonne / Beschattung Fassade" ein neues Telegramm
"Sonnenschein" empfangen worden ist. Solange die Freigabefahrt noch nicht erfolgt ist,
werden Aktivierungsversuche der Sonnenschutzfunktion ignoriert.

Zur Freigabefahrt:

Eine Freigabefahrt ist eine abgeschlossene Langzeitfahrt in die obere Endlage, die Giber
die Objekte "Langzeitbetrieb" oder "Zentral fahren" eingeleitet wurde. Eine Handbedienung,
eine Aufwartsfahrt nach Busspannungsausfall oder —wiederkehr, eine Positionierung auf

"0 %" oder eine Aufwértsfahrt nach Zwangs- oder Sicherheitsfreigabe bewirken keine Frei-
gabe!

Eine Freigabe des Sonnenschutzes erfolgt nicht, wenn die Freigabefahrt unterbrochen wur-
de. Auch wird die Sonnenschutz-Funktion gesperrt, wenn nach einer abgeschlossenen
Freigabefahrt erneut der Ausgang Uber den direkten Betrieb verstellt wurde.

Nach einem ETS-Programmiervorgang oder nach dem Einschalten der Versorgungsspan-
nung (Busspannung und Netzspannung) ist die Sonnenschutz-Funktion grundsatzlich frei-
gegeben.
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i/ Die Handbedienung vor Ort am Gerét, die Zwangsstellungsfunktion und die Sicherheits-
funktionen haben fest eingestellt eine héhere Prioritét als der Sonnenschutz. Der Sonnen-
schutz wird durch eine Funktion mit einer héheren Prioritat Ubersteuert, nicht aber beendet.
Am Ende einer hdher priorisierten Funktion wird somit wieder die Reaktion zu Beginn des
Sonnenschutzes ausgefihrt, wenn der Sonnenschutz zu diesem Zeitpunkt noch aktiv ist.

i] Beiden Einstellungen "gleiche Prioritat" oder "niedrigere Prioritat" kann der Sonnenschutz
durch einen direkten Betrieb nur dann Ubersteuert werden, wenn die direkte Bedienung so-
fort umgesetzt werden kann. Wahrend einer Handbedienung vor Ort am Gerat, bei einer
aktiven Zwangsstellungsfunktion oder bei einer aktiven Sicherheitsfunktion tbersteuert ein
direkter Betrieb den Sonnenschutz folglich nicht.

1] Bei den Einstellungen "gleiche Prioritat" oder "niedrigere Prioritét": Eine variable Vorgabe
von Behang- und Lamellenpositionen oder eines Lamellenoffsets Uber den Bus bei
Sonne / Beschattung Anfang zeigt am Ausgang keine Reaktion, wenn der Sonnenschutz
durch den direkten Betrieb Ubersteuert wurde. Die empfangenen Positionswerte oder Off-
sets werden jedoch intern gespeichert, so dass bei einer Reaktivierung des Sonnenschut-
zes die neuen Positionen angefahren werden.

Prioritat der Sonnenschutz-Automatik einstellen (nur bei erweitertem Sonnenschutz)

Fur jeden Ausgang kann separat die Prioritat der Sonnenschutz-Automatik eingestellt werden.
Im erweiterten Sonnenschutz wird die Prioritat zwischen dem

Objekt "Sonne / Beschattung Fassade" und den Objekten des direkten Betriebs (Kurzzeit-,
Langzeit-, Zentral- oder Positionstelegramm, Szenenabruf) konfiguriert. Die eingestellte Prioritat
beeinflusst also die Auswertung des Sonnenscheinsignals im Automatik-Betrieb und nicht den
Automatik-Betrieb selbst.

Die Sonnenschutz-Funktion muss auf der Parameterseite
"Ax — Freigaben" (x = Nummernpaar des Ausgangs) freigegeben sein, damit die Parameter des
Sonnenschutzes sichtbar sind.

Der erweiterte Sonnenschutz muss konfiguriert sein.

m  Den Parameter "Prioritdt von Automatik-Betrieb zu direktem Betrieb" auf der Parametersei-
te "Ax Sonnenschutz" auf "gleiche Prioritat" einstellen.

Das Sonnenscheinsignal der Automatik und die damit verbundene Reaktion kann jederzeit
durch den direkten Betrieb Uibersteuert werden. Analog Ubersteuert das Sonnenscheinsi-
gnal den direkten Betrieb, wenn ein neues Telegramm "Sonnenschein" oder

"kein Sonnenschein" Uber das Objekt "Sonne / Beschattung Fassade" empfangen wird und
dadurch ein Zustandswechsel stattfindet. Zusétzlich muss eine ggf. parametrierte Verzoge-
rungszeit abgelaufen sein. Wenn der direkte Betrieb das Sonnenscheinsignal Gbersteuert,
wird nicht das eingestellte Verhalten "Reaktion bei Sonne / Beschattung Ende" ausgefihrt.

m  Den Parameter "Prioritdt von Automatik -Betrieb zu direktem Betrieb" auf der Parameter-
seite "Ax Sonnenschutz" auf "héhere Prioritat" einstellen.

Ein aktiver Automatik-Betrieb (bersteuert unabh&ngig vom Sonnenscheinsignal immer den
direkten Betrieb. Ein direkter Betrieb kann das Sonnenscheinsignal somit folglich nicht un-
terbrechen. Der direkte Betrieb ist erst dann wieder méglich, nachdem der Automatik-Be-
trieb beendet wurde.

m  Den Parameter "Prioritdt von Automatik -Betrieb zu direktem Betrieb" auf der Parameter-
seite "Ax Sonnenschutz" auf "niedrigere Prioritat" einstellen.
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Ein direkter Betrieb kann das Sonnenscheinsignal jederzeit Ubersteuern. Bei einer Uber-
steuerung des Sonnensignals wird nicht das eingestellte Verhalten

"Reaktion bei Sonne / Beschattung Ende" ausgefiihrt. Das Sonnenscheinsignal wird erst
dann wieder ausgewertet, nachdem eine Freigabefahrt Uber eine direkte Bedienung erfolgt
und Uber das Objekt "Sonne / Beschattung Fassade" ein neues

Telegramm "Sonnenschein" oder "kein Sonnenschein" empfangen wird und dadurch ein
Zustandswechsel stattfindet. Solange die Freigabefahrt noch nicht erfolgt ist, wird das Son-
nensignal ignoriert.

Zur Freigabefahrt:

Eine Freigabefahrt ist eine abgeschlossene Langzeitfahrt in die obere Endlage, die Uber
die Objekte "Langzeitbetrieb" oder "Zentral fahren" eingeleitet wurde. Eine Handbedienung,
eine Aufwartsfahrt nach Busspannungsausfall oder —wiederkehr, eine Positionierung auf
"0 %" oder eine Aufwartsfahrt nach Zwangs- oder Sicherheitsfreigabe bewirken keine Frei-
gabe!

Eine Freigabe des Sonnenscheinsignals erfolgt nicht, wenn die Freigabefahrt unterbrochen
wurde. Auch wird das Sonnenscheinsignal gesperrt, wenn nach einer abgeschlossenen
Freigabefahrt erneut der Ausgang Uber den direkten Betrieb verstellt wurde.

i} Ein direkter Betrieb beendet nie die Automatik! Unabhangig von einer Ubersteuerung durch
den direkten Betrieb wird beim Aktivieren oder Deaktivieren der Automatik (Telegrammup-
date auf das Objekt "Automatik") immer auch das Sonnenscheinsignal wieder freigegeben
und bei aktiver Automatik ausgewertet. Dieses Verhalten ist besonders dann zu beachten,
wenn das Objekt "Automatik" zyklisch mit Telegrammen beschrieben wird.

i/ Die Handbedienung vor Ort am Gerét, die Zwangsstellungsfunktion und die Sicherheits-
funktionen haben fest eingestellt eine héhere Prioritdt als die Sonnenschutz-Automatik. Der
Sonnenschutz wird durch eine Funktion mit einer héheren Prioritat Ubersteuert, nicht aber
beendet. Am Ende einer héher priorisierten Funktion wird somit wieder die zuletzt durch die
Sonnenschutz-Automatik ausgefiihrte Reaktion gezeigt, wenn die Automatik zu diesem
Zeitpunkt noch aktiv ist.

i| Beiden Einstellungen "gleiche Prioritat" oder "niedrigere Prioritat" kann das Sonnenschein-
signal durch einen direkten Betrieb nur dann lbersteuert werden, wenn die direkte Bedie-
nung sofort umgesetzt werden kann. Wahrend einer Handbedienung vor Ort am Gerét, bei
einer aktiven Zwangsstellungsfunktion oder bei einer aktiven Sicherheitsfunktion Gbersteu-
ert ein direkter Betrieb das Sonnensignal folglich nicht.

1] Bei den Einstellungen "gleiche Prioritat" oder "niedrigere Prioritét": Eine variable Vorgabe
von Behang- und Lamellenpositionen oder eines Lamellenoffsets Uber den Bus bei Sonne /
Beschattung Anfang zeigt am Ausgang keine Reaktion, wenn das Sonnenscheinsignal
durch den direkten Betrieb lbersteuert wurde. Die empfangenen Positionswerte oder Off-
sets werden jedoch intern gespeichert, so dass bei einer Freigabe des Sonnenscheinsi-
gnals die neuen Positionen angefahren werden kénnen, wenn neuer Sonnenschein signali-
siert wird.

[i| Ein Update auf das Objekt "Sonne / Beschattung Fassade" von aktiv nach aktiv oder von
inaktiv nach inaktiv zeigt im erweiterten Sonnenschutz — unabhédngig von der eingestellten
Prioritat - grundséatzlich keine Reaktion. Es muss ein Zustandswechsel erkannt werden, um
das Verhalten eines Ausgangs zu beeinflussen.

Polaritit des Objekts "Sonne / Beschattung Fassade" einstellen

Die Telegrammpolaritat des Objektes "Sonne / Beschattung Fassade" kann separat fir jeden
Ausgang eingestellt werden. Auf diese Weise kann eine Anpassung an die Signale der vorhan-
denen Sensoren oder Wetterstationen im einfachen als auch im erweiterten Sonnenschutz er-
folgen.

Die Sonnenschutz-Funktion muss auf der Parameterseite
"Ax — Freigaben" (x = Nummernpaar des Ausgangs) freigegeben sein, damit die Parameter des
Sonnenschutzes sichtbar sind.

m  Den Parameter "Polaritat Objekt 'Sonne / Beschattung Fassade™ auf der Parameterseite
"Ax Sonnenschutz" auf die erforderliche Telegrammpolaritét einstellen.
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Das Sonnenscheinsignal wird entsprechend der eingestellten Polaritdt ausgewertet.

i] Im einfachen Sonnenschutz bewirkt ein Update auf das
Objekt "Sonne / Beschattung Fassade" (aktiviert nach aktiviert) die Reaktivierung des Son-
nenschutzes, wenn dieser zuvor durch eine direkte Bedienung gemaR eingestellter Prioritat
beeinflusst und ggf. wieder freigegeben wurde.

i] Im erweiterten Sonnenschutz zeigt ein Update auf das
Objekt "Sonne / Beschattung Fassade" von aktiv nach aktiv oder von inaktiv nach inaktiv
grundsatzlich keine Reaktion. Es muss ein Zustandswechsel erkannt werden, um das Ver-
halten eines Ausgangs zu beeinflussen.

Aktivierung des Automatik-Betriebs einstellen (nur bei erweitertem Sonnenschutz)

Bei einer Aktivierung des Automatik-Betriebs werden zwei Falle unterschieden, die in der ETS-
Parametrierung separat fir jeden Ausgang konfiguriert werden kénnen. Entweder erfolgt sofort
mit der Aktivierung der Automatik auch die Ausfiihrung einer Antriebsfahrt geman Sonne An-
fang oder Ende oder es wird nach Aktivierung der Automatik erst eine neue Zustandsanderung
am Objekt "Sonne / Beschattung Fassade" abgewartet, bis dass der entsprechende Ausgang
die Reaktion fur Sonne Anfang oder Ende zeigt.

Die Sonnenschutz-Funktion muss auf der Parameterseite
"Ax — Freigaben" (x = Nummernpaar des Ausgangs) freigegeben sein, damit die Parameter des
Sonnenschutzes sichtbar sind.

Der erweiterte Sonnenschutz muss konfiguriert sein.

m  Den Parameter "Aktivierung Automatik-Betrieb Gber" auf der Parameterseite
"Ax Sonnenschutz" auf "Obj. 'Automatik’ & ndchste Zustandsédnderung" einstellen.

Der Automatik-Betrieb wird aktiviert, sobald das Objekt "Automatik" gemaf Polaritat auf
‘aktiv' eingestellt wird. Eine Reaktion am Ausgang zeigt sich jedoch erst dann, wenn Gber
"Sonne / Beschattung Fassade" eine neue Zustandsanderung erkannt wird. Dabei gibt der
neue Zustand (Sonne/Beschattung Anfang oder Sonne/Beschattung Ende) das Verhalten
des Ausgangs vor.

m  Den Parameter "Aktivierung Automatik-Betrieb Gber" auf der Parameterseite
"Ax Sonnenschutz" auf "Obj. 'Automatik’ & sofortige Nachfihrung" einstellen.

Der Automatik-Betrieb wird aktiviert, sobald das Objekt "Automatik" ein "1"-Telegramm
empfangt Der Zustand des Objektes "Sonne / Beschattung Fassade" gibt dabei unmittelbar
das Verhalten des Ausgangs vor (Sonne/Beschattung Anfang oder Sonne/Beschattung En-
de).

1] In Abhangigkeit der Einstellung werden fiir das Objekt "Automatik" in der ETS verschiede-
ne Objektnummern angelegt. Bei einer Umparametrierung gehen dadurch Zuordnungen
von Gruppenadressen zum Automatik-Objekt verloren.

Polaritit des Objekts "Automatik" einstellen (nur bei erweitertem Sonnenschutz)

Wenn die Automatik Gber das Objekt und nur bei einer nachsten Zustandsanderung des Son-
nensignals aktiviert werden soll (siehe "Aktivierung des Automatik-Betriebs einstellen"), kann
zusétzlich die Telegrammpolaritat des Automatik-Objekts eingestellt werden.

Die Sonnenschutz-Funktion muss auf der Parameterseite
"Ax — Freigaben" (x = Nummernpaar des Ausgangs) freigegeben sein, damit die Parameter des
Sonnenschutzes sichtbar sind.

Der erweiterte Sonnenschutz muss konfiguriert sein mit einer Aktivierung des Automatik-Be-
triebs bei nachster Zustandsanderung.

= Den Parameter "Polaritat Objekt 'Automatik™ auf der Parameterseite "Ax Sonnenschutz"
auf die erforderliche Telegrammpolaritat einstellen.
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Das Telegramm auf das Objekt "Automatik" wird entsprechend der eingestellten Prioritat
ausgewertet.

i/ Nach einem ETS-Programmiervorgang oder nach dem Einschalten der Versorgungsspan-
nung muss das Objekt "Automatik" auch bei invertierter Polaritdt zunadchst vom Bus be-
schrieben werden, bis dass der Automatik-Betrieb aktiviert wird.

i] Die Polaritat des Objekts "Automatik” ist nicht einstellbar, wenn die Automatik Gber das Ob-
jekt mit sofortiger Nachflihrung aktiviert wird. In diesem Fall ist die Telegrammpolaritat fest
vorgegeben: Automatik EIN ="1", Automatik AUS ="0".

Sperrfunktion fiir Automatik-Betrieb einstellen (nur bei erweitertem Sonnenschutz)

Der Automatik-Betrieb kann jederzeit Uber ein separates Sperrobjekt deaktiviert werden. Bei
Freigabe der Sperrfunktion in der ETS-Parametrierung wird das Objekt "Automatik Sperren”
sichtbar.

Die Sonnenschutz-Funktion muss auf der Parameterseite
"Ax — Freigaben" (x = Nummernpaar des Ausgangs) freigegeben sein, damit die Parameter des
Sonnenschutzes sichtbar sind.

Der erweiterte Sonnenschutz muss konfiguriert sein mit einer Aktivierung des Automatik-Be-
triebs mit sofortiger Nachfihrung des Sonnensignals.

= Den Parameter "Sperrfunktion fir Automatik-Betrieb ?" auf der Parameterseite
"Ax Sonnenschutz" auf "Ja" einstellen.

Die Sperrfunktion ist freigeschaltet. Es wird der Parameter zur Einstellung der Polaritét
sichtbar.

m  Den Parameter "Polaritat Objekt 'Automatik Sperren™ auf der Parameterseite
"Ax Sonnenschutz" auf die erforderliche Telegrammpolaritat parametrieren.

Das Telegramm auf das Objekt "Automatik Sperren" wird entsprechend der eingestellten
Prioritat ausgewertet.

i/ Die Objekte "Automatik” und "Automatik Sperren" sind miteinander logisch verkniipft
(UND mit Ruckfihrung). Bei aktivierter Sperrung wird der Automatik-Betrieb zuriickgesetzt
und somit abgebrochen. Der betroffene Ausgang zeigt dann das Verhalten am Ende des
Automatik-Betriebs. Der Automatik-Betrieb |asst sich erst dann wieder aktivieren, wenn das
Sperrobjekt freigegeben wird und in das Objekt "Automatik" erneut eine "1" geschrieben
wird. Aktivierungen des Automatik-Betriebs wahren einer aktiven Sperrung werden igno-
riert.

i/ Nach einem ETS-Programmiervorgang oder nach dem Einschalten der Versorgungsspan-
nung werden die Objekte "Automatik" und "Automatik Sperren" stets mit "0" initialisiert. Bei
invertierter Polaritat des Sperrobjektes (Einstellung "gesperrt = 0") ist die Sperrfunktion in
diesem Fall sofort aktiv! Ein Busspannungsausfall bei vorhandener Netzspannungsversor-
gung beeinflusst den Zustand des Sperrobjekts nicht.

Sperrfunktion fiir direkten Betrieb einstellen (nur bei erweitertem Sonnenschutz)

Der direkte Betrieb kann jederzeit Gber ein separates Sperrobjekt deaktiviert werden. Bei Frei-
gabe der Sperrfunktion in der ETS-Parametrierung wird das Objekt "Direkten Betrieb Sperren”
sichtbar.

Die Sonnenschutz-Funktion muss auf der Parameterseite
"Ax — Freigaben" (x = Nummernpaar des Ausgangs) freigegeben sein, damit die Parameter des
Sonnenschutzes sichtbar sind.

Der erweiterte Sonnenschutz muss konfiguriert sein.

= Den Parameter "Sperrfunktion fur direkten-Betrieb ?" auf der Parameterseite
"Ax Sonnenschutz" auf "Ja" einstellen.
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Die Sperrfunktion ist freigeschaltet. Es wird der Parameter zur Einstellung der Polaritat
sichtbar.

= Den Parameter "Polaritat Objekt 'Direkten Betrieb Sperren™ auf der Parameterseite
"Ax Sonnenschutz" auf die erforderliche Telegrammpolaritat parametrieren.

Das Telegramm auf das Objekt "Direkten Betrieb Sperren" wird entsprechend der einge-
stellten Prioritdt ausgewertet.

i/ Nach einem ETS-Programmiervorgang oder nach dem Einschalten der Versorgungsspan-
nung wird das Objekt "Automatik Sperren” stets mit "0" initialisiert. Bei invertierter Polaritat
des Sperrobjektes (Einstellung "gesperrt = 0") ist die Sperrfunktion in diesem Fall sofort ak-
tiv! Ein Busspannungsausfall bei vorhandener Netzspannungsversorgung beeinflusst den
Zustand des Sperrobjekts nicht.

Reaktion bei Automatik-Betrieb Ende einstellen (nur bei erweitertem Sonnenschutz)

Bei der Deaktivierung des Automatik-Betriebs — auch durch die Sperrfunktion — zeigt der betrof-
fene Ausgang die eingestellte Reaktion, wenn zum Zeitpunkt der Deaktivierung keine Funktion
mit einer héheren Prioritét aktiv ist. Die eingestellte Reaktion wird beim Beenden der Automatik
auch nicht ausgefiihrt, wenn der direkte Betrieb geman Prioritdt das Sonnenscheinsignal Gber-
steuert. Die Einstellung der Reaktion am Ende des Automatik-Betriebs erfolgt auf der Parame-
terseite "Ax — Sonnenschutz" (x = Nummernpaar des Ausgangs). In Abhangigkeit der eingestell-
ten Betriebsart passt die ETS die Textbezeichnung der Parametereinstellungen an

("auffahren" < "Klappe 6ffnen" / "abfahren" < "Klappe schlielen").

Die Sonnenschutz-Funktion muss auf der Parameterseite "Ax — Freigaben" freigegeben sein,
damit die Parameter des Sonnenschutzes sichtbar sind.

Der erweiterte Sonnenschutz muss konfiguriert sein.
m  Den Parameter "Reaktion bei Automatik-Betrieb Ende" einstellen auf "keine Reaktion".

Am Ende der Automatik zeigt das Relais des Ausgangs keine Reaktion. Zu diesem Zeit-
punkt ablaufende Fahrten werden zu Ende ausgefihrt.

m  Den Parameter "Reaktion bei Automatik-Betrieb Ende" einstellen auf
"auffahren" oder "Klappe 6ffnen".

Der Aktor fahrt den Behang nach oben oder 6ffnet die Liftungsklappe am Ende der Auto-
matik.

m  Den Parameter "Reaktion bei Automatik-Betrieb Ende" einstellen auf
"abfahren" oder "Klappe schliefsen".

Der Aktor fahrt den Behang nach unten oder schlief3t die Luftungsklappe am Ende der Au-
tomatik.

m  Den Parameter "Reaktion bei Automatik-Betrieb Ende" einstellen auf "stopp".

Am Ende der Automatik steuert der Aktor die Relais des Ausgangs in die Position "stopp".
Dadurch wird eine evtl. ablaufende Antriebsfahrt unterbrochen.

m  Den Parameter "Reaktion bei Automatik-Betrieb Ende" einstellen auf
"Position nachfihren".

Am Ende der Automatik wird der zuletzt vor der Sonnenschutz-Automatik statisch einge-
stellte oder der wéhrend der Sonnenschutz-Automatik nachgefiihrte und intern abgespei-
cherte Zustand am Ausgang eingestellt. Dabei werden die Positionsobjekte, das Langzeit-
objekt und die Szenenfunktion nachgefuhrt.

1] Das bei diesem Parameter eingestellte Verhalten wird nur dann ausgefiihrt, wenn keine hé-
her priorisierte Funktion (z. B. Sicherheit) zum Zeitpunkt des Endes des Automatik-Betriebs
aktiviert ist.
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i| Bei Einstellung "Position nachfiihren": Der Aktor kann nur dann absolute Positionen (Positi-
onstelegramm, Szenenwert) am Ende des Automatik-Betriebs nachfihren, wenn die Positi-
onsdaten bekannt sind und Positionen vorgegeben wurden. Andernfalls wird am Ende der
Automatik keine Reaktion gezeigt.
Positionsdaten kénnen nachgefiihrt werden, wenn vor der Sonnenschutz-Automatik eine
Position definiert eingestellt war oder wenn wahrend der Sonnenschutzes ein neues Positi-
onstelegramm Uber die Positionierungsobjekte empfangen wurde. Im zuletzt genannten
Fall wird eine Referenzfahrt am Ende der Automatik gefahren, wenn die Position vor oder
wahrend des Sonnenschutzes unbekannt war.
Auch werden bekannte Lamellenpositionen wie beschrieben nachgefiihrt. Das erfolgt auch
dann, wenn die Jalousieh6he unbekannt ist.
Langzeitfahrten (Fahrt ohne Positionsvorgabe) werden immer nachgefihrt.

Zeitverzogerung fiir Sonne / Beschattung Anfang und Ende einstellen

Das uber das Objekt "Sonne / Beschattung Fassade" empfangene Telegramm zur Aktivierung
oder zur Deaktivierung der Sonnenbeschattung (gemal Polaritat) kann separat fur jeden Aus-
gang zeitverzdgert ausgewertet werden. Eine Auswertung der eingestellten Verzégerungszeiten
findet im einfachen als auch im erweiterten Sonnenschutz immer statt.

Die Sonnenschutz-Funktion muss auf der Parameterseite
"Ax — Freigaben" (x = Nummernpaar des Ausgangs) freigegeben sein, damit die Parameter des
Sonnenschutzes sichtbar sind.

m  Den Parameter "Zeitverzégerung Sonne / Beschattung Anfang" auf der Parameterseite
"Ax — Sonnenschutz Anfang" auf die erforderliche Verzégerungszeit einstellen.

Das Telegramm zur Aktivierung der Sonnenbeschattung wird gemaf der Einstellung verzo-
gert ausgewertet.

m  Den Parameter "Zeitverzégerung Sonne / Beschattung Ende" auf die erforderliche Verzo-
gerungszeit einstellen.

Das Telegramm zur Deaktivierung der Sonnenbeschattung wird geman der Einstellung
verzdgert ausgewertet.

=]

Die Zeiteinstellung "0" in den Parametern deaktiviert die jeweilige Verzégerungszeit. In die-
sem Fall wird der Zustand des Sonnenscheinsignals sofort ausgewertet.

Bei einfachem Sonnenschutz: Ein Update auf das Objekt "Sonne / Beschattung Fassade"
(aktiviert nach aktiviert) bewirkt unter Berticksichtigung der Verzégerungszeit die Reaktivie-
rung des Sonnenschutzes, wenn dieser zuvor durch eine direkte Bedienung geman niedri-
gerer oder gleicher Prioritat beeinflusst oder abgebrochen wurde.

i| Bei erweitertem Sonnenschutz: Die Zeitverzégerung wird bei einem
Objektupdate auf "Sonne / Beschattung Fassade" auch bei deaktiviertem Automatik-Be-
trieb gestartet, so dass der neu empfangene Sonnenzustand bei anschlielsend aktivierter
Automatik ggf. verzdgert in Erscheinung tritt. Ein Update auf das
Objekt "Sonne / Beschattung Fassade" von aktiv nach aktiv oder von inaktiv nach inaktiv
zeigt im erweiterten Sonnenschutz — als Unterschied zum einfachen Sonnenschutz -
grundsatzlich keine Reaktion. Es muss ein Zustandswechsel erkannt werden, um das Ver-
halten eines Ausgangs zu beeinflussen. Auch bewirkt nur ein Update des Sonnenzustan-
des nicht die Aktivierung der Automatik.

=

Reaktion bei Sonne / Beschattung Anfang einstellen

Das Verhalten des Ausgangs zu Beginn der Sonnenbeschattung — ggf. nach Ablauf der Verzé-
gerungszeit — kann separat fur jeden Ausgang in der ETS konfiguriert werden. Im einfachen
Sonnenschutz wird das Verhalten dann ausgefihrt, wenn die Sonnenschutzfunktion durch den
Empfang eines neuen Sonnenscheinsignals aktiviert wird. Im erweiterten Sonnenschutz zeigt
der Ausgang die parametrierte Reaktion, wenn die Automatik aktiviert ist und ein neues Son-
nenscheinsignal ("Sonnenschein vorhanden") empfangen wird oder empfangen wurde. Die Re-
aktion wird nicht ausgefihrt, wenn zum Zeitpunkt der neu empfangenen Sonnenbeschattung ei-
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ne Funktion mit einer héheren Prioritat aktiviert ist.

Die Einstellung der Reaktion bei Sonne / Beschattung Anfang erfolgt auf der Parameterseite
"Ax — Sonnenschutz Anfang" (x = Nummernpaar des Ausgangs). In Abhéngigkeit der eingestell-
ten Betriebsart passt die ETS die Textbezeichnung der Parametereinstellungen an

("auffahren" « "Klappe 6ffnen" / "abfahren" < "Klappe schlief3en"). Auch passt die ETS die Pa-
rameterauswahl in Abh&ngigkeit der eingestellten Betriebsart an.

Die Sonnenschutz-Funktion muss auf der Parameterseite "Ax — Freigaben" freigegeben sein,
damit die Parameter des Sonnenschutzes sichtbar sind.

m  Den Parameter "Reaktion bei Sonne / Beschattung Anfang" einstellen auf "keine Reaktion".

Zu Beginn der Sonnenbeschattung geht der Ausgang in den Sonnenschutz und die Relais
des Ausgangs zeigen keine Reaktion. Zu diesem Zeitpunkt ablaufende Fahrten werden zu
Ende ausgefiihrt.

= Den Parameter "Reaktion bei Sonne / Beschattung Anfang" einstellen auf
"auffahren" oder "Klappe 6ffnen".

Der Aktor fahrt zu Beginn der Sonnenbeschattung den Behang nach oben oder &ffnet die
Luftungsklappe.

= Den Parameter "Reaktion bei Sonne / Beschattung Anfang" einstellen auf
"abfahren" oder "Klappe schliefsen".

Der Aktor fahrt zu Beginn der Sonnenbeschattung den Behang nach unten oder schlief3t
die Luftungsklappe.

= Den Parameter "Reaktion bei Sonne / Beschattung Anfang" einstellen auf "stopp".

Zu Beginn der Sonnenbeschattung steuert der Aktor die Relais des Ausgangs in die Positi-
on "stopp". Dadurch wird eine evtl. ablaufende Antriebsfahrt unterbrochen.

= Den Parameter "Reaktion bei Sonne / Beschattung Anfang" einstellen auf
"Abruf interne Szene". Die Nummer der Szene, welche abgerufen werden soll, beim Para-
meter "Szenennummer (1...8)" parametrieren.

Zu Beginn der Sonnenbeschattung ruft der Aktor fir den betroffenen Ausgang den in der
Szenenkonfiguration eingestellten Positionswert ab. Es wird also kein Szenenabruf wie im
direkten Betrieb ausgefihrt, sondern lediglich der entsprechende Szenen-Positionswert an-
gefahren.

= Den Parameter "Reaktion bei Sonne / Beschattung Anfang" einstellen auf "feste Position".

Zu Beginn der Sonnenbeschattung ruft der Aktor fiir den betroffenen Ausgang einen festen
Positionswert ab.

i] Die Einstellung "feste Position" kann bei der Betriebsart "Jalousie" getrennt fiir die Jalou-
siehdhe und fir die Lamellenposition ausgewahlt werden. Die ETS passt aus diesem
Grund die Parameterauswahl an und erweitert die Einstellungsmdglichkeiten in dieser Be-
triebsart.

= Nur Bei "feste Position": Den Parameter "Feste Jalousieposition",
"Feste Rollladen-/Markisenposition" oder "Feste Liiftungsklappenposition" auf
"wie parametrierter Wert" einstellen. Im Anschluss den Parameter
"Jalousieposition (0...100%)", "Rollladen-/Markisenposition (0...100%)" oder
"Liftungsklappenposition (0...100%)" auf den gewiinschten Positionswert parametrieren.

Zu Beginn der Sonnenbeschattung fahrt der Ausgang unveranderbar den parametrierten
Positionswert an.

= Nur Bei "feste Position": Den Parameter "Feste Jalousieposition”,
"Feste Rollladen-/Markisenposition" oder "Feste Luftungsklappenposition" auf
"keine Anderung der aktuellen Position" einstellen.

Zu Beginn der Sonnenbeschattung wird der zuletzt eingestellte Positionswert der Jalousie-
hohe, der Rolllade, der Markise oder der Liftungsklappe beibehalten.

= Nur Bei "feste Position" und Betriebsart "Jalousie": Den Parameter
"Feste Lamellenposition (0...100%)" auf den gewunschten Positionswert parametrieren.

Zu Beginn der Sonnenbeschattung fahrt der Ausgang die Lamellen unveranderbar auf den
parametrierten Positionswert, nachdem die Jalousieh6he eingestellt wurde.
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m  Den Parameter "Reaktion bei Sonne / Beschattung Anfang" einstellen auf
"variable Position".

Zu Beginn der Sonnenbeschattung ruft der Aktor fir den betroffenen Ausgang den variabel
vorgegebenen Positionswert ab. Die variable Vorgabe der Jalousieh6he, der Rollladen-,
Markisen- oder Liiftungsklappenposition erfolgt Giber das separate Kommunikationsobjekt
"...pos. Sonne /Beschattung” (in der Betriebsart "Jalousie" fur die Lamellen auch tber das
separate Objekt "Lamellenpos. Sonne/Beschattung"”).

1] Die Einstellung "variable Position" kann bei der Betriebsart "Jalousie" getrennt fiir die Ja-
lousiehdhe und fur die Lamellenposition ausgewahlt werden. Die ETS passt aus diesem
Grund die Parameterauswahl an und erweitert die Einstellungsmdglichkeiten in dieser Be-
triebsart.

[i] Das bei diesem Parameter eingestellte Verhalten wird nur dann ausgefiihrt, wenn keine hé-
her priorisierte Funktion (z. B. Sicherheit) zum Zeitpunkt der Sonnenbeschattung aktiviert
ist.

1] Bei Einstellung "Abruf interne Szene": Bei dieser Einstellung muss die Szenenfunktion des
Ausgangs in der ETS freigeschaltet sein! Andernfalls erfolgt eine Positionierung zu Beginn
der Sonnenbeschattung auf unbestimmte Positionswerte. Es werden auch die durch eine
Szenen-Speicherfunktion im Aktor abgespeicherten Szenenpositionswerte angefahren. Ei-
ne konfigurierte Szenenabrufverzégerung hat auf den Abruf des Szenenwertes durch den
Sonnenschutz keine Auswirkung.

i| Bei Einstellung "variable Position": Nach einem ETS-Programmiervorgang oder nach dem
Einschalten der Versorgungsspannung missen die
Objekte "...pos. Sonne/Beschattung" und "Lamellenpos. Sonne/Beschattung" vom Bus mit
Positionswerten beschrieben werden. Andernfalls positioniert der Aktor zu Beginn der Son-
nenbeschattung nicht, da ihm keine gultigen Positionsdaten vorliegen!
Die Positionsdaten kénnen im Betrieb des Aktors — auch bei aktivem Sonnenschutz — je-
derzeit Gber den Bus aktualisiert werden (z. B. durch eine Wetterstation zwecks Sonnen-
standsnachfiihrung). Der Aktor fahrt bei aktiver Sonnenbeschattung dann sofort die neu
empfangenen Positionen an. Falls eine Funktion mit einer héheren Prioritat aktiviert ist,
speichert der Aktor die neu empfangenen Positionswerte und fahrt sie bei einem spéteren
Beschattungsvorgang an.
Die zuletzt empfangenen Positionsdaten gehen bei einem Ausfall der Busspannung (Netz-
spannungsversorgung eingeschaltet) nicht verloren.

Erzwingen einer Referenzfahrt bei Sonnenschutz einstellen

Zu Beginn einer Sonnenbeschattung kann bei Bedarf im einfachen und im erweiterten Sonnen-
schutz eine Referenzfahrt erzwungen werden, wenn feste oder variable Positionswerte oder
Szenenpositionen angefahren werden sollen. Durch das Erzwingen einer Referenzfahrt zu Be-
ginn des Sonnenschutzes kann sichergestellt werden, dass die Behang- oder Lamellenpositio-
nen bei einer Sonnenschutz-Positionierung von verschiedenen Ausgangen auf identische Posi-
tionswerte (z. B. eine lange Fensterfront) synchron angefahren werden. Andernfalls kénnten
sich hier ohne das Erzwingen einer Referenzfahrt Ungenauigkeiten in der Positionierung ein-
stellen, die sich stérend auf das 'Gesamtbild' einer beschatteten Gebdudefassade auswirken.
Eine erzwungene Referenzfahrt wird im einfachen Sonnenschutz immer dann ausgefuhrt, wenn
Uber das Objekt "Sonne Beschattung Fassade" erstmalig der Anfang einer Sonnenbeschattung
signalisiert wird. Updates des Objektes von 'Sonnenschein vorhanden' nach

'Sonnenschein vorhanden' bewirken keine Referenzfahrt, wenn sich der Ausgang zu diesem
Zeitpunkt noch in der Sonnenschutzposition befindet.

Im erweiterten Sonnenschutz wird eine erzwungene Referenzfahrt gefahren, wenn die Automa-
tik aktiv ist oder aktiviert wird und Uber das Objekt "Sonne Beschattung Fassade" der Anfang ei-
ner Sonnenbeschattung signalisiert wurde. Updates des Objektes von

'Sonnenschein vorhanden' nach 'Sonnenschein vorhanden' bewirken grundséatzlich keine Refe-
renzfahrt. Hier muss erst ein Wechsel des Sonnenscheinsignals von 'Sonne nicht vorhanden'
nach 'Sonne vorhanden' erfolgen, bis dass eine neue Referenzfahrt ausgefihrt wird.

Eine erzwungene Referenzfahrt wird wie beschrieben zur Synchronisierung immer ausgefihrt,

Best.-Nr. 7531 40 19 Seite 120 von 240



B. Software "Schalten, Jalousie, Ventil 20B3x1"
Berker Funktionsbeschreibung

auch dann, wenn die Positionsdaten des Behangs oder der Lamellen bekannt sind. Am Ende
einer Sonnenbeschattung wird grundsatzlich keine Referenzfahrt erzwungen.

Die Sonnenschutz-Funktion muss auf der Parameterseite
"Ax — Freigaben" (x = Nummernpaar des Ausgangs) freigegeben sein, damit die Parameter des
Sonnenschutzes sichtbar sind.

= Den Parameter "Referenzfahrt vor jeder Sonnenschutzpositionierung ?" auf der Parameter-
seite "Ax Sonnenschutz Anfang" einstellen auf "Ja".

Zu Beginn der Sonnenbeschattung wird wie beschrieben immer eine Referenzfahrt er-
zwungen. Nach Ablauf der Referenzfahrt wird die vorgegebene Position eingestellt.

= Den Parameter "Referenzfahrt vor jeder Sonnenschutzpositionierung ?" auf der Parameter-
seite "Ax Sonnenschutz Anfang" einstellen auf "Nein".

Zu Beginn der Sonnenbeschattung wird nur dann eine Referenzfahrt ausgefuhrt, wenn die
Positionsdaten — z. B. nach einem ETS-Programmiervorgang oder nach dem Einschalten
der Spannungsversorgung — unbekannt sind. Andernfalls wird sofort die vorgegebene Posi-
tion zur Sonnenbeschattung angefahren.

=

Eine Referenzfahrt ist eine um 20 % und zusatzlich um die parametrierte Fahrzeitverldnge-
rung verlangerte Fahrzeit in die obere Endlage. Eine Referenzfahrt ist nicht nachtriggerbar.

Bei variabler Vorgabe von Positionswerten: Eine Referenzfahrt wird nicht ausgefiihrt, wenn
bei aktivem Sonnenschutz neue Positionswerte Gber den Bus vorgegeben werden.

Bei Betriebsart "Jalousie": Eine abgeschlossene Referenzfahrt der Jalousiehthe synchroni-
siert auch die Lamellenposition.

G

Lamellenoffset bei Sonnenschutz (nur bei Betriebsart "Jalousie™)

Fur die Lamellenposition am Anfang einer Sonnenbeschattung kann separat fur jeden Ausgang
ein Offset angegeben werden, wenn feste oder variable Lamellenpositionswerte angefahren
werden sollen.

Der Lamellenoffset kann bei Bedarf die fest oder variabel vorgegebene Lamellen-Sollposition
korrigieren und ermdéglicht auf diese Art die Einstellung einer individuellen Beschattungssituati-
on bei aktivem Sonnenschutz. Es werden zwei Offsetvorgaben unterschieden...

- Der Lamellenoffset kann statisch in der ETS parametriert werden. Durch Parametrierung
eines statischen Offsetwerts ist beispielsweise eine Anpassung der Sonnenbeschattung in
bestimmten Gebaudebereichen méglich, die durch 'Schattenwerfer' vor dem Gebaude nicht
der vollen Sonneneinstrahlung ausgesetzt sind. Somit kann der durch die Sonnenschutz-
Steuerung variabel eingestellte oder fest parametrierte Lamellenwinkel Gibersteuert werden,
so dass die Lamellen immer etwas weiter gedffnet sind, als urspriinglich vorgegeben. Alter-
nativ ist bei starken Sonnenreflektionen auch das Schlie3en der Lamellen Uber den stati-
schen Offset méglich.

- Der Lamellenoffset kann zuséatzlich Gber das separate Kommunikationsobjekt
"Offset Lamellenposition Sonne" vom Bus angepasst werden. Auf diese Weise kann auch
wahrend einer aktiven Sonnenbeschattung der gewlinschte Lamellenoffset eingestellt wer-
den - unabhangig von einer direkten Bedienung beispielsweise durch den Kurzzeitbetrieb.
Somit ist es als Beispiel méglich, dass Personen in einem Raum jederzeit den Lamellen-
winkel durch Wertvorgabe an einem Tastsensor oder an einer Visualisierung 'manuell’
nachkorrigieren und individuell anpassen kdnnen. Eine Offsetvorgabe Uber das Objekt
Uberschreibt den in der ETS parametrierten Wert.

Der vorgegebene Offset wird im einfachen und im erweiterten Sonnenschutz bei jeder Lamel-
lenpositionierung bei aktiver Sonnenbeschattung (Sonne / Beschattung Anfang) beriicksichtigt
und rechnerisch auf die vorgegebene Lamellen-Sollposition addiert. Der Offsetwert I&sst sich im
Bereich -100 % ... 0 ... 100 % variieren, so dass der Lamellenwinkel in beide Richtungen bis in
die Lamellenendlagen beeinflusst werden kann (siehe Bild 42). Bei einem Offset von "0 %" ent-
spricht die tatsachliche Lamellenposition immer der vorgegebenen Lamellen-Sollposition des
Sonnenschutzes.
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Bild 42: Funktionsweise des Lamellenoffsets als Beispiel
(beispielhaft fir Lamellentyp 1 / Lamellentyp 2 sinngemaf gleich)

Der nach der Addition der Lamellenposition mit dem Offset tatséchlich eingestellte Positions-
wert liegt immer zwischen 0 und 100%. Positionsminimum und —maximum werden somit durch
die Lamellenendlagen bestimmt. Ein Uberschreiten dieser Grenzen durch eine Offsetvorgabe
ist nicht moglich. Beispiel (siehe Bild 42)...

Lamellenposition Sonne / Beschattung Anfang = 90 %

Offset Lamellenposition Sonne / Beschattung Anfang = +30 %

-> Resultierende Lamellenposition ist 100%, da Lamellenendlage erreicht.

Das Datenformat des Kommunikationsobjektes "Offset Lamellenposition Sonne" erlaubt geman
KNX-Datenpunkttyp 6.001 (DPT_Percent_V8) die Vorgabe positiver und negativer Werte im Be-
reich 128 ... 0 ... +127. Der Aktor interpretiert den empfangenen Wert direkt als Offset in %.
Werte kleiner 100 oder gréRer +100 werden auf Minimum- (-100 %) und Maximumoffset

(+100 %) begrenzt und dementsprechend ausgewertet.

Eine Offsetvorgabe (iber das Objekt tiberschreibt den in der ETS parametrierten Wert. Ein Gber
das Kommunikationsobjekt empfangener Offsetwert kann bei Busspannungsausfall oder beim
Ausfall der Netzspannungsversorgung des Aktors intern nichtfliichtig abgespeichert werden, so
dass der zuletzt empfangene Offsetwert auch bei einem Ausfall der gesamten Versorgungs-
spannung (Bus- und Netzspannungsausfall) nicht verloren geht. Alternativ kann die Offsetvor-
gabe Uber den Bus bei einem Ausfall der Versorgungsspannung zuriickgesetzt werden (0 %),
so dass der in der ETS parametrierte Wert wieder ausgewertet wird. Das Verhalten der Offset-
vorgabe bei Bus- oder Netzspannungsausfall ist in der ETS parametrierbar.

Lamellenoffset bei Sonnenschutz konfigurieren (nur bei Betriebsart "Jalousie™)

Die Sonnenschutz-Funktion muss auf der Parameterseite
"Ax — Freigaben" (x = Nummernpaar des Ausgangs) freigegeben sein, damit die Parameter des
Sonnenschutzes sichtbar sind.

Die Betriebsart muss auf "Jalousie" konfiguriert sein.

Die Reaktion bei Sonne / Beschattung Anfang muss auf feste oder variable Positionsvorgabe
parametriert sein.

m  Den Parameter "Offset bei fester und variabler Lamellenposition" auf der Parameterseite
"Ax Sonnenschutz Anfang" einstellen auf "kein Offset".

Die Offsetkorrektur ist deaktiviert. Bei einer Sonnenbeschattung (Sonne / Beschattung An-
fang) wird die feste oder variable Lamellen-Sollposition ohne Offsetkorrektur angefahren.
Die weiteren Parameter der Offsetparametrierung sind ausgeblendet.

= Den Parameter "Offset bei fester und variabler Lamellenposition” einstellen auf
"Offset wie Parameter".

Die statische Offsetkorrektur durch ETS-Parametervorgabe ist aktiviert. Bei jeder Sonnen-
beschattung (Sonne / Beschattung Anfang) wird die Lamellen-Sollposition stets um den pa-
rametrierten Offsetwert korrigiert.

m  Den Parameter "Offset bei fester und variabler Lamellenposition" einstellen auf
"Offset wie Parameter und durch Objekt".
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Die Offsetkorrektur durch ETS-Parametervorgabe und durch Vorgabe lber das Objekt ist
aktiviert. Der Lamellenoffset wird durch einen fest parametrierten Wert in der ETS vorgege-
ben und Iasst sich dynamisch durch ein separates Kommunikationsobjekt anpassen. Bei
jeder Sonnenbeschattung (Sonne / Beschattung Anfang) wird die Lamellen-Sollposition
stets um den vorgegebenen Offsetwert korrigiert.

m  Den Parameter "Offset-Lamellenposition (-100 ... 100 %)" auf der Parameterseite
"Ax Sonnenschutz Anfang" auf den erforderlichen Offsetwert parametrieren.

Der parametrierte Wert definiert die statische Offsetkorrektur der Lamellenposition. Der pa-
rametrierte Wert kann iber das Objekt "Offset Lamellenposition Sonne" angepasst werden,
wenn das Kommunikationsobjekt freigeschaltet wurde.

®  Den Parameter
"Offset-Lamellenposition durch Objekt bei Bus-/Netzspannungsausfall speichern ?" auf
"Nein" einstellen.

Der durch das Objekt empfangene Wert wird nur temporéar flichtig gespeichert. Dadurch
ersetzt der empfangene Wert nur den parametrierten Wert bis zu einer neuen Initialisierung
des Aktors (Wiederkehr von Bus- oder Netzspannung, wenn beide zuvor ausgeschaltet wa-
ren). Nach einer Initialisierung wird der in der ETS parametrierte Offsetwert wieder verwen-
det.

m  Den Parameter
"Offset-Lamellenposition durch Objekt bei Bus-/Netzspannungsausfall speichern ?" auf "Ja"
einstellen.

Der empfangene Wert wird bei einem Bus- oder Netzspannungsausfall nichtflichtig im Ak-
tor gespeichert. Der urspriinglich parametrierte Offsetwert wird dabei dauerhaft tGberschrie-
ben. Erst ein neuer ETS-Programmiervorgang setzt den Offset auf die Parametervorgabe
zuruck.

i] Ein Uber den Bus empfangener Offsetwert wird intern im Aktor temporér oder nichtfliichtig
gespeichert und bei der nachsten Sonnenbeschattung berlicksichtigt. Der Empfang eines
Offsetwerts wahrend einer aktiven Sonnenbeschattung (Sonne / Beschattung Anfang aktiv)
fuhrt zu sofortigen und 'sichtbaren' Nachfiihrung des Offsetwinkels am Ausgang.

Nach einem ETS-Programmiervorgang ist der Offset stets auf den in der ETS parametrier-
ten Wert gesetzt

Beim Speichern der Offset-Lamellenposition bei Bus-/Netzspannungsausfall: Die Speiche-
rung des Uber das Objekt vorgegebenen Offsetwerts erfolgt nur dann, wenn ein Teil der
Versorgungsspannung (Netz- oder Busspannung) noch vorhanden ist oder die Versor-
gungsspannung vollstandig ausfallt und zuvor fir mindestens 20 Sekunden nach dem letz-
ten Reset ununterbrochen Netzspannung zur Verfligung gestanden hat (Energiespeicher
fur Speichervorgang ausreichend geladen). Andernfalls erfolgt keine Speicherung!

i/ Der Lamellenoffset hat auf das Verhalten eines Ausgangs am Ende einer Sonnenbeschat-
tung (Sonne / Beschattung Ende) keinen Einfluss.

=

Reaktion bei Sonne / Beschattung Ende einstellen (nur bei einfachem Sonnenschutz)

Am Ende einer Sonnenbeschattung — ggf. nach Ablauf der Verzégerungszeit — zeigt der betrof-
fene Ausgang die eingestellte Reaktion, wenn zum Zeitpunkt der Deaktivierung keine Funktion
mit einer héheren Prioritat aktiv ist. Die eingestellte Reaktion wird am Ende einer Sonnenbe-
schattung auch nicht ausgefiihrt, wenn der direkte Betrieb gemal Prioritat das Sonnenscheinsi-
gnal Ubersteuert.

Die Einstellung der Reaktion am Ende einer Sonnenbeschattung erfolgt auf der Parameterseite
"Ax Sonnenschutz Ende" (x = Nummernpaar des Ausgangs). In Abhangigkeit der eingestellten
Betriebsart passt die ETS die Textbezeichnung der Parametereinstellungen an

("auffahren" « "Klappe 6ffnen" / "abfahren" «— "Klappe schliel3en").

Die Sonnenschutz-Funktion muss auf der Parameterseite "Ax — Freigaben" freigegeben sein,
damit die Parameter des Sonnenschutzes sichtbar sind.

Der einfache Sonnenschutz muss konfiguriert sein.
= Den Parameter "Reaktion bei Sonne / Beschattung Ende" einstellen auf "keine Reaktion".
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Am Ende der Sonnenbeschattung zeigt das Relais des Ausgangs keine Reaktion. Zu die-
sem Zeitpunkt ablaufende Fahrten werden zu Ende ausgefihrt.

= Den Parameter "Reaktion bei Sonne / Beschattung Ende" einstellen auf
"auffahren" oder "Klappe 6ffnen".

Der Aktor fahrt den Behang nach oben oder 6ffnet die Liftungsklappe am Ende der Son-
nenbeschattung.

m  Den Parameter "Reaktion bei Sonne / Beschattung Ende" einstellen auf
"abfahren" oder "Klappe schliel3en".

Der Aktor fahrt den Behang nach unten oder schlie3t die Liftungsklappe am Ende der
Sonnenbeschattung.

m  Den Parameter "Reaktion bei Sonne / Beschattung Ende" einstellen auf "stopp".

Am Ende der Sonnenbeschattung steuert der Aktor die Relais des Ausgangs in die Positi-
on "stopp". Dadurch wird eine evtl. ablaufende Antriebsfahrt unterbrochen.

= Den Parameter "Reaktion bei Sonne/Beschattung Ende" einstellen auf
"Position nachfihren".

Am Ende der Sonnenbeschattung wird der zuletzt vor Sonnenschutz statisch eingestellte
oder der wahrend des Sonnenschutzes nachgefihrte und intern abgespeicherte Zustand
am Ausgang eingestellt. Dabei werden die Positionsobjekte, das Langzeitobjekt und die
Szenenfunktion nachgefihrt.

[i] Das bei diesem Parameter eingestellte Verhalten wird nur dann ausgefiihrt, wenn keine hé-
her priorisierte Funktion (z. B. Sicherheit) bei Sonnenschutzfreigabe aktiviert ist oder ein di-
rekter Betrieb gemaf Prioritat nicht das Sonnenscheinsignal Gibersteuert hat.

1] Bei Einstellung "Position nachfithren": Der Aktor kann nur dann absolute Positionen (Positi-
onstelegramm, Szenenwert) bei Sonnenschutzende nachfiihren, wenn die Positionsdaten
bekannt sind und Positionen vorgegeben wurden. Andernfalls wird am Ende der Sonnen-
beschattung keine Reaktion gezeigt.

Positionsdaten kénnen nachgefiihrt werden, wenn vor dem Sonnenschutz eine Position de-
finiert eingestellt war oder wenn wahrend des Sonnenschutzes ein neues Positionstele-
gramm Uber die Positionierungsobjekte empfangen wurde. Im zuletzt genannten Fall wird
eine Referenzfahrt am Ende des Sonnenschutzes gefahren, wenn die Position vor oder
wahrend des Sonnenschutzes unbekannt war.

Auch werden bekannte Lamellenpositionen wie beschrieben nachgefihrt. Das erfolgt auch
dann, wenn die Jalousieh6he unbekannt ist.

Langzeitfahrten (Fahrt ohne Positionsvorgabe) werden immer nachgefihrt.

Reaktion bei Sonne / Beschattung Ende einstellen (nur bei erweitertem Sonnenschutz)

Das Verhalten des Ausgangs am Ende der Sonnenbeschattung — ggf. nach Ablauf der Verzé-
gerungszeit — kann separat fur jeden Ausgang in der ETS konfiguriert werden. Im erweiterten
Sonnenschutz zeigt der Ausgang die parametrierte Reaktion, wenn die Automatik aktiviert ist
und ein neues Sonnenscheinsignal

(Zustandswechsel "Sonnenschein vorhanden" -> "Sonnenschein nicht vorhanden") empfangen
wird. Die Reaktion wird nicht ausgefuhrt, wenn zum Zeitpunkt der Anderung des Sonnenschein-
signals eine Funktion mit einer héheren Prioritat aktiviert ist. Die eingestellte Reaktion wird auch
nicht ausgefihrt, wenn der direkte Betrieb gemaR Prioritdt das Sonnenscheinsignal Ubersteuert.
Die Einstellung der Reaktion bei Sonne / Beschattung Ende erfolgt auf der Parameterseite

"Ax Sonnenschutz Ende" (x = Nummernpaar des Ausgangs). In Abhangigkeit der eingestellten
Betriebsart passt die ETS die Textbezeichnung der Parametereinstellungen an

("auffahren" < "Klappe 6ffnen" / "abfahren" < "Klappe schlielen").

Die Sonnenschutz-Funktion muss auf der Parameterseite "Ax — Freigaben" freigegeben sein,
damit die Parameter des Sonnenschutzes sichtbar sind.

Der erweitterte Sonnenschutz muss konfiguriert sein.
= Den Parameter "Reaktion bei Sonne / Beschattung Ende" einstellen auf "keine Reaktion".

Am Ende der Sonnenbeschattung zeigt das Relais des Ausgangs keine Reaktion. Zu die-
sem Zeitpunkt ablaufende Fahrten werden zu Ende ausgefihrt.
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Den Parameter "Reaktion bei Sonne / Beschattung Ende" einstellen auf
"auffahren" oder "Klappe 6ffnen".

Der Aktor fahrt den Behang nach oben oder 6ffnet die Liftungsklappe am Ende der Son-
nenbeschattung.

Den Parameter "Reaktion bei Sonne / Beschattung Ende" einstellen auf
"abfahren" oder "Klappe schliel3en".

Der Aktor fahrt den Behang nach unten oder schlief3t die Luftungsklappe am Ende der
Sonnenbeschattung.

Den Parameter "Reaktion bei Sonne / Beschattung Ende" einstellen auf "stopp".

Am Ende der Sonnenbeschattung steuert der Aktor die Relais des Ausgangs in die Positi-
on "stopp". Dadurch wird eine evtl. ablaufende Antriebsfahrt unterbrochen.

Den Parameter "Reaktion bei Sonne / Beschattung Ende" einstellen auf
"Abruf interne Szene". Die Nummer der Szene, welche abgerufen werden soll, beim Para-
meter "Szenennummer (1...8)" parametrieren.

Am Ende der Sonnenbeschattung ruft der Aktor fiir den betroffenen Ausgang den in der
Szenenkonfiguration eingestellten Positionswert ab. Es wird also kein Szenenabruf wie im
direkten Betrieb ausgefihrt, sondern lediglich der entsprechende Szenen-Positionswert an-
gefahren.

Den Parameter "Reaktion bei Sonne / Beschattung Ende" einstellen auf "feste Position".

Am Ende der Sonnenbeschattung ruft der Aktor fiir den betroffenen Ausgang einen festen
Positionswert ab.

Die Einstellung "feste Position" kann bei der Betriebsart "Jalousie" nur gemeinsam fir die
Jalousiehdhe und fiir die Lamellenposition ausgewahlt werden.

Nur bei "feste Position": Den Parameter "Feste Jalousieposition”,

"Feste Rollladen-/Markisenposition" oder "Feste Liiftungsklappenposition" auf

"wie parametrierter Wert" einstellen. Im Anschluss den Parameter

"Jalousieposition (0...100%)", "Rollladen-/Markisenposition (0...100%)" oder
"Liftungsklappenposition (0...100%)" auf den gewiinschten Positionswert parametrieren.

Am Ende der Sonnenbeschattung fahrt der Ausgang unveranderbar den parametrierten
Positionswert an.

Nur bei "feste Position": Den Parameter "Feste Jalousieposition”,
"Feste Rollladen-/Markisenposition" oder "Feste Luftungsklappenposition" auf
"keine Anderung der aktuellen Position" einstellen.

Am Ende der Sonnenbeschattung wird der zuletzt eingestellte Positionswert der Jalousie-
hohe, der Rolllade, der Markise oder der Liftungsklappe beibehalten.

Nur Bei "feste Position" und Betriebsart "Jalousie": Den Parameter
"Feste Lamellenposition (0...100%)" auf den gewunschten Positionswert parametrieren.

Am Ende der Sonnenbeschattung fahrt der Ausgang die Lamellen unveranderbar auf den
parametrierten Positionswert, nachdem die Jalousieh6he eingestellt wurde.

Das bei diesem Parameter eingestellte Verhalten wird nur dann ausgefihrt, wenn keine hé-
her priorisierte Funktion (z. B. Sicherheit) zum Zeitpunkt der Anderung des Sonnenschein-
signals aktiviert ist. Die eingestellte Reaktion wird auch nicht ausgefuhrt, wenn der direkte
Betrieb gemal Prioritédt das Sonnenscheinsignal Gbersteuert.

Bei Einstellung "Abruf interne Szene": Bei dieser Einstellung muss die Szenenfunktion des
Ausgangs in der ETS freigeschaltet sein! Andernfalls erfolgt eine Positionierung am Ende
der Sonnenbeschattung auf unbestimmte Positionswerte. Es werden auch die durch eine
Szenen-Speicherfunktion im Aktor abgespeicherten Szenenpositionswerte angefahren. Ei-
ne konfigurierte Szenenabrufverzégerung hat auf den Abruf des Szenenwertes durch den
Sonnenschutz keine Auswirkung.
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Anwendungsbeispiele der Sonnenschutzfunktion

In diesem Kapitel werden verschiedene Anwendungsbeispiele der Sonnenschutzfunktion des
Raumaktors in Kombination mit der Berker KNX / EIB Wetterstation (Best.-Nr. 7541 40 03) und
dem Kombinationssensor (Best.-Nr. 7590 00 57) beschrieben.

Die beschriebenen Anwendungsapplikationen kdnnen im einfachen als auch im erweiterten
Sonnenschutz verwendet werden. Im erweiterten Sonnenschutz ist zu beachten, dass die Auto-
matik-Funktion aktiviert sein muss, damit das Sonnenscheinsignal der Wetterstation ausgewer-
tet wird und sich eine Reaktion am Ausgang ergibt. Auch ist optional die Verwendung der Sperr-
funktionen fir den Automatik-Betrieb oder fir den direkten Betrieb mdglich.

Fur jede Anwendung wird skizziert, welche Kommunikationsobjekte der Wetterstation mit dem
Raumaktor zu verbinden sind.

Hinweise zur erforderlichen Konfiguration der KNX / EIB Wetterstation sind in der entsprechen-
den Produktdokumentation nachzulesen.

- |. Sonnenschutz mit Helligkeits-Grenzwertiberwachung und festen Sonnenschutzpositio-
nen:

Die Grenzwertliberwachung der Wetterstation wird verwendet. Die Wetterstation sendet bei
Uberschreitung eines eingestellten Helligkeits-Grenzwertes ein Telegramm mit dem

Wert "1" Gber das Objekt "Grenzwert 1 [Sonne...]" auf den Bus aus. Dadurch wird im
Raumaktor die Sonnenbeschattung aktiviert und die entsprechende feste Sonnenschutzpo-
sition fir den Behang eingestellt. Bei der Betriebsart "Jalousie" des Raumaktors wird zu-
satzlich die fest parametrierte Lamellenposition abgerufen.

Nach Unterschreiten des Grenzwertes fir die gemessene Helligkeit (evtl. mit Hysterese)
sendet die Wetterstation den Wert "0" auf den Bus. Dadurch wird im Raumaktor die Son-
nenbeschattung deaktiviert und die entsprechende Reaktion Sonne / Beschattung Ende
ausgefiihrt. Die Kommunikationsobjekte sind gemafR Vorgabe miteinander zu verbinden
(siehe Bild 43).

Erforderliche Projektierung Raumaktor (nicht aufgelistete Parametrierung ist optional):
- einfacher oder erweiteter Sonnenschutz,

- Polaritat Objekt "Sonne / Beschattung Fassade" = "1" Sonnenschein,

- Reaktion bei Sonne / Beschattung Anfang = feste Positionen,

- feste Positionen konfigurieren.

Wetterstation Raumaktor

Bild 43: Projektierung der Kommunikationsobjekte flir Anwendungsbeispiel 1.
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- II. Sonnenschutz mit Beschattungssteuerung und festen Sonnenschutzpositionen:

Die Beschattungssteuerung der Wetterstation wird verwendet. Die Wetterstation sendet bei
Uberschreitung der eingestellten Grundhelligkeit fur Beschattung ein 1 Bit-Telegramm mit
dem Wert "1" Uber das

Objekt "Beschattung Fassade [Beschattungssteuerung Fassaden 1-4]" auf den Bus. Da-
durch wird im Raumaktor die Sonnenbeschattung aktiviert und die entsprechende feste
Sonnenschutzposition fiir den Behang eingestellt. Bei der Betriebsart "Jalousie" des Raum-
aktors wird zusétzlich die fest parametrierte Lamellenposition abgerufen.

Nach Unterschreiten der Grundhelligkeit fiir Beschattung (evt. mit Hysterese) sendet die
Wetterstation den Wert "0" auf den Bus. Dadurch wird im Raumaktor die Sonnenbeschat-
tung deaktiviert und die entsprechende Reaktion Sonne / Beschattung Ende ausgefihrt.
Die Kommunikationsobjekte sind gemafl Vorgabe miteinander zu verbinden (siehe Bild 44).

Erforderliche Projektierung Raumaktor (nicht aufgelistete Parametrierung ist optional):
- einfacher oder erweiteter Sonnenschutz,

- Polaritat Objekt "Sonne / Beschattung Fassade" = "1" Sonnenschein,

- Reaktion bei Sonne / Beschattung Anfang = feste Positionen,

- feste Positionen konfigurieren.

Wetterstation Raumaktor

Bild 44: Projektierung der Kommunikationsobjekte fur Anwendungsbeispiel II.

Best.-Nr. 7531 40 19 Seite 127 von 240



B- Software "Schalten, Jalousie, Ventil 20B3x1"
Berker Funktionsbeschreibung

- lll. Sonnenschutz mit Beschattungssteuerung und fester Behanghéhe und variabler Lamel-
lenpositionsnachfiihrung:

Die Beschattungssteuerung der Wetterstation wird verwendet. Am Raumaktor sind Lamel-
lenjalousien angeschlossen. Die Wetterstation sendet bei Uberschreitung der Grundhellig-
keit fir Beschattung ein 1 Bit-Telegramm mit dem Wert "1" Giber das

Objekt "Beschattung Fassade [Beschattungssteuerung Fassade 1-4]" auf den Bus. Da-
durch wird im Raumaktor die Sonnenbeschattung aktiviert und die entsprechende feste
Sonnenschutzposition fur die Jalousiehthe eingestellt.

Durch die Fassadeneinzelsteuerung der Wetterstation wird zusatzlich Gber das

1 Byte-Objekt "Lamellenposition (%) Fassade [Einzelsteuerung Fassade ...]" die einzustel-
lende Lamellenposition fiir die sonnenstandsabh&ngige Lamellennachfiihrung auf den Bus
ausgesendet. Dadurch wird im Raumaktor die erforderliche Lamellenposition fiir die Son-
nenbeschattung eingestellit.

Nach Unterschreiten der Grundhelligkeit fiir Beschattung (evt. mit Hysterese) sendet die
Wetterstation den Wert "0" Gber das

Objekt "Beschattung Fassade [Beschattungssteuerung Fassade 1-4]" auf den Bus. Da-
durch wird im Raumaktor die Sonnenbeschattung deaktiviert und die entsprechende Reak-
tion Sonne / Beschattung Ende ausgefihrt.

Idealerweise wird am Ende der Beschattung in der Wetterstation das

Telegramm "Lamellenposition (%) Fassade [Einzelsteuerung Fassade ...]" = "0 %" per Pa-
rameter unterdriickt. Andernfalls kénnte sich die gesonderte Lamellenpositionierung sto-
rend auf das Verhalten des Ausgangs am Ende der Sonnenbeschattung auswirken

(ggf. kurzes Ruckeln).

Zur Sperrung der Einzelfassadensteuerung sollte nicht die globale Sperrfunktion der Wett-
erstation genutzt werden. Eine Sperrung kann beispielsweise durch die Sperrfunktion des
Automatik-Betriebs im Raumaktor fur jeden Ausgang individuell realisiert werden.

Die Kommunikationsobjekte sind gemaf Vorgabe miteinander zu verbinden (siehe Bild 45).

Erforderliche Projektierung Raumaktor (nicht aufgelistete Parametrierung ist optional):

- einfacher oder erweiteter Sonnenschutz,

- Polaritat Objekt "Sonne / Beschattung Fassade" = "1" Sonnenschein,

- Reaktion bei Sonne / Beschattung Anfang = feste Jalousieposition, variable Lamellenpo-
sition,

- feste Jalousieposition konfigurieren.

Wetterstation Raumaktor

g ’ -
_ ’ -

Bild 45: Projektierung der Kommunikationsobjekte fliir Anwendungsbeispiel Il1.
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- IV. Sonnenschutz mit Beschattungssteuerung und variabler Behanghéhe und variabler La-
mellenpositionsnachfiuihrung:

Die Beschattungssteuerung der Wetterstation wird verwendet. Am Raumaktor sind Lamel-
lenjalousien angeschlossen. Die Wetterstation sendet bei Uberschreitung der Grundhellig-
keit fir Beschattung ein 1 Bit-Telegramm mit dem Wert "1" Giber das

Objekt "Beschattung Fassade [Beschattungssteuerung Fassade 1-4]" auf den Bus. Da-
durch wird im Raumaktor die Sonnenbeschattung aktiviert.

Durch die Fassadeneinzelsteuerung der Wetterstation werden zusétzlich Uber das

1 Byte-Objekt "Lamellenposition (%) Fassade [Einzelsteuerung Fassade ...]" die einzustel-
lende Lamellenposition fur die sonnenstandsabhangige Lamellennachfiihrung und tber
das

1 Byte-Objekt "Beschattung Fassade Behanghdhe Schwelle/Position [Einzelsteuerung Fas-
sade ...]" die einzustellende Jalousiehdhe auf den Bus ausgesendet. Dadurch wird im
Raumaktor die erforderliche Lamellenposition fiir die Sonnenbeschattung als auch die zur
Beschattung benétigte Jalousiehdhe eingestellt.

Nach Unterschreiten der Grundhelligkeit fir Beschattung (evt. mit Hysterese) sendet die
Wetterstation den Wert "0" Uber das

Objekt "Beschattung Fassade [Beschattungssteuerung Fassade 1-4]" auf den Bus. Da-
durch wird im Raumaktor die Sonnenbeschattung deaktiviert und die entsprechende Reak-
tion Sonne / Beschattung Ende ausgefuhrt.

Idealerweise werden am Ende der Beschattung in der Wetterstation die

Telegramme "Lamellenposition (%) Fassade [Einzelsteuerung Fassade ...]" = "0 %" und
"Beschattung Fassade Behanghtéhe Schwelle/Position [Einzelsteuerung Fassade ...]" =0 -
% per Parameter unterdrickt. Andernfalls kdnnte sich die gesonderte Jalousie- und Lamel-
lenpositionierung stérend auf das Verhalten des Ausgangs am Ende der Sonnenbeschat-
tung auswirken (ggf. kurzes Ruckeln).

Zur Sperrung der Einzelfassadensteuerung sollte nicht die globale Sperrfunktion der Wett-
erstation genutzt werden. Eine Sperrung kann beispielsweise durch die Sperrfunktion des
Automatik-Betriebs im Raumaktor fur jeden Ausgang individuell realisiert werden.

Die Kommunikationsobjekte sind gemaR Vorgabe miteinander zu verbinden (siehe Bild 46).

Erforderliche Projektierung Raumaktor (nicht aufgelistete Parametrierung ist optional):

- einfacher oder erweiteter Sonnenschutz,

- Polaritat Objekt "Sonne / Beschattung Fassade" = "1" Sonnenschein,

- Reaktion bei Sonne / Beschattung Anfang = variable Jalousieposition, variable Lamellen-
position.

Wetterstation Raumaktor

Bild 46: Projektierung der Kommunikationsobjekte fur Anwendungsbeispiel 1V.
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- V. Sonnenschutz mit Beschattungssteuerung und variabler Behanghdhe und fester Lamel-
lenposition:

Die Beschattungssteuerung der Wetterstation wird verwendet. Am Raumaktor sind Lamel-
lenjalousien angeschlossen. Die Wetterstation sendet bei Uberschreitung der Grundhellig-
keit fir Beschattung ein 1 Bit-Telegramm mit dem Wert "1" Giber das

Objekt "Beschattung Fassade [Beschattungssteuerung Fassade 1-4]" auf den Bus. Da-
durch wird im Raumaktor die Sonnenbeschattung aktiviert und die entsprechende feste
Sonnenschutzposition fur den Lamellenwinkel eingestellit.

Durch die Fassadeneinzelsteuerung der Wetterstation wird zusatzlich Gber das

1 Byte-Objekt "Beschattung Fassade Behanghéhe Schwelle/Position [Einzelsteuerung Fas-
sade ...]" die einzustellende Jalousiehdhe auf den Bus ausgesendet. Dadurch wird im
Raumaktor die zur Beschattung benétigte Jalousiehdhe eingestellt.

Nach Unterschreiten der Grundhelligkeit fir Beschattung (evt. mit Hysterese) sendet die
Wetterstation den Wert "0" Gber das

Objekt "Beschattung Fassade [Beschattungssteuerung Fassade 1-4]" auf den Bus. Da-
durch wird im Raumaktor die Sonnenbeschattung deaktiviert und die entsprechende Reak-
tion Sonne / Beschattung Ende ausgefihrt.

Idealerweise wird am Ende der Beschattung in der Wetterstation das

Telegramm "Beschattung Fassade Behanghdhe Schwelle/Position [Einzelsteuerung Fass-
ade ...]" = 0 % per Parameter unterdriickt. Andernfalls kdnnte sich die gesonderte Jalousi-
epositionierung stérend auf das Verhalten des Ausgangs am Ende der Sonnenbeschattung
auswirken (ggf. kurzes Ruckeln).

Zur Sperrung der Einzelfassadensteuerung sollte nicht die globale Sperrfunktion der Wett-
erstation genutzt werden. Eine Sperrung kann beispielsweise durch die Sperrfunktion des
Automatik-Betriebs im Raumaktor fir jeden Ausgang individuell realisiert werden.

Die Kommunikationsobjekte sind gemal Vorgabe miteinander zu verbinden (siehe Bild 47).

Erforderliche Projektierung Raumaktor (nicht aufgelistete Parametrierung ist optional):

- einfacher oder erweiteter Sonnenschutz,

- Polaritat Objekt "Sonne / Beschattung Fassade" = "1" Sonnenschein,

- Reaktion bei Sonne / Beschattung Anfang = variable Jalousieposition, feste Lamellenpo-
sition,

- feste Lamellenposition konfigurieren.

Wetterstation Raumaktor

Bild 47: Projektierung der Kommunikationsobjekte fir Anwendungsbeispiel V.

Heizen/Kiihlen-Automatik

Die Heizen/Kuhlen-Automatik kann den erweiterten Sonnenschutz ergénzen, so dass die Son-
nenbeschattung eines Raumes einer zusétzlichen Anwendung zur Verfiigung steht.

Bei aktiver Heizen/Klhlen-Automatik wird zusétzlich zu den Signalen der erweiterten Sonnen-
schutzfunktion auch ein Prasenzsignal — beispielsweise von einem KNX / EIB Prdsenzmelder
oder einem Waéchter — ausgewertet. Nur, wenn sich Personen im Raum aufhalten, fihrt der Ak-
tor die Sonnenschutzautomatik aus. Der Raum wird dann in Abh&ngigkeit des Sonnenscheinsi-
gnals - wie in den Kapiteln zuvor beschrieben - beschattet oder nicht.

Wenn dem Aktor keine Prasenz signalisiert wird, wertet der Aktor zuséatzlich ein Heizen/Kihlen-
Signal aus, welches beispielsweise von einem Raumtemperaturregler oder von einem Aulen-
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thermostat abgeleitet wird. In diesem Fall kann die Sonnenbeschattung dazu verwendet wer-
den, die Heizen- oder die Kuhlenfunktion eines Raumes zu unterstiitzen. Da keine Personen
anwesend sind, kann beispielsweise eine intensive Sonneneinstrahlung durch Offnen der La-
mellen oder Hochfahren des Behangs dazu verwendet werden, den Raum aufzuheizen. Analog
kann eine Sonneneinstrahlung auch bei Nichtanwesenheit abgeschattet werden, wenn sich der
Raum bei Sonnenschein nicht zusatzlich aufheizen soll.

Durch die Auswertung der drei 1 Bit-Signale"Prasenz", "Heizen/Kihlen-Umschaltung" und
"Sonne / Beschattung Fassade", deren Telegrammpolaritat in der ETS unabhangig einstellbar
ist, unterscheidet die erweiterte Sonnenschutzfunktion mit Heizen/Kihlen-Automatik die in der
Tabelle 3 gezeigten 6 Zustdnde und die damit verbundenen Ausgangsreaktionen.

senz vorhan-
den

gnal inaktiv

Prasenzsig- Heizen/Kiihlen- |Sonne / Be- Reaktion am Ausgang
nal Umschaltung |schattung

Fassade
Présenz vor- |--- (irrelevant) Sonnenscheinsi- |Reaktion bei Sonne Beschattung Anfang
handen gnal aktiv
Prasenz vor- |--- (irrelevant) Sonnenscheinsi- | Reaktion bei Sonne Beschattung Ende
handen gnal inaktiv
Keine Pra- Heizen aktiv Sonnenscheinsi- |Reaktion bei Sonne Beschattung Anfang
senz vorhan- gnal aktiv bei Heizen
den
Keine Pra- Heizen aktiv Sonnenscheinsi- |Reaktion bei Sonne Beschattung Ende bei
senz vorhan- gnal inaktiv Heizen
den
Keine Pra- Klhlen aktiv Sonnenscheinsi- | Sonnenscheinsignal aktiv Reaktion bei
senz vorhan- gnal aktiv Sonne Beschattung Anfang bei Kiihlen
den
Keine Pra- Kihlen aktiv Sonnenscheinsi- |Reaktion bei Sonne Beschattung Ende bei

Kihlen

Tabelle 3: Zustande der erweiterten Sonnenschutzfunktion mit Heizen/Kihlen-Umschaltung

Das Sonnenscheinsignal wird - wie im erweiterten Sonnenschutz ohne
Heizen/Kihlen-Automatik beschrieben — verzégert ausgewertet, wenn eine Zeitverzégerung fir
dieses Signal in der ETS parametriert ist. Analog kann auch das Prasenzsignal unabhangig
zeitverzogert ausgewertet werden, um beispielsweise kurzzeitige Anderungen des Signalzu-
stands zu 'entprellen’.
Das Prinzipschaltbild (siehe Bild 48) verdeutlicht das Zusammenwirken der verschiedenen
Kommunikationsobjekte des erweiterten Sonnenschutzes in Verbindung mit der
Heizen/Kihlen-Automatik. Das Bild soll aulerdem verdeutlichen, wie Sensorkomponenten bei-
spielhaft an die Heizen/Kihlen-Automatik angebunden werden.
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Bild 48: Prinzipschaltbild der Heizen/Kihlen-Automatik
(zur Vereinfachung ohne Sperrfunktionen des Automatik-Betriebs oder des direkten Betriebs)

Die Heizen/Kihlen-Automatik wird gemaR Prinzipschaltbild nur dann ausgefihrt, wenn auch die
Sonnenschutz-Automatik aktiviert ist. Wie im erweiterten Sonnenschutz ohne Heizen/Kihlen-
Automatik erfolgt die Aktivierung der Sonnenschutz-Automatik tber das Objekt "Automatik” in
Abhéngigkeit der Parametrierung entweder sofort oder erst nach dem Erkennen einer Zu-
standsanderung eines der Signale "Prasenz", "Heizen/Kihlen-Umschaltung" und

"Sonne / Beschattung Fassade"(vgl. "Sonnenschutzfunktion — Erweiteter Sonnenschutz").

Die entsprechenden Kommunikationsobjekte der Signale "Prasenz",
"Heizen/Kuhlen-Umschaltung" und "Sonne / Beschattung Fassade" sind nach einem ETS-Pro-
grammiervorgang oder nach dem Einschalten der Versorgungsspannung des Aktors (Bus- und
Netzspannungsversorgung) mit "0" initialisiert. Gemaf der eingestellten Polaritat wird sofort der
Zustand des Sonnensignals und der Prasenz- und Heizen/Kihlen-Zustand ermittelt und — falls
die Sonnenschutz-Automatik aktiv ist — auch die entsprechende Reaktion ausgefiihrt. Eine Zu-
standsanderung des Prasenzsignals oder eine Anderung des Heizen/Kihlen-Signals wird bei
aktiver Sonnenschutz-Automatik sofort ausgewertet und in die entsprechende Reaktion umge-
setzt.

Das Funktionsschaltbild (siehe Bild 49) zeigt alle mdglichen Funktionen des erweiterten Son-
nenschutzes mit Heizen/Kihlen-Automatik. Aus Grinden der Ubersicht sind die Funktionen mit
der héheren Prioritat (Handbedienung, Zwangsstellung, Sicherheitsfunktion) nicht mit einge-
zeichnet.
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Bild 49: Funktionsschaltbild der Heizen/Kiihlen-Automatik

Heizen/Kiihlen-Automatik freigeben

Separat fir jeden Ausgang kann die Heizen/Kihlen-Automatik freigegeben werden. Bei freige-
gebener Heizen/Kuhlen-Automatik wird die erweiterte Sonnenschutz-Funktion um die benétig-
ten Kommunikationsobjekte und Parameter erganzt.

Die Sonnenschutz-Funktion muss auf der Parameterseite
"Ax — Freigaben" (x = Nummernpaar des Ausgangs) freigegeben sein. Weiter muss der erwei-
terte Sonnenschutz konfiguriert sein.

m  Den Parameter "Heizen/Kihlen-Automatik" auf der Parameterseite
"Ax — Heizen/Kihlen-Automatik" auf "freigegeben” einstellen.

Die Heizen/Kuhlen-Automatik ist freigegeben. Es werden die erforderlichen Parameter und
Kommunikationsobjekte sichtbar.
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m  Den Parameter "Heizen/Kihlen-Automatik" auf der Parameterseite
"Ax — Heizen/Kihlen-Automatik" auf "gesperrt" einstellen.

Die Heizen/Kihlen-Automatik ist deaktiviert. Die entsprechenden Parameter und Objekte
sind ausgeblendet. Es ist ausschliel3lich der erweiterte Sonnenschutz ohne Auswertung
des Heizen/Kihlen- und des Prasenz-Signals konfiguriert.

i| Bei einer Umparametrierung der Freigabe der Heizen/Kiihlen-Automatik gehen Zuordnun-
gen von Gruppenadressen zu Objekten oder Parametereinstellungen verloren. Aus diesem
Grund sollte der Parameter zu Beginn der Parametrierung der Heizen/Kihlen-Automatik
eingestellt und im weiteren Verlauf mdglichst nicht mehr verstellt werden.

Polaritat des Objekts "Heizen / Kiihlen Umschaltung” einstellen

Die Telegrammpolaritat des Objektes "Heizen / Kiihlen Umschaltung" kann separat fir jeden
Ausgang eingestellt werden. Auf diese Weise kann eine Anpassung an die Signale der vorhan-
denen Raumtemperaturregler oder Au3enthermostate erfolgen.

Die Heizen/Kuhlen-Automatik muss auf der Parameterseite
"Ax — Heizen/Kihlen-Automatik" (x = Nummernpaar des Ausgangs) freigegeben sein, damit die
Parameter sichtbar sind.

= Den Parameter "Polaritat Objekt 'Heizen / Kiihlen Umschaltung™ auf die erforderliche Tele-
grammpolaritat einstellen.

Das Heizen/Kiihlen-Signal wird entsprechend der eingestellten Polaritdt ausgewertet.

i] Ein Update auf das Objekt "Heizen / Kithlen Umschaltung" von aktiv nach aktiv oder von in-
aktiv nach inaktiv zeigt grundsatzlich keine Reaktion. Es muss ein Zustandswechsel er-
kannt werden, um das Verhalten eines Ausgangs zu beeinflussen.

i| Die Heizen/Kiihlen-Umschaltung wird nach dem Einschalten der Versorgungsspannung
(Bus- und Netzspannungsversorgung) des Aktors mit dem Objektwert "0" initialisiert.

Polaritit des Objekts "Heizen / Kiihlen Prasenz" einstellen

Die Telegrammpolaritat des Objektes "Heizen / Kiihlen Prasenz" kann separat fiir jeden Aus-
gang eingestellt werden. Auf diese Weise kann eine Anpassung an die Signale der vorhande-
nen KNX/EIB Prasenzmelder oder Wachter erfolgen.

Die Heizen/Kihlen-Automatik muss auf der Parameterseite
"Ax — Heizen/Kihlen-Automatik" (x = Nummernpaar des Ausgangs) freigegeben sein, damit die
Parameter sichtbar sind.

= Den Parameter "Polaritat Objekt 'Heizen / Kiihlen Prasenz" auf die erforderliche Tele-
grammpolaritét einstellen.

Das Prasenz-Signal wird entsprechend der eingestellten Polaritdt ausgewertet.

1] Ein Update auf das Objekt "Heizen / Kilhlen Préasenz" von aktiv nach aktiv oder von inaktiv
nach inaktiv zeigt grundsétzlich keine Reaktion. Es muss ein Zustandswechsel erkannt
werden, um das Verhalten eines Ausgangs zu beeinflussen.

i] Die Heizen/Kuhlen-Prasenzsteuerung wird nach dem Einschalten der Versorgungsspan-
nung (Bus- und Netzspannungsversorgung) des Aktors mit dem Objektwert "0" initialisiert.
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Zeitverzogerung bei Prisenz Anfang und Ende einstellen

Das (iber das Objekt "Heizen / Kiihlen Prasenz" empfangene Telegramm zur Ubermittlung des
Prasenzzustandes (gemafl Polaritat) kann separat fur jeden Ausgang zeitverzégert ausgewertet
werden.

Die Heizen/Kuhlen-Automatik muss auf der Parameterseite
"Ax — Heizen/Kuhlen-Automatik" (x = Nummernpaar des Ausgangs) freigegeben sein, damit die
Parameter sichtbar sind.

m  Den Parameter "Zeitverzégerung bei Pradsenz Anfang" auf die erforderliche Verzégerungs-
zeit einstellen.

Das Telegramm zur Aktivierung des Prasenzbetriebs wird gemaf der Einstellung verzdgert
ausgewertet.

m  Den Parameter "Zeitverzégerung bei Prasenz Ende" auf die erforderlichen Verzégerungs-
zeit einstellen.

Das Telegramm zur Deaktivierung des Prasenzbetriebs wird gemaR der Einstellung verzé-
gert ausgewertet.

i| Die Zeiteinstellung "0" in den Parametern deaktiviert die jeweilige Verzégerungszeit. In die-
sem Fall wird der Prasenzzustand nach dem Empfang eines Telegramms sofort ausgewer-
tet.

i Ein Update auf das Objekt "Heizen / Kiihlen Présenz" von aktiv nach aktiv oder von inaktiv
nach inaktiv zeigt grundsétzlich keine Reaktion. Es muss ein Zustandswechsel erkannt
werden, um das Verhalten eines Ausgangs zu beeinflussen. Auch bewirkt nur ein Update
des Prasenzsignals nicht die Aktivierung der Sonnenschutz-Automatik.

i| Die Zeitverzdgerung wird bei einem Objektupdate auf "Heizen / Kiihlen Prasenz" auch bei
deaktiviertem Automatik-Betrieb gestartet, so dass der neu empfangene Présenzzustand
bei anschlieRend aktivierter Automatik ggf. verzdgert in Erscheinung tritt.

Reaktion der Heizen/Kiihlen-Automatik einstellen

Das Verhalten des Ausgangs bei aktiver Heizen/Kihlen-Automatik kann separat fiir jeden Aus-
gang in der ETS konfiguriert werden. Durch die Auswertung der drei 1 Bit-Signale "Présenz",
"Heizen/Kiihlen-Umschaltung" und "Sonne / Beschattung Fassade" werden vier Zusténde
unterscheiden...

- "Reaktion bei Sonne / Beschattung Anfang bei Heizen",
- "Reaktion bei Sonne / Beschattung Ende bei Heizen",
- "Reaktion bei Sonne / Beschattung Anfang bei Kiihlen",
- "Reaktion bei Sonne / Beschattung Ende bei Kiihlen".

Die Reaktion eines Ausgangs ist fUr jeden der genannten Zustande in der ETS separat einstell-
bar. Die Parametereinstellungen fur die einzelnen Zustédnde unterscheiden sich nicht. Aus die-
sem Grund wird im Folgenden nur exemplarisch die mégliche Konfiguration beschrieben.

Die Einstellung der Reaktion der Heizen/Kiihlen-Automatik erfolgt auf der Parameterseite

"Ax Heizen/Kiihlen-Automatik" (x = Nummernpaar des Ausgangs). In Abhdngigkeit der einge-
stellten Betriebsart passt die ETS die Textbezeichnung der Parametereinstellungen an
("auffahren" < "Klappe 6ffnen" / "abfahren" < "Klappe schlielen").

Die Heizen/Kihlen-Automatik muss auf der Parameterseite
"Ax — Heizen/Klihlen-Automatik" (x = Nummer des Ausgangs) freigegeben sein, damit die Para-
meter sichtbar sind.

= Den Parameter "Reaktion bei Sonne / Beschattung ..." einstellen auf "keine Reaktion".

Bei der Heizen/Kiihlen-Automatik zeigen die Relais des Ausgangs keine Reaktion. Ablau-
fende Fahrten werden zu Ende ausgefuhrt.

= Den Parameter "Reaktion bei Sonne / Beschattung ..." einstellen auf
"auffahren" oder "Klappe 6ffnen".

Der Aktor fahrt bei der Heizen/Kuhlen-Automatik den Behang nach oben oder &ffnet die
Laftungsklappe.
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Den Parameter "Reaktion bei Sonne / Beschattung ..." einstellen auf
"abfahren" oder "Klappe schliel3en".

Der Aktor fahrt bei der Heizen/Kiihlen-Automatik den Behang nach unten oder schlief3t die
Laftungsklappe.

Den Parameter "Reaktion bei Sonne / Beschattung ..." einstellen auf "stopp".

Bei der Heizen/Kiihlen-Automatik steuert der Aktor die Relais des Ausgangs in die Position
"stopp". Dadurch wird eine evtl. ablaufende Antriebsfahrt unterbrochen.

Den Parameter "Reaktion bei Sonne / Beschattung ..." einstellen auf
"Abruf interne Szene". Die Nummer der Szene, welche abgerufen werden soll, beim Para-
meter "Szenennummer (1...8)" parametrieren.

Bei der Heizen/Kihlen-Automatik ruft der Aktor fir den betroffenen Ausgang den in der
Szenenkonfiguration eingestellten Positionswert ab. Es wird also kein Szenenabruf wie im
direkten Betrieb ausgefiihrt, sondern lediglich der entsprechende Szenen-Positionswert an-
gefahren.

Den Parameter "Reaktion bei Sonne / Beschattung ..." einstellen auf "feste Position".

Bei der Heizen/Kiihlen-Automatik ruft der Aktor flr den betroffenen Ausgang einen festen
Positionswert ab.

Die Einstellung "feste Position" kann bei der Betriebsart "Jalousie" nur gemeinsam fir die
Jalousiehdhe und fiir die Lamellenposition ausgewahlt werden.

Nur bei "feste Position": Den Parameter "Feste Jalousieposition”,

"Feste Rollladen-/Markisenposition" oder "Feste Liiftungsklappenposition" auf

"wie parametrierter Wert" einstellen. Im Anschluss den Parameter

"Jalousieposition (0...100%)", "Rollladen-/Markisenposition (0...100%)" oder
"Luftungsklappenposition (0...100%)" auf den gewiinschten Positionswert parametrieren.

Bei der Heizen/Kiihlen-Automatik fahrt der Ausgang unverédnderbar den parametrierten Po-
sitionswert an.

Nur bei "feste Position": Den Parameter "Feste Jalousieposition”,
"Feste Rollladen-/Markisenposition" oder "Feste Luftungsklappenposition" auf
"keine Anderung der aktuellen Position" einstellen.

Bei der Heizen/Kuhlen-Automatik wird der zuletzt eingestellte Positionswert der Jalousieh6-
he, der Rolllade, der Markise oder der Liftungsklappe beibehalten.

Nur bei "feste Position" und Betriebsart "Jalousie": Den Parameter
"Feste Lamellenposition (0...100%)" auf den gewunschten Positionswert parametrieren.

Bei der Heizen/Kiihlen-Automatik fahrt der Ausgang die Lamellen unverédnderbar auf den
parametrierten Positionswert, nachdem die Jalousieh6he eingestellt wurde.

Die parametrierten Reaktionen werden nicht ausgefiihrt, wenn zum Zeitpunkt der Heizen/
Kihlen-Automatik eine Funktion mit einer héheren Prioritat aktiviert ist (z. B. Sicherheits-,
Zwangsstellungsfunktion oder Handbedienung). Die eingestellte Reaktion wird auch nicht
ausgefihrt, wenn der direkte Betrieb gemal Prioritat die Sonnenschutz-Automatik Gber-
steuert.

Bei Einstellung "Abruf interne Szene": Bei dieser Einstellung muss die Szenenfunktion des
Ausgangs in der ETS freigeschaltet sein! Andernfalls erfolgt eine Positionierung bei der
Heizen/Kuhlen-Automatik auf unbestimmte Positionswerte. Es werden auch die durch eine
Szenen-Speicherfunktion im Aktor abgespeicherten Szenenpositionswerte angefahren. Ei-
ne konfigurierte Szenenabrufverzégerung hat auf den Abruf des Szenenwertes durch die
Heizen/Kihlen-Automatik keine Auswirkung.

Szenenfunktion

Separat fir jeden Ausgang kdnnen im Aktor bis zu 8 Szenen angelegt und Szenenpositionswer-
te fur die Behanghohe einer Jalousie, einer Rolllade oder einer Markise oder fiir die Liftungs-
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klappenposition abgespeichert werden. In der Betriebsart Jalousie ist auch die Positionsvorga-
be von Lamellenpositionen ebenso méglich. Der Abruf oder auch das Abspeichern der Szenen-
werte erfolgt Uber ein separates Szenennebenstellenobjekt durch Nebenstellentelegramme. Ein
Szenenabruf kann optional auch verzdgert erfolgen.

Der Datenpunk-Typ des Nebenstellenobjektes erlaubt es, bis zu maximal 64 Szenen zu adres-
sieren. Deshalb kann in der Parametrierung einer Szene festgelegt werden, durch welche
Szenennummer (1...64) die interne Szene (1...8) angesprochen wird.

Die Szenenfunktion muss auf der Parameterseite

"Ax — Freigaben" (x = Nummernpaar des Ausgangs) je Ausgang freigegeben sein, damit die er-
forderlichen Kommunikationsobjekte und Parameter (auf der Parameterseite "Ax Szenen")
sichtbar geschaltet werden.

Die Szenenfunktion ist wie die Ansteuerung des Ausgangs Uber Kurz-, Langzeit-, Zentral- oder
Positionstelegramme dem direkten Betrieb zuzuordnen. Aus diesem Grund kann eine abgerufe-
ne Szenenposition durch eine Handbedienung, eine Zwangsstellung oder eine Sicherheitsfunk-
tion jederzeit Ubersteuert werden. Analog dazu verstellen andere Telegramme des direkten Be-
triebs ebenfalls die zuletzt abgerufene Szenenposition. Die Prioritdt des direkten Betriebs, so
auch die der Szenenfunktion, ist im Vergleich zur Sonnenschutzfunktion parametrierbar

(vgl. "Sonnenschutzfunktion").

Szenenabrufverzdogerung fiir Szenenfunktion einstellen

Jeder Szenenabruf eines Ausgangs kann optional auch verzdégert werden. Auf diese Weise las-
sen sich im Zusammenspiel mit mehreren Ausgéngen bei zyklischen Szenentelegrammen dy-
namische Szenenablaufe konfigurieren.

Die Szenenfunktion muss auf der Parameterkarte
"Ax — Freigaben" (x = Nummernpaar des Ausgangs) freigeschaltet sein.

= Auf der Parameterseite "Ax — Szenen" den Parameter "Szenenabruf verzégern" auf "Ja"
einstellen.

Die Verzdgerungszeit ist aktiviert und kann separat parametriert werden. Die Verzégerung
beeinflusst nur den Szenenabruf des Ausgangs. Nach dem Eintreffen eines Abruftele-
gramms wird die Verzégerungszeit gestartet. Erst nach Ablauf der Zeit wird die entspre-
chende Szene abgerufen und der entsprechende Szenenpositionswert am Ausgang einge-
stellt.

i/ Jedes Szenenabruf-Telegramm startet die Verzégerungszeit neu und triggert diese auch
nach. Wenn zum Zeitpunkt einer ablaufenden Verzégerung (Szenenabruf noch nicht aus-
geflihrt) ein neues Szenenabruf-Telegramm empfangen wird, dass wird die alte (noch nicht
abgerufene) Szene verworfen und nur die zuletzt Empfangene ausgefuhrt.

i] Die Szenenabrufverzégerung hat keine Auswirkung auf das Abspeichern von Szenenwer-
ten. Ein Szenenspeichertelegramm innerhalb einer Szenenabrufverzégerung bricht die
Verzdgerungszeit und somit den Szenenabruf ab.

i] Bei einem Ausfall der Busspannung werden alle Zeitfunktionen gestoppt. So werden alle
noch in Verzégerung befindliche Szenenaufrufe abgebrochen. Dadurch geht ein kurz vor
Busausfall empfangener Szenenabruf verloren, wenn die entsprechende Verzégerungszeit
noch nicht abgelaufen ist. Auch bei der Aktivierung einer Funktion mit einer héheren Priori-
tat (Handbedienung, Zwangsstellung, Sicherheit, Sonnenschutz — falls héhere oder gleiche
Prioritat wie direkter Betrieb) wird ein verzégerter Szenenabruf abgebrochen. Der Szenen-
abruf wird intern jedoch gespeichert, so dass die zuletzt abgerufenen Szenenpositionen am
Ende einer Ubergeordneten Funktion nachgefuhrt werden kénnen.

ETS-Downloadverhalten fiir Szenenfunktion einstellen

Beim Abspeichern einer Szene werden die Szenenwerte intern im Gerét nichtfliichtig gespei-
chert (vgl. "Speicherverhalten fir Szenenfunktion einstellen"). Damit die gespeicherten Werte
bei einem ETS-Programmiervorgang des Applikationsprogramms oder der Parameter nicht
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durch die ursprunglich projektierten Szenenpositionswerte ersetzt werden, kann der Aktor ein
Uberschreiben der Szenenwerte unterbinden. Alternativ kénnen bei jedem Programmiervorgang
durch die ETS die urspriinglichen Werte wieder in das Gerat geladen werden.

Die Szenenfunktion muss auf der Parameterkarte
"Ax — Freigaben" (x = Nummernpaar des Ausgangs) freigeschaltet sein.

= Auf der Parameterseite "Ax — Szenen" den Parameter
"Im Gerat gespeicherte Werte beim ETS-Download Uberschreiben ?" auf "Ja" einstellen.

Bei jedem ETS-Programmiervorgang des Applikationsprogramms oder der Parameter wer-
den die in der ETS parametrierten Szenenwerte flr den betroffenen Ausgang in den Aktor

programmiert. Dabei werden ggf. die im Geréat durch eine Speicherfunktion abgespeicher-

ten Szenenwerte Uberschrieben.

m  Auf der Parameterseite "Ax — Szenen" den Parameter
"Im Geréat gespeicherte Werte beim ETS-Download uUberschreiben ?" auf "Nein" einstellen.

Die ggf. durch eine Speicherfunktion im Gerat abgespeicherten Szenenwerte bleiben erhal-
ten. Wenn keine Szenenwerte abgespeichert wurden, bleiben die zuletzt durch die ETS
einprogrammierten Positionswerte gultig.

i] Bei der ersten Inbetriebnahme des Aktors sollte der Parameter auf "Ja" eingestellt sein, da-
mit der Ausgang auf gultige Szenenwerte initialisiert wird. Im Auslieferungszustand des Ja-
lousieaktors stehen die Szenenpositionen intern auf den Defaultwerten wie in der ETS-Pro-
duktdatenbank.

Szenennummern einstellen

Der Datenpunk-Typ des Szenennebenstellen-Objektes erlaubt es, bis zu maximal 64 Szenen zu
adressieren. Deshalb muss flr jede interne Szene (1...8) des Ausgangs festgelegt werden,
durch welche Szenennummer (1...64) die Szene angesprochen, also abgerufen oder abgespei-
chert wird.

Die Szenenfunktion muss auf der Parameterkarte
"Ax — Freigaben" (x = Nummernpaar des Ausgangs) freigeschaltet sein.

= Auf der Parameterseite "Ax — Szenen" fiir jede Szene den Parameter
"Szene y aktivierbar durch Szenennummer" (y = Nummer der Szene (1...8)) auf die Num-
mern einstellen, durch welche die Szenen angesprochen werden sollen.

Eine Szene kann Uber die parametrierte Szenennummer angesprochen werden. Die
Einstellung "0" deaktiviert die entsprechende Szene, sodass weder ein Abruf noch ein
Speichervorgang mdéglich ist.

i/ Wenn mehrere Szenen auf die selbe Szenennummer parametriert sind, wird nur die Szene
mit der geringsten internen Szenennummer (1...8) angesprochen. Die anderen internen
Szenen in diesem Fall werden ignoriert.

Szenenpositionen einstellen

Weiter muss festgelegt werden, welcher Positionswert

(Jalousie-, Rollladen-, Markisen-, Luftungsklappenposition) bei einem Szenenabruf am Ausgang
eingestellt werden soll. Bei der Betriebsart "Jalousie" kénnen Jalousiehdhe als auch Lamellen-
position angegeben werden.

Die Szenenfunktion muss auf der Parameterkarte
"Ax — Freigaben" (x = Nummernpaar des Ausgangs) freigeschaltet sein.

= Auf der Parameterseite "Ax — Szenen" fiir jede Szene den Parameter
"Position ... bei Szene y" (y = Nummer der Szene (1...8) auf den gewiinschten
Positionswert (0 %...100 %) einstellen.
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Bei einem Szenenabruf wird die jeweils parametrierte Position am Ausgang eingestellt.

i| Die parametrierten Positionswerte werden nur dann bei einem ETS-Programmiervorgang
in den Aktor ibernommen, wenn der Parameter
"Im Geréat gespeicherte Werte beim ETS-Download Uberschreiben ?" auf "Ja" eingestellt
ist.

i] Der Aktor fiihrt vor dem Einstellen der erforderlichen Szenenposition ggf. eine Referenz-
fahrt aus, wenn die aktuellen Positionsdaten unbekannt sind (z. B. nach einem ETS-Pro-
grammiervorgang oder dem Einschalten der Versorgungsspannung).

Speicherverhalten fiir Szenenfunktion einstellen

Der aktuelle Positionswert einer Jalousie, einer Rolllade, einer Markise, einer Liftungsklappe
und auch einer Lamelle kann beim Empfang eines Szenenspeichertelegramms Uber das Ne-
benstellenobjekt intern abgespeichert werden. Dabei kann der Positionswert vor dem Abspei-
chern durch alle Funktionen des Ausgangs beeinflusst werden (z. B. Kurzzeit- und Langzeitbe-
trieb, Zentral- oder Szenenabruftelegramm, Sicherheits- und Sonnenschutzfunktion und Hand-
bedienung).

Die Szenenfunktion muss auf der Parameterkarte
"Ax — Freigaben" (x = Nummernpaar des Ausgangs) freigeschaltet sein.

= Auf der Parameterseite "Ax — Szenen" fiir jede Szene den Parameter
"Speicherfunktion fur Szene y" (y = Nummer der Szene (1...8) auf "Ja" einstellen.

Die Speicherfunktion ist fir die betroffene Szene aktiviert. Beim Empfang eines Speicherte-
legramms Uber das Objekt "Szenennebenstelle" wird der aktuelle Positionswert intern ab-
gespeichert.

= Auf der Parameterseite "Ax — Szenen" fiir jede Szene den Parameter
"Speicherfunktion fir Szene y" (y = Nummer der Szene (1...8) auf "Nein" einstellen.

Die Speicherfunktion ist fir die betroffene Szene deaktiviert. Ein empfangenes Speicherte-
legramm Uber das Objekt "Szenennebenstelle" wird verworfen.

i| Fur die zu speichernden Positionsdaten gilt:
Es werden die aktuellen Behang-, Lamellen- und Liftungsklappenpositionen gespeichert.
Bei Jalousien wird dabei die zu speichernde Jalousiehdhe stets auf
100 % Lamellenposition bezogen. Auch fir Ausgange, die sich im Moment des Speicher-
vorgangs in einer Fahrbewegung befinden, werden die temporar angefahrenen Positionen
gespeichert.
Wegen Speicherung der Positionsdaten in ganzzahligen Prozent (Rundung auf 0..100)
kann eine kleine Abweichung von den spéter bei einem Szenenabruf eingestellten Positio-
nen nicht vermieden werden.
Die Speicherung erfolgt nur dann, wenn zuvor fir mindestens 20 Sekunden nach dem letz-
ten Reset ununterbrochen Netzspannung zur Verfligung gestanden hat (Energiespeicher
fur Speichervorgang ausreichend geladen). Eine Speicherung erfolgt nicht, wenn die Positi-
onsdaten unbekannt sind!

Zwangsstellungsfunktion

Zu jedem Jalousieausgang kann die Zwangsstellungsfunktion freigeschaltet werden. Die
Zwangsstellung besitzt die zweithéchste Prioritat hinter der Handbedienung. Eine aktive
Zwangsstellung Ubersteuert deshalb die Sicherheitsfunktion, die Sonnenschutzfunktion und den
direkten Betrieb (Kurzzeit,- Langzeittelegramm, Szenen, Positionierung, Zentral). Wahrend ei-
ner Zwangsvorgabe ist ein betroffener Ausgang verriegelt, sodass er durch Funktionen mit einer
niedrigeren Prioritat nicht ansteuerbar ist und nur noch durch eine Handbedienung bedient wer-
den kann. Am Ende einer Handbedienung wird die Zwangsreaktion wieder neu ausgefuhrt,
wenn die Zwangsstellung noch aktiv ist.
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Die Zwangsstellungsfunktion besitzt ein separates 2 Bit-Kommunikationsobjekt je Ausgang. Der
Zustand des Ausgangs bei einer Zwangsstellung wird direkt durch das Zwangstelegramm vor-
gegeben. Mit dem ersten Bit (Bit 0) des Objektes "Zwangsstellung" wird die aufzuzwingende
Fahrtrichtung wie beim Langzeitbetrieb angegeben. Mit dem zweiten Bit (Bit 1) Objektes wird
die Zwangsflihrung aktiviert oder deaktiviert (siehe Tabelle 4).

Bit 1 Bit 0 Funktion

0 X Zwangsstellung nicht aktiv.  Normalansteuerung

0 X Zwangsstellung nicht aktiv. Normalansteuerung

1 0 Zwangsstellung aktiv: auffahren / Klappe 6ffnen

1 1 Zwangsstellung aktiv: abfahren / Klappe schliel3en

Tabelle 4: Bitkodierung der Zwangsstellung

Das Verhalten eines Ausgangs am Ende der Zwangsstellung ist parametrierbar. Zuséatzlich
kann das Zwangsobjekt bei Busspannungswiederkehr initialisiert werden. Ein alleiniger Netz-
ausfall (Busspannung vorhanden) beeinflusst den Zustand der Zwangsstellung nicht. Bei alleini-
ger Netzspannungswiederkehr ist eine zuvor aktivierte Zwangsstellung weiterhin aktiv.

1] Die Zwangsfahrzeit eines Ausgangs in die Endlagen wird bestimmt durch den
Parameter "Fahrzeit" auf der Parameterseite "Ax - Zeiten". Dabei leitet sich eine Zwangs-
fahrt wie der Langzeitbetrieb aus der Fahrzeit ab. Abwértsfahrt: Fahrzeit + 20 %; Aufwarts-
fahrt: Fahrzeit + 20 % + parametrierte Fahrzeitverldngerung. Zwangsfahrten sind nicht
nachtriggerbar.

Eine Lamellennachfihrung bei Jalousien am Ende von Zwangsfahrten in die Endlagen wird
nicht ausgefuhrt.

Aktualisierungen des Zwangsstellungsobjektes von "Zwangsstellung aktiv" nach
"Zwangsstellung aktiv" unter Beibehaltung der aufgezwungenen Fahrtrichtung oder von
"Zwangsstellung nicht aktiv" nach "Zwangsstellung nicht aktiv" zeigen keine Reaktion.

Nach einem ETS-Programmiervorgang der Applikation oder der Parameter ist die Zwangs-
stellung stets geléscht.

Die Zwangsstellungsfunktion bleibt auch nach einem Busspannungsausfall aktiv, solange
die Netzspannungsversorgung noch eingeschaltet ist. Die Zwangsstellung wird somit am

Ende eines zeitweisen oder permanenten Handbetriebs falls die Handbedienung bei Bus-
ausfall freigegeben ist auch ohne Busspannung neu ausgefihrt.

Der aktuelle Zustand der Zwangsstellung wird bei Bus- oder Netzspannungsausfall gespei-
chert.

N =

=

Zwangsstellungsfunktion freigeben
Die Zwangsstellungsfunktion kann separat fir jeden Ausgang freigeschaltet werden.

= Den Parameter "Zwangsstellungs-Funktion" auf der Parameterseite
"Ax — Freigaben" (x = Nummernpaar des Ausgangs) auf "freigegeben" einstellen.

Die Zwangsstellungs-Funktion ist freigegeben. Das entsprechende Kommunikationsobjekt
wird angelegt und die zugehérigen Parameter sind auf der
Parameterseite "Ax — Zwangsstellung" sichtbar.

Verhalten am Ende der Zwangsstellung einstellen

Das Verhalten eines Ausgangs am Ende einer Zwangsstellung ist kanalorientiert parametrier-
bar. Die Einstellung dieses Verhaltens erfolgt auf der Parameterseite
"Ax — Zwangsstellung" (x = Nummernpaar des Ausgangs).
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Die Zwangsstellungs-Funktion eines Ausgangs muss auf der Parameterseite "Ax — Freigaben"
freigegeben sein. Erst dann sind die kanalorientierten Parameter fur die Zwangsstellungs-Funk-
tion sichtbar.

m  Den Parameter "Verhalten am Ende der Zwangsstellung" einstellen auf
"Position nachfuhren".

Am Ende einer Zwangsstellung wird der zuletzt vor der Zwangsstellungs-Funktion statisch
eingestellte oder der wahrend der Zwangsstellungs-Funktion nachgefiihrte und intern ab-
gespeicherte Zustand am Ausgang eingestellt. Dabei werden die Positionsobjekte, das
Langzeitobjekt und die Szenenfunktion nachgefihrt.

= Den Parameter "Verhalten am Ende der Zwangsstellung" einstellen auf "keine Anderung".

Am Ende der Zwangsstellung wird der zuletzt eingestellte Zustand nicht verandert. Der
Ausgang ist im Anschluss wieder freigegeben. Zu diesem Zeitpunkt ablaufende Fahrten
werden zu Ende ausgefuhrt.

i] Bei Einstellung "Position nachfilhren": Der Aktor kann nur dann absolute Positionen (Positi-
onstelegramm, Szenenwert) bei Zwangsfreigabe nachfuhren, wenn die Positionsdaten be-
kannt sind und Positionen vorgegeben wurden. Andernfalls wird zum Zeitpunkt der
Zwangsfreigabe keine Reaktion ausgefihrt.

Positionsdaten kénnen nachgefiihrt werden, wenn vor der Zwangsstellungs-Funktion eine
Position definiert eingestellt war oder wenn wahrend der Zwangsverriegelung ein neues
Positionstelegramm Uber die Positionierungsobjekte empfangen wurde. Im zuletzt genann-
ten Fall wird eine Referenzfahrt bei Zwangsfreigabe gefahren, wenn die Position vor oder
wahrend der Zwangsverriegelung unbekannt war.

Auch werden bekannte Lamellenpositionen wie beschrieben nachgefiihrt. Das erfolgt auch
dann, wenn die Jalousieh6he unbekannt ist.

Langzeitfahrten (Fahrt ohne Positionsvorgabe) werden hingegen immer nachgefihrt.

[i] Das eingestellte "Verhalten am Ende der Zwangsstellung" wird nur dann ausgefiihrt, wenn
der Ausgang nach dem Ende der Zwangsstellung in den direkten Betrieb Gbergeht. Bei ei-
ner aktivierten Sicherheitsfunktion oder bei einem aktivierten Sonnenschutz (unabhangig
von der eingestellten Prioritat zu direktem Betrieb) wird die Funktion mit der nachst niedri-
geren Prioritat ausgeflihrt. Auch wird das parametrierte Verhalten nicht ausgefihrt, wenn
die Zwangsstellung durch Vorgabe bei Busspannungswiederkehr beendet wird. In diesem
Fall wird das eingestellte "Verhalten nach Bus-/Netzspannungswiederkehr" ausgefuhrt.

Verhalten der Zwangsstellung nach Busspannungswiederkehr einstellen

Das Kommunikationsobjekt der Zwangsstellung kann nach Busspannungswiederkehr initialisiert
werden. Bei einer Aktivierung der Zwangsstellung kann auf diese Weise ein Ausgang bei Busi-
nitialisierung beeinflusst und verriegelt werden.

Ein alleiniger Netzausfall beeinflusst den Zustand der Zwangsstellung nicht. Bei alleiniger Netz-
spannungswiederkehr ist eine zuvor aktivierte Zwangsstellung weiterhin aktiv.

Das Verhalten nach Busspannungswiederkehr fiir die Zwangsstellung wird je Ausgang separat
auf den Parameterseiten "Ax — Zwangsstellung" (x = Nummernpaar des Ausgangs) parame-
triert.

In Abhangigkeit der eingestellten Betriebsart passt die ETS die Textbezeichnung der Parame-
tereinstellungen an ("auffahren" « "Klappe 6ffnen" / "abfahren" «— "Klappe schlielen").

Der parametrierte Zustand wird nach Buswiederkehr in das Kommunikationsobjekt
"Zwangsstellung" tbernommen.

Die Zwangsstellungs-Funktion eines Ausgangs muss auf der Parameterseite "Ax — Freigaben"
freigegeben sein. Erst dann sind die kanalorientierten Parameter fur die Zwangsstellungs-Funk-
tion sichtbar.

m  Den Parameter "Verhalten nach Busspannungswiederkehr" auf
"keine Zwangsstellung aktiv" einstellen.

Nach Busspannungswiederkehr ist die Zwangsstellung deaktiviert. In diesem Fall wird bei
Busspannungswiederkehr das eingestellte
"Verhalten nach Bus-/Netzspannungswiederkehr" ausgefiihrt.

Best.-Nr. 7531 40 19 Seite 141 von 240



B. Software "Schalten, Jalousie, Ventil 20B3x1"
Berker Funktionsbeschreibung

m  Den Parameter "Verhalten nach Busspannungswiederkehr" auf
"Zwangsstellung Ein, auffahren" oder "Zwangsstellung Ein, Klappe 6ffnen" einstellen.

Die Zwangsstellung wird nach Busspannungswiederkehr aktiviert und der Behang zwangs-
geflihrt aufgefahren oder die Liftungsklappe geéffnet. Der betroffene Ausgang ist zwangs-
verriegelt, bis Gber den Bus eine Freigabe empfangen wird. Der Parameter

"Verhalten nach Bus-/Netzspannungswiederkehr" wird in diesem Fall fir den betroffenen
Ausgang nicht ausgewertet.

= Den Parameter "Verhalten nach Busspannungswiederkehr" auf
"Zwangsstellung Ein, abfahren" oder "Zwangsstellung Ein, Klappe schlielsen" einstellen.

Die Zwangsstellung wird nach Busspannungswiederkehr aktiviert und der Behang zwangs-
geflihrt abgefahren oder die Liiftungsklappe geschlossen. Der betroffene Ausgang ist
zwangsverriegelt, bis Gber den Bus eine Freigabe empfangen wird. Der Parameter
"Verhalten nach Bus-/Netzspannungswiederkehr" wird in diesem Fall fir den betroffenen
Ausgang nicht ausgewertet.

= Den Parameter "Verhalten nach Busspannungswiederkehr" auf
"Zustand der Zwangsstellung vor Bus-/Netzausfall" einstellen.

Nach Busspannungswiederkehr wird der zuletzt vor Bus- oder Netzspannungsausfall ein-
gestellte und intern abgespeicherte Zustand der Zwangsstellung nachgefihrt. Ein ETS-Pro-
grammiervorgang I6scht den gespeicherten Zustand (Reaktion dann wie

"keine Zwangsstellung aktiv"). Wenn der nachgefiihrte Zustand

"keine Zwangsstellung aktiv" ist, wird bei Busspannungswiederkehr der Parameter
"Verhalten nach Bus-/Netzspannungswiederkehr" ausgefiihrt.

i] Einstellung oder nachgefiihrter Zustand "keine Zwangsstellung aktiv": Die Reaktion des be-
troffenen Ausgangs nach Busspannungswiederkehr wird durch den Parameter
"Verhalten nach Bus-/Netzspannungswiederkehr" definiert.

i/ Nach einem ETS-Programmiervorgang der Applikation oder der Parameter ist die Zwangs-
stellung stets gel6scht.

Funktion 'Tuchstraffung’

In der Betriebsart Rolllade/Markise kann die Tuchstraffungs-Funktion aktiviert werden. Die
Tuchstraffung ermdéglicht das 'Glattziehen' des Sonnentuches einer Markise nach dem Ausfah-
ren. Auch bei Ansteuerung von Rollladen kann die Tuchstraffung dazu verwendet werden, nach
dem Abschluss einer Abwartsfahrt in untere Endlage die Rollladenpanzer auf Schlitzstellung
einzustellen.

Die Tuchstraffung wird, falls in der ETS-Parametrierung aktiviert, bei jeder Abwértsfahrt nach
dem Stoppen und dem Ablauf der parametrierten Umschaltzeit ausgefihrt. Zur Straffung be-
wegt sich anschlieend der Behang kurz in die entgegengesetzte Fahrtrichtung (siehe Bild 50).

Mauerwerk

Tuchstraffungs-Fahrt

Abwartsfahrt

Markisengehause Markisengehause

Sgnnentuch Sgnnentuch (gestrafit)

Markisengestinge Markisengestange

Bild 50: Tuchstraffung einer Markise

Der Ausléser der Abwartsfahrt ist beliebig: Langzeit-, Kurzzeit- oder Positionstelegramm,
Zwangsstellung, Sicherheits- oder Sonnenschutzfunktion, Zentraltelegramm oder Szenenabruf
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oder auch die Handbedienung.

Eine Tuchstraffung wird nie bei Aufwértsfahrten ausgefuhrt.

1] Eine Tuchstraffung hat Auswirkungen auf die Positionsberechnung und auf die Positions-
Ruckmeldung, weil sich bei einer Tuchstraffung die Rollladen- oder Markisenposition ver-
andert. Bei einer Positionierung in die untere Endlage (100 %) wird demnach immer ein
kleinerer Positionswert nach Ausflihrung der Tuchstraffung riickgemeldet.

i| Die Tuchstraffungs-Funktion ist nicht bei den Betriebsarten Jalousie oder Luftungsklappe
parametrierbar.

Tuchstraffungs-Funktion aktivieren

Die Tuchstraffungs-Funktion kann unabhangig fir jeden Rollladen- oder Markisenausgang auf
der Parameterseite "Ax — Freigaben" (x = Nummernpaar des Ausgangs) aktiviert werden.

Die Betriebsart muss auf "Rolllade/Markise" eingestellt sein.
m  Den Parameter "Funktion Tuchstraffung" auf "freigegeben” einstellen.

Die Parameterseite "Ax — Tuchstraffung" wird freigeschaltet und die Tuchstraffungs-Funkti-
on wird aktiviert.

i| Die Tuchstraffungs-Funktion ist nicht bei den Betriebsarten Jalousie oder Luftungsklappe
parametrierbar.

Tuchstraffungs-Funktion einstellen

Eine aktivierte Tuchstraffungs-Funktion kann unabh&ngig fiir jeden Rollladen- oder Markisen-
ausgang auf der Parameterseite "Ax — Tuchstraffung" (x = Nummernpaar des Ausgangs) einge-
stellt werden. Es kann die erforderliche Fahrzeit einer Tuchstraffung in die entgegengesetzte
Fahrtrichtung parametriert werden.

Die Tuchstraffungs-Funktion muss aktiviert sein.
= Die Parameter "Zeit fir Tuchstraffung" auf den erforderlichen Wert parametrieren.

Nach dem Abschluss einer Abwartsfahrt stoppt der Behang und fahrt nach Ablauf der Um-
schaltzeit fir die Dauer der parametrierten Tuchstraffungs-Zeit in die entgegengesetzte
Richtung.

[

Die Zeit fur die Tuchstraffung ist kleiner als die parametrierte oder eingemessene Fahrzeit
der Rolllade oder der Markise einzustellen. Andernfalls entsteht Fehlfunktion.

Eine Tuchstraffung findet nur statt, wenn die Abwartsbewegung langer andauert als die pa-
rametrierte Tuchstraffungszeit.

=
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4.2.4.2.3 Funktionsbeschreibung fiir Ventilausgédnge

Ventil-Wirksinn

An die Ventilausgédnge des Raumaktors kénnen sowohl Ventilantriebe, die im stromlosen Zu-
stand geschlossen sind, als auch Ventilantriebe, die im stromlosen Zustand 6ffnen, angeschlos-
sen werden. Der Wirksinn eines Ventilantriebs im stromlosen Zustand wird durch den physikali-
schen Aufbau des Antriebs bestimmt und wird in der Regel vom Hersteller dieser Gerate vorge-
geben. Damit der Raumaktor die angeschlossenen Ventilantriebe 'wirksinnrichtig' ansteuert,
muss in der ETS fur jeden Ventilausgang der Ventil-Wirksinn konfiguriert werden.

Ventil-Wirksinn einstellen

Der Ventil-Wirksinn kann separat fir jeden Ventilausgang auf der Parameterkarte "Ax - Allge-
mein" (x = Nummer des Ventilausgangs) eingestellt werden.

= Den Parameter "Ventil-Wirksinn (Ventil im stromlosen Zustand)" einstellen auf "geschlos-
sen".

Bei schaltenden Stellgréfien wird das tGber das Objekt "StellgréRe" empfangene Schalttele-
gramm direkt an den entsprechenden Ausgang des Aktors weitergeleitet. Bei einem emp-
fangenen "EIN"-Telegramm wird der Ausgang bestromt und somit das Ventil vollstandig
geoffnet. Das Ventil wird durch Ausschalten des Ausgangs vollstandig geschlossen, wenn
ein "AUS"-Telegramm empfangen wird (siehe Bild 51).

A
Schaltende | 0 | 0
StellgroRe
(Bustelegramm)
_’
t
I
Zustand
Ventilausgang
0 >

t

Bild 51: Umsetzung einer schaltenden Stellgréfie in ein Ausgangssignal bei stromlos geschlos-
senen Ventilantrieben (Beispiel)

Bei stetigen StellgréRen oder bei stetigen Ventil-Sollpositionen (beispielsweise bei einer
Zwangsstellung, bei einer Handbedienung oder im Notbetrieb) werden die Ventilausgange in
Abhangigkeit der anzufahrenden stetigen Ventilstellung durch eine Pulsweitenmodulation zy-
klisch entweder bestromt oder nicht bestromt. Dabei wird das Tastverhéltnis der Pulsweitenmo-
dulation so umgesetzt, dass die Einschaltzeit direkt der Ventil-Sollposition entspricht (siehe
Bild 52).
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Berker
A
100% \ \ 100%
Venti- 15%
Sollposition 50%
0% == 5 >
| Zykluszeit 4 e Zykluszeit i
| |
Zustand
Ventilausgang 75% 25% 100%
0 —\ % bt

Bild 52: Umsetzung einer stetigen Ventil-Sollposition in ein Ausgangssignal bei stromlos ge-
schlossenen Ventilantrieben (Beispiel)

m  Den Parameter "Ventil-Wirksinn (Ventil im stromlosen Zustand)" einstellen auf "getffnet".

Bei schaltenden Stellgréfien wird das tGber das Objekt "StellgréRRe” empfangene Schalttele-
gramm direkt an den entsprechenden Ausgang des Aktors weitergeleitet. Bei einem emp-
fangenen "EIN"-Telegramm wird der Ausgang nicht bestromt und somit das Ventil vollstén-
dig gedffnet. Das Ventil wird durch Einschalten des Ausgangs vollstdndig geschlossen,
wenn ein "AUS"-Telegramm empfangen wird (siehe Bild 53).

A
Schaltende 0 I 0 |
StellgrofRe
(Bustelegramm)
_’
t
|
Zustand
Ventilausgang
0 >
t

Bild 53: Umsetzung einer schaltenden Stellgrof3e in ein Ausgangssignal bei stromlos gedffneten
Ventilantrieben (Beispiel)

Bei stetigen StellgrolRen oder bei stetigen Ventil-Sollpositionen (beispielsweise bei einer
Zwangsstellung, bei einer Handbedienung oder im Notbetrieb) werden die Ventilausgange in
Abhangigkeit der anzufahrenden stetigen Ventilstellung durch eine Pulsweitenmodulation zy-
klisch entweder bestromt oder nicht bestromt. Dabei wird das Tastverhéltnis der Pulsweitenmo-
dulation so umgesetzt, dass die Ausschaltzeit direkt der Ventil-Sollposition entspricht (siehe

Bild 54).
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Ventilausgang 25% 75%
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Bild 54: Umsetzung einer stetigen Ventil-Sollposition in ein Ausgangssignal bei stromlos geoff-
neten Ventilantrieben (Beispiel)

1] Bedingt durch die Umsetzung der PWM-Einschalt-Zeit auf die Ventil-Sollposition gibt es bei
den verschiedenen Ventiltypen keine ungewollte Mittelwertverschiebung.

Beispiel:

Stellgrofie: 60 % ->

Tastverhéltnis stromlos geschlossen: 60 % Ein, 40 % Aus,
Tastverhéltnis stromlos gedffnet: 40 % Ein, 60 % Aus

Die Schaltflanken beider Ventilausgénge zu Beqginn eines Zeitzyklusses sind wahrend einer
Pulsweitenmodulation nur dann zueinander synchron, wenn beide Ventilausgange zur glei-
chen Zeit einen neuen Ventil-Sollpositionswert vorgegeben bekommen haben.

i) Bei einem Ausfall der Netzspannungsversorgung am Aktor oder bei einem Kurzschluss an
einem Ventilausgang werden die angeschlossenen Ventilantriebe elektrisch nicht mehr an-
gesteuert, wodurch die Antriebe in den vom Hersteller vorgegebenen stromlosen Zustand
Ubergehen (stromlos gedffnet / stromlos geschlossen).

Ein durch einen Netzspannungsausfall oder Kurzschluss vollstdndig getffnetes Ventil
(Ventil-Wirksinn stromlos gedffnet) wird bei den Statusmeldungen des Aktors ("Status Stell-
gréRe”, "Alle Ventile geschlossen”, "Rickmeldung grofite Stellgrofie") wie ein geschlosse-
nes Ventil ausgewertet, da der Ventilzustand durch eine Stérung hervorgerufen wurde.

Zwangsstellungsfunktion

Jeder Ventilausgang des Aktors kann in unterschiedlichen Betriebszustanden verweilen, die u.
U. durch separate Kommunikationsobjekte aktiviert werden kdnnen. Einer dieser objektgesteu-
erten Betriebszustande ist die Zwangsstellung.

Bei der Zwangsstellung eines Ventilausgangs kann im Aktor eine stetige Ventil-Zwangsposition
(0 % bis 100 %) hinterlegt werden, die bei aktivierter Zwangsstellung als Ventil-Sollposition
Ubernommen und durch eine Pulsweitenmodulation ausgefuihrt wird. Die Ventil-Zwangsposition
kann fir Sommer- oder Winterbetrieb in der ETS unterschiedlich eingestellt werden, falls die
Betriebsartenumschaltung freigegeben ist.

1] Bei einer aktiven Zwangsstellung wird die konfigurierte Pulsweitenmodulation auch fiir Ven-
tilausgadnge ausgefihrt, die auf eine schaltende 1 Bit Stellgréf3e parametriert sind.

Zwangsstellungsfunktion freigeben

Die Zwangsstellungsfunktion kann separat fir jeden Ventilausgang auf der Parameterkarte "Ax
- Allgemein" (x = Nummer des Ventilausgangs) freigegeben werden.
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e

Den Parameter "Zwangsstellung durch Objekt" einstellen auf "freigegeben”. Den Parame-
ter "Wert fiir Zwangsstellung (0...100%)" auf die erforderliche Ventil-Zwangsposition konfi-
gurieren. Der Parameter "Wert fir Zwangsstellung..." ist ggf. zweimal sichtbar, wenn die
Betriebsartenumschaltung freigegeben ist. In diesem Fall kénnen unterschiedliche Ventil-
Zwangspositionen" flir Sommer- und Winterbetrieb in der ETS vorgegeben werden.

Die Zwangsstellungsfunktion ist freigegeben und das 1 Bit Kommunikationsobjekt
"Zwangsstellung" ist in der ETS sichtbar. Sobald Gber das Objekt ein "EIN"-Telegramm
empfangen wurde, aktiviert der Aktor fir den entsprechenden Ventilausgang die Zwangs-
stellung und steuert den Ventilantrieb auf den vorgegebenen Ventil-Zwangspositionswert.
Der betroffene Ventilausgang ist dann nicht mehr durch StellgréRentelegramme vom Bus
ansteuerbar.

Wenn der Aktor Uber das Zwangsobjekt ein "AUS"-Telegramm empfangt, deaktiviert er die
Zwangsstellung und gibt die Busansteuerung durch die Stellgréen wieder frei. Die vor
oder wahrend der Zwangsstellung zuletzt empfangene und im Aktor gespeicherte Stellgré-
Re wird nach Beendigung der Zwangsstellung als neuer StellgréRensollwert Gbernommen.

Den Parameter "Zwangsstellung durch Objekt" einstellen auf "gesperrt".

Die Zwangsstellungsfunktion ist deaktiviert wodurch das entsprechende Objekt in der ETS
nicht sichtbar ist.

Jedoch ist oder sind der Parameter "Wert flir Zwangsstellung" oder "Wert fir Zwangsstel-
lung Sommer" und "Wert fur Zwangsstellung Winter" in der ETS sichtbar und einstellbar,
weil bei Busspannungsausfall und nach Bus-/Netzspannungswiederkehr und nach einem
ETS-Programmiervorgang der Zwangswert als Stellgré3ensollwert tbernommen werden
kann und somit ein parametrierbarer Wert in der ETS vorhanden sein muss.

Die Betriebsart (Sommer / Winter) kann auch wahrend einer aktivierten Zwangsstellung
Uber das Objekt umgeschaltet werden. In diesem Fall passt der Raumaktor unmittelbar
nach der Umschaltung die Pulsweitenmodulation auf den Ventilpositionswert der giltigen
Betriebsart an.

Aktualisierungen des Zwangsobjektes von "EIN" nach "EIN" oder von "AUS" nach "AUS"
zeigen keine Reaktion.

Verhalten der Zwangsstellungsfunktion nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr: Bei ei-
nem Bus- oder Netzspannungsausfall wird der Zustand des Objektes "Zwangsstellung" im
Aktor nichtflichtig gespeichert.

Eine vor Bus- oder Netzspannungsausfall iber das Zwangsstellungs-Objekt aktivierte
Zwangsstellungsfunktion kann nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr dann aktiviert
und weiterhin ausgefiihrt werden, wenn das "Verhalten nach Bus- oder Netzspannungswie-
derkehr" des betroffenen Ventilausgangs auf "Zustand wie vor Bus-/Netzausfall" konfigu-
riert ist. Andernfalls ist die Zwangsstellung nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr im-
mer inaktiv.

Nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr wird die Betriebsart (Sommer / Winter) gemaf
dem Parameter "Betriebsart nach Geratereset" initialisiert.

Nach einem ETS-Programmiervorgang ist die Zwangsstellungsfunktion stets inaktiv.

Zwangsstellung und Handbedienung:

Die Handbedienung hat eine héhere Prioritat als eine Zwangsstellung. Wahrend einer
Zwangsstellung kann der Handbetrieb aktiviert und die Ventil-Zwangsposition verstellt wer-
den. Am Ende der Handbedienung wird jedoch die Zwangsstellung wieder aktiviert und der
Ventil-Zwangspositionswert eingestellt, falls die Zwangsstellung zu diesem Zeitpunkt tber
das Objekt noch aktiviert ist. Sollte die Zwangsstellung am Ende einer Handbedienung
nicht mehr aktiv sein, so fiihrt der Aktor in Abh&ngigkeit der Parametereinstellung "Verhal-
ten am Ende der permanenten Handbedienung bei Busbetrieb" entweder den zuletzt Gber
den Bus empfangenen Stellgré3enwert nach, oder er verandert den zuletzt durch die
Handbedienung eingestellten Ventilpositionswert nicht (siehe Kapitel 4.2.4.1.1. Allgemeine
kanallibergreifende Funktionen).

Der Festsitzschutz besitzt eine hdhere Prioritat als eine Zwangsstellung, wodurch der
Zwangsbetrieb vom Festsitzschutz Ubersteuert wird. Hingegen besitzt die Zwangsstellung
eine hoéhere Prioritdt als der Notbetrieb oder der Betrieb durch StellgroRentelegramme.
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Verhalten bei Busspannungsausfall oder nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr

Der Zustand der Ventilausgange bei Busspannungsausfall oder nach Bus- oder Netzspan-
nungswiederkehr kann fiir jeden Ausgang separat eingestellt werden.

Verhalten bei Busspannungsausfall einstellen

Der Parameter "Verhalten bei Busspannungsausfall" ist separat fir jeden Ventilausgang auf der
Parameterseite "Ax Allgemein" (x = Nummer des Ventilausgangs) angelegt. Der Parameter defi-
niert das Verhalten, sobald nur die Busspannung ausféllt. Das parametrierte Verhalten wird
nicht ausgefuhrt oder nachgefuhrt, wenn zum Zeitpunkt des Busausfalls eine kurzzeitige oder
permanente Handbedienung aktiv ist.

m  Parameter einstellen auf "keine Reaktion".

Bei Busspannungsausfall zeigt der Ventilausgang keine Reaktion und verbleibt im zuletzt
eingestellten Schaltzustand, sofern die Netzspannungsversorgung des Aktors noch einge-
schaltet ist.

m  Parameter einstellen auf "Ventil schlief3t".

Der Aktor schlieft die angeschlossenen Ventilantriebe vollstdndig bei Busspannungsaus-
fall, sofern die Netzspannungsversorgung des Aktors und die Netzspannung des Ventilaus-
gangs noch eingeschaltet sind. Dabei wird der je Ausgang in der ETS konfigurierte Ventil-
Wirksinn bertcksichtigt, so dass bei stromlos geschlossenen Ventilen der Ausgang ausge-
schaltet und bei stromlos gedtffneten Ventilen der Ausgang bestromt wird.

m  Parameter einstellen auf "Ventil 6ffnet".

Der Aktor 6ffnet die angeschlossenen Ventilantriebe vollstandig bei Busspannungsausfall,
sofern die Netzspannungsversorgung des Aktors und die Netzspannung des Ventilaus-
gangs noch eingeschaltet sind. Dabei wird der je Ausgang in der ETS konfigurierte Ventil-
Wirksinn bertcksichtigt, so dass bei stromlos gedffneten Ventilen der Ausgang ausgeschal-
tet und bei stromlos geschlossenen Ventilen der Ausgang bestromt wird.

= Parameter einstellen auf "Ventil auf Wert fir Zwangsstellung".

Der Aktor stellt den Ventilantrieb auf den in der ETS konfigurierten Wert fur die Zwangsstel-
lung (0...100 %) ein. Bei den Einstellungen 0 % wird der betroffene Ausgang vollstandig
geschlossen, bei der Einstellung 100 % vollstandig getffnet. Das Bestromen des Ventilaus-
gangs geschieht grundsatzlich unter Berlicksichtigung des eingestellten Ventil-Wirksinns.
Der Zwangsstellungswert wird als Pulsweitenmodulation (PWM) auch fiir Ventilausgange
mit einer schaltenden Stellgréfie (1 Bit) ausgefiihrt!

Bei den Einstellungen 1...99 % fiir den Zwangsstellungswert fiihrt der Aktor nach Busspan-
nungsausfall solange eine PWM an dem betroffenen Ventilausgang aus, bis dass die Buss-
pannung wieder eingeschaltet und dadurch ggf. ein neuer Ventilzustand vorgegeben oder
das Ventil durch eine Handbedienung verstellt wird.

m  Parameter einstellen auf "Ventil auf Wert fir Notbetrieb".

Der Aktor stellt den Ventilantrieb auf den in der ETS konfigurierten Wert fir die Notbetrieb
(0...100 %) ein. Bei den Einstellungen 0 % wird der betroffene Ausgang vollstandig ge-
schlossen, bei der Einstellung 100 % vollstdndig getffnet. Das Bestromen des Ventilaus-
gangs geschieht grundsatzlich unter Berlicksichtigung des eingestellten Ventil-Wirksinns.
Der Zwangsstellungswert wird als Pulsweitenmodulation (PWM) auch fur Ventilausgénge
mit einer schaltenden Stellgréfie (1 Bit) ausgefiihrt!

Bei den Einstellungen 1...99 % fur den Notbetriebswert fihrt der Aktor nach Busspan-
nungsausfall solange eine PWM an dem betroffenen Ventilausgang aus, bis dass die Buss-
pannung wieder eingeschaltet und dadurch ggf. ein neuer Ventilzustand vorgegeben oder
das Ventil durch eine Handbedienung verstellt wird.
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i| Beiden Einstellungen "Ventil auf Wert fir Zwangsstellung" und "Ventil auf Wert fiir Notbe-
trieb" ist Folgendes zu beachten:
Der Aktor greift lediglich auf die in der ETS konfigurierten Ventilpositionswerte (0...100 %)
zurtck. Die Zwangsstellungsfunktion oder der Notbetrieb werden dabei nicht aktiviert!
Die Werte fur Zwangsstellung und Notbetrieb sind zudem abhangig vom Sommer- / Winter-
betrieb des Aktors. Falls die Betriebsartenumschaltung zu den Ventilausgangen freigege-
ben ist (siehe Seite 53), werden in der ETS fiir jeden Ausgang zwei getrennte Ventilpositi-
onswerte fir Sommerbetrieb und Winterbetrieb konfiguriert und unterschieden.
Bei einem Busspannungsausfall wird die Betriebsart verwendet, die zuletzt Gber das Kom-
munikationsobjekt "Umschaltung Sommer / Winter" vorgegeben wurde. Sollte bis zum Zeit-
punkt des Busspannungsausfalls noch keine Betriebsart Gber den Bus vorgegeben worden
sein, so greift der Raumaktor auf die in der ETS konfigurierte "Betriebsart nach Geratere-
set" zurtck.

i] Bei einem Bus- oder Netzspannungsausfall werden die Zusténde der letzten SteligréRe/
Ventil-Sollposition und des Objektes "Zwangsstellung" im Aktor nichtfliichtig gespeichert.
Zudem wird gespeichert, ob zuletzt ein Kurzschluss oder eine Uberlast erkannt worden
war. Die Speicherung findet statt, damit die Zustdnde nach Bus- oder Netzspannungswie-
derkehr wiederhergestellt und abh&ngige Alarmmeldungen neu ausgesendet werden kén-
nen, falls dies bei Bus-/Netzspannungswiederkehr parametriert ist.

Die Speicherung erfolgt vor Ausfiihrung der parametrierten Reaktion bei Busausfall und nur
dann, wenn ein Teil der Versorgungsspannung (Netz- oder Busspannung) noch vorhanden
ist oder die Versorgungsspannung vollstandig ausfallt und zuvor fiir mindestens 20 Sekun-
den nach dem letzten Reset ununterbrochen Netzspannung zur Verfligung gestanden hat
(Energiespeicher fur Speichervorgang ausreichend geladen). Andernfalls erfolgt keine
Speicherung.

Der Speichervorgang erfolgt nach dem Ausfall eines Teils der Versorgungsspannung nur
einmal...

Beispiel 1:

Busspannungsausfall -> Speichervorgang -> danach Netzspannungsausfall -> kein weite-
rer Speichervorgang mehr,

Beispiel 2:

Netzspannungsausfall -> Speichervorgang -> danach Busspannungsausfall -> kein weite-
rer Speichervorgang mehr.

1] Bei einem Ausfall der Netzspannungsversorgung werden die Ventilausgénge — unabhéngig
vom Zustand der Busspannung — elektrisch nicht mehr angesteuert, wodurch die Antriebe
in den vom Hersteller vorgegebenen stromlosen Zustand Ubergehen (siehe Kapitel
4.2.4.1.1. Aligemeine kanallUbergreifende Funktionen).

i] Ein aktiver Handbetrieb wird nicht durch einen Busspannungsausfall beendet.

Verhalten bei Bus- oder Netzspannungswiederkehr einstellen

Der Parameter "Verhalten nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr" ist separat fur jeden Ven-
tilausgang auf der Parameterseite "Ax Allgemein" (x = Nummer des Ventilausgangs) angelegt.
Der Parameter definiert das Verhalten, sobald entweder die Bus- oder die Netzspannungsver-
sorgung eingeschaltet wird.

m  Parameter einstellen auf "keine Reaktion".

Nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr zeigt der Ventilausgang keine Reaktion und
verbleibt im vor oder wahrend Bus-/Netzausfall zuletzt eingestellten Schaltzustand.

m  Parameter einstellen auf "Ventil schlief3t".

Der Aktor schlief3t die angeschlossenen Ventilantriebe vollstdndig nach Bus- oder Netz-
spannungswiederkehr. Dabei wird der je Ausgang in der ETS konfigurierte Ventil-Wirksinn
bericksichtigt, so dass bei stromlos geschlossenen Ventilen der Ausgang ausgeschaltet
und bei stromlos gedffneten Ventilen der Ausgang bestromt wird.

m  Parameter einstellen auf "Ventil 6ffnet".

Der Aktor 6ffnet die angeschlossenen Ventilantriebe vollstdndig nach Bus- oder Netzspan-
nungswiederkehr. Dabei wird der je Ausgang in der ETS konfigurierte Ventil-Wirksinn be-
ricksichtigt, so dass bei stromlos geéffneten Ventilen der Ausgang ausgeschaltet und bei
stromlos geschlossenen Ventilen der Ausgang bestromt wird.
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Parameter einstellen auf "Ventil auf Wert fir Zwangsstellung".

Der Aktor stellt den Ventilantrieb auf den in der ETS konfigurierten Wert fir die Zwangsstel-
lung (0...100 %) ein. Bei den Einstellungen 0 % wird der betroffene Ausgang vollstandig
geschlossen, bei der Einstellung 100 % vollstandig getffnet. Das Bestromen des Ventilaus-
gangs geschieht grundsatzlich unter Berlicksichtigung des eingestellten Ventil-Wirksinns.
Der Zwangsstellungswert wird als Pulsweitenmodulation (PWM) auch fir Ventilausgange
mit einer schaltenden Stellgréf3e (1 Bit) ausgefihrt!

Bei den Einstellungen 1...99 % fur den Zwangsstellungswert fuhrt der Aktor nach Bus- oder
Netzspannungswiederkehr solange eine PWM an dem betroffenen Ventilausgang aus, bis
dass ein neuer Ventilzustand vorgegeben wird.

Parameter einstellen auf "Ventil auf Wert fir Notbetrieb".

Der Aktor stellt den Ventilantrieb auf den in der ETS konfigurierten Wert fir die Notbetrieb
(0...100 %) ein. Bei den Einstellungen 0 % wird der betroffene Ausgang vollstandig ge-
schlossen, bei der Einstellung 100 % vollstdndig getffnet. Das Bestromen des Ventilaus-
gangs geschieht grundsatzlich unter Berlicksichtigung des eingestellten Ventil-Wirksinns.
Der Zwangsstellungswert wird als Pulsweitenmodulation (PWM) auch fir Ventilausgange
mit einer schaltenden Stellgréf3e (1 Bit) ausgefiihrt!

Bei den Einstellungen 1...99 % fur den Notbetriebswert fuhrt der Aktor nach Bus- oder
Netzspannungswiederkehr solange eine PWM an dem betroffenen Ventilausgang aus, bis
dass ein neuer Ventilzustand vorgegeben wird.

Parameter einstellen auf "Zustand wie vor Bus-/Netzausfall".

Nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr wird der zuletzt vor Bus- oder Netzspannungs-
ausfall eingestellte und intern abgespeicherte Zustand (letzte StellgréRe/Ventil-Sollposition
und Zustand des Objektes "Zwangsstellung") nachgefuhrt.

Das parametrierte "Verhalten nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr" wird beim Ein-
schalten der Bus- oder Netzspannung nur dann ausgefihrt, wenn der letzte ETS-Program-
miervorgang der Applikation oder der Parameter langer als ca. 20 s zurlickliegt. Andernfalls
(Tets < 20 s) wird auch bei Bus-/Netzwiederkehr das "Verhalten nach ETS-Programmier-
vorgang" ausgefihrt.

Bei den Einstellungen "Ventil auf Wert fir Zwangsstellung" und "Ventil auf Wert fir Notbe-
trieb" ist Folgendes zu beachten:

Der Aktor greift lediglich auf die in der ETS konfigurierten Ventilpositionswerte (0...100 %)
zurtick. Die Zwangsstellungsfunktion oder der Notbetrieb werden dabei nicht aktiviert!

Die Werte fiir Zwangsstellung und Notbetrieb sind zudem abhangig vom Sommer- / Winter-
betrieb des Aktors. Falls die Betriebsartenumschaltung zu den Ventilausgangen freigege-
ben ist (siehe Seite 53), werden in der ETS fur jeden Ausgang zwei getrennte Ventilpositi-
onswerte fir Sommerbetrieb und Winterbetrieb konfiguriert und unterschieden.

Nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr initialisiert sich der Raumaktor neu und verwen-
det die Betriebsart, die in der ETS beim Parameter "Betriebsart nach Geratereset" konfigu-
riert wurde.

Bei Einstellung "Zustand wie vor Bus-/Netzspannungsausfall": Ein ETS-Programmiervor-
gang der Applikation oder der Parameter I6scht die intern abgespeicherten Zusténde.

Ein nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr eingestellter Ventilzustand wird im Status-
objekt nachgefihrt.

Die Zykluszeit des Festsitzschutzes wird nur dann neu gestartet, nachdem die Versor-
gungsspannung des Aktors vollstédndig wieder eingeschaltet wird (Bus- und Netzspan-
nungswiederkehr). Die Zykluszeit der zyklischen StellgréReniiberwachung wird sowohl nur
bei Busspannungswiederkehr als auch nur bei Netzspannungswiederkehr neu gestartet.

Bei Busspannungswiederkehr wird eine aktive Handbedienung immer beendet. Bei einem
Netzausfall ist keine Handbedienung mdéglich.

Nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr wird der in der ETS konfigurierte Ventilzustand
eingestellt. Dabei werden auch die Statusmeldungen "Alle Ventile geschlossen" und "Ruck-
meldung gréRte StellgrolRe" vom Raumaktor gemafl dem aktuellen Zustand aktualisiert und
ein Telegramm auf den Bus ausgesendet, sofern die Statusmeldung freigegeben ist. Zu-
dem wird auch der aktuelle Netzspannungsstatus (Netzspannung vorhanden / nicht vor-
handen) auf den Bus aktiv ausgesendet, falls freigegeben.

Das Aussenden der Statustelegramme und Meldungen erfolgt jedoch erst, nachdem die in
der ETS konfigurierte Verzégerungszeit nach Busspannungswiederkehr abgelaufen ist.
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i| Eine Kurzschlussmeldung, die nach dem Erkennen der Stérung auf den Bus ausgesendet
und noch nicht zuriickgesetzt wurde, wird bei einem Busspannungsausfall im Aktor gespei-
chert. Nach Busspannungswiederkehr wird eine zuvor gespeicherte Meldung wieder auf
den Bus ausgesendet, wenn der Kurzschluss wahrend des Busspannungsausfalls nicht zu-
rickgesetzt wurde und somit immer noch vorhanden ist.
Der Aktor nimmt die Kurzschlussmeldung nach Busspannungswiederkehr durch das Aus-
senden eines Alarmtelegramms entsprechend der in der ETS eingestellten Polaritat zu-
riick, wenn wahrend Busspannungsausfall ein zuvor gemeldeter Kurzschluss beseitigt und
zurtickgesetzt wurde.

Kurschluss- und Uberlastschutz

Der Raumaktor Uberwacht die beiden Ventilausgénge unabhangig voneinander auf Kurzschlis-
se und Uberlast, sobald die Ausgange eingeschaltet und bestromt werden.

Der Aktor erkennt Kurzschlisse der Ventilausgdnge gegen Neutralleiterpotenzial oder eine
'strombedingte’ Uberlast an den angeschlossenen elektrothermischen Stellantrieben (siehe

Bild 55).
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Bild 55: Kurzschluss- und Uberlasterkennung bei Stérung eines Ventilausgangs oder Ventilan-
triebs
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Kurzschluss- und Uberlasterkennung mit Abschaltung und Prifvorgang:

Sobald der Raumaktor eine Kurzschluss- oder Uberlaststérung erkennt, schaltet er den betrof-
fenen Ventilausgang sofort spannungsfrei und geht in den Stérzustand. Im Stérzustand ist eine
Ansteuerung des Ventilausgangs tGber den Bus nicht mehr méglich. Der Raumaktor empfangt
zwar noch Stellgréfien- und Zwangsstellungstelegramme und speichert diese, er fiihrt diese Te-
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legramme jedoch nicht aus und sendet auch keine Statusriickmeldungen mehr auf den Bus.
Erst, wenn die Stérung auch noch 6 Minuten nach der ersten Erkennung nicht beseitigt und
nach wie vor vorhanden ist, verharrt der Aktor im Stérzustand und sendet ein Alarmtelegramm
auf den Bus aus. Diese Alarmmeldung kann fur jeden Ventilausgang getrennt freigeschaltet und
ausgewertet werden. Unabhangig von der Alarmmeldung sendet der Aktor nach der
6-Minuten-Erkennungszeit bei vorhandener Stérung ein Stellgrofien-Statustelegramm

"0 %" oder "AUS" auf den Bus aus und signalisiert dadurch einen deaktivierten Ventilausgang.

i] Ein durch einen Kurzschluss vollstandig gedffnetes Ventil (Ventil-Wirksinn stromlos geéff-
net) wird bei den Statusriickmeldungen wie ein geschlossenes Ventil ausgewertet, da der
Ventilzustand durch eine Stérung hervorgerufen wurde.

Sollte die Stérung 6 Minuten nach dem ersten Erkennen nicht mehr vorhanden sein (z. B. kurze
Einschaltliberlast), schaltet der Raumaktor den betroffenen Ventilausgang unabhangig von der
StellgroRe fur die Dauer von weiteren 4 Minuten unterbrechungsfrei ein. Erst, wenn innerhalb
dieser zuséatzlichen Einschaltphase des Prifvorgangs kein neuer Kurzschluss und keine neue
Uberlast erkannt wird, beendet der Raumaktor nach Ablauf der 4 Minuten den Storzustand oh-
ne das Aussenden einer Alarmmeldung.

Der Aktor reaktiviert dann die nachgefuhrte Soll-Ventilposition, welche vor der Kurzschluss-
oder Uberlaststdérung zuletzt aktiv war oder wahrend der Stérzustandes zuletzt vom Bus emp-
fangen wurde. Der Aktor schaltet somit den zuvor abgeschalteten Ventilausgang ggf. wieder ein
und aktualisiert auch seine Stausriickmeldungen. Dabei wird auch eine Zwangsstellung nach-
geflihrt, sofern diese vor dem Stérfall oder wahrend des Stérfalls aktiviert wurde.

[i] Die zyklische Stellgréeniiberwachung ist wahrend des Stérzustands nicht aktiv. Erst beim
Zuriicksetzen des Stérzustandes wird die Zykluszeit der zyklischen Uberwachung neu ge-
startet.

Zurlicksetzen einer Kurzschluss-/Uberlaststérung:

Zur Wiederinbetriebnahme eines zuvor durch Kurzschluss oder Uberlast gestérten Ventilaus-
gangs sind die folgenden Vorgehensweisen mdéglich...

- Abschalten und Wiedereinschalten der Netzspannungsversorgung des Raumaktors,
- Einschalten des Ventilausgangs durch permanente Handbedienung vor Ort am Raumaktor,
- ETS-Programmiervorgang.

Beim Zurticksetzen wird unmittelbar die Alarmmeldung durch das Aussenden eines Alarmtele-
gramms entsprechend der in der ETS eingestellten Polaritat (kein Alarm) zurickgenommen.
Falls nach dem Zurlicksetzen immer noch Ausgénge Uberlastet oder kurzgeschlossen sind, er-
kennt der Aktor im eingeschalteten Zustand die Stérung und startet den Priifzyklus erneut wie
weiter oben beschrieben.

Beim Zurlicksetzen einer Stérung durch Abschalten der Netzspannungsversorgung kann unmit-
telbar nach Netzausfall auch ein Alarmtelegramm im Zuge der Netzspannungsiberwachung auf
den Bus ausgesendet werden, falls diese Funktion in der ETS freigegeben ist (siehe Kapitel
4.2.4.1.1. Allgemeine kanallUbergreifende Funktionen).
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i Beieinem Kurzschluss an einem Ventilausgang werden die angeschlossenen Ventilantrie-
be elektrisch nicht mehr angesteuert, wodurch die Antriebe in den vom Hersteller vorgege-
benen stromlosen Zustand Ubergehen (stromlos gedéffnet / stromlos geschlossen).

Ein durch einen Kurzschluss vollstdndig gedffnetes Ventil (Ventil-Wirksinn stromlos ge6ff-
net) wird bei den Statusriickmeldungen ("Status StellgréRe”, "Rickmeldung grofite Stell-
grole", "Alle Ventile geschlossen™) wie ein geschlossenes Ventil ausgewertet, da der Ven-
tilzustand durch eine Stérung hervorgerufen wurde.

Alarm-Objekt fiir Kurzschluss- / Uberlasterkennung freischalten

Die Kurzschluss- und Uberlasterkennung ist grundsétzlich fur die Ventilausgénge aktiv. Optional
kann separat fir jeden Ventilausgang auf der Parameterseite "Ax Allgemein" (x = Nummer des
Ventilausgangs) ein 1 Bit Alarm-Objekt freigeschaltet werden, wodurch die Signalisierung eines
Storbetriebs durch Kurzschluss oder Uberlast im Bus mdéglich ist.

= Den Parameter "Alarm-Objekt fiir Uberlast / Kurzschluss" einstellen auf "freigegeben"”.

Die Kurzschluss- und Uberlastsignalisierung durch das Objekt "Alarm Kurzschluss / Uber-
last" ist freigeschaltet. Wenn der Aktor am betroffenen Ventilausgang eine Stérung erkannt
hat, sendet er nach Ablauf der 6-Minuten-Erkennungszeit ein Alarm-Telegramm auf den
Bus aus, sofern die Stérung noch vorhanden ist. Die Alarmmeldung wird erst dann wieder
zuriickgenommen, wenn die Stérung zurlckgesetzt wurde.

m  Den Parameter "Alarm-Objekt fiir Uberlast / Kurzschluss" einstellen auf "gesperrt".

Die Kurzschluss- und Uberlastsignalisierung durch das Objekt "Alarm Kurzschluss / Uber-
last" ist deaktiviert. Wenn der Aktor am betroffenen Ventilausgang eine Stérung erkennt,
wird der Ausgang abgeschaltet und in den Stérbetrieb gewechselt, ohne dass ein Alarm-
Telegramm ausgesendet wird.

i] Eine Alarmmeldung, die nach dem Erkennen der Stérung auf den Bus ausgesendet und
noch nicht zurlickgesetzt wurde, wird bei einem Busspannungsausfall im Aktor gespei-
chert. Nach Busspannungswiederkehr wird eine zuvor gespeicherte Meldung wieder auf
den Bus ausgesendet, wenn die Stérung wahrend des Busspannungsausfalls nicht zuriick-
gesetzt wurde und somit immer noch vorhanden ist.

Der Aktor nimmt die Alarmmeldung nach Busspannungswiederkehr durch das Aussenden
eines Alarmtelegramms entsprechend der in der ETS eingestellten Polaritat (kein Alarm)
zurtick, wenn wahrend Busspannungsausfall eine zuvor gemeldete Stérung beseitigt und
zuriickgesetzt wurde.

i/ Nach einem ETS-Programmiervorgang ist die Alarmmeldung zunachst nicht aktiv. Der
Raumaktor sendet zu Initialisierung ein Alarmtelegramm entsprechend der in der ETS ein-
gestellten Polaritat (kein Alarm) auf den Bus aus. Erst, wenn ein Ventilausgang nach dem
ETS-Programmiervorgang eingeschaltet und eine Stérung erkannt wurde, geht der Aktor
fur den betroffenen Ventilausgang in den Stérbetrieb und startet den weiter oben beschrie-
benen Prifvorgang.

Telegrammpolaritit fiir Alarm-Objekt fiir Kurzschluss- / Uberlast einstellen

Die Telegrammpolaritat des 1 Bit Objektes "Alarm Kurzschluss / Uberlast" kann fiir jeden Ventil-
ausgang getrennt eingestellt werden. Die Konfiguration der Polaritat ist auf der Parameterseite
"Ax Allgemein" (x = Nummer des Ventilausgangs) mdglich.

Das Alarm-Objekt muss zuvor freigeschaltet worden sein.

= Den Parameter "Polaritét Objekt 'Alarm Uberlast / Kurzschluss
bei Uberlast / Kurzschluss = 0".

Eine Kurzschluss- oder Uberlaststérung wird durch ein "AUS"-Telegramm signalisiert
(Alarm). Beim Zurticksetzen der Stérung wird ein "EIN"-Telegramm auf den Bus ausgesen-
det (kein Alarm).

= Den Parameter "Polaritét Objekt 'Alarm Uberlast / Kurzschluss™ einstellen auf "Objektwert
bei Uberlast / Kurzschluss = 1".

einstellen auf "Objektwert
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Eine Kurzschluss- oder Uberlaststérung wird durch ein "EIN"-Telegramm signalisiert
(Alarm). Beim Zurlcksetzen der Stérung wird ein "AUS"-Telegramm auf den Bus ausge-
sendet (kein Alarm).

Zeitverzégerung nach Busspannungswiederkehr fiir Alarmmeldung fiir Kurzschluss-/
Uberlast einstellen

Eine Alarmmeldung, die nach dem Erkennen der Stérung auf den Bus ausgesendet und noch
nicht zuriickgesetzt wurde, wird bei einem Busspannungsausfall im Aktor gespeichert. Nach
Busspannungswiederkehr wird eine zuvor gespeicherte Meldung (Alarm) wieder auf den Bus
ausgesendet, wenn die Stérung wahrend des Busspannungsausfalls nicht zurtickgesetzt wurde
und somit immer noch vorhanden ist. Auch, wenn keine Alarmmeldung aktiv ist, wird nach
Busspannungswiederkehr und nach einem ETS-Programmiervorgang zur Initialisierung ein Mel-
detelegramm (kein Alarm) auf den Bus ausgesendet.

In diesen Fallen kann das Aussenden des Alarm-Telegramms verzdgert erfolgen. Die Konfigu-
ration der Zeitverzdégerung ist auf der Parameterseite "Ax Allgemein" (x = Nummer des Ventil-
ausgangs) moglich.

Das Alarm-Objekt muss zuvor freigeschaltet worden sein.

m  Den Parameter "Zeitverzégerung fir Meldung nach Busspannungswiederkehr ?" einstellen
auf "Ja".

Die Zeitverzégerung nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmier-
vorgang fur die Alarmmeldung ist aktiviert. Die Verzégerungszeit wird kanalubergreifend fur
alle Statusmeldungen und Rickmeldungen des Aktors auf der Parameterseite "Allgemein”
beim Parameter "Verzégerung nach Busspannungswiederkehr (0...59 s)" definiert.

= Den Parameter "Zeitverzégerung fir Meldung nach Busspannungswiederkehr ?" einstellen
auf "Ja".

Die Zeitverzégerung nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmier-
vorgang fur die Alarmmeldung ist inaktiv. Das Alarm-Telegramm wird unmittelbar nach der
Gerateinitialisierung ausgesendet.

StellgréBenauswertung

Die Ventilausgange des Raumaktors kédnnen unabhangig voneinander wahlweise schaltend
durch ein 1 Bit Stellgrélientelegramm oder alternativ stetig durch ein 1 Byte Stellgrofientele-
gramm angesteuert werden. Stetige Stellgré3en werden durch eine Pulsweitenmodulation am
Ausgang umgesetzt. Dabei ist allgemein die Zykluszeit der Ausgangssignale parametrierbar.

StellgréRentelegramme werden in der Regel durch einen KNX/EIB-Raumtemperaturregler
(RTR) Gber den Bus an den Raumaktor Gbermittelt. Dabei generiert der Raumtemperaturregler
anhand eines Regelalgorithmus die Stellgréfientelegramme. Es ist zu beachten, dass der
Raumaktor selbst keine Temperaturregelung durchfihrt!

Art der StellgroRe (1 Bit / 1 Byte) konfigurieren

Die Art der Stellgrofie kann fir jeden Ventilausgang getrennt eingestellt werden. Diese Konfigu-
ration ist auf der Parameterseite "Ax Stellgrof3e" (x = Nummer des Ventilausgangs) mdéglich.

= Den Parameter "Art der Stellgréf3e" einstellen auf "schaltend (1 Bit)".
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Das Uber das 1 Bit Objekt "Stellgrofie" empfangene Schalttelegramm wird im Normalbe-
trieb direkt an den entsprechenden Ventilausgang des Aktors unter Berticksichtigung des
Ventil-Wirksinns (stromlos gedffnet / stromlos geschlossen) weitergeleitet (siehe Bild 56).
Somit wird bei einem empfangenen "EIN"-Telegramm das Ventil vollstandig geéffnet (Aus-
gang bestromt bei Ventil-Wirksinn = geschlossen / Ausgang nicht bestromt bei Ventil-Wirk-
sinn = gedffnet).

Das Ventil wird vollstédndig geschlossen, wenn ein "AUS"-Telegramm empfangen wird
(Ausgang nicht bestromt bei Ventil-Wirksinn = geschlossen / Ausgang bestromt bei Ventil-
Wirksinn = gedffnet).

Bei einer Zwangsstellung, im Notbetrieb, nach einem ETS-Programmiervorgang, bei Buss-
pannungsausfall, bei Bus- und Netzspannungswiederkehr und bei einer Handbedienung
kann auch bei 1 Bit groRer Stellgrofie ein stetiger Ventil-Sollpositionswert (0...100 %) in der
ETS parametriert und aktiviert werden. In diesem Fall wird der Sollwert durch eine Pulswei-
tenmodulation unter Bertcksichtigung des Parameters "Zykluszeit (PWM der Ausgange)"
am betroffenen Ventilausgang eingestellt (siehe "Pulsweitenmodulation bei stetigen Stell-
grélen und stetigen Soll-Ventilpositionen™).
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Bild 56: StellgroRenprinzip bei schaltender StellgrofRe

(15) Raumtemperaturregler (RTR) (Stellgrofie "1 Bit")
(16) Raumaktor
(17) Schaltendes Ausgangssignal fiir Ventilantriebe

= Den Parameter "Art der Stellgrofie" einstellen auf "stetig (1 Byte)".

Das Uber das 1 Byte Objekt "Stellgrofie" empfangene Werttelegramm wird im Normalbe-
trieb durch den Aktor in ein dquivalentes pulsweitenmoduliertes Schaltsignal an den Ventil-
ausgangen umgesetzt (siehe Bild 57). Der aus dieser Modulation resultierende Mittelwert
des Ausgangssignals ist unter Berlicksichtigung der im Aktor einstellbaren Zykluszeit (T)
ein Mal fir die gemittelte Ventilstellung des Stellventils und somit eine Referenz fiir die
eingestellte Raumtemperatur (siehe "Pulsweitenmodulation bei stetigen Stellgré3en und
stetigen Soll-Ventilpositionen").

Eine Verschiebung des Mittelwerts und somit eine Verdnderung der Heiz- oder Kihlleis-
tung wird durch die Veranderung des Tastverhéltnisses des Ein- und Ausschaltimpulse des
Ausgangssignals erzielt. Das Tastverhaltnis wird stédndig durch den Aktor in Abhangigkeit
der empfangenen StellgréRe (Normalbetrieb) oder der Ventil-Sollposition (Zwangsstellung,
Notbetrieb, nach ETS-Programmiervorgang, bei Busspannungsausfall, bei Bus- und Netz-
spannungswiederkehr, Handbedienung) angepasst.
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Bild 57: StellgréRenprinzip bei stetiger Stellgrofie

(18) Raumtemperaturregler (RTR) (Stellgrofie "1 Byte")
(19) Raumaktor

(20) Pulsweitenmoduliertes Ausgangssignal fir Ventilantriebe

Pulsweitenmodulation bei stetigen StellgroBen und stetigen Soll-Ventilpositionen
Funktionsweise einer Pulsweitenmodulation:

Sobald der Raumaktor eine stetige StellgréRe oder einen in der ETS konfigurierten stetigen

Ventil-Sollpositionswert an einem Ventilausgang einstellen soll, moduliert er das Ausgangssi-
gnal Uber die Einschalt-Pulsweite. Der aus dieser Modulation resultierende Mittelwert (M) des
Ausgangssignals ist unter Berlicksichtigung der im Aktor einstellbaren Zykluszeit (T) ein Maf}

fur die gemittelte Ventilstellung des Stellventils und somit eine Referenz fur die eingestellte
Raumtemperatur (siehe Bild 58).

A

7
21
( )\

Bild 58: Pulsweitenmodulation eines Ventil-Ausgangssignals

(21) Ventilzustand (0 = Ventil geschlossen / | = Ventil ge6ffnet)

Eine Verschiebung des Mittelwerts und somit eine Veranderung der Heiz- oder Kihlleistung
wird durch die Veranderung des Tastverhéltnisses des Ein- und Ausschaltimpulse des Aus-
gangssignals erzielt. Das Tastverhaltnis wird standig durch den Aktor in Abhangigkeit der emp-
fangenen Stellgrofie (Normalbetrieb) oder der Ventil-Sollposition (Zwangsstellung, Notbetrieb,
nach ETS-Programmiervorgang, bei Busspannungsausfall, bei Bus- und Netzspannungswieder-
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kehr, Handbedienung) angepasst.

Anpassung der Pulsweitenmodulation:

Haufig unterliegen Regelkreise Verdnderungen bei der Sollwertvorgabe (z. B. Frostschutz,
Nachtbetrieb, ...) oder kurzzeitig einwirkenden StérgréRen (z. B. Messwertschwankungen durch
kurzes Offnen von Fenstern oder Tiren in der Nahe des Sensors).

Damit in diesen Fallen auch bei langeren Zykluszeiten (typisch 10...20 Minuten) méglichst
schnell und korrekt die Einstellung des Tastverhaltnisses der gewlinschten Stellgrélie erzielt
werden kann, ohne die Reaktionszeit der Regelstrecke negativ zu beeinflussen, bedient sich
der Aktor eines besonderen und sehr effektiven Verfahrens zur kontinuierlichen StellgréRenan-
passung.

Dabei werden die folgenden Félle unterschieden...

Fall 1:
A
T (100 %)
80 % 20 %| 30 % 70 f’/c: 30 % 70 % 30 % 70 %
0 5 >
t t
SN =30%

Bild 59: Stellgréenanderung z. B. von 80 % auf 30 % wahrend Offnungsphase des Ventils

Vor der Vorgabe eines neuen Ventil-Sollpositionswerts (SN = 30 %) war der alte Sollwert (80 %)
aktiv. Wahren der Offnungsphase des Ventils wird nun der neue Sollwert vorgegeben. Zu die-
sem Zeitpunkt erkennt der Aktor, dass es noch mdéglich ist, die Offnungsphase zu verkiirzen,
damit sie der neuen Ventilposition (30 %) entspricht. Die Zykluszeit (T) bleibt von diesem Vor-
gang unberlhrt.

Es wird unmittelbar nach Empfang des neuen Ventil-Sollpositionswerts das neue Tastverhéltnis
eingestellt.

Fall 2
4 X T (100 %)
80 % 20 % 80 % 570% 30 % 70 % 30 %
0 5 5
t t
SN =30 %

Bild 60: Stellgré3endnderung z. B. von 80 % auf 30 % wahrend SchlieBphase des Ventils

Vor der Vorgabe eines neuen Ventil-Sollpositionswerts (SN = 30 %) war der alte Sollwert (80 %)
aktiv. Wahren der Schliephase des Ventils wird nun der neue Sollwert vorgegeben. Zu diesem
Zeitpunkt erkennt der Aktor, dass es noch mdglich ist, die SchlieRphase zu verlangern, damit
sie der neuen Ventilposition (30 %) entspricht. Die Zykluszeit (T) bleibt unverandert, der Start-
zeitpunkt der Periode wird jedoch automatisch verschoben.
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Es wird unmittelbar nach Empfang des neuen Ventil-Sollpositionswerts das neue Tastverhéltnis
eingestellt.

Fall 3
4 L T (100 %)
80% [20% 50% 70% |30%| 70% |30%
0 5 >
¢ t
SN = 30 %

Bild 61: StellgréRenanderung z. B..von 80 % auf 30 % wahrend Offnungsphase des Ventils
(Offnungsphase zu lang)

Vor der Vorgabe eines neuen Ventil-Sollpositionswerts (SN = 30 %) war der alte Sollwert (80 %)
aktiv. Wahren der Offnungsphase des Ventils wird nun der neue Sollwert vorgegeben. Zu die-
sem Zeitpunkt erkennt der Aktor, dass es erforderlich ist, sofort die Offnungsphase abzubre-
chen und das Ventil zu schIieBen, damit das Tastverhaltnis der neuen Ventilposition (30 %) ent-
spricht. Die Zykluszeit (T) bleibt unverandert, der Startzeitpunkt der Periode wird jedoch auto-
matisch verschoben.

Es wird unmittelbar nach Empfang des neuen Ventil-Sollpositionswerts das neue Tastverhaltnis
eingestellt.

Fall 4
4 T (100 %)
| —
30 % 70 % ;:80 % 20 % 80 % 20 % 80 %
0 : 5
t t
SN =80 %

Bild 62: StellgréRenanderung z. B. von 30 % auf 80 % wahrend Offnungsphase des Ventils

Vor der Vorgabe eines neuen Ventil-Sollpositionswerts (SN = 80 %) war der alte Sollwert (30 %)
aktiv. Wahren der Offnungsphase des Ventils wird nun der neue Sollwert vorgegeben. Zu die-
sem Zeitpunkt erkennt der Aktor, dass es noch mdglich ist, die Offnungsphase zu verlangern,
damit sie der neuen Ventllposmon (80 %) entspricht. Die Zykluszelt (T) bleibt von diesem Vor-
gang unberihrt.

Es wird unmittelbar nach Empfang des neuen Ventil-Sollpositionswerts das neue Tastverhéltnis
eingestellt.
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4 T (100 %)
............ 5
| —
30 % 70% |80 % (20 % 80 % 20 % 80 % 20 %80 %

0 : >

t t

SN =80 %

Bild 63: StellgrélRenanderung z. B. von 30 % auf 80 % wahrend SchlielRphase des Ventils

Vor der Vorgabe eines neuen Ventil-Sollpositionswerts (SN = 80 %) war der alte Sollwert (30 %)
aktiv. Wahren der SchlieRphase des Ventils wird nun der neue Sollwert vorgegeben. Zu diesem
Zeitpunkt erkennt der Aktor, dass es noch mdglich ist, die SchlieRphase zu verkiirzen, damit sie
der neuen Ventilposition (80 %) entspricht. Die Zykluszeit (T) bleibt unverandert, der Startzeit-
punkt der Periode wird jedoch automatisch verschoben.

Es wird unmittelbar nach Empfang des neuen Ventil-Sollpositionswerts das neue Tastverhaltnis
eingestellt.

Fall 6
4 T (100 %)
...---.’ : :
30 % 70% |[30%| 40 % . 80% |20 % 80 % 20 %
0 >
1 t
SN =80 %

Bild 64: StellgréRenénderung z. B. von 30 % auf 80 % wahrend SchlieBphase des Ventils
(SchlieRphase zu lang)

Vor der Vorgabe eines neuen Ventil-Sollpositionswerts (SN = 80 %) war der alte Sollwert (30 %)
aktiv. Wahren der SchlieBphase des Ventils wird nun der neue Sollwert vorgegeben. Zu diesem
Zeitpunkt erkennt der Aktor, dass es erforderlich ist, sofort die Schlielphase abzubrechen und
das Ventil zu 6ffnen, damit das Tastverhaltnis der neuen Ventilposition (80 %) entspricht. Die
Zykluszeit (T) bleibt unveréndert, der Startzeitpunkt der Periode wird jedoch automatisch ver-
schoben.

Es wird unmittelbar nach Empfang des neuen Ventil-Sollpositionswerts das neue Tastverhaltnis
eingestellt.

ZyKkluszeit der Pulsweitenmodulation:

Die Zykluszeit legt die Schaltfrequenz eines pulsweitenmodulierten Ausgangssignals fest. Die
variable Verstellmdglichkeit der Zykluszeit in der ETS beim Raumaktor erlaubt eine Anpassung
an die Verstellzykluszeiten der verwendeten Stellantriebe (Verfahrzeit, die der Antrieb zur Ver-
stellung des Ventils von der vollstandig geschlossenen Position bis zur vollstandig gedffneten
Position bendtigt). Bei der Einstellung ist sind die Totzeiten der Ventilantriebe (Zeit, in der die
Stellantriebe beim Ein- oder Ausschalten keine Reaktion zeigen) zu berlcksichtigen. Werden
verschiedene Antriebe mit unterschiedlichen Verstellzykluszeiten eingesetzt, so ist die gréliere
der Zeiten zu berlcksichtigen.
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Die Zykluszeit wird gemeinsam fiur beide Ventilausgange auf der Parameterseite "Ventilausgan-
ge Zeiten" festgelegt.

1] Ggf. ist es in Abh&ngigkeit der verwendeten Antriebe erforderlich, diese bei der Erstinbe-
triebnahme fir eine langere Zeit zu bestromen, damit die Antriebe betriebsbereit werden
(Angaben des Antriebsherstellers beachten)!

Grundsétzlich kénnen bei der Konfiguration der Zykluszeit zwei Félle unterschieden werden...

Fall 1: Zykluszeit > 2 x Verstellzykluszeit der verwendeten elektrothermischen Antriebe (ETA)

In diesem Fall sind die Ein- oder Ausschaltzeiten des Aktors so lang, dass den Antrieben aus-
reichend Zeit bleibt, in einer Periode vollstandig auf- oder zuzufahren.

Vorteile:
Der gewilinschte Mittelwert zur StellgréRe und somit die geforderte Raumtemperatur wird auch
bei mehreren gleichzeitig angesteuerten Antrieben relativ genau eingestellt.

Nachteile:

Zu beachten ist, dass bedingt durch den standig 'durchzufahrenden’ vollen Ventilhub die Le-
benserwartung der Antriebe sinken kann. Unter Umstanden kann bei sehr langen Zykluszeiten
(> 15 Minuten) und einer geringeren Tragheit des Systems die Warmeabgabe an den Raum in
der Nahe der Heizkérper ungleichmafig sein und als stérend empfunden werden.

i| Diese Einstellung zur Zykluszeit ist fir trdge Heizsysteme (z. B. FuRbodenheizung) zu
empfehlen.

[i] Auch bei einer gréReren Anzahl angesteuerter evtl. verschiedener Antriebe ist diese Ein-
stellung zu empfehlen, damit die Verfahrwege der Ventile besser gemittelt werden kénnen.

& Zykluszeit (z. B. 12 min.)
Auf
VT e (o iy sy e e e e P b e o B i e P e
Zu
Ausgangs- EIN T
spannung 60 % 40 % 60 %
Aus >
—» — —> -— —m -— Zeit
e Totzeit Totzeit Totzeit
'z B. 3 min™ %z B. 3 min™ *z. B. 3 min™¥
Verstellzykluszeit Verstellzykluszeit Verstellzykluszeit

Bild 65: Idealisierter Verlauf des Ventilhubs exemplarisch dargestellt fir eine Stellgréf3e von ca.
60 % eines stromlos geschlossenen Ventils

Fall 2: Zykluszeit < Verstellzykluszeit der verwendeten elektrothermischen Antriebe (ETA)

Bei diesem Fall sind die Ein- oder Ausschaltzeiten des Aktors so kurz, dass den Antrieben kei-
ne ausreichende Zeit bleibt, in einer Periode vollstandig auf- oder zuzufahren.

Vorteile:
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Bei dieser Einstellung wird fir einen kontinuierlichen Wasserfluss durch die Heizkdrper gesorgt
und somit eine gleichmaRige Warmeabgabe an den Raum ermdglicht.

Wird nur ein Stellantrieb angesteuert, ist es flr den Regler mdglich, durch kontinuierliche An-
passung der Stellgréfe die durch die kurze Zykluszeit herbeigefihrte Mittelwertverschiebung
auszugleichen und somit die gewlnschte Raumtemperatur einzustellen.

Nachteile:

Werden mehr als ein Antrieb gleichzeitig angesteuert, wird der gewlinschte Mittelwert zur Stell-
grélke und somit die geforderte Raumtemperatur nur sehr schlecht bzw. mit grél3eren Abwei-
chungen eingestellt.

i| Diese Einstellung zur Zykluszeit ist fir 'schnellere' Heizsysteme (z. B. Fldchenheizkérper)
zu empfehlen.

Regler erkennt 'Temperatur zu hoch'

L ZYKJUSZEit (z. ? 2 min.) und sendet neue Stellgrofie (z. B. 40 %)
Auf 7
Ventil  60% -f-----f-----

Zu
Ausgangs—Ein T ¢
spannung SO IR 40 % [ s0% |40%| BO% 40w

Aus ; | \
stromlos \? “/ ! ! |'— > Zeit
geschlossen Totzeit : kirzere kirzere

' Totzeit 6ffnen Totzeit schlieRen

+—2z. B.3 min.—bi
Verstellzykluszeit

Bild 66: Idealisierter Verlauf des Ventilhubs exemplarisch dargestellt fur eine Stellgrofie von zu-
nachst ca. 60 % eines stromlos geschlossenen Ventils

Durch den kontinuierlichen Wasserfluss durch das Ventil und somit durch die stetige Erwar-
mung des Antriebs verandern sich die Totzeiten der Antriebe bei der Offnungs- und SchlieRpha-
se. Bedingt durch die kurze Zykluszeit unter Berticksichtigung der Totzeiten wird die geforderte
StellgréRe (Mittelwert) nur mit einer u. U. grélReren Abweichung eingestellt. Damit die Raum-
temperatur nach einer gewissen Zeit konstant eingeregelt werden kann, muss der Regler durch
kontinuierliche Anpassung der Stellgré3e die durch die kurze Zykluszeit herbeigefiihrte Mittel-
wertverschiebung ausgleichen. Gewdhnlich sorgt der im Regler implementierte Regelalgorith-
mus (Pl Regelung) dafiir, Regelabweichungen auszugleichen.

Statusmeldung fiir Ventilstellung

Der Raumaktor stellt unabhangig zu jedem Ventilausgang eine StellgréRen-Statusmeldung zur
Verfigung. Dabei kann Gber das Kommunikationsobjekt "Status StellgroRe" die jeweils aktuelle
Ventil-Sollposition in Abhangigkeit des projektierten Stellgré3en-Datenformats (1 Bit oder 1
Byte) auf den Bus ausgesendet werden. Auf diese Weise kann der Zustand eines Ventils in ei-
ner Visualisierung angezeigt oder in anderen Busgeraten ausgewertet werden.

Die Statusobjekte werden bei den folgenden Ereignissen aktualisiert...

- bei Veranderung der vom Bus empfangenen Stellgrolle,
- bei Veranderung der vorgegebenen Ventil-Sollposition durch Zwangsstellung, Notbetrieb,
Handbedienung oder bei Netzspannungsausfall,
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- immer nach einem ETS-Programmiervorgang oder nach Bus- und Netzspannungswieder-
kehr, .

- immer, wenn ein Kurzschluss oder eine Uberlast zur Abschaltung eines Ventilausgangs
beigetragen hat.

Das Statusobjekt gibt immer den Wert der Ventil-Sollposition vor. Bei stetigen 1 Byte Stellgro-
Ren wird gemal KNX Datenpunkt-Typ 5.001 unmittelbar der absolute Wert der Ventil-Sollpositi-
on im Statusobjekt nachgefiihrt ("0" = 0% ... "255" = 100%). Bei schaltenden 1 Bit Stellgréen
wird dementsprechend geman KNX Datenpunkt-Typ 1.001 der Zustand "geschlossen" ("0")
oder "gedffnet" ("1") nachgefihrt.

Der in der ETS konfigurierte Ventil-Wirksinn geht nicht in die Ermittlung der Statusmeldung mit
ein. Der Wirksinn legt lediglich den Bestromungszustand eines Ventilausgangs bei gedffneter
oder geschlossener Ventilposition fest.

Bei der Zwangsstellung eines Ventilausgangs, im Notbetrieb, bei Handbedienung oder nach ei-
nem ETS-Programmiervorgang, bei Busspannungsausfall oder nach Bus- und Netzspannungs-
wiederkehr kann eine stetige Ventil-Sollposition (0 % bis 100 %) aktiviert werden. In diesen Fal-
len wird die konfigurierte Ventil-Sollposition als Pulsweitenmodulation (PWM) auch fur Ventil-
ausgange ausgeflhrt, die auf eine schaltende 1 Bit Stellgré3e parametriert sind! Dabei wird ei-
ne PWM fir Ventilausgange mit 1 Bit Stellgréenformat im Statusobjekt als "Ventil gedffnet"
("1") rickgemeldet.

[i] Bei einem Ausfall der Netzspannungsversorgung am Aktor oder bei einem Kurzschluss an
einem Ventilausgang werden die angeschlossenen Ventilantriebe elektrisch nicht mehr an-
gesteuert, wodurch die Antriebe in den vom Hersteller vorgegebenen stromlosen Zustand
Ubergehen (stromlos gedffnet / stromlos geschlossen).

Ein durch einen Netzspannungsausfall oder Kurzschluss vollstandig getffnetes Ventil
(Ventil-Wirksinn stromlos gedffnet) wird bei den Statusmeldungen des Aktors ("Status Stell-
gréle", "Alle Ventile geschlossen”, "Ruckmeldung grofite Stellgrofie") wie ein geschlosse-
nes Ventil ausgewertet, da der Ventilzustand durch eine Stérung hervorgerufen wurde.

1] Ein Festsitzschutz I4uft stets 'im Hintergrund' ab und wird nicht iber die Statusobjekte auf
den Bus gemeldet.

Statusmeldung fiir Ventilstellung freigeben und konfigurieren

Die Konfiguration der Statusmeldung erfolgt getrennt fiir die Ventilausgange auf der Parameter-
seite "Ax - StellgréRe" (x = Nummer des Ventilausgangs).

Unabhangig vom Datenformat der Stellgrof3e wird unterscheiden, ob das Statusobjekt eines
Ventilausgangs als aktiv sendendes Meldeobjekt oder als passives Statusobjekt agiert.

Die Konfiguration als Melde- oder Statusobjekt erfolgt in der ETS, welche dann automatisch die
erforderlichen Kommunikationsflags des Statusobjekts setzt.

= Den Parameter "Status der Ventilstellung senden ?" auf "Statusobjekt ist aktiv sendend"
einstellen.

Die Statusmeldung ist freigegeben. Sobald der Aktor die Statusmeldung aktualisiert, wird
auch ein Telegramm auf den Bus ausgesendet. In der ETS wird beim Statusobjekt automa-
tisch das "Ubertragen"-Flag gesetzt.

i| Esist durchaus méglich, auch bei einem aktiven Meldeobjekt das "Lesen"-Flag nachtrég-
lich in der ETS zu setzen, um nicht auf die Auslesefunktionalitdt des Objektes verzichten zu
missen.

= Den Parameter "Status der Ventilstellung senden ?" auf "Statusobjekt ist passiv auslesbar"
einstellen.

Die Statusmeldung ist freigegeben. Der Aktor aktualisiert lediglich das Stausobjekt intern
und sendet dabei kein Telegramm aus. Der Objektwert kann Gber den Bus jederzeit ausge-
lesen werden (ValueRead), wodurch der Aktor dann eine Telegrammantwort (ValueRe-
sponse) aussendet. In der ETS wird beim Statusobjekt automatisch das "Lesen"-Flag ge-
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setzt.
m  Den Parameter "Status der Ventilstellung senden ?" auf "kein Status" einstellen.

Das Kommunikationsobjekt ist in der ETS ausgeblendet, wodurch die Statusmeldung voll-
standig inaktiv ist.

Zeitverzégerung fiir Statusmeldung nach Busspannungswiederkehr einstellen

Es ist mdglich, eine aktiv sendende Statusmeldung nach Busspannungswiederkehr (Einschal-
ten der Busspannung) und auch nach einem ETS-Programmiervorgang zeitlich zu verzégern.
Das kann beispielsweise zur Reduzierung der Buslast dann sinnvoll sein, wenn nach einem
Busreset gleichzeitig mehrere Gerate eine Initialisierung ihrer Status- oder Riickmeldeobjekte
ausfiihren. Hier ist es angebracht, unterschiedliche Zeitverzégerungen in den Geréten zu defi-
nieren und die Meldetelegramme auf diese Weise zeitversetzt aussenden zu lassen.

Dazu kann im Aktor kanaliibergreifend eine Verzdgerungszeit festgelegt werden. Erst nach Ab-
lauf der parametrierten Zeit werden Statustelegramme zur Initialisierung auf den Bus ausgesen-
det.

Ob nun die Statusmeldung nach der Initialisierung zeitverzégert ausgesendet wird, kann auf der
Parameterseite "Ax - StellgroRe" (x = Nummer des Ventilausgangs) konfiguriert werden. Diese
Einstellung erfolgt fur jeden Ventilausgang unabhangig.

Die Verzogerungszeit selbst wird kanallibergreifend auf der Parameterseite "Allgemein" konfi-
guriert.

Die Statusmeldung fur die Ventilstellung muss zuvor als ‘aktiv sendend' freigegeben worden
sein.

= Den Parameter "Zeitverzégerung fur Status nach Busspannungswiederkehr" einstellen auf
llJall-
Nach dem Einschalten der Busspannungsversorgung oder nach einem ETS-Programmier-
vorgang wird die Statusmeldung zeitverzégert ausgesendet.

m  Den Parameter "Zeitverzégerung fur Status nach Busspannungswiederkehr" einstellen auf
"Nein".
Nach dem Einschalten der Busspannungsversorgung oder nach einem ETS-Programmier-
vorgang wird die Statusmeldung unmittelbar nach der Initialisierung des Aktors auf den Bus
ausgesendet.

Zyklische StellgréReniiberwachung

Der Raumaktor bietet die Mdglichkeit, die StellgrofRe eines Ventilausgangs zu tberwachen. Die
Uberwachung priift, ob innerhalb eines in der ETS festlegbaren Zeitintervalls StellgroRentele-
gramme durch den Raumaktor empfangen wurden. Bleiben in der Uberwachungszeit Telegram-
me aus, aktiviert der Aktor den Notbetrieb und stellt die angeschlossenen Ventilantriebe auf ei-
ne in der ETS parametrierte Notbetriebs-Ventilposition ein. In der Regel sendet ein Raumtem-
peraturregler seine StellgréRen zyklisch auf den Bus aus, wenn im Raumaktor die zyklische
Uberwachung aktiviert ist (siehe Bild 67).
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Bild 67: Prinzip der zyklischen StellgréRentiberwachung im Storfall (z. B. Leitungsbruch)

22) Gestorter Raumtemperaturregler mit zyklischer Telegrammubertragung der Stellgréf3en
23) Raumaktor im Notbetrieb

24) Ventil-Sollpositionswert fur Notbetrieb

25) Ventilantrieb

~ o~ o~ o~

Die Uberwachungszeit kann im Raumaktor gemeinsam fir alle Ventilausgénge von

1 Minute bis 59 Minuten konfiguriert werden, wobei der Raumaktor automatisch noch ein Si-

cherheits-Zeitfenster von 30 Sekunden auf die parametrierte Zeit aufaddiert. Jeder Ventilaus-
gang besitzt einen eigenen Zeitzéhler, der mit der festgelegten Uberwachungszeit initialisiert
wird.

Der Raumaktor erwartet in der Uberwachungszeit je Ventilausgang mindestens ein StellgroRen-
telegramm. Wird ein Telegramm empfangen, so setzt der Aktor die Uberwachungszeit fiir den
betroffenen Ventilausgang zuriick und startet das Zeitintervall neu.

Die zyklische Uberwachung beginnt sofort nach der Inbetriebnahme durch die ETS oder nach
dem Einschalten der Bus- oder Netzspannung. Folglich wirde der Raumaktor nach dem Ein-
schalten nur der Netzspannungsversorgung nach abgelaufener Uberwachungszeit in den Not-
betrieb wechseln, wenn noch keine Busspannung eingeschaltet ist.

Bleibt bei eingeschalteter Busspannung ein Telegrammempfang bis zum Ablauf der Uberwa-
chungszeit aus, nimmt der Ventilausgang unmittelbar den in der ETS konfigurierten Ventilzu-
stand des Notbetriebs ein. Dabei kann der Aktor zudem eine 1 Bit Alarmmeldung tGber das Ob-
jekt "Alarm Uberwachung Stellgréf3e" auf den Bus aussenden, sofern das Alarmobjekt in der
ETS mit einer Gruppenadresse verbunden ist. Die Telegrammpolaritadt dieser Alarmmeldung ist
in der ETS konfigurierbar.

Der Ventilzustand fur den Notbetrieb wird in der ETS als stetige Ventil-Notposition (0 %...

100 %) hinterlegt, die bei aktivem Notbetrieb als Ventil-Sollposition tbernommen und durch ei-
ne Pulsweitenmodulation ausgefiihrt wird. Die Ventil-Notposition kann fiir Sommer- oder Winter-
betrieb in der ETS unterschiedlich eingestellt werden, falls die Betriebsartenumschaltung freige-
geben ist.

i| Bei einem aktiven Notbetrieb wird die konfigurierte Pulsweitenmodulation auch fiir Ventil-
ausgange ausgefihrt, die auf eine schaltende 1 Bit StellgréRe parametriert sind.

Erst mit dem Empfang eines neues StellgréRentelegramms setzt der Aktor die Uberwachungs-
zeit wieder zuriick, startet diese neu und stellt den Ventilausgang wieder gemaf der Stellgro-
Renvorgabe ein. Der Notbetrieb wird dann automatisch beendet. Dabei wird auch die Alarmmel-
dung wieder zuriick genommen, indem der Aktor ein invertiertes Alarmtelegramm auf den Bus
aussendet.
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Zyklische StellgréReniiberwachung freigeben

Die zyklische Uberwachung der Stellgrée kann separat fiir jeden Ventilausgang auf der Para-
meterkarte "Ax - StellgréRe" (X = Nummer des Ventilausgangs) freigegeben werden.

= Den Parameter "Zyklische Uberwachung der StellgrofSe einstellen auf "freigegeben".
Die "Zeit fur zyklische Uberwachung Stellgréfien" auf der Parameterseite "Ventilausgéange
Zeiten" auf die erforderliche Uberwachungszeit konfigurieren. Die dort eingestellte Zeit soll-
te mit der Zeit fur das zyklische Senden der StellgréRe des Raumtemperaturreglers iber-
einstimmen.
Den Parameter "Wert fur Notbetrieb (0...100%)" auf der Parameterseite "Ax - Allgemein"
auf die erforderliche Ventil-Notposition konfigurieren. Der Parameter "Wert fiir Notbetrieb..."
ist ggf. zweimal sichtbar, wenn die Betriebsartenumschaltung freigegeben ist. In diesem
Fall kénnen unterschiedliche Ventil-Notpositionen" fir Sommer- und Winterbetrieb in der
ETS vorgegeben werden.

Die zyklische Stellgréenlberwachung ist freigegeben und das Kommunikationsobjekt
"Alarm Uberwachung Stellgré3e" wird in der ETS sichtbar.

Im stérungsfreien Betrieb muss das StellgroRenobjekt des entsprechenden Ventilausgangs
innerhalb der Uberwachungszeit zyklisch mit Telegrammen beschrieben werden.

= Den Parameter "Zyklische Uberwachung der StellgroRe" einstellen auf "gesperrt".

Die zyklische Uberwachung ist vollstdndig gesperrt. Es findet keine Telegrammiiberwa-
chung des StellgréRenobjekts statt.

1] Wahrend einer kurzzeitigen oder permanenten Handbedienung, bei einer aktivierten
Zwangsstellung oder wahrend einer Kurzschluss- oder Uberlaststérung wird die Stellgréfie
nicht berwacht; die zyklische StellgréReniberwachung ist dann prioritdtsbedingt grund-
satzlich inaktiv. Am Ende einer Handbedienung oder Zwangsstellung, bei Bus- oder Netz-
spannungswiederkehr oder beim Zurlicksetzen einer Kurzschluss-/Uberlaststérung wird die
Uberwachungszeit der StellgréRenlberwachung neu gestartet.

[i] Nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr und nach einem ETS-Programmiervorgang
wird das Objekt "Alarm Uberwachung StellgréRe" initialisiert, so dass vom Raumaktor auch
ein Telegramm auf den Bus ausgesendet wird. Nach Busspannungswiederkehr und nach
einem ETS-Programmiervorgang erfolgt das automatische Aussenden des Alarmtele-
gramms jedoch erst, wenn auch die in der ETS konfigurierte "Verzégerung nach Busspan-
nungswiederkehr" abgelaufen ist.

i| Die Betriebsart (Sommer / Winter) kann auch wéhrend eines aktivierten Notbetriebs tiber
das Objekt umgeschaltet werden. In diesem Fall passt der Raumaktor unmittelbar nach der
Umschaltung die Pulsweitenmodulation auf den Ventilpositionswert der gultigen Betriebsart
an.

Telegrammpolaritat fiir Alarm-Objekt fiir StellgroBeniiberwachung einstellen

Die Telegrammpolaritéat des 1 Bit Objektes "Alarm Uberwachung StellgréRe" kann fir jeden
Ventilausgang getrennt eingestellt werden. Die Konfiguration der Polaritét ist auf der Parameter-
seite "Ax StellgréRe" (x = Nummer des Ventilausgangs) méglich.

Die zyklische StellgréRenliberwachung muss zuvor freigeschaltet worden sein.

= Den Parameter "Polaritét Objekt 'Alarm Uberwachung StellgroRe™ einstellen auf "Objekt-
wert beim Ausbleiben von Stellgré3en = 0".

Eine Stérung bei der StellgréReniiberwachung (Notbetrieb) wird durch ein "AUS"-Tele-
gramm signalisiert (Alarm). Beim Zuriicksetzen der Stérung (Notbetrieb beendet) wird ein
"EIN"-Telegramm auf den Bus ausgesendet (kein Alarm).

= Den Parameter "Polaritét Objekt 'Alarm Uberwachung StellgréRe
wert beim Ausbleiben von StellgréRen = 1".

Eine Stoérung bei der StellgréReniberwachung (Notbetrieb) wird durch ein "EIN"-Tele-
gramm signalisiert (Alarm). Beim Zuriicksetzen der Stérung (Notbetrieb beendet) wird ein
"AUS"-Telegramm auf den Bus ausgesendet (kein Alarm).

einstellen auf "Objekt-
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4.2.4.3 Prioritiaten

Prioritaten

Der Raumaktor unterscheidet verschiedene Funktionen, die auf einen Ausgang einwirken kén-
nen. Damit es keine Zustandkonflikte gibt, ist jede mégliche Funktion einer bestimmten Prioritat
zugeordnet. Die Funktion mit der héheren Prioritat Gbersteuert die niedriger Eingestufte.

Fur den Jalousiebetrieb ergeben sich die folgenden Prioritaten...

1. Prioritat: Handbetrieb (oberste Prioritat)
- 2. Prioritat: Zwangsstellung
- 3. Prioritat: Sicherheitsfunktion(en)

Die Prioritdtsebenen 4. und 5. sind nur im Jalousiebetrieb in der ETS parametrierbar. Daher er-
gibt sich entweder,,,
- 4. Prioritdt: Sonnenschutzfunktion

- 5. Prioritat: direkter Busbetrieb (Kurzzeit-/Langzeitbetrieb, Positionierung, Szenen, Zentral-
funktion)

oder...

- 4. Prioritat: direkter Busbetrieb (Kurzzeit-/Langzeitbetrieb, Positionierung, Szenen, Zentral-
funktion)
- 5. Prioritat: Sonnenschutzfunktion

oder...

- 4. Prioritét: Sonnenschutzfunktion und direkter Busbetrieb (Kurzzeit-/Langzeitbetrieb, Posi-
tionierung, Szenen, Zentralfunktion)

Fur den Schaltbetrieb ergeben sich die folgenden Prioritaten...

1. Prioritat: Handbetrieb (oberste Prioritét)

- 2. Prioritat: Zwangsstellung oder Sperrfunktion

- 3. Prioritat: Verknlpfung

4. Prioritat: direkter Busbetrieb (Objekt "Schalten", Szenen, Zentralfunktion)

Fur die Ventilausgange (elektronische Schaltausgénge) ergeben sich die folgenden
Prioritaten...

- 1. Prioritat: Kurzschluss / Uberlast (oberste Prioritat)

- 2. Prioritét: Handbetrieb

- 3. Prioritat: Festsitzschutz

- 4. Prioritét: Zwangsstellung durch Objekt

- 5. Prioritat: direkter Busbetrieb (Stellgré3enauswertung) / Notbetrieb
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4.2.4.4 Auslieferungszustand

Auslieferungszustand

Im Auslieferungszustand des Aktors verhalt sich das Geréat passiv, d. h. es werden keine Tele-
gramme auf den Bus ausgesendet. Eine Ansteuerung der Ausgange Uber die Handbedienung
am Geréat ist mdglich, sofern die Netzspannungsversorgung eingeschaltet ist. Bei Handbedie-
nung erfolgt keine Ruickmeldung auf den Bus. Andere Funktionen des Aktors sind deaktiviert.
Das Geréat kann durch die ETS programmiert und in Betrieb genommen werden. Die physikali-
sche Adresse ist auf 15.15.255 voreingestellt.

Weiter sind in der Werksauslieferung die folgenden Eigenschaften konfiguriert...

- Kanaldefinition: Ausgénge A1...A4 auf Jalousiebetrieb konfiguriert / A5 & A6 Ventilausgan-
ge

- Handbedienung bei Busspannungsausfall: freigegeben

- Handbedienung bei Busbetrieb: freigegeben

Fur Jalousieausgange...

Fahrzeit (Dauerlauf): 1 Minute

Fahrzeitverlangerung: 2 %

Pause bei Fahrtrichtungswechsel: 1 s

Verhalten bei Busspannungsausfall: keine Reaktion
Verhalten nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr: stopp

Fur Ventilausgange...

- Ventil-Wirksinn (Ventil im stromlosen Zustand): geschlossen

- Verhalten bei Busspannungsausfall: Ventil auf Wert fiir Notbetrieb

- Verhalten nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr: Ventil schlief3t
- Wert fur Notbetrieb: 50 %

- PWM bei Handbedienung: 50 %

- Zykluszeit (PWM der Ausgénge): 15 Minuten, 10 Sekunden

- keine zyklische StellgréReniberwachung
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Parameter

4.2.5 Parameter

Beschreibung
OdAllgemein

Verzdgerung nach
Busspannungswieder-
kehr

Minuten (0...59)

Sekunden (0...59)

Alarm-Obijekt fur Netz-
ausfall

OdKanaldefinition

Ausgang 1 und Aus-
gang 2

Ausgang 3 und Aus-
gang 4

Werte

0..17...59

gesperrt

freigegeben

1 x Jalousieausgang

2 x Schaltausgang

1 x Jalousieausgang

2 x Schaltausgang

OdAllgemein Schaltausgange

Zeit fir zyklische Uber-

wachung
Stunden (0...23)

0..23

Kommentar

Zur Reduzierung des Telegrammver-
kehrs auf der Busleitung nach dem Ein-
schalten der Busspannung (Busreset),
nach dem Anschluss des Gerates an die
Buslinie oder nach einem ETS-Program-
miervorgang ist es mdglich, alle aktiven
Rickmeldungen des Aktors zu verzo-
gern. Dieser Parameter legt fiir diesen
Fall geratetibergreifend eine Verzége-
rungszeit fest. Erst nach Ablauf der an
dieser Stelle parametrierten Zeit werden
ggf. Ruckmeldetelegramme zur Initiali-
sierung auf den Bus ausgesendet.

Einstellung der Minuten der Verzége-
rungszeit.

Einstellung der Sekunden der Verzége-
rungszeit.

Wenn die Netzspannungsversorgung
des Aktors nicht eingeschaltet ist, kon-
nen die Relaisausgange und auch die
elektronischen Ventilausgange im
Schaltzustand nicht mehr verandert wer-
den. Damit ein Netzspannungsausfall
am Aktor im Stoérfall nicht unerkannt
bleibt, kann eine Netzausfallmeldung
Uber das Objekt "Alarm Netzausfall" auf
den Bus Ubertragen werden.

Die Netzspannungsiiberwachung ist in-
aktiv.

Die Netzspannungsiberwachung ist ak-
tiviert.

Dieser Parameter legt die Kanaldefiniti-
on des Ausgangspaares A1 und A2 fest.

Dieser Parameter legt die Kanaldefiniti-
on des Ausgangspaares A3 und A4 fest.

Wahlweise kénnen Schaltausgénge un-
abhangig voneinander der zyklischen
Uberwachung zugeordnet werden.
Wenn dabei nach Ablauf der Uberwa-
chungszeit kein Telegrammupdate auf
das Objekt "Schalten" empfangen wur-
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Minuten (0...59) 0...2...59

Sekunden (10...59) 10...59

Zeit fur zykl. Senden 0..23
der Rickmeldung
Stunden (0...23)

Minuten (0...59) 0...2..59

Sekunden (10...59) 10...59

Zeit flir zykl. Senden 0..23
Betriebsstunden
Stunden (0...23)

Minuten (0...59) 0...59

Sekunden (10...59) 10...59

de, geht der entsprechende Ausgang in
eine vordefinierte Vorzugslage. Der Pa-
rameter "Zeit fur zyklische Uberwa-
chung" legt allgemein fir alle Ausgénge
die Uberwachungszeit fest.

Einstellung der Stunden der Uberwa-
chungszeit.

Einstellung der Minuten der Uberwa-
chungszeit.

Einstellung der Sekunden der Uberwa-
chungszeit.

Voreinstellung: 2 Minuten 10 Sekunden

Die Schaltstatus-Ruckmeldungen des
Aktors kdnnen - in Abhangigkeit der Pa-
rametrierung - ihren Zustand auch zy-
klisch auf den Bus aussenden. Der Pa-
rameter "Zeit fir zykl. Senden der Rick-
meldung" legt allgemein fur alle Schalt-
ausgange die Zykluszeit fest.

Einstellung der Stunden der Zykluszeit.

Einstellung der Minuten der Zykluszeit.

Einstellung der Sekunden der Zyklus-
zeit.

Voreinstellung: 2 Minuten 10 Sekunden

Die Betriebsstundenzéhler der Schalt-
ausgéange kénnen - in Abhangigkeit der
Parametrierung - ihren Zahlerwert auch
zyklisch auf den Bus aussenden. Der
Parameter "Zeit fur zykl. Senden Betrie-
bsstunden" legt allgemein fur alle Aus-
gange die Zykluszeit fest.

Einstellung der Stunden der Zykluszeit.

Einstellung der Minuten der Zykluszeit.

Einstellung der Sekunden der Zyklus-
zeit.

Voreinstellung:
23 Stunden 0 Minuten 10 Sekunden
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Zentralfunktion fir
Schaltausgénge

Polaritat Zentralobjekt

Sammelriickmeldung
fur Schaltausgéange nut-
zen ?

Zeitverzdgerung flr
Rickmeldung nach
Busspannungswieder-
kehr ?

Zyklisches Senden der
Sammelrickmeldung ?

Ja
Nein

0 = ausschalten;
1 = einschalten

0 = einschalten;
1 = ausschalten

Nein
Ja, aktives Meldeobjekt
Ja, passives Statusobjekt

Ja
Nein

Ja (Senden zyklisch und
bei Anderung)

Nein (Senden nur bei An-

derung)

Die Einstellung "Ja" gibt die Zentralfunk-
tion fir die Schaltausgdnge und somit
das Objekt "Zentral schalten" frei. Nur
bei freigegebener Funktion ist eine Zu-
ordnung einzelner Schaltausgange auf
die Zentralfunktion mdglich.

Hier wird die Polaritat des Zentralobjek-
tes "Zentral schalten" eingestellt.

i| Dieser Parameter ist nur bei freige-
gebener Schalten-Zentralfunktion
sichtbar.

Um die Telegrammauslastung bei der
‘Businitialisierung' gering zu halten, kann
die Sammelrickmeldung des Aktors ver-
wendet werden. Die Einstellung "Ja" ak-
tiviert die Sammelriickmeldung fir die
Ausgange im Schaltbetrieb und schaltet
das entsprechende Objekt frei.

Weiter wird festgelegt, ob die Rickmel-
dung aktiv sendend erfolgt (Telegramm-
Ubertragung bei Anderung) oder passiv
(Telegrammdibertragung nur als Antwort
auf eine Leseanfrage). Die Kommunika-
tionsflags des Objektes werden durch
die ETS automatisch der Einstellung
entsprechend gesetzt.

Die Sammelriickmeldung kann bei
Busspannungswiederkehr oder nach ei-
nem ETS-Programmiervorgang zeitver-
z6gert auf den Bus ausgesendet wer-
den. Die Einstellung "Ja" aktiviert die
Verzdgerungszeit bei Busspannungs-
wiederkehr fur die Sammelriickmeldung.
Die Verzdgerungszeit wird unter "Allge-
mein" parametriert (siehe oben).

i| Dieser Parameter ist nur bei freige-
gebener Sammelriickmeldung
sichtbar.

Der Objektwert der Sammelrtickmel-
dung kann zyklisch ausgesendet wer-
den.

Das Ruckmeldetelegramm wird zyklisch
und bei Anderung des Zustands auf den
Bus ausgesendet. Die Zykluszeit wird
allgemein fur alle Riickmeldungen unter
"Schaltausgénge Zeiten" parametriert.

Das Rickmeldetelegramm wird nur bei
Anderung des Zustands auf den Bus
ausgesendet.
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Zeit fur Blinken
(alle zugeordneten
Schaltausgange)

S O1TN) =
Snovn

OdAllgemein Jalousieausgange

Zentralfunktion ?

Polaritat Zentralobjekt

Sicherheitsfunktionen

Windalarm 1

Windalarm 2

Windalarm 3

Ja
Nein

0=AUF;1=AB
0=AB;1=AUF

gesperrt

freigegeben

gesperrt

freigegeben

gesperrt

freigegeben

gesperrt

freigegeben

i| Dieser Parameter ist nur bei freige-
gebener Sammelrickmeldung
sichtbar.

Zu Beginn oder am Ende einer Sperr-
funktion, falls verwendet, kbnnen Schalt-
ausgange auch als "blinken" parame-
triert werden. In diesem Fall verandern
Ausgange zyklisch lhren Schaltzustand.
Der Parameter "Zeit fir Blinken" defi-
niert allgemein fir alle Schaltausgange
die Einschaltzeit und die Ausschaltzeit
eines blinkenden Ausgangssignals.
Beispiel:

Zeit fur Blinken =1s
1sein->1saus->1sein->1saus...

Die Einstellung "Ja" gibt die Zentralfunk-
tion fir die Jalousieausgange und somit
das Objekt "Zentral fahren" frei. Nur bei
freigegebener Funktion ist eine Zuord-
nung einzelner Jalousieausgange auf
die Zentralfunktion mdglich.

Hier wird die Polaritat des Zentralobjek-
tes eingestellt.

Wenn die bis zu 5 Sicherheitsfunktionen
des Aktors verwendet und somit para-
metrierbar werden sollen, muss hier die
kanallibergreifende Freigabe der Funkti-
on erfolgen (Einstellung: "freigegeben”).
Bei deaktivierten Sicherheitsfunktionen
(Einstellung: "gesperrt") ist die ggf. para-
metrierte Zuordnung einzelner Jalousie-
ausgange zur Sicherheitsiiberwachung
ohne Funktion.

An dieser Stelle kann der erste Wind-
alarm freigegeben und somit das Kom-
munikationsobjekt freigeschaltet werden
(Einstellung: "freigegeben"). Bei deakti-
viertem ersten Windalarm

(Einstellung: "gesperrt") ist die ggf. para-
metrierte Zuordnung einzelner Jalousie-
ausgange zum Windalarm 1 ohne Funk-
tion.

An dieser Stelle kann der zweite Wind-
alarm freigegeben und somit das Kom-
munikationsobjekt freigeschaltet werden
(Einstellung: "freigegeben"). Bei deakti-
viertem zweiten Windalarm

(Einstellung: "gesperrt") ist die ggf. para-
metrierte Zuordnung einzelner Jalousie-
ausgange zum Windalarm 2 ohne Funk-
tion.

An dieser Stelle kann der dritte Wind-
alarm freigegeben und somit das Kom-
munikationsobjekt freigeschaltet werden
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Berker

Regenalarm gesperrt
freigegeben

Frostalarm gesperrt

freigegeben

Prioritat der Sicherheits- Wind -> Regen -> Frost

alarme Wind -> Frost -> Regen
Regen -> Wind -> Frost
Regen -> Frost -> Wind
Frost -> Regen -> Wind
Frost -> Wind -> Regen

OdJalousie Sicherheit Zeiten

Uberwachung fur Wind- Ja
alarme verwenden ?

(Nur bei freigegebenen  Nein
Windalarmen!)

(Einstellung: "freigegeben"). Bei deakti-
viertem dritten Windalarm

(Einstellung: "gesperrt") ist die ggf. para-
metrierte Zuordnung einzelner Jalousie-
ausgange zum Windalarm 3 ohne Funk-
tion.

An dieser Stelle kann der Regenalarm
freigegeben und somit das Kommunika-
tionsobjekt freigeschaltet werden
(Einstellung: "freigegeben"). Bei deakti-
viertem Regenalarm

(Einstellung: "gesperrt") ist die ggf. para-
metrierte Zuordnung einzelner Jalousie-
ausgange zum Regenalarm ohne Funk-
tion.

An dieser Stelle kann der Frostalarm
freigegeben und somit das Kommunika-
tionsobjekt freigeschaltet werden
(Einstellung: "freigegeben"”). Bei deakti-
viertem Frostalarm

(Einstellung: "gesperrt") ist die ggf. para-
metrierte Zuordnung einzelner Jalousie-
ausgénge zum Frostalarm ohne Funkiti-
on.

Dieser Parameter definiert die Prioritats-
auswertung der einzelnen Sicherheitsa-
larme. Interpretation:

hoch -> mittel -> niedrig.

i] Die drei Windalarme haben zuein-
ander die gleiche Prioritat.

i| Die Freischaltparameter der Sicher-
heitsalarme und der Prioritat-Para-
meter ist nur dann sichtbar, wenn
die Sicherheitsfunktionen freige-
schaltet sind.

Wenn die unter

"Jalousieausgange Sicherheit" freige-
schalteten Windalarme zyklisch auf das
Eintreffen von Telegrammen auf die Si-
cherheitsobjekte Giberwacht werden sol-
len, muss hier die Uberwachung aktiviert
werden (Einstellung: "Ja").

Andernfalls (Einstellung: "Nein") erfolgt
keine zyklische Uberwachung der Ob-
jekte.

i/ Sobald an dieser Stelle die Uberwa-
chung aktiviert ist, missen alle frei-
geschalteten Windalarmobjekte zy-
klisch mit Telegrammen beschrie-
ben werden.

i] Die Uberwachung darf nur dann ak-
tiviert werden, wenn unter
"Sicherheit" mindestens ein Wind-
alarm freigeschaltet wurde.

Hier wird die Uberwachungszeit der
Windalarme parametriert.
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Zeit fur Uberwachung
Windalarm
Stunden (0...23)

Minuten (1...59) 1...25...59

Uberwachung fiir Re- Ja
genalarm verwenden ?
Nein

Zeit fur Uberwachung  0...23
Regenalarm
Stunden (0...23)

Minuten (1...59) 1..2..59

Uberwachung fir Frost- Ja
alarm verwenden ?
Nein

Einstellung der Stunden der Uberwa-
chungszeit.

Einstellung der Minuten der Uberwa-
chungszeit.

Voreinstellung: 25 Minuten

i] Die Zykluszeit des Senders sollte
kleiner als die Hélfte der parame-
trierten Uberwachungszeit des Ak-
tors sein.

[i] Die Zeiteinstellung ist nur dann
mdglich, wenn die Uberwachung fur
die Windalarme aktiviert ist.

Wenn der unter "Sicherheit" freigeschal-
tete Regenalarm zyklisch auf das Ein-
treffen von Telegrammen auf das Si-
cherheitsobjekt berwacht werden sol-
len, muss hier die Uberwachung aktiviert
werden (Einstellung: "Ja").

Andernfalls (Einstellung: "Nein") erfolgt
keine zyklische Uberwachung des Ob-
jektes.

i/ Sobald an dieser Stelle die Uberwa-
chung aktiviert ist, muss das freige-
schaltete Regenalarmobjekt zy-
klisch mit Telegrammen beschrie-
ben werden.

i) Der Parameter ist nur dann sicht-
bar, wenn unter
"Jalousieausgange Sicherheit" der
Regenalarm freigeschaltet wurde.

Hier wird die Uberwachungszeit des Re-
genalarms parametriert.

Einstellung der Stunden der Uberwa-
chungszeit.

Einstellung der Minuten der Uberwa-
chungszeit.

Voreinstellung: 2 Minuten

1] Die Zykluszeit des Senders sollte
kleiner als die Hélfte der parame-
trierten Uberwachungszeit des Ak-
tors sein.

i] Die Zeiteinstellung ist nur dann
mdglich, wenn die Uberwachung fur
den Regenalarm aktiviert ist.

Wenn der unter "Sicherheit" freigeschal-
tete Frostalarm zyklisch auf das Eintref-
fen von Telegrammen auf das Sicher-
heitsobjekt Gberwacht werden sollen,
muss hier die Uberwachung aktiviert
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Parameter

Zeit fur Uberwachung  0...23
Frostalarm
Stunden (0...23)

Minuten (1...59) 1..2..59

OdAllgemein Ventilausgange

Verhalten aller Ventil-
ausgange nach ETS-
Programmiervorgang

Ventile schlieRen

Ventile 6ffnen

Ventile auf Wert fur
Zwangsstellung

Ventile auf Wert flr Notbe-
trieb

werden (Einstellung: "Ja").

Andernfalls (Einstellung: "Nein") erfolgt
keine zyklische Uberwachung des Ob-
jektes.

i] Sobald an dieser Stelle die Uberwa-
chung aktiviert ist, muss das freige-
schaltete Frostalarmobjekt zyklisch
mit Telegrammen beschrieben wer-
den.

i) Der Parameter ist nur dann sicht-
bar, wenn unter
"Jalousieausgange Sicherheit" der
Frostalarm freigeschaltet wurde.

Hier wird die Uberwachungszeit des
Frostalarms parametriert.

Einstellung der Stunden der Uberwa-
chungszeit.

Einstellung der Minuten der Uberwa-
chungszeit.

Voreinstellung: 2 Minuten

1] Die Zykluszeit des Senders sollte
kleiner als die Hélfte der parame-
trierten Uberwachungszeit des Ak-
tors sein.

i] Die Zeiteinstellung ist nur dann
mdglich, wenn die Uberwachung fur
den Frostalarm aktiviert ist.

An dieser Stelle kann der Zustand der
Ventilantriebe nach einem ETS-Pro-
grammiervorgang gemeinsam fur die
beiden Ventilausgénge eingestellt wer-
den. Das Verhalten der Ventilausgange
kann somit unabhangig zum Verhalten
nach Bus- oder Netzspannungswieder-
kehr konfiguriert werden.

Der Aktor schlieldt die angeschlossenen
Ventilantriebe vollstdndig nach einem
ETS-Programmiervorgang.

Der Aktor 6ffnet die angeschlossenen
Ventilantriebe vollstdndig nach einem
ETS-Programmiervorgang.

Der Aktor stellt die angeschlossenen
Ventilantriebe auf den je Ausgang in der
ETS konfigurierten Wert fir die Zwangs-
stellung (0...100 %) ein. Bei den Einstel-
lungen 0 % wird der betroffene Ausgang
vollstédndig geschlossen, bei der Einstel-
lung 100 % vollstandig gedffnet.

Der Aktor stellt die angeschlossenen
Ventilantriebe auf den je Ausgang in der
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Parameter

Umschaltung Sommer- /
Winterbetrieb ?

Ja

Nein

Polaritéat Objekt "Um- Sommer =1/ Winter=0
schaltung Sommer/Win-
ter" Sommer =0/ Winter = 1

ETS konfigurierten Wert fir die Notbe-
trieb (0...100 %) ein. Bei den Einstellun-
gen 0 % wird der betroffene Ausgang
vollstédndig geschlossen, bei der Einstel-
lung 100 % vollstandig getffnet.

i) Das Bestromen der Ventilausgénge
geschieht grundsatzlich unter Be-
ricksichtigung des je Ausgang ein-
gestellten Ventil-Wirksinns.

[i] Beiden Einstellungen 1...99 % fir
den Zwangsstellungs- oder Not-
wertwert fihrt der Aktor nach einem
ETS-Programmiervorgang solange
eine PWM an dem betroffenen Ven-
tilausgang aus, bis dass eine neue
StellgréRe oder eine andere Funkti-
on vorgegeben oder aktiviert wird.
In diesem Fall wird die PWM nach
einem ETS-Programmiervorgang
auch fur Ventilausgéange mit einer
schaltenden Stellgréfie (1 Bit) aus-
gefihrt!

Far die Zwangsstellungsfunktion und far
den Notbetrieb kénnen in der ETS sepa-
rat fir jeden Ausgang stetige Ventilposi-
tionswerte (0...100 %) konfiguriert wer-
den. Sofern eine Zwangsstellung oder
ein Notbetrieb aktiviert wurde, setzt der
Raumaktor an den betroffenen Ventil-
ausgangen die jeweils vorgegebene
Ventilposition durch eine Pulsweitenmo-
dulation um.

Es ist fir die genannten Funktionen
beim Raumaktor mdéglich, fir Sommer
und Winter verschiedene Ventilpositi-
onswerte in der ETS vorzugeben.

Damit der Raumaktor zwischen zwei
Sommer- und Winter-Ventilpositionswer-
ten fir die Zwangsstellungsfunktion und
den Notbetrieb unterscheidet, muss an
dieser Stelle die Betriebsartenumschal-
tung freigeschaltet werden.

Die Betriebsartenumschaltung fir Som-
mer- und Winterbetrieb ist freigeschaltet.
In der ETS wird das 1 Bit Kommunikati-
onsobjekt "Umschaltung Sommer/Win-
ter" sichtbar.

Die Betriebsartenumschaltung fiir Som-
mer- und Winterbetrieb ist gesperrt. In
der ETS kann je Ausgang nur ein Ventil-
positionswert getrennt fir die Zwangs-
stellungsfunktion und fur den Notbetrieb
konfiguriert werden.

Die Telegrammpolaritat des 1 Bit Kom-
munikationsobjekts "Umschaltung Som-
mer/Winter" kann an dieser Stelle einge-
stellt werden.
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Parameter

Betriebsart nach Gera-
tereset

Status-Objekt "Alle Ven-
tile geschlossen"

Polaritat Objekt "Alle
Ventile geschlossen”

Nur fir stetige 1 Byte
Ventilausgange
Rickmeldung der grofi-
ten Stellgrofie

Festsitzschutz

Winterbetrieb

Sommerbetrieb

gesperrt

freigegeben

Objektwert bei "Alle Ven-
tile geschlossen" =0
Objektwert bei "Alle Ventile
geschlossen" =1

gesperrt

freigegeben

gesperrt

freigegeben

i] Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn die Umschaltung Sommer-/
Winterbetrieb freigeschaltet ist.

Der Wert des Kommunikationsobjektes
"Umschaltung Sommer/Winter" wird
nach einem ETS-Programmiervorgang
und nach Bus- oder Netzspannungswie-
derkehr durch den Raumaktor automa-
tisch initialisiert. Der Initialisierungswert
wird an dieser Stelle konfiguriert.

i] Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn die Umschaltung Sommer-/
Winterbetrieb freigeschaltet ist.

Der Raumaktor kann durch ein 1 Bit Sta-
tustelegramm die Information auf den
Bus aussenden, dass alle Ventile ge-
schlossen sind, also Uber die Stellgro-
Ren beider Ventilausgange keine Heiz-
oder Kiihlenergie mehr angefordert wird.
Die Statusmeldung kann an dieser Stel-
le freigeschaltet werden.

Die Telegrammpolaritat des 1 Bit Kom-
munikationsobjekts "Alle Ventile ge-
schlossen" kann an dieser Stelle einge-
stellt werden.

i] Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn das Status-Objekt "Alle Venti-
le geschlossen” freigeschaltet ist.

Bei bestimmten Brennwertéfen kann zur
Ermittlung der optimalen Vorlauftempe-
ratur des Heizkreises die Information der
im Heizkreis grof3ten Heizstellgrolie er-
forderlich werden.

Der Aktor ermittelt ausschlielich fur
Ventilausgange mit stetiger StellgréRe
stets den im Aktor groften 1 Byte-Stell-
groliensollwert. Der Aktor kann diesen
grofiten Stellgrofienwert Uber ein sepa-
rates 1 Byte Kommunikationsobjekt
"Rickmeldung gréite StellgréRe" aktiv
auf den Bus aussenden.

Die Rickmeldung kann an dieser Stelle
freigeschaltet werden.

Der Aktor verflgt Gber einen automati-
schen Festsitzschutz, um ein Verkalken
oder ein Festfahren eines l&dnger nicht
angesteuerten Ventils zu verhindern.
Der Festsitzschutz wirkt, falls er an die-
ser Stelle freigegeben ist, stets zeit-
gleich auf beide Ventilausgénge.
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Parameter

OdVentilausgange Zeiten

Zykluszeit (PWM der
Ausgange)
Minuten (0...20)

Sekunden (10...59)

Zeit fur zykl. Uberwa-
chung der StellgréRen
Minuten (1...59)

OdHandbedienung

Handbedienung bei
Busspannungsausfall

Handbedienung bei
Busbetrieb

Sperrfunktion ?

0...15...20

10...59

1...30...59

gesperrt

freigegeben

gesperrt

freigegeben

Ja

Nein

Die Zykluszeit legt die Schaltfrequenz
eines pulsweitenmodulierten Ausgangs-
signals fest. Die variable Verstellm&g-
lichkeit der Zykluszeit an dieser Stelle
erlaubt eine Anpassung an die Verstell-
zykluszeiten der verwendeten Stellan-
triebe (Verfahrzeit, die der Antrieb zur
Verstellung des Ventils von der vollstan-
dig geschlossenen Position bis zur voll-
sténdig gedffneten Position benétigt).
Die Zykluszeit wird gemeinsam fur beide
Ventilausgange festgelegt.

Einstellung der Minuten der Zykluszeit.

Einstellung der Sekunden der Zyklus-
zeit.

Voreinstellung: 15 Minuten 10 Sekunden

Der Raumaktor bietet die Méglichkeit,
die Stellgréfie eines Ventilausgangs zu
Uberwachen. Die Uberwachung prift, ob
innerhalb des an dieser Stelle festgeleg-
ten Zeitintervalls Stellgréentelegramme
durch den Raumaktor empfangen wur-
den. Bleiben in der Uberwachungszeit
Telegramme aus, aktiviert der Aktor den
Notbetrieb und stellt die angeschlosse-
nen Ventilantriebe auf eine in der ETS
parametrierte Notbetriebs-Ventilposition
ein.

Die Zykluszeit wird gemeinsam fir beide
Ventilausgange konfiguriert.

Voreinstellung: 30 Minuten

Fir den Fall eines Busspannungsaus-
falls (Busspannung abgeschaltet) kann
hier parametriert werden, ob die Hand-
bedienung freigegeben, also mdglich
sein soll oder deaktiviert ist.

Fir den Busbetrieb (Busspannung ein-
geschaltet) kann hier parametriert wer-
den, ob die Handbedienung freigege-
ben, also méglich sein soll oder deakti-
viert ist.

Die Handbedienung kann Uber den
Bus— auch wahrend einer aktivierten
Handbedienung — gesperrt werden. Da-
zu kann das Sperrobjekt an dieser Stelle
freigeschaltet werden.
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Parameter

Polaritéat des Sperrob- 0 = freigegeben; 1 = ge-

jektes sperrt
0 = gesperrt; 1 = freigege-
ben

Status senden ? Ja
Nein

Funktion und Polaritat
Statusobjekt

0 = inaktiv; 1 = Handb. ak-
tiv

0 = inaktiv; 1 = permanente
Handb. aktiv

Verhalten am Ende der
permanenten Handbe-
dienung bei Busbetrieb

keine Anderung

Ausgange nachflihren

i] Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn die Handbedienung bei Bus-
betrieb freigegeben ist.

Dieser Parameter stellt die Polaritat des
Sperrobjektes ein.

i] Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn die Handbedienung bei Bus-
betrieb freigegeben ist.

Der aktuelle Status der Handbedienung
kann Uber ein separates Statusobjekt
auf den Bus ausgesendet werden, wenn
die Busspannung vorhanden ist
(Einstellung: "Ja").

i] Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn die Handbedienung bei Bus-
betrieb freigegeben ist.

Dieser Parameter gibt an, welche Infor-
mation das Statusobjekt beinhaltet. Das
Objekt ist immer "0", wenn die Handbe-
dienung deaktiviert ist.

Das Objekt ist "1", wenn die Handbedie-
nung aktiviert ist (kurzzeitig oder perma-
nent).

Das Objekt ist nur dann "1", wenn die
permanente Handbedienung aktiviert ist.

i] Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn die Handbedienung bei Bus-
betrieb freigegeben ist.

Das Verhalten des Aktors am Ende der
permanenten Handbedienung ist abhén-
gig von diesem Parameter.

Alle wahrend der aktiven permanenten
Handbedienung empfangenen Tele-
gramme zur direkten Bedienung (Schal-
ten, Lang-/Kurzzeit, Positionierung, Zen-
tral, Szenen, StellgréRentelegramme)
werden verworfen. Nach Beenden der
permanenten Handbedienung bleibt der
Zustand aller Ausgénge, der zuletzt in
der Handbedienung aktuell war, unver-
andert. Wenn jedoch Uber den Bus vor
oder wahrend der Handbedienung eine
Zwangsstellung, eine Sperrfunktion, ei-
ne Sicherheitsfunktion oder eine Son-
nenschutzfunktion (unabh&ngig von der
eingestellten Prioritat) aktiviert wurde,
fuhrt der Aktor fir die betroffenen Aus-
gange diese Funktionen mit einer héhe-
ren Prioritat aus.

Wahrend der aktiven permanenten
Handbedienung werden alle eintreffen-
den Telegramme intern nachgeflhrt.
Beim Beenden der Handbedienung wer-
den die Ausgénge auf die nachgefiuhrten
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Parameter

Bussteuerung von ein-  Ja
zelnen Ausgangen bei
Busbetrieb sperrbar Nein

Nur fir Ventilausgénge: 1...50...100
PWM bei Handbedie-
nung (1...100 %)

Zustande eingestellt. Dabei werden die
einzelnen Prioritaten der Funktionen zu-
einander beriicksichtigt; nur die Funktion
mit der jeweils grof3eren Prioritat wird
ausgeflhrt.

i] Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn die Handbedienung bei Bus-
betrieb freigegeben ist.

Einzelne Ausgange lassen sich wahrend
einer permanenten Handbedienung vor
Ort sperren, sodass die gesperrten Aus-
génge nicht mehr durch den Bus an-
steuerbar sind. Eine Sperrung durch die
Handbedienung wird nur dann zugelas-
sen, wenn dieser Parameter auf "Ja"
eingestellt ist.

i] Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn die Handbedienung bei Bus-
betrieb freigegeben ist.

Wenn Ventilausgange wahrend eines
kurzzeitigen oder permanenten Handbe-
triebs gedffnet werden sollen, flihrt der
Aktor an den betroffenen Ventilausgén-
gen eine Pulsweitenmodulation (PWM)
aus. Das erfolgt grundsatzlich auch fir
Ventilausgange, die in der ETS als
schaltend (StellgréRe 1 Bit) konfiguriert
sind. Das Puls-Pausen-Verhaltnis der
PWM wird speziell fur die Handbedie-
nung gemeinsam fiir beide Ventilaus-
gdnge an dieser Stelle konfiguriert. Die
Zykluszeit der PWM wird kanallbergrei-
fend auf der Parameterseite "Ventilaus-
génge Zeiten" definiert.

1] Als Besonderheit kann die PWM bei
einer Handbedienung auf 100%
konfiguriert werden. In diesem Fall
wird beim Befehl "Ventil 6ffnen" das
Ventil dauerhaft gedffnet ohne eine
Pulsweitenmodulation auszufihren.
Folglich wird bei einem Tastenbe-
fehl "Ventil schlieRen" der Ventil-
ausgang dauerhaft geschlossen.
Die Ansteuerung der Ausgénge ge-
schieht auch in diesem Fall unter
Bericksichtigung des je Ventilaus-
gangs konfigurierten Ventil-Wirk-
sinns.

OdAx — Allgemein (x = Nummer des Ausgangpaares 1/2 ... 3/4 im Jalousiebetrieb / Nur im Ja-

lousiebetrieb sichtbar!)

Betriebsart Jalousie
(Bitte zuerst einstellen!)

Rolllade / Markise

Der Aktor kann im Jalousiebetrieb ver-
schiedenartige Antriebssysteme ansteu-
ern. Durch Einstellung dieses Parame-
ters wird festgelegt, welche Antriebsart
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Parameter

Liftungsklappe

Verhalten nach ETS-
Programmiervorgang

auffahren / Klappe 6ffnen

abfahren / Klappe schlie-

Ren

stopp
Verhalten bei Busspan-
nungsausfall

stopp

auffahren / Klappe 6ffnen

abfahren / Klappe schlie-
Ren

Position anfahren

oder welche Behangart an den Ausgang
angeschlossen ist.

i] Die ETS stellt in Abhangigkeit die-
ses Parameters alle folgenden Pa-
rameter dynamisch ein (Textbe-
zeichnungen, Sichtbarkeiten, etc.).
Aus diesem Grund sollte der Para-
meter "Betriebsart" vor allen ande-
ren Parameters eines Ausgangs
eingestellt werden.

Der Aktor ermdéglicht die Einstellung der
Relais-Vorzugslage nach einem ETS-
Programmiervorgang separat fir jeden
Ausgang.

Der Aktor fahrt den Behang nach einem
ETS-Programmiervorgang nach oben
oder 6ffnet die Liftungsklappe.

Der Aktor féhrt den Behang nach einem
ETS-Programmiervorgang nach unten
oder schlief3t die Luftungsklappe.

Nach einem ETS-Programmiervorgang
steuert der Aktor die Relais des Aus-
gangs in die Position "stopp". Dadurch
wird eine evil. ablaufende Antriebsfahrt
unterbrochen.

i/ Das an dieser Stelle parametrierte
Verhalten wird nach jedem Applika-
tions- oder Parameter-Download
durch die ETS ausgefihrt. Der ein-
fache Download nur der physikali-
schen Adresse oder ein partielles
Programmieren nur der Gruppen-
adressen bewirkt, dass nicht dieser
Parameter berticksichtigt, sondern
das parametrierte
"Verhalten nach Bus-/Netzspannun-
gswiederkehr" ausgefuhrt wird!

Der Aktor ermdglicht die Einstellung der
Relais-Vorzugslage bei Busspannungs-
ausfall separat fir jeden Ausgang.

Bei Busspannungsausfall steuert der
Aktor die Relais des Ausgangs in die
Position "stopp". Dadurch wird eine evtl.
ablaufende Antriebsfahrt unterbrochen.

Der Aktor fahrt den Behang bei einem
Busspannungsausfall nach oben oder
6ffnet die Liftungsklappe.

Der Aktor féhrt den Behang bei einem
Busspannungsausfall nach unten oder
schlief3t die Luftungsklappe.

Bei Busspannungsausfall kann der an-
geschlossene Antrieb auf eine durch
weitere Parameter angegebene Position
fahren.
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Parameter

Position Jalousie bei
Busspannungsausfall
(0...100%)

Position Lamelle bei
Busspannungsausfall
(0...100%)

Position Rolllade/Marki-
se bei Busspannungs-
ausfall

(0...100%)

Position Liftungsklappe
bei Busspannungsaus-
fall

(0...100%)

keine Reaktion

0...100

0...100

0...100

0...100

Bei Busspannungsausfall zeigt das Re-
lais des Ausgangs keine Reaktion. Zum
Zeitpunkt des Ausfalls ablaufende Fahr-
ten werden zu Ende ausgefuhrt.

i Das parametrierte Verhalten wird
nur dann ausgefuhrt, wenn keine
Handbedienung aktiviert ist.

Hier wird die Jalousieposition angege-
ben, die bei Busspannungsausfall ange-
fahren werden soll.

i] Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn das
"Verhalten bei Busspannungsausfa-
[I" auf "Position anfahren" einge-
stellt ist.

i] Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart Jalousie sichtbar.

Hier wird die Lamellenposition angege-

ben, die bei Busspannungsausfall ange-
fahren werden soll, nachdem die Jalou-

siehdhe positioniert wurde.

i] Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn das
"Verhalten bei Busspannungsausfa-
[I" auf "Position anfahren" einge-
stellt ist.

i] Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart Jalousie sichtbar.

Hier wird die Rollladen- oder Markisen-
position angegeben, die bei Busspan-
nungsausfall angefahren werden soll.

i] Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn das
"Verhalten bei Busspannungsausfa-
[I" auf "Position anfahren" einge-
stellt ist.

i] Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart Rolllade/Markise sichtbar.

Hier wird die LUftungsklappenposition
angegeben, die bei Busspannungsaus-
fall angefahren werden soll.

i] Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn das
"Verhalten bei Busspannungsausfa-
[I" auf "Position anfahren" einge-
stellt ist.

i] Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart Luftungsklappe sichtbar.
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Verhalten nach Bus-
oder Netzspannungs-
wiederkehr

Position Jalousie bei
Bus-/Netzspgs.- wieder-
kehr

(0...100%)

Position Lamelle bei
Bus-/Netzspgs.- wieder-
kehr

(0...100%)

Position Rolllade/Marki-
se bei Bus-/Netzspgs.-
wiederkehr

(0...100%)

stopp

auffahren / Klappe 6ffnen
abfahren / Klappe schlie-
Ren

Position bei Bus-/Netzaus-

fall

Position anfahren

0...100

0...100

0...100

Der Aktor erméglicht die Einstellung der
Relais-Vorzugslage nach Bus- oder
nach Netzspannungswiederkehr separat
fur jeden Ausgang. Das parametrierte
Verhalten wird also ausgefiihrt, wenn al-
ternativ Busspannung oder die Netz-
spannungsversorgung wieder einge-
schaltet wird.

Bei Bus- oder Netzspannungswieder-
kehr steuert der Aktor die Relais des
Ausgangs in die Position "stopp". Da-
durch wird eine evtl. ablaufende Antrie-
bsfahrt unterbrochen.

Der Aktor féhrt den Behang bei Bus-
oder Netzspannungswiederkehr nach
oben oder 6ffnet die Liftungsklappe.

Der Aktor fahrt den Behang bei Bus-
oder Netzspannungswiederkehr nach
unten oder schliefdt die Luftungsklappe.

Nach Bus- oder Netzspannungswieder-
kehr wird der zuletzt vor Bus- oder Netz-
spannungsausfall eingestellte und intern
abgespeicherte Zustand nachgefuhrt.

Bei Bus- oder Netzspannungswieder-
kehr kann der angeschlossene Antrieb
auf eine durch weitere Parameter ange-
gebene Position fahren.

Hier wird die Jalousieposition angege-
ben, die bei Bus- oder Netzspannungs-
wiederkehr angefahren werden soll.

i] Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn das
"Verhalten nach Bus- oder Netzsp-
annungswiederkehr" auf
"Position anfahren" eingestellt ist.

i] Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart Jalousie sichtbar.

Hier wird die Lamellenposition angege-
ben, die bei Bus- oder Netzspannungs-
wiederkehr angefahren werden soll,
nachdem die Jalousieh&he positioniert
wurde.

i| Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn das
"Verhalten nach Bus- oder Netzsp-
annungswiederkehr" auf
"Position anfahren" eingestellt ist.

i] Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart Jalousie sichtbar.

Hier wird die Rollladen- oder Markisen-
position angegeben, die bei Bus- oder

Netzspannungswiederkehr angefahren
werden soll.
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Parameter

Position Luftungsklappe 0...100
bei Bus-/Netzspgs.-

wiederkehr

(0...100%)

Fahrzeitverlangerung 2%
fur Aufwartsfahrt 3%
4 %
5%
6 %
7%
8 %
9 %
10 %
12,5 %

OAx — Zeiten (x = Nummer des Ausgangpaares 1/2 ...

siebetrieb sichtbar!)

Kurzzeitbetrieb

Nein (nur stopp)

Ja

Zeit fur Kurzzeitbetrieb  0...59
Sekunden (0...59)

Millisekunden (0...99 x  0...99
10)

i] Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn das
"Verhalten nach Bus- oder Netzsp-
annungswiederkehr" auf
"Position anfahren" eingestellt ist.

i] Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart Rolllade/Markise sichtbar.

Hier wird die LUftungsklappenposition
angegeben, die bei Bus- oder Netzspan
nungswiederkehr angefahren werden
soll.

i] Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn das
"Verhalten nach Bus- oder Netzsp-
annungswiederkehr" auf
"Position anfahren" eingestellt ist.

i] Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart Luftungsklappe sichtbar.

Der Aktor verlangert alle Aufwartsfahr-
ten oder alle Liuftungsklappenfahren in
die gedffnete Position von Jalousieaus-
géngen anhand der hier parametrierten
Verldngerung. Die Verldngerung errech-
net sich prozentual aus der Differenz der
ermittelten Fahrzeit in die untere Endla-
ge (vollstandig geschlossene Position)
zur Fahrzeit in die obere Endlage (voll-
standig gedffnete Position).

3/4 im Jalousiebetrieb / Nur im Jalou-

Die Reaktion auf ein empfangenes Kurz-
zeittelegramm ist hier parametrierbar.

Der Antrieb wird lediglich gestoppt,
wenn er sich zum Zeitpunkt des Tele-
grammempfangs in einer Fahrt befindet.
Bei keiner Fahrbewegung erfolgt keine
Reaktion.

Beim Empfang eines Kurzzeittele-
gramms wird der Kurzzeitbetrieb gestar-
tet, wenn sich der Antrieb im Stillstand
befindet. Bewegt sich der Antrieb zum
Zeitpunkt des Telegrammempfangs, er-
folgt ein Stopp.

Hier wird die Zeit fir den Kurzzeitbetrieb
eingestellt.

Einstellung der Sekunden des Kurzzeit-
betriebs.

Einstellung der Millisekunden des Kurz-
zeitbetriebs.

Voreinstellung: 2 Sekunden
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Fahrzeit Jalousie 0..1...59
Minuten (0...19)

Sekunden (0...59) 0..59

Fahrzeit Rolllade / Mar- 0...1...59
kise
Minuten (0...59)

Sekunden (0...59) 0...59

Fahrzeit Laftungsklappe 0...1...59
Minuten (0...59)

[i] Die Zeit fur den Kurzzeitbetrieb
sollte max. 2 der Lamellenverstell-
zeit betragen.

[i] Der Parameter ist nur dann sicht-
bar, wenn der Parameter
"Kurzzeitbetrieb" auf "Ja" eingestellt
ist.

Hier wird die Fahrzeit der Jalousie ein-
gestellt. Es ist die Zeit fur einen komplet-
ten Lauf von der oberen Endlage in die
untere Endlage zu ermitteln.

Einstellung der Minuten der Fahrzeit der
Jalousie.

Einstellung der Sekunden der Fahrzeit
der Jalousie.

Voreinstellung: 1 Minute

i| Die Fahrzeit ist genau zu ermitteln!

i] Die Parameter zur Fahrzeit sind nur
dann sichtbar, wenn die automati-
sche Endlagenerkennung nicht frei-
gegeben ist.

i] Diese Parameter sind nurin der Be-
triebsart Jalousie sichtbar.

Hier wird die Fahrzeit der Rolllade oder
Markise eingestellt. Es ist die Zeit fur
einen kompletten Lauf von der oberen
Endlage in die untere Endlage zu ermit-
teln.

Einstellung der Minuten der Fahrzeit der
Rolllade oder Markise.

Einstellung der Sekunden der Fahrzeit
der Rolllade oder Markise.

Voreinstellung: 1 Minute

i] Die Fahrzeit ist genau zu ermitteln!

i] Die Parameter zur Fahrzeit sind nur
dann sichtbar, wenn die automati-
sche Endlagenerkennung nicht frei-
gegeben ist.

i] Diese Parameter sind nur in der Be-
triebsart Rolllade / Markise sichtbar.

Hier wird die Fahrzeit der Luftungsklap-
pe eingestellt. Es ist die Zeit fiir einen
kompletten Lauf von der vollstandig ge-
6ffneten Position in die vollstandig ge-
schlossene Position zu ermitteln.

Einstellung der Minuten der Fahrzeit der
Laftungsklappe.
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Sekunden (0...59)

Fahrzeit Lamellen
Minuten (0...59)

Sekunden (0...59)

Umschaltzeit bei Fahrt-
richtungswechsel

0..4..59

0,5s
1s
2s
5s

Einstellung der Sekunden der Fahrzeit
der Luftungsklappe.

Voreinstellung: 1 Minute

i| Die Fahrzeit ist genau zu ermitteln!

i] Die Parameter zur Fahrzeit sind nur
dann sichtbar, wenn die automati-
sche Endlagenerkennung nicht frei-
gegeben ist.

i/ Diese Parameter sind nur in der
Betriebsart Luftungsklappe sichtbar.

HHier wird die Fahrzeit der Lamellen
eingestellt. Es ist die Zeit fur eine kom-
plette Fahrbewegung von der vollstandig
gedffneten Lamellenposition zur voll-
standig geschlossenen Lamellenposition
zu ermitteln (Fahrbewegung ab).

Einstellung der Minuten der Fahrzeit der
Lamellen.

Einstellung der Sekunden der Fahrzeit
der Lamellen.

Voreinstellung: 4 Sekunden

i] Die Fahrzeit ist genau zu ermitteln!

i] Die Zeit der Lamellen ist kleiner zu
parametrieren als die Zeit der Ja-
lousie.

i] Diese Parameter sind nur in der Be-
triebsart Jalousie sichtbar.

Legt die Pause bei einem Fahrtrich-
tungswechsel (Umschaltzeit) fest.

OdAx — Freigaben (x = Nummer des Ausgangpaares 1/2 ... 3/4 im Jalousiebetrieb / Nur im Ja-

lousiebetrieb sichtbar!)

Rickmeldungs-Funktio-
nen

Sicherheits-Funktionen

Sonnenschutz-Funktio-
nen

gesperrt

freigegeben

gesperrt

freigegeben

gesperrt

freigegeben

An dieser Stelle kénnen die Riickmel-
dungsfunktionen gesperrt oder freigege-
ben werden. Bei freigegebener Funktion
erscheinen die erforderlichen Parameter
unter "Ax - Riickmeldungen".

An dieser Stelle kénnen die Sicherheits-
funktionen gesperrt oder freigegeben
werden. Bei freigegebener Funktion er-
scheinen die erforderlichen Parameter
unter "Ax - Sicherheit".

An dieser Stelle kénnen die Sonnen-
schutzfunktionen gesperrt oder freigege-
ben werden. Bei freigegebener Funktion
erscheinen die erforderlichen Parameter
unter

"Ax - Sonnenschutz" (3 Parameterknote-
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Berker Parameter
n) und die bendtigten Objekte werden
freigeschaltet.

Szenenfunktion gesperrt An dieser Stelle kann die Szenenfunkti-

Zwangsstellungs-Funk-
tion

Funktion Tuchstraffung

Zuordnung zur Zentral-
funktion ?

freigegeben

gesperrt

freigegeben

gesperrt

freigegeben

Ja (Zentralfunktion unter
"Allgemein" freigeben!)

Nein

on gesperrt oder freigegeben werden.

Bei freigegebener Funktion erscheinen
die erforderlichen Parameter unter

"Ax - Szenen " und die bendtigten Ob-
jekte werden freigeschaltet.

An dieser Stelle kann die Zwangsstel-
lungsfunktion gesperrt oder freigegeben
werden. Bei freigegebener Funktion er-
scheinen die erforderlichen Parameter
unter "Ax - Zwangsstellung" und die be-
nétigten Objekte werden freigeschaltet.

An dieser Stelle kann die Tuchstraf-
fungsfunktion gesperrt oder freigegeben
werden. Bei freigegebener Funktion er-
scheinen die erforderlichen Parameter
unter "Ax - Tuchstraffung" und die ben6-
tigten Objekte werden freigeschaltet.

i] Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart Rolllade / Markise sichtbar.

An dieser Stelle wird die Zuordnung des
Ausgangs zur Zentralfunktion getroffen.

Der Ausgang ist der Zentralfunktion zu-
geordnet. Zu beachten ist, dass die Zen-
tralfunktion unter

"Allgemein Jalousieausgénge" auch frei-
gegeben ist. Andernfalls hat eine Zuord-
nung keinen Einfluss auf den Jalousie-
ausgang.

Der Ausgang ist nicht der Zentralfunkti-
on zugeordnet.

OdAx — Ruckmeldungen (x = Nummer des Ausgangpaares 1/2 ... 3/4 im Jalousiebetrieb / Nur
im Jalousiebetrieb sichtbar und nur dann zuganglich, wenn der Parameter "Ruckmeldungs-
Funktionen ?" unter "Ax Freigaben" auf "freigegeben" eingestellt ist!)

Rickmeldung Jalousie-
position

Keine Riickmeldung

Ruckmeldeobjekt ist aktives

Meldeobjekt

Ruckmeldeobjekt ist passi-
ves Statusobjekt

Die aktuelle Jalousieposition des Aus-
gangs kann separat auf den Bus zurtick-
gemeldet werden.

Es ist kein Rickmeldeobjekt fiir den
Ausgang vorhanden. Rickmeldung de-
aktiviert.

Die Rickmeldung und das Objekt sind
aktiviert. Das Objekt ist aktiv sendend
(Telegrammiibertragung bei Anderung).

Die Rickmeldung und das Objekt sind
aktiviert. Das Objekt verhalt ist passiv
(Telegrammdibertragung nur als Antwort
auf eine Leseanfrage).

i/ Die Kommunikationsflags des Ob-
jektes werden durch die ETS auto-
matisch der Einstellung entspre-
chend gesetzt.
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Rickmeldung Rollla-
den- Markisenposition

Rickmeldung Liftungs-
klappenposition

Zeitverzdgerung flr
Rickmeldung nach
Busspannungswieder-
kehr ?

Ruckmeldung Lamellen-
position

Keine Riickmeldung

Rickmeldeobjekt ist aktives
Meldeobjekt

Ruckmeldeobjekt ist passi-
ves Statusobjekt

Keine Riickmeldung

Ruckmeldeobjekt ist aktives
Meldeobjekt

Rickmeldeobjekt ist passi-
ves Statusobjekt

Ja (Verzogerungszeit unter
"Allgemein"!)

Nein

Keine Riickmeldung

i] Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart Jalousie sichtbar.

Die aktuelle Rollladen- oder Markisen-
position des Ausgangs kann separat auf
den Bus zurickgemeldet werden.

Es ist kein Rickmeldeobjekt fiir den
Ausgang vorhanden. Ruckmeldung de-
aktiviert.

Die Rickmeldung und das Objekt sind
aktiviert. Das Objekt ist aktiv sendend
(Telegrammibertragung bei Anderung).

Die Rickmeldung und das Objekt sind
aktiviert. Das Objekt verhalt ist passiv
(Telegrammibertragung nur als Antwort
auf eine Leseanfrage).

i) Die Kommunikationsflags des Ob-
jektes werden durch die ETS auto-
matisch der Einstellung entspre-
chend gesetzt.

i] Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart Rolllade / Markise sichtbar.

Die aktuelle Luftungsklappenposition
des Ausgangs kann separat auf den Bus
zurickgemeldet werden.

Es ist kein Rickmeldeobjekt fiir den
Ausgang vorhanden. Rickmeldung de-
aktiviert.

Die Riuckmeldung und das Objekt sind
aktiviert. Das Objekt ist aktiv sendend
(Telegrammibertragung bei Anderung).

Die Rickmeldung und das Obijekt sind
aktiviert. Das Objekt verhalt ist passiv
(Telegrammdibertragung nur als Antwort
auf eine Leseanfrage).

i/ Die Kommunikationsflags des Ob-
jektes werden durch die ETS auto-
matisch der Einstellung entspre-
chend gesetzt.

Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart Luftungsklappe sichtbar.

Die Ruckmeldung kann bei Busspan-
nungswiederkehr oder nach einem ETS-
Programmiervorgang zeitverzégert auf
den Bus ausgesendet werden. Die Ein-
stellung "Ja" aktiviert die Verzégerungs-
zeit bei Busspannungswiederkehr fur die
Rickmeldung. Die Verzégerungszeit
wird unter "Allgemein" parametriert.

]

i] Dieser Parameter ist nur bei aktiv
sendendem Rickmeldeobjekt sicht-
bar.

Die aktuelle Lamellenposition des Aus-
gangs kann separat auf den Bus zurlick-
gemeldet werden.

Best.-Nr. 7531 40 19

Seite 187 von 240



B. Software "Schalten, Jalousie, Ventil 20B3x1"

Parameter

Berker
Ruckmeldeobjekt ist aktives
Meldeobjekt
Ruckmeldeobjekt ist passi-
ves Statusobjekt
Zeitverzégerung fur Ja (Verzbgerungszeit unter
Ruckmeldung nach "Allgemein"!)
Busspannungswieder-
kehr ? Nein

Rickmeldung ungiiltige
Jalousieposition

Keine Riickmeldung

Rickmeldeobjekt ist aktives
Meldeobjekt

Rickmeldeobjekt ist passi-
ves Statusobjekt

Rickmeldung ungdiltige
Rollladen- Markisenpo-
sition

Keine Riickmeldung

Es ist kein Rickmeldeobjekt fiir den
Ausgang vorhanden. Rickmeldung de-
aktiviert.

Die Rickmeldung und das Objekt sind
aktiviert. Das Objekt ist aktiv sendend
(Telegrammibertragung bei Anderung).

Die Rickmeldung und das Objekt sind
aktiviert. Das Objekt verhalt ist passiv
(Telegrammuibertragung nur als Antwort
auf eine Leseanfrage).

i] Die Kommunikationsflags des Ob-
jektes werden durch die ETS auto-
matisch der Einstellung entspre-
chend gesetzt.

i] Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart Jalousie sichtbar.

Die Rickmeldung kann bei Busspan-
nungswiederkehr oder nach einem ETS-
Programmiervorgang zeitverzégert auf
den Bus ausgesendet werden. Die Ein-
stellung "Ja" aktiviert die Verzégerungs-
zeit bei Busspannungswiederkehr fur die
Rickmeldung. Die Verzégerungszeit
wird unter "Allgemein" parametriert.

i] Dieser Parameter ist nur bei aktiv
sendendem Ruickmeldeobjekt sicht-
bar.

Der Aktor kann auf den Bus melden,
dass die aktuelle Jalousieposition unbe-
kannt ist (z. B. nach einer Initialisierung,
wenn noch keine Referenzfahrt durch-
geflhrt worden ist).

Es ist kein Rickmeldeobjekt fiir den
Ausgang vorhanden. Ruckmeldung de-
aktiviert.

Die Rickmeldung und das Obijekt sind
aktiviert. Das Objekt ist aktiv sendend
(Telegrammibertragung bei Anderung).

Die Rickmeldung und das Objekt sind
aktiviert. Das Objekt verhalt ist passiv
(Telegrammubertragung nur als Antwort
auf eine Leseanfrage).

i/ Die Kommunikationsflags des Ob-
jektes werden durch die ETS auto-
matisch der Einstellung entspre-
chend gesetzt.

i] Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart Jalousie sichtbar.

Der Aktor kann auf den Bus melden,
dass die aktuelle Rollladen- oder Marki-
senposition unbekannt ist (z. B. nach ei-
ner Initialisierung, wenn noch keine Re-
ferenzfahrt durchgefihrt worden ist).

Es ist kein Rickmeldeobjekt fiir den
Ausgang vorhanden. Rickmeldung de-
aktiviert.
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Rickmeldung ungiiltige
Laftungsklappenposition

Zeitverzdgerung flr
Rickmeldung nach
Busspannungswieder-
kehr ?

Rickmeldung Antriebs-
bewegung

Rickmeldeobjekt ist aktives
Meldeobjekt

Ruckmeldeobjekt ist passi-
ves Statusobjekt

Keine Riickmeldung

Rickmeldeobjekt ist aktives
Meldeobjekt

Rickmeldeobjekt ist passi-
ves Statusobjekt

Ja (Verzbgerungszeit unter
"Allgemein"!)

Nein

Keine Riickmeldung

Ruckmeldeobjekt ist aktives
Meldeobjekt

Die Rickmeldung und das Objekt sind
aktiviert. Das Objekt ist aktiv sendend
(Telegrammdibertragung bei Anderung).

Die Rickmeldung und das Objekt sind
aktiviert. Das Objekt verhalt ist passiv
(Telegrammibertragung nur als Antwort
auf eine Leseanfrage).

i) Die Kommunikationsflags des Ob-
jektes werden durch die ETS auto-
matisch der Einstellung entspre-
chend gesetzt.

i] Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart Rolllade / Markise sichtbar.

Der Aktor kann auf den Bus melden,
dass die aktuelle Luftungsklappenpositi-
on unbekannt ist (z. B. nach einer Initia-
lisierung, wenn noch keine Referenz-
fahrt durchgefiihrt worden ist).

Es ist kein Rickmeldeobjekt fiir den
Ausgang vorhanden. Ruckmeldung de-
aktiviert.

Die Rickmeldung und das Objekt sind
aktiviert. Das Objekt ist aktiv sendend
(Telegrammdibertragung bei Anderung).

Die Rickmeldung und das Objekt sind
aktiviert. Das Objekt verhalt ist passiv
(Telegrammubertragung nur als Antwort
auf eine Leseanfrage).

i/ Die Kommunikationsflags des Ob-
jektes werden durch die ETS auto-
matisch der Einstellung entspre-
chend gesetzt.

i] Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart Luftungsklappe sichtbar.

Die Ruckmeldung kann bei Busspan-
nungswiederkehr oder nach einem ETS-
Programmiervorgang zeitverzégert auf
den Bus ausgesendet werden. Die Ein-
stellung "Ja" aktiviert die Verzégerungs-
zeit bei Busspannungswiederkehr fiir die
Rickmeldung. Die Verzégerungszeit
wird unter "Allgemein" parametriert.

i] Dieser Parameter ist nur bei aktiv
sendendem Rickmeldeobjekt sicht-
bar.

Der Aktor kann auf den Bus melden,
dass sich der angeschlossene Antrieb in
Bewegung befindet, also eine Fahrtrich-
tung bestromt wird.

Es ist kein Rickmeldeobjekt fiir den
Ausgang vorhanden. Rickmeldung de-
aktiviert.

Die Rickmeldung und das Objekt sind
aktiviert. Das Objekt ist aktiv sendend
(Telegrammiibertragung bei Anderung).
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Zeitverzégerung fur
Rickmeldung nach
Busspannungswieder-
kehr ?

Rickmeldeobjekt ist passi-

ves Statusobjekt

Ja (Verzbgerungszeit unter

"Allgemein™!)

Nein

Die Rickmeldung und das Objekt sind
aktiviert. Das Objekt verhalt ist passiv
(Telegrammubertragung nur als Antwort
auf eine Leseanfrage).

i/ Die Kommunikationsflags des Ob-
jektes werden durch die ETS auto-
matisch der Einstellung entspre-
chend gesetzt.

Die Rickmeldung kann bei Busspan-
nungswiederkehr oder nach einem ETS-
Programmiervorgang zeitverzogert auf
den Bus ausgesendet werden. Die Ein-
stellung "Ja" aktiviert die Verzégerungs-
zeit bei Busspannungswiederkehr fur die
Rickmeldung. Die Verzégerungszeit
wird unter "Allgemein" parametriert.

i] Dieser Parameter ist nur bei aktiv
sendendem Ruickmeldeobjekt sicht-
bar.

OAx — Sicherheit (x = Nummer des Ausgangpaares 1/2 ... 3/4 im Jalousiebetrieb / Nur im Ja-
lousiebetrieb sichtbar und nur dann zuganglich, wenn der Parameter "Sicherheit-Funktionen ?"

unter "Ax Freigaben" auf "freigegeben” eingestellt ist!)

Zuordnung zu Windalar-
men

Verhalten bei Wind-
alarm

Nein

Windalarm 1
Windalarm 2
Windalarm 3
Windalarm 1 + 2
Windalarm 1 + 3
Windalarm 2 + 3
Windalarm 1 +2 + 3

keine Reaktion

auffahren / Klappe 6ffnen

auffahren / Klappe schlie-
Ren

stopp

An dieser Stelle wird festgelegt, ob und
auf welchen Windalarm der Ausgang
reagiert.

Das Verhalten des Ausgangs zu Beginn
eines Windalarms wird durch diesen Pa-
rameter festgelegt.

Zu Beginn des Windalarms oder der
Windalarme wird der Ausgang verriegelt
und das Relais des Ausgangs zeigt kei-
ne Reaktion. Zu diesem Zeitpunkt ggf.
ablaufende Fahrten werden vollstandig
zu Ende ausgefinhrt.

Der Aktor fahrt den Behang nach oben
oder 6ffnet die Liftungsklappe zu Be-
ginn des Windalarms oder der Windalar-
me und verriegelt den Ausgang dann.

Der Aktor fahrt den Behang nach unten
oder schlie3t die Luftungsklappe zu Be-
ginn des Windalarms oder der Windalar-
me und verriegelt den Ausgang dann.

Zu Beginn des Windalarms oder der
Windalarme steuert der Aktor die Relais
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Zuordnung zum Regen-
alarm

Verhalten bei Regen-
alarm

Zuordnung zum Frost-
alarm

Verhalten bei Frost-
alarm

Ja

Nein

keine Reaktion

auffahren / Klappe 6ffnen

auffahren / Klappe schlie-
Ren

stopp

Ja

Nein

keine Reaktion

auffahren / Klappe 6ffnen

des Ausgangs in die Position "stopp"
und verriegelt den Ausgang. Dadurch
wird eine evtl. ablaufende Antriebsfahrt
unterbrochen.

i Das bei diesem Parameter einge-
stellte Verhalten wird dann ausge-
fhrt, sobald einer der zugeordne-
ten Windalarme aktiviert wird.

i| Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn der Ausgang mindestens ei-
nem Windalarm zugeordnet ist.

An dieser Stelle wird festgelegt, ob der
Ausgang auf den Regenalarm reagiert.

Das Verhalten des Ausgangs zu Beginn
des Regenalarms wird durch diesen Pa-
rameter festgelegt.

Zu Beginn des Regenalarms wird der

Ausgang verriegelt und das Relais des
Ausgangs zeigt keine Reaktion. Zu die-
sem Zeitpunkt ggf. ablaufende Fahrten
werden vollstandig zu Ende ausgefihrt.

Der Aktor fahrt den Behang nach oben
oder 6ffnet die Liftungsklappe zu Be-
ginn des Regenalarms und verriegelt
den Ausgang dann.

Der Aktor fahrt den Behang nach unten
oder schlief3t die Luftungsklappe zu Be-
ginn des Regenalarms und verriegelt
den Ausgang dann.

Zu Beginn des Regenalarms steuert der
Aktor die Relais des Ausgangs in die
Position "stopp" und verriegelt den Aus-
gang. Dadurch wird eine evtl. ablaufen-
de Antriebsfahrt unterbrochen.

i] Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn der Ausgang dem Regen-
alarm zugeordnet ist.

An dieser Stelle wird festgelegt, ob der
Ausgang auf den Frostalarm reagiert.

Das Verhalten des Ausgangs zu Beginn
des Frostalarms wird durch diesen Para-
meter festgelegt.

Zu Beginn des Frostalarms wird der

Ausgang verriegelt und das Relais des
Ausgangs zeigt keine Reaktion. Zu die-
sem Zeitpunkt ggf. ablaufende Fahrten
werden vollstédndig zu Ende ausgefihrt.
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auffahren / Klappe schlie-
Ren

stopp

Verhalten am Ende der
Sicherheit
(Wind, Regen, Frost)

keine Reaktion

auffahren / Klappe 6ffnen

auffahren / Klappe schlie-
Ren

stopp

Position nachfiihren

Der Aktor fahrt den Behang nach oben
oder 6ffnet die Luftungsklappe zu Be-
ginn des Frostalarms und verriegelt den
Ausgang dann.

Der Aktor fahrt den Behang nach unten
oder schlief3t die Luftungsklappe zu Be-
ginn des Frostalarms und verriegelt den
Ausgang dann.

Zu Beginn des Frostalarms steuert der
Aktor die Relais des Ausgangs in die
Position "stopp" und verriegelt den Aus-
gang. Dadurch wird eine evtl. ablaufen-
de Antriebsfahrt unterbrochen.

i| Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn der Ausgang dem Frostalarm
zugeordnet ist.

Das Verhalten des Ausgangs am Ende
aller Sicherheitsfunktionen wird durch
diesen Parameter festgelegt.

Am Ende der Sicherheitsfunktionen wird
der Ausgang freigegeben und das Re-
lais des Ausgangs zeigt keine Reaktion.
Zu diesem Zeitpunkt ablaufende Fahrten
werden zu Ende ausgefuhrt.

Der Aktor gibt den Ausgang am Ende
der Sicherheitsfunktionen frei und fahrt
den Behang nach oben oder 6ffnet die
Laftungsklappe.

Der Aktor gibt den Ausgang am Ende
der Sicherheitsfunktionen frei und fahrt
den Behang nach unten oder schlief3t
die Liftungsklappe.

Am Ende der Sicherheitsfunktionen wird
der Ausgang freigegeben und der Aktor
steuert die Relais des Ausgangs in die
Position "stopp". Dadurch wird eine evtl.
ablaufende Antriebsfahrt unterbrochen.

Am Sicherheitsende wird der zuletzt vor
der Sicherheitsfunktion eingestellte oder
der wahrend der Sicherheitsfunktion
nachgefuhrte und intern abgespeicherte
Zustand am Ausgang eingestellt. Dabei
werden die Positionsobjekte, das Lang-
zeitobjekt und die Szenenfunktion nach-
gefuhrt.

i/ Das bei diesem Parameter einge-
stellte Verhalten wird nur dann aus-
gefuihrt, wenn der Ausgang nach
Sicherheit in den direkten Betrieb
Ubergeht. Bei einem aktivierten
Sonnenschutz wird dieser ausge-
fuhrt.
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OdAx — Sonnenschutz (x = Nummer des Ausgangpaares 1/2 ... 3/4 im Jalousiebetrieb / Nur im
Jalousiebetrieb sichtbar und nur dann zugénglich, wenn der Parameter "Sonnenschutz-Funktio-
nen ?" unter "Ax Freigaben" auf "freigegeben" eingestellt ist!)

Art des Sonnenschut-
zes

einfacher Sonnenschutz

erweiteter Sonnenschutz

Prioritat von Sonnen-
schutz-Betrieb zu direk-
tem Betrieb

gleiche Prioritat

héhere Prioritat

niedrigere Prioritat

Prioritat von Automatik-
Betrieb zu direktem Be-
trieb

gleiche Prioritat

héhere Prioritat

An dieser Stelle wird der Funktionsum-
fang des Sonnenschutzes spezifiziert.

Reduzierter Funktionsumfang mit tbli-
chen Konfigurationsméglichkeiten.

Erweiteter Funktionsumfang mit den
Méglichkeiten des einfachen Sonnen-
schutzes. Zusétzlich ist eine Einbindung
des angeschlossenen Antriebs in son-
nenstandsgefiihrte Beschattungssteue-
rungen moglich. Weiter ist eine
Heizen/Kihlen-Automatik realisierbar.

Die Prioritat von Sonnenschutzfunktion
zu direktem Betrieb wird durch diesen
Parameter festgelegt.

Der Sonnenschutz kann durch den di-
rekten Betrieb abgebrochen werden und
umgekehrt. Erst mit dem nachsten Emp-
fang von "Sonne vorhanden" wird der
Sonnenschutzbetrieb wieder aktiviert.

Der Sonnenschutz hat die hohere Priori-
tat und kann durch einen direkten Be-
trieb nicht abgebrochen werden.

Der direkte Betrieb hat die héhere Priori-
tat und kann durch einen Sonnenschutz
nicht abgebrochen werden. Erst im An-
schluss einer durch den direkten Betrieb
eingeleiteten und ununterbrochenen
Freigabefahrt in die obere Endlage kann
der Sonnenschutz aktiviert werden.

1] Direkter Betrieb =
Langzeit-/Kurzzeitbedienung;
Positionierung Uber Objekte, Sze-
nen, Zentral.

i] Dieser Parameter ist nur im einfa-
chen Sonnenschutz sichtbar.

Die Prioritat von Automatik-Betrieb zu
direktem Betrieb wird durch diesen Pa-
rameter festgelegt. Die eingestellte Prio-
ritat beeinflusst die Auswertung des
Sonnenscheinsignals im Automatik-Be-
trieb und nicht den Automatik-Betrieb
selbst.

Die Auswertung des Sonnenscheinsi-
gnals im Automatik-Betrieb kann durch
den direkten Betrieb Gbersteuert wer-
den. Analog wird der direkte Betrieb
durch den Empfang eines neuen
Sonnenschein-telegramms Ubersteuert.

Der Automatik-Betrieb hat die héhere
Prioritdt und kann unabh&ngig vom Zu-
stand des Sonnenscheinsignals durch
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niedrigere Prioritat

Polaritat Objekt

Fassade"

Sonnenschein = 0; kein
Sonnenschein = 1

Aktivierung Automatik-
Betrieb Uber

Obj. "Automatik" & nachste
Zustandsanderung

Obj. "Automatik" & sofor-
tige Nachfiihrung

Polaritat Objekt
"Automatik" deaktiviert =0

Sonnenschein = 1; kein
"Sonne / Beschattung - Sonnenschein =0

Automatik: aktiviert = 1;

einen direkten Betrieb nicht abgebro-
chen werden. Ein direkter Betrieb ist erst
nach dem Ende des Automatik-Betriebs
wieder méglich.

Der direkte Betrieb hat die héhere Priori-
tat und kann durch ein Sonnenscheinsi-
gnal im Automatik-Betrieb nicht abge-
brochen werden. Erst im Anschluss ei-
ner durch den direkten Betrieb eingelei-
teten und ununterbrochenen Freigabe-
fahrt in die obere Endlage wird das Son-
nenscheinsignal wieder ausgewertet, je-
doch nur, wenn der Automatik-Betrieb
zu diesem Zeitpunkt aktiviert und nicht
gesperrt ist.

i] Direkter Betrieb =
Langzeit-/Kurzzeitbedienung;
Positionierung Uber Objekte, Sze-
nen, Zentral.

i] Dieser Parameter ist nur im erwei-
terten Sonnenschutz sichtbar.

Hier wird die Polaritat des Eingangsob-
jektes "Sonne / Beschattung Fassade"
des Sonnenschutzes definiert.

An dieser Stelle wird festgelegt, wie der
Automatik-Betrieb aktiviert werden kann
und welche Reaktion sich daraus ergibt.

Der Automatik-Betrieb wird aktiviert, so-
bald das Objekt "Automatik” gemaR Po-
laritdt auf 'aktiv' eingestellt wird. Eine
Reaktion am Ausgang zeigt sich jedoch
erst dann, wenn Uber

"Sonne / Beschattung Fassade" eine
neue Zustandsanderung erkannt wird.
Dabei gibt der neue Zustand (Sonnen-
schutz Anfang oder Sonnenschutz En-
de) das Verhalten des Ausgangs vor.

Der Automatik-Betrieb wird aktiviert, so-
bald das Objekt "Automatik” ein
"1"-Telegramm empfangt Der Zustand
des

Objektes "Sonne / Beschattung Fassad-
e" gibt dabei unmittelbar das Verhalten
des Ausgangs vor (Sonnenschutz An-
fang oder Sonnenschutz Ende).

i/ Der Empfang eines Telegramms
'Automatik inaktiv' auf das
Objekt "Automatik" beendet den
Automatik-Betrieb in beiden Fallen
sofort. Das Verhalten in diesem Fall
wird durch den Parameter
"Reaktion bei Automatik-Betrieb E-
nde" definiert.

Hier wird die Polaritat des Automatik-
Objektes festgelegt.
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Berker Parameter
i] Dieser Parameter ist nur sichtbar,
Automatik: aktiviert = 0; de- wenn der Parameter
aktiviert = 1 "Aktivierung Automatik-Betrieb Ube-
r" auf
"Obj. 'Automatik’ & nachste Zustan-
dsanderung" eingestellt ist.
Sperrfunktion fir Auto- Ja Der Automatik-Betrieb kann gesperrt
matik-Betrieb ? werden. Bei aktivierter Sperrung wird
Nein der Automatik-Betrieb abgebrochen. Er

Polaritéat Objekt "Auto-
matik sperren”

Sperrfunktion fir direk-
ten Betrieb ?

Polaritat Objekt "Direk-
ten Betrieb sperren”

Automatik: freigegeben = 1;
gesperrt =0

Automatik: freigegeben =
0; gesperrt =1

Ja

Nein

Automatik: freigegeben = 1;
gesperrt =0

Automatik: freigegeben =
0; gesperrt =1

l&sst sich nach Sperrfreigabe erst dann
wieder aktivieren, wenn in das

Objekt "Automatik" eine "1" geschrieben
wird. Die Objekte "Automatik" und
"Automatik sperren” sind miteinander lo-
gisch verknipft (UND mit Rickfiihrung).
Die Einstellung "Ja" gibt die Sperrfunkti-
on frei und schaltet das Sperrobjekt
sichtbar.

i] Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn der Parameter
"Aktivierung Automatik-Betrieb Uibe-
r* auf
"Obj. 'Automatik’ & sofortige Nachf-
Uhrung" eingestellt ist.

Hier wird die Polaritat des Automatik-
Sperr-Objektes festgelegt. Die Sperrung
ist aktiviert, wenn ein Telegramm geman
der Polaritat 'gesperrt' empfangen wird.

i] Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn der Parameter
"Sperrfunktion fir Automatik-Betrie-
b ?" auf "Ja" eingestellt ist.

Der direkte Betrieb kann gesperrt wer-
den. Bei aktivierter Sperrung kann ein
direkter Betrieb unabhé&ngig der einge-
stellten Prioritat den Sonnenschutz nie
abbrechen. Auch aufterhalb des Son-
nenschutzes ist der direkte Betrieb dann
gesperrt.

Die Einstellung "Ja" gibt die Sperrfunkti-
on frei und schaltet das Sperrobjekt
sichtbar.

1] Direkter Betrieb =
Langzeit-/Kurzzeitbedienung;
Positionierung Gber Objekte, Sze-
nen, Zentral.

Hier wird die Polaritat des Sperrobjektes
fur den direkten Betrieb festgelegt. Die
Sperrung ist aktiviert, wenn ein Tele-
gramm gemal der Polaritat 'gesperrt’
empfangen wird.

i] Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn der Parameter
"Sperrfunktion fur direkten Betrieb -
?" auf "Ja" eingestellt ist.
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Reaktion bei Automatik-
Betrieb Ende

keine Reaktion

auffahren / Klappe 6ffnen

auffahren / Klappe schlie-
Ren

stopp

Position nachfiihren

Zeitverzégerung Sonne 0...59
/ Beschattung Anfang
Minuten (0...59)

Sekunden (0...59) 0...30...59

Das Verhalten des Ausgangs am Ende
des Automatik Betriebs - auch zu Be-
ginn einer Sperrung des Automatik-Be-
triebs - wird durch diesen Parameter
festgelegt.

Am Ende des Automatik Betriebs wird
die Sonnenschutzfunktion beendet und
das Relais des Ausgangs zeigt keine
Reaktion. Zu diesem Zeitpunkt ablaufen-
de Fahrten werden zu Ende ausgefuhrt.

Der Aktor beendet den Sonnenschutz
am Ende des Automatik Betriebs und
fahrt den Behang nach oben oder 6ffnet
die Luftungsklappe.

Der Aktor beendet den Sonnenschutz
am Ende des Automatik Betriebs und
féahrt den Behang nach unten oder
schliefdt die Laftungsklappe.

Am Ende des Automatik Betriebs wird
die Sonnenschutzfunktion beendet und
der Aktor steuert die Relais des Aus-
gangs in die Position "stopp". Dadurch
wird eine evtl. ablaufende Antriebsfahrt
unterbrochen.

Am Ende des Automatik Betriebs wird
der zuletzt vor der Sonnenschutz-Auto-
matik eingestellte oder der wahrend der
Sonnenschutz-Automatik nachgefiihrte
und intern abgespeicherte Zustand am
Ausgang eingestellt. Dabei werden die
Positionsobjekte, das Langzeitobjekt
und die Szenenfunktion nachgefuhrt.

i Das bei diesem Parameter einge-
stellte Verhalten wird nur dann aus-
geflihrt, wenn keine héher priori-
sierte Funktion (z. B. Sicherheit)
zum Zeitpunkt des Endes des Auto-
matik-Betriebs aktiviert ist.

Das Uber das Objekt "Sonne / Beschat-
tung Fassade" empfangene Telegramm
zur Aktivierung der Sonnenbeschattung
(gemaNR Polaritat) kann zeitverzdgert
ausgewertet werden.

Einstellung der Minuten der Verzége-
rungszeit.

Einstellung der Sekunden der Verzége-
rungszeit.

Voreinstellung: 30 Sekunden

i| Die Zeiteinstellung "0" in beiden Pa-
rametern deaktiviert die Verzoége-
rungszeit. In diesem Fall wird der
Zustand der Sonnenbeschattung
sofort ausgewertet.
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Parameter

Reaktion bei Sonne /
Beschattung Anfang

keine Reaktion

auffahren

abfahren

stopp

Abruf interne Szene

feste Jalousie- oder La-
mellenposition

feste Jalousieposition / va-
riable Lamellenposition

feste Lamellenposition / va-
riable Jalousieposition

variable Jalousie- und La-
mellenposition

Reaktion bei Sonne /
Beschattung Anfang

keine Reaktion

Das Verhalten des Ausgangs zu Beginn
der Sonnenbeschattung — ggf. nach Ab-
lauf der Verzdgerungszeit — wird an die-
ser Stelle eingestellt.

Zu Beginn der Sonnenbeschattung geht
der Ausgang in den Sonnenschutz und
die Relais des Ausgangs zeigen keine
Reaktion. Zu diesem Zeitpunkt ablaufen-
de Fahrten werden zu Ende ausgefihrt.

Der Aktor fahrt zu Beginn der Sonnen-
beschattung den Behang nach oben.

Der Aktor fahrt zu Beginn der Sonnen-
beschattung den Behang nach unten.

Zu Beginn der Sonnenbeschattung steu-
ert der Aktor die Relais des Ausgangs in
die Position "stopp". Dadurch wird eine
evtl. ablaufende Antriebsfahrt unterbro-
chen.

Zu Beginn der Sonnenbeschattung ruft
der Aktor fur den betroffenen Ausgang
die in der Szenenkonfiguration einge-
stellten Positionswerte ab. Es wird also
kein Szenenabruf wie im direkten Be-
trieb ausgefiihrt, sondern lediglich die
entsprechenden Szenen-Positionswerte
angefahren.

Der Ausgang féhrt eine fest parametrier-
te Jalousie- und Lamellenposition zu Be-
ginn der Sonnenbeschattung an.

Der Ausgang féhrt eine fest parametrier-
te Jalousieposition und eine durch ein
separates Objekt vorgegebene und da-
durch variable Lamellenposition zu Be-
ginn der Sonnenbeschattung an.

Der Ausgang fahrt eine fest parametrier-
te Lamellenposition und eine durch ein
separates Objekt vorgegebene und da-
durch variable Jalousieposition zu Be-
ginn der Sonnenbeschattung an.

Der Ausgang féhrt die durch zwei sepa-
rate Objekte vorgegebenen und dadurch
variablen Jalousie- und Lamellenpositio-
nen zu Beginn der Sonnenbeschattung
an.

i] Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart "Jalousie" sichtbar.

Das Verhalten des Ausgangs zu Beginn
der Sonnenbeschattung — ggf. nach Ab-
lauf der Verzdgerungszeit — wird an die-
ser Stelle eingestellt.

Zu Beginn der Sonnenbeschattung geht
der Ausgang in den Sonnenschutz und
die Relais des Ausgangs zeigen keine
Reaktion. Zu diesem Zeitpunkt ablaufen-
de Fahrten werden zu Ende ausgefuhrt.
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Reaktion bei Sonne /
Beschattung Anfang

auffahren

abfahren

stopp

Abruf interne Szene

feste Rollladen- / Marki-
senposition

variable Rollladen- / Marki-
senposition

keine Reaktion

Klappe 6ffnen

Klappe schliel3en

stopp

Abruf interne Szene

feste Liiftungsklappenpo-
sition

Der Aktor fahrt zu Beginn der Sonnen-
beschattung den Behang nach oben.

Der Aktor fahrt zu Beginn der Sonnen-
beschattung den Behang nach unten.

Zu Beginn der Sonnenbeschattung steu-
ert der Aktor die Relais des Ausgangs in
die Position "stopp". Dadurch wird eine
evtl. ablaufende Antriebsfahrt unterbro-
chen.

Zu Beginn der Sonnenbeschattung ruft
der Aktor fur den betroffenen Ausgang
die in der Szenenkonfiguration einge-
stellten Positionswerte ab. Es wird also
kein Szenenabruf wie im direkten Be-
trieb ausgefiihrt, sondern lediglich die
entsprechenden Szenen-Positionswerte
angefahren.

Der Ausgang féhrt eine fest parametrier-
te Rollladen- / Markisenposition zu Be-
ginn der Sonnenbeschattung an.

Der Ausgang fahrt die durch ein separa-
tes Objekt vorgegebene und dadurch
variable Rollladen- / Markisenposition zu
Beginn der Sonnenbeschattung an.

i] Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart "Rolllade / Markise" sicht-
bar.

Das Verhalten des Ausgangs zu Beginn
der Sonnenbeschattung — ggf. nach Ab-
lauf der Verzdgerungszeit — wird an die-
ser Stelle eingestellt.

Zu Beginn der Sonnenbeschattung geht
der Ausgang in den Sonnenschutz und
die Relais des Ausgangs zeigen keine
Reaktion. Zu diesem Zeitpunkt ablaufen-
de Fahrten werden zu Ende ausgefihrt.

Der Aktor 6ffnet zu Beginn der Sonnen-
beschattung die Liftungsklappe.

Der Aktor schlie3t zu Beginn der Son-
nenbeschattung die Liftungsklappe.

Zu Beginn der Sonnenbeschattung steu-
ert der Aktor die Relais des Ausgangs in
die Position "stopp". Dadurch wird eine
evtl. ablaufende Antriebsfahrt unterbro-
chen.

Zu Beginn der Sonnenbeschattung ruft
der Aktor fur den betroffenen Ausgang
die in der Szenenkonfiguration einge-
stellten Positionswerte ab. Es wird also
kein Szenenabruf wie im direkten Be-
trieb ausgefiihrt, sondern lediglich die
entsprechenden Szenen-Positionswerte
angefahren.
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variable Liftungsklappen-

position

Szenennummer (1...8) 1...8

Feste Jalousieposition

wie parametrierter Wert

keine Anderung der aktuel-
len Position

Jalousieposition 0...50...100

(0...100 %)

Feste Lamellenposition 0...50...100

(0...100 %)

Der Ausgang fahrt eine fest parametrier-
te Luftungsklappenposition zu Beginn
der Sonnenbeschattung an.

Der Ausgang féhrt die durch ein separa-
tes Objekt vorgegebene und dadurch
variable Luftungsklappenposition zu Be-
ginn der Sonnenbeschattung an.

i] Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart "Lftungsklappe" sichtbar.

An dieser Stelle wird die Szenennum-
mer der internen Szene definiert, welche
zu Beginn der Sonnenbeschattung ab-
gerufen wird.

i] Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn der Parameter "Reaktion bei
Sonne / Beschattung Anfang" auf
"Abruf interne Szene" eingestellt ist.

Die feste Jalousieposition zu Beginn der
Sonnenbeschattung kann entweder
durch einen separaten Parameter sta-
tisch vorgegeben werden, oder grund-
satzlich auf dem im Moment der Son-
nenaktivierung aktuellen Wert einge-
stellt, also unveréndert bleiben.

Zu Beginn der Sonnenbeschattung wird
der parametrierte Jalousiepositionswert
angefahren.

Zu Beginn der Sonnenbeschattung wird
der aktuelle Positionswert der Jalousie
beibehalten. Der Ausgang verhalt sich in
diesem Moment so, als wiirde durch die
Sonnenbeschattung nur die Lamelle po-
sitioniert.

i] Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn die Jalousie zu Beginn der
Sonnenbeschattung einen festen
Positionswert anfahren soll.

i] Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart "Jalousie" sichtbar.

Hier wird der Positionswert der Jalousie
fest parametriert, welcher zu Beginn der
Sonnenbeschattung angefahren werden
soll.

i] Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn der Parameter "Feste Jalou-
sieposition" auf "wie parametrierter
Wert" eingestellt ist.

i] Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart "Jalousie" sichtbar.

Hier wird der Positionswert der Lamelle
fest parametriert, welcher zu Beginn der
Sonnenbeschattung ggf. nach dem Po-
sitionieren der Jalousie angefahren wer-
den soll.
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Feste Rollladen- / Mar-
kisenposition

wie parametrierter Wert

keine Anderung der aktuel-

len Position
Rollladen- / Markisen- 0...50...100
position
(0...100 %)

Feste Luftungsklappen-

position

wie parametrierter Wert

keine Anderung der aktuel-
len Position

i] Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn die Lamelle zu Beginn der
Sonnenbeschattung einen festen
Positionswert anfahren soll.

Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart "Jalousie" sichtbar.

Die feste Rollladen- oder Markisenposi-
tion zu Beginn der Sonnenbeschattung
kann entweder durch einen separaten
Parameter statisch vorgegeben werden,
oder grundsatzlich auf dem im Moment
der Sonnenaktivierung aktuellen Wert
eingestellt, also unverandert bleiben.

H

Zu Beginn der Sonnenbeschattung wird
der parametrierte Positionswert der Roll-
lade- oder Markise angefahren.

Zu Beginn der Sonnenbeschattung wird
der aktuelle Positionswert der Rolllade-
oder Markise beibehalten. Fahrten zum
Zeitpunkt der Sonnenaktivierung werden
zu Ende ausgefihrt.

i] Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn die Rolllade- oder Markise zu
Beginn der Sonnenbeschattung
einen festen Positionswert anfahren
soll.

Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart "Rolllade / Markise" sicht-
bar.

Hier wird der Positionswert der Rolllade-
oder Markise fest parametriert, welcher
zu Beginn der Sonnenbeschattung an-
gefahren werden soll.

[i]

i] Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn der Parameter "Feste Rollla-
den- / Markisenposition" auf "wie
parametrierter Wert" eingestellt ist.

Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart "Rolllade / Markise" sicht-
bar.

Die feste Luftungsklappenposition zu
Beginn der Sonnenbeschattung kann
entweder durch einen separaten Para-
meter statisch vorgegeben werden, oder
grundsatzlich auf dem im Moment der
Sonnenaktivierung aktuellen Wert einge-
stellt, also unverandert bleiben.

]

Zu Beginn der Sonnenbeschattung wird
der parametrierte Positionswert der LUf-
tungsklappe angefahren.

Zu Beginn der Sonnenbeschattung wird
der aktuelle Positionswert der Liftungs-
klappe beibehalten. Fahrten zum Zeit-
punkt der Sonnenaktivierung werden zu
Ende ausgefihrt.
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Laftungsklappenposition 0...50...100
(0...100 %)

Referenzfahrt vor jeder Ja
Sonnenschutzpositio-

nierung ? Nein
Offset bei fester und va-
riabler Lamellenposition

kein Offset

Offset wie Parameter

Offset wie Parameter und
durch Objekt

-100...0...100

i] Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn die Luftungsklappe zu Beginn
der Sonnenbeschattung einen fes-
ten Positionswert anfahren soll.

i] Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart "LUftungsklappe" sichtbar.

Hier wird der Positionswert der L{f-
tungsklappe fest parametriert, welcher
zu Beginn der Sonnenbeschattung an-
gefahren werden soll.

i] Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn der Parameter "Feste Lif-
tungsklappenposition" auf "wie pa-
rametrierter Wert" eingestellt ist.

i] Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart "LUftungsklappe" sichtbar.

Vor einer Positionierung im Sonnen-
schutz kann eine Referenzfahrt des An-
triebs erzwungen werden (Einstellung:
"Ja"). Eine Referenzfahrt ist eine Positi-
onsfahrt in die obere Endlage oder in die
vollstédndig gedffnete Position. Durch
das Erzwingen der Referenzfahrt kon-
nen an verschiedene Ausgange ange-
schlossene Antriebe synchronisiert wer-
den. Wenn die Synchronisationsfahrt
nicht erzwungen wird (Einstellung:
"Nein"), fuhrt der Aktor lediglich einmalig
nach Wiederkehr der Versorgungsspan-
nung eine Referenzfahrt aus.

Zur 'manuellen’ Nachkorrektur des La-
mellenwinkels wahrend einer Sonnenbe-
schattung oder Sonnenstandsnachfih-
rung kann ein Lamellenoffset vorgege-
ben werden. Der Offset korrigiert in posi-
tive oder in negative Richtung den ein-
gestellten Lamellenwinkel. Dadurch kén-
nen die Lichtverhaltnisse im Raum
durch eine anwesende Person individu-
ell angepasst werden.

Die Offsetkorrektur ist deaktiviert.

Der Lamellenoffset wird statisch durch
einen fest parametrierten Wert vorgege-
ben.

Der Lamellenoffset wird durch einen fest
parametrierten Wert vorgegeben und
lasst sich dynamisch durch ein separa-
tes Kommunikationsobjekt anpassen.

i] Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn zu Beginn der Sonnenbe-
schattung eine feste oder variable
Lamellenposition angefahren wer-
den soll.

i] Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart "Jalousie" sichtbar.
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Offset-Lamellenposition
(-100..100 %)

Offset-Lamellenposition
durch Objekt bei Bus-/
Netzsp.ausfall spei-
chern ?

Ja

Nein

Zeitverzégerung Sonne  0...59
/ Beschattung Ende
Minuten (0...59)

Sekunden (0...59) 0...30...59

Hier wird der Lamellenoffset parame-
triert. Der an dieser Stelle parametrierte
Wert wird zu Beginn der Sonnenbe-
schattung auf den aktuellen Lamellen-
winkel addiert.

i] Die Grenzen fir die Lamellenpositi-
on 0...100% koénnen auch bei Off-
setkorrektur nicht tberschritten wer-
den.

i| Esist zu beachten, dass der para-
metrierte Offsetwert ggf. durch den
Empfang eines dynamischen Wer-
tes durch das Objekt Uberschrieben
werden kann.

i] Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn der Parameter "Offset bei fes-
ter und variabler Lamellenposition”
auf "Offset wie Parameter" oder auf
"Offset wie Parameter und durch
Objekt" eingestellt ist.

i] Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart "Jalousie" sichtbar.

Bei Offsetvorgabe iber das Objekt kann
an dieser Stelle festgelegt werden, ob
der empfangene Wert nichtflichtig im
Aktor abgespeichert werden soll.

Der empfangene Wert wird bei einem
Bus- oder Netzspannungsausfall nicht-
flichtig im Aktor gespeichert. Der ur-
springlich parametrierte Offsetwert wird
dabei dauerhaft Gberschrieben.

Der durch das Objekt empfangene Wert
wird nur temporar fllichtig gespeichert.
Dadurch ersetzt dieser nur den parame-
trierten Wert bis zu einer neuen Initiali-
sierung des Aktors (Wiederkehr von
Bus- oder Netzspannung, wenn beide
zuvor ausgeschaltet waren). Nach einer
Initialisierung wird der in der ETS para-
metrierte Offsetwert wieder verwendet.

i] Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn der Parameter "Offset bei fes-
ter und variabler Lamellenposition”
auf "Offset wie Parameter und
durch Objekt" eingestellt ist.

i] Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart "Jalousie" sichtbar.

Das Uber das Objekt "Sonne / Beschat-
tung Fassade" empfangene Telegramm
zur Deaktivierung der Sonnenbeschat-
tung (geman Polaritat) kann zeitverz6-
gert ausgewertet werden.

Einstellung der Minuten der Verzége-
rungszeit.

Einstellung der Sekunden der Verzége-
rungszeit.
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Parameter

Reaktion bei Sonne /
Beschattung Ende

keine Reaktion

auffahren / Klappe 6ffnen

abfahren / Klappe schlie-

Ren

stopp

Position nachftihren

Reaktion bei Sonne /
Beschattung Ende

keine Reaktion

auffahren

abfahren

Voreinstellung: 30 Sekunden

i| Die Zeiteinstellung "0" in beiden Pa-
rametern deaktiviert die Verzoge-
rungszeit. In diesem Fall wird der
Zustand der Sonnenbeschattung
sofort ausgewertet.

Das Verhalten des Ausgangs am Ende
der Sonnenbeschattung — ggf. nach Ab-
lauf der Verzdégerungszeit — wird an die-
ser Stelle eingestellt.

Am Ende der Sonnenbeschattung ver-
I&sst der Ausgang den Sonnenschutz
und die Relais des Ausgangs zeigen
keine Reaktion. Zu diesem Zeitpunkt ab-
laufende Fahrten werden zu Ende aus-
gefuhrt.

Der Aktor féhrt am Ende der Sonnenbe-
schattung den Behang nach oben oder
6ffnet die Liftungsklappe.

Der Aktor fahrt am Ende der Sonnenbe-
schattung den Behang nach unten oder
schlief3t die Luftungsklappe.

Am Ende der Sonnenbeschattung steu-
ert der Aktor die Relais des Ausgangs in
die Position "stopp". Dadurch wird eine
evtl. ablaufende Antriebsfahrt unterbro-
chen.

i/ Das bei diesem Parameter einge-
stellte Verhalten wird nur dann aus-
gefuihrt, wenn keine héher priori-
sierte Funktion (z. B. Sicherheit)
zum Zeitpunkt des Endes der Son-
nenbeschattung aktiviert ist.

i] Dieser Parameter ist nur im einfa-
chen Sonnenschutz sichtbar.

Am Ende der Sonnenbeschattung wird
der zuletzt vor der Sonnenschutzfunkti-
on eingestellte oder der wéhrend der
Sonnenschutzfunktion nachgefiihrte und
intern abgespeicherte Zustand am Aus-
gang eingestellt. Dabei werden die Posi-
tionsobjekte, das Langzeitobjekt und die
Szenenfunktion nachgefuhrt.

Das Verhalten des Ausgangs am Ende
der Sonnenbeschattung — ggf. nach Ab-
lauf der Verzdgerungszeit — wird an die-
ser Stelle eingestellt.

Am Ende der Sonnenbeschattung zei-
gen die Relais des Ausgangs keine Re-
aktion. Zu diesem Zeitpunkt ablaufende
Fahrten werden zu Ende ausgefihrt.

Der Aktor fahrt am Ende der Sonnenbe-
schattung den Behang nach oben.
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Parameter

Reaktion bei Sonne /
Beschattung Ende

stopp

Abruf interne Szene

feste Jalousie- oder La-
mellenposition

keine Reaktion

auffahren

abfahren

stopp

Abruf interne Szene

feste Rollladen- / Marki-
senposition

Der Aktor fahrt am Ende der Sonnenbe-
schattung den Behang nach unten.

Am Ende der Sonnenbeschattung steu-
ert der Aktor die Relais des Ausgangs in
die Position "stopp". Dadurch wird eine
evtl. ablaufende Antriebsfahrt unterbro-
chen.

Am Ende der Sonnenbeschattung wird
eine interne Szene des Aktors abgeru-
fen.

Der Ausgang fahrt eine fest parametrier-
te Jalousie- und Lamellenposition am
Ende der Sonnenbeschattung an.

i] Dieser Parameter ist nur im erwei-
terten Sonnenschutz sichtbar.

i] Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart "Jalousie" sichtbar.

i] Dieser Parameter definiert nicht das
Verhalten des Ausgangs am Ende
des Automatik-Betriebs (vgl. Para-
meter "Reaktion bei Automatik-Be-
trieb Ende")!

Das Verhalten des Ausgangs am Ende
der Sonnenbeschattung — ggf. nach Ab-
lauf der Verzdgerungszeit — wird an die-
ser Stelle eingestellt.

Am Ende der Sonnenbeschattung zei-
gen die Relais des Ausgangs keine Re-
aktion. Zu diesem Zeitpunkt ablaufende
Fahrten werden zu Ende ausgeflhrt.

Der Aktor fahrt am Ende der Sonnenbe-
schattung den Behang nach oben.

Der Aktor fahrt am Ende der Sonnenbe-
schattung den Behang nach unten.

Am Ende der Sonnenbeschattung steu-
ert der Aktor die Relais des Ausgangs in
die Position "stopp". Dadurch wird eine
evtl. ablaufende Antriebsfahrt unterbro-
chen.

Am Ende der Sonnenbeschattung wird
eine interne Szene des Aktors abgeru-
fen.

Der Ausgang fahrt eine fest parametrier-
te Rollladen- oder Markisenposition am
Ende der Sonnenbeschattung an.

i] Dieser Parameter ist nur im erwei-
terten Sonnenschutz sichtbar.

i] Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart "Rolllade / Markise" sicht-
bar.

i| Dieser Parameter definiert nicht das
Verhalten des Ausgangs am Ende
des Automatik-Betriebs (vgl. Para-
meter "Reaktion bei Automatik-Be-
trieb Ende")!
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Parameter

Reaktion bei Sonne /
Beschattung Ende

keine Reaktion

Klappe 6ffnen

Klappe schlielten

stopp

Abruf interne Szene

feste Liiftungsklappenpo-

sition

Szenennummer (1...8) 1...8

Feste Jalousieposition

wie parametrierter Wert

keine Anderung der aktuel-

len Position

Das Verhalten des Ausgangs am Ende
der Sonnenbeschattung — ggf. nach Ab-
lauf der Verzdgerungszeit — wird an die-
ser Stelle eingestellt.

Am Ende der Sonnenbeschattung zei-
gen die Relais des Ausgangs keine Re-
aktion. Zu diesem Zeitpunkt ablaufende
Fahrten werden zu Ende ausgefihrt.

Der Aktor 6ffnet am Ende der Sonnen-
beschattung die Liftungsklappe.

Der Aktor schlief3t am Ende der Sonnen-
beschattung die Liftungsklappe.

Am Ende der Sonnenbeschattung steu-
ert der Aktor die Relais des Ausgangs in
die Position "stopp". Dadurch wird eine
evtl. ablaufende Antriebsfahrt unterbro-
chen.

Am Ende der Sonnenbeschattung wird
eine interne Szene des Aktors abgeru-
fen.

Der Ausgang féhrt eine fest parametrier-
te Luftungsklappenposition am Ende der
Sonnenbeschattung an.

i] Dieser Parameter ist nur im erwei-
terten Sonnenschutz sichtbar.

i] Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart "LUftungsklappe" sichtbar.

i] Dieser Parameter definiert nicht das
Verhalten des Ausgangs am Ende
des Automatik-Betriebs (vgl. Para-
meter "Reaktion bei Automatik-Be-
trieb Ende")!

An dieser Stelle wird die Szenennum-
mer der internen Szene definiert, welche
am Ende der Sonnenbeschattung abge-
rufen wird.

i] Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn der Parameter "Reaktion bei
Sonne / Beschattung Ende" auf
"Abruf interne Szene" eingestellt ist.

Die feste Jalousieposition am Ende der
Sonnenbeschattung kann entweder
durch einen separaten Parameter sta-
tisch vorgegeben werden, oder grund-
satzlich auf dem durch die Sonnenakti-
vierung eingestellten oder nachgefihr-
ten Wert verbleiben.

Am Ende der Sonnenbeschattung wird
der parametrierte Jalousiepositionswert
angefahren.

Am Ende der Sonnenbeschattung wird
der aktuelle Positionswert der Jalousie
beibehalten. Der Ausgang verhélt sich in
diesem Moment so, als wiirde durch das
Ende der Sonnenbeschattung nur die
Lamelle positioniert.
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Parameter

Jalousieposition 0...50...100
(0...100 %)

Feste Lamellenposition 0...50...100
(0...100 %)

Feste Rollladen- / Mar-
kisenposition

wie parametrierter Wert

keine Anderung der aktuel-
len Position

Rollladen- / Markisen- 0...50...100
position
(0...100 %)

i] Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn die Jalousie am Ende der
Sonnenbeschattung einen festen
Positionswert anfahren soll.

i] Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart "Jalousie" sichtbar.

Hier wird der Positionswert der Jalousie
fest parametriert, welcher am Ende der

Sonnenbeschattung angefahren werden
soll.

i] Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn der Parameter "Feste Jalou-
sieposition" auf "wie parametrierter
Wert" eingestellt ist.

i] Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart "Jalousie" sichtbar.

Hier wird der Positionswert der Lamelle
fest parametriert, welcher am Ende der
Sonnenbeschattung ggf. nach dem Po-
sitionieren der Jalousie angefahren wer
den soll.

i] Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn die Lamelle zu Beginn der
Sonnenbeschattung einen festen
Positionswert anfahren soll.

i] Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart "Jalousie" sichtbar.

Die feste Rollladen- oder Markisenposi-
tion am Ende der Sonnenbeschattung
kann entweder durch einen separaten
Parameter statisch vorgegeben werden,
oder grundsatzlich auf dem im Moment
der Sonnenaktivierung aktuellen Wert
eingestellt, also unverandert bleiben.

Am Ende der Sonnenbeschattung wird
der parametrierte Positionswert der Roll-
lade- oder Markise angefahren.

Am Ende der Sonnenbeschattung wird
der aktuelle Positionswert der Rolllade-
oder Markise beibehalten. Fahrten zum
Zeitpunkt der Sonnenaktivierung werden
zu Ende ausgefuhrt.

i] Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn die Rolllade- oder Markise am
Ende der Sonnenbeschattung
einen festen Positionswert anfahren
soll.

i] Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart "Rolllade / Markise" sicht-
bar.

Hier wird der Positionswert der Rolllade-
oder Markise fest parametriert, welcher
am Ende der Sonnenbeschattung ange-
fahren werden soll.
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i] Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn der Parameter "Feste Rollla-
den- / Markisenposition" auf "wie
parametrierter Wert" eingestellt ist.

i] Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart "Rolllade / Markise" sicht-

bar.
Feste Liftungsklappen- Die feste Luftungsklappenposition am
position Ende der Sonnenbeschattung kann ent-

weder durch einen separaten Parameter
statisch vorgegeben werden, oder
grundséatzlich auf dem im Moment der
Sonnenaktivierung aktuellen Wert einge-
stellt, also unverdndert bleiben.

wie parametrierter Wert Am Ende der Sonnenbeschattung wird
der parametrierte Positionswert der L{f-
tungsklappe angefahren.

keine Anderung der aktuel- Am Ende der Sonnenbeschattung wird

len Position der aktuelle Positionswert der Liftungs-
klappe beibehalten. Fahrten zum Zeit-
punkt der Sonnenaktivierung werden zu
Ende ausgeflhrt.

i| Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn die Luftungsklappe am Ende
der Sonnenbeschattung einen fes-
ten Positionswert anfahren soll.

i] Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart "Luftungsklappe" sichtbar.

Laftungsklappenposition 0...50...100 Hier wird der Positionswert der L{f-

(0...100 %) tungsklappe fest parametriert, welcher
am Ende der Sonnenbeschattung ange-
fahren werden soll.

i| Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn der Parameter "Feste LUf-
tungsklappenposition" auf "wie pa-
rametrierter Wert" eingestellt ist.

i| Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart "Luftungsklappe" sichtbar.

OdAx — Heizen/Kuhlen-Automatik (x = Nummer des Ausgangpaares 1/2 ...3/4 im Jalousiebe-
trieb / Nur sichtbar, wenn der Parameter "Sonnenschutz-Funktionen ?" unter "Ax Freigaben" auf
"freigegeben" eingestellt und der erweiterte Sonnenschutz parametriert ist!)

Heizen/Kuhlen-Automa- gesperrt An dieser Stelle kann die Heizen/Kih-
tik len-Automatik aktiviert werden. Die Au-
freigegeben tomatik erganzt den erweiterten Son-

nenschutz um eine Prasenzerfassung.
Bei Vorhandensein einer Person wird
der erweiterte Sonnenschutz — wie be-
schrieben — ausgefuhrt. Ist hingegen
keine Person anwesend, kénnen Jalou-
sien, Rollladen, Markisen oder Liftungs-
klappen so gefahren werden, dass diese
Einrichtungen die Heizen- oder Kihlen-
funktion des Gebaudes unterstiitzen.
Bei freigegebener Funktion werden die
weiteren Parameter und Objekte freige-
schaltet.
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Parameter

Polaritat Objekt keine Prasenz = 0; Pra-

"Heizen/Kihlen Umsch- senz =1
altung”

Kihlen = 1; Heizen =0

Polaritét Objekt Kiihlen = 0; Heizen =1

"Heizen/Kihlen Prasen-

z
=0

Zeitverzbgerung bei 0...59

Prasenz Anfang

Minuten (0...59)

Sekunden (0...59) 0...30...59

keine Présenz = 1; Prasenz

i] Die Heizen/Kiihlen-Automatik lasst
sich nur im erweiterten Sonnen-
schutz aktivieren.

[i] Weiter ist die Heizen/Kiihlen-Auto-
matik nur dann aktiv, wenn der Au-
tomatik-Betrieb des erweiterten
Sonnenschutzes aktiviert ist.

Hier wird die Polaritat des Objektes zur
Heizen/Kihlen-Umschaltung parame-
triert.

An das Objekt werden beispielsweise
Raumtemperaturregler oder Aulienther-
mometer angekoppelt.

i| Die Heizen/Kiihlen-Umschaltung
wird nach der Wiederkehr der Ver-
sorgungsspannung des Aktors ge-
mal} dem Objektwert "0" und der
eingestellten Polaritat initialisiert.

i| Dieser Parameter ist nur bei freige-
gebener Heizen/Kihlen-Automatik
sichtbar.

Hier wird die Polaritat des Objektes zur
Prasenzsteuerung bei der Heizen/Kih-
len-Automatik parametriert.

An das Objekt werden beispielsweise
Prasenzmelder angekoppelt.

i/ Die Heizen/Kiihlen-Prasenzsteue-
rung wird nach der Wiederkehr der
Versorgungsspannung des Aktors
gemal dem Objektwert "0" und der
eingestellten Polaritat initialisiert.

i] Dieser Parameter ist nur bei freige-
gebener Heizen/Kihlen-Automatik
sichtbar.

Das Uber das Objekt "Heizen/Kihlen
Prasenz" empfangene Telegramm zur
Aktivierung der Prasenzfunktion (geman
Polaritat) kann zeitverzégert ausgewer-
tet werden.

Einstellung der Minuten der Verzége-
rungszeit.

Einstellung der Sekunden der Verzége-
rungszeit.

Voreinstellung: 30 Sekunden

'i] Die Zeiteinstellung "0" in beiden Pa-
rametern deaktiviert die Verzége-
rungszeit. In diesem Fall wird der
Zustand des Prasenzobjektes sofort
ausgewertet.
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Parameter

Zeitverzégerung bei
Prasenz Ende
Minuten (0...59)

Sekunden (0...59)

Reaktion bei Sonne /
Beschattung

Anfang bei Kiihlen *
Ende bei Kuhlen *
Anfang bei Heizen *

Ende bei Heizen *

0...30...59

keine Reaktion

auffahren
abfahren

Abruf interne Szene

feste Jalousie- oder Lamel-

lenposition

i] Diese Parameter sind nur bei frei-
gegebener Heizen/Kihlen-Automa-
tik sichtbar.

Das Uber das Objekt "Heizen/Kihlen
Présenz" empfangene Telegramm zur
Deaktivierung der Prasenzfunktion (ge-
man Polaritat) kann zeitverzégert aus-
gewertet werden.

Einstellung der Minuten der Verzdge-
rungszeit.

Einstellung der Sekunden der Verzdge-
rungszeit.

Voreinstellung: 30 Sekunden

i| Die Zeiteinstellung "0" in beiden Pa-
rametern deaktiviert die Verzdge-
rungszeit. In diesem Fall wird der
Zustand des Prasenzobjektes sofort
ausgewertet.

i] Diese Parameter sind nur bei frei-
gegebener Heizen/Kihlen-Automa-
tik sichtbar.

Das Verhalten des Ausgangs am Ende /
zu Beginn bei Heizen / Kiihlen — ggf.
nach Ablauf der Verzégerungszeit — wird
an dieser Stelle eingestellt.

Die Relais des Ausgangs zeigen keine
Reaktion. Zu diesem Zeitpunkt ablaufen-
de Fahrten werden zu Ende ausgefihrt.

Der Aktor fahrt den Behang nach oben.
Der Aktor fahrt den Behang nach unten.

Eine interne Szene des Aktors wird ab-
gerufen.

Der Ausgang féhrt eine fest parametrier-
te Jalousie- und Lamellenposition an.

i] Dieser Parameter ist nur bei freige-
gebener Heizen/Kihlen-Automatik
sichtbar.

i] Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart "Jalousie" sichtbar.
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Parameter

Reaktion bei Sonne /
Beschattung

Anfang bei Kihlen *
Ende bei Kuhlen *
Anfang bei Heizen *

Ende bei Heizen *

Reaktion bei Sonne /
Beschattung

Anfang bei Kiihlen *
Ende bei Kuhlen *
Anfang bei Heizen *

Ende bei Heizen *

keine Reaktion

auffahren
abfahren

Abruf interne Szene

feste Rollladen- oder Marki-
senposition

keine Reaktion

H

*: Die Parametereinstellungen fir
das Heizen oder Kihlen oder der
Beginn oder das Ende sind ge-
trennt voneinander zu parametrie-
ren. Die Einstellméglichkeiten —
auch fir die Folgeparameter - sind
in allen Fallen identisch.

Das Verhalten des Ausgangs am Ende /
zu Beginn bei Heizen / Kiihlen — ggf.
nach Ablauf der Verzégerungszeit — wird
an dieser Stelle eingestellt.

Die Relais des Ausgangs zeigen keine
Reaktion. Zu diesem Zeitpunkt ablaufen-
de Fahrten werden zu Ende ausgefuhrt.

Der Aktor fahrt den Behang nach oben.
Der Aktor féhrt den Behang nach unten.

Eine interne Szene des Aktors wird ab-
gerufen.

Der Ausgang fahrt eine fest parametrier-
te Rollladen- oder Markisenposition an.

i| Dieser Parameter ist nur bei freige-
gebener Heizen/Kihlen-Automatik
sichtbar.

Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart "Rolllade / Markise" sicht-
bar.

H

*: Die Parametereinstellungen fur
das Heizen oder Kihlen oder der
Beginn oder das Ende sind ge-
trennt voneinander zu parametrie-
ren. Die Einstellméglichkeiten —
auch fir die Folgeparameter - sind
in allen Fallen identisch.

Das Verhalten des Ausgangs am Ende /
zu Beginn bei Heizen / Kiihlen — ggf.
nach Ablauf der Verzégerungszeit — wird
an dieser Stelle eingestellt.
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Parameter

Klappe 6ffnen

Klappe schliel3en

Abruf interne Szene

feste Liftungsklappenposi-

tion

Szenennummer (1...8) 1...8

Feste Jalousieposition

wie parametrierter Wert

keine Anderung der aktuel-

len Position

Jalousieposition 0...50...100
(0...100 %)

Die Relais des Ausgangs zeigen keine
Reaktion. Zu diesem Zeitpunkt ablaufen-
de Fahrten werden zu Ende ausgefuhrt.

Der Aktor 6ffnet die Laftungsklappe.
Der Aktor schlief3t die Laftungsklappe.

Eine interne Szene des Aktors wird ab-
gerufen.

Der Ausgang fahrt eine fest parametrier-
te Luftungsklappenposition an.

i| Dieser Parameter ist nur bei freige-
gebener Heizen/Kihlen-Automatik
sichtbar.

i] Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart "Lftungsklappe" sichtbar.

[i] *: Die Parametereinstellungen fiir
das Heizen oder Kihlen oder der
Beginn oder das Ende sind ge-
trennt voneinander zu parametrie-
ren. Die Einstellmdglichkeiten —
auch fir die Folgeparameter - sind
in allen Fallen identisch.

An dieser Stelle wird die Szenennum-
mer der internen Szene definiert, welche
abgerufen wird.

i] Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn der Parameter "Reaktion bei
Sonne / Beschattung" der Heizen/
Kihlen-Automatik auf "Abruf interne
Szene" eingestellt ist.

Die feste Jalousieposition der Heizen/
Kihlen-Automatik kann entweder durch
einen separaten Parameter statisch vor-
gegeben werden, oder grundsatzlich auf
dem aktuellen Wert verbleiben.

Es wird der parametrierte Jalousiepositi-
onswert angefahren.

Es wird der aktuelle Positionswert der
Jalousie beibehalten. Der Ausgang ver-
hélt sich in diesem Moment so, als wiir-
de nur die Lamelle positioniert.

i] Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn die Jalousie bei der Heizen/
Kuhlen-Automatik einen festen Po-
sitionswert anfahren soll.

i] Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart "Jalousie" sichtbar.

Hier wird der Positionswert der Jalousie
fest parametriert, welcher bei der Hei-
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Feste Lamellenposition 0...50...100
(0...100 %)

Feste Rollladen- / Mar-
kisenposition

wie parametrierter Wert

keine Anderung der aktuel-
len Position

Rollladen- / Markisen- 0...50...100
position
(0...100 %)

Feste Liftungsklappen-
position

zen/Kihlen-Automatik angefahren wer-
den soll.

i] Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn der Parameter "Feste Jalou-
sieposition" auf "wie parametrierter
Wert" eingestellt ist.

i] Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart "Jalousie" sichtbar.

Hier wird der Positionswert der Lamelle
fest parametriert, welcher bei der Hei-
zen/Kihlen-Automatik ggf. nach dem
Positionieren der Jalousie angefahren
werden soll.

i] Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn die Lamelle bei der Heizen/
Kuhlen-Automatik einen festen Po-
sitionswert anfahren soll.

i] Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart "Jalousie" sichtbar.

Die feste Rollladen- / Markisenposition
der Heizen/Kihlen-Automatik kann ent-
weder durch einen separaten Parameter
statisch vorgegeben werden, oder
grundsatzlich auf dem aktuellen Wert
verbleiben.

Es wird der parametrierte Positionswert
der Rolllade- oder Markise angefahren.

Es wird der aktuelle Positionswert der
Rolllade- oder Markise beibehalten.

i] Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn die Rolllade- oder Markise bei
der Heizen/Kuhlen-Automatik einen
festen Positionswert anfahren soll.

i] Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart "Rolllade / Markise" sicht-
bar.

Hier wird der Positionswert der Rolllade-
oder Markise fest parametriert, welcher
bei der Heizen/Kihlen-Automatik ange-
fahren werden soll.

i] Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn der Parameter "Feste Rollla-
den- / Markisenposition" auf "wie
parametrierter Wert" eingestellt ist.

i] Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart "Rolllade / Markise" sicht-
bar.

Die feste Luftungsklappenposition der
Heizen/Kihlen-Automatik kann entwe-
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wie parametrierter Wert

keine Anderung der aktuel-
len Position

Laftungsklappenposition 0...50...100
(0...100 %)

OdAx — Szenen (x = Nummer des Ausgangpaares 1/2 .

der durch einen separaten Parameter
statisch vorgegeben werden, oder
grundsatzlich auf dem aktuellen Wert
verbleiben.

Es wird der parametrierte Positionswert
der Luftungsklappe angefahren.

Es wird der aktuelle Positionswert der
Laftungsklappe beibehalten.

i] Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn die Luftungsklappe bei der
Heizen/Kuhlen-Automatik einen fes-
ten Positionswert anfahren soll.

i] Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart "Luftungsklappe" sichtbar.

Hier wird der Positionswert der L{f-
tungsklappe fest parametriert, welcher
bei der Heizen/Kihlen-Automatik ange-
fahren werden soll.

i] Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn der Parameter "Feste LUf-
tungsklappenposition" auf "wie pa-
rametrierter Wert" eingestellt ist.

i] Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart "Lftungsklappe" sichtbar.

.. 3/4 im Jalousiebetrieb / Nur im Jalou-

siebetrieb sichtbar und nur dann zuganglich, wenn der Parameter "Szenenfunktion" unter "Ax

Freigaben" auf "freigegeben" eingestellt ist!)

Szenenabruf verzo- Ja
gern ?

Nein
Verzégerungszeit 0..59

Minuten (0...59)

Sekunden (0...59) 0...10...59

Eine Szene wird Uber das Szenenne-
benstellen-Objekt abgerufen. Nach Be-
darf kann der Szenenabruf am Aktor
nach dem Empfang eines Abruftele-
gramms zeitverzdgert erfolgen (Einstel-
lung: "Ja"). Alternativ erfolgt der Abruf
sofort, nachdem das Telegramm emp-
fangen wurde (Einstellung: "Nein").

i| Eine Abrufverzégerung hat auf das
Abspeichern von Szenenwerten
keinen Einfluss.

Hier wird die Dauer der Einschaltzeit der
Treppenhausfunktion parametriert.

Einstellung der Minuten der Einschalt-
zeit.

Einstellung der Sekunden der Einschalt-
zeit.

Voreinstellung: 10 Sekunden
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Im Gerét gespeicherte
Werte beim ETS-Down-
load Uberschreiben ?

Szene X aktivierbar
durch Szenennummer
(Szenennummer "0" =
Szene deaktiviert)

X = Abhé&ngig von der
Szene (1...8)

Position Jalousie bei
Szene X

X = Abhéngig von der
Szene (1...8)

Position Lamelle bei
Szene X

X = Abhé&ngig von der
Szene (1...8)

Position Rolllade/Marki-
se bei Szene X

X = Abhé&ngig von der
Szene (1...8)

Position Liftungsklappe
bei Szene X

Ja

Nein

0...1*...64
*: Die vordefinierte Szene-

nummer ist abhdngig von
der Szene (1...8).

0*...100
*: Der vordefinierte Positi-

onswert ist abhéngig von
der Szene (1...8).

0*...100
*: Der vordefinierte Positi-

onswert ist abhéngig von
der Szene (1...8).

0*...100
*: Der vordefinierte Positi-

onswert ist abhéngig von
der Szene (1...8).

0*...100

i| Die Parameter zur Verzégerungs-
zeit sind nur sichtbar, wenn der Pa-
rameter "Szenenabruf verzégern ?"
auf "Ja" parametriert ist.

Beim Abspeichern einer Szene werden
die Szenenwerte (aktuelle Zustédnde der
betroffenen Ausgénge) intern im Geréat
gespeichert. Damit die gespeicherten
Werte bei einem ETS-Programmiervor-
gang nicht durch die urspringlich pro-
jektierten Szenen-Zusténde ersetzt wer-
den, kann der Aktor ein Uberschreiben
der Szenenwerte unterbinden (Einstel-
lung: "Nein"). Alternativ kbnnen bei je-
dem Programmiervorgang durch die
ETS die urspriinglichen Werte wieder in
das Gerat geladen werden (Einstellung:
llJall).

Der Aktor unterscheidet bis zu 8 ver-
schiedene Szenen, die Uber das Sze-
nennebenstellen-Objekt abgerufen oder
abgespeichert werden. Der Datenpunk-
Typ des Nebenstellenobjektes erlaubt
es jedoch, bis zu maximal 64 Szenen zu
adressieren. An dieser Stelle wird fest-
gelegt, durch welche Szenennummer
(1...64) die interne Szene (1...8) ange-
sprochen wird. Die Einstellung "0" deak-
tiviert die entsprechende Szene.

An dieser Stelle wird die Jalousieposi-
tion parametriert, die beim Abruf der
Szene ausgefihrt wird.

i] Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart "Jalousie" sichtbar.

An dieser Stelle wird die Lamellenpositi-
on parametriert, die beim Abruf der Sze-
ne ausgefiihrt wird.

i] Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart "Jalousie" sichtbar.

An dieser Stelle wird die Rollladen- oder
Markisenposition parametriert, die beim
Abruf der Szene ausgefihrt wird.

i] Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart "Rolllade/Markise" sicht-
bar.

An dieser Stelle wird die
Laftungsklappen—position parametriert,
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*: Der vordefinierte Positi-
X = Abhédngig von der  onswert ist abhéngig von
Szene (1...8) der Szene (1...8).

Speicherfunktion fr Ja
Szene X

Nein
X = Abhé&ngig von der
Szene (1...8)

die beim Abruf der Szene ausgefihrt
wird.

i] Dieser Parameter ist nur in der Be-
triebsart "LUftungsklappe" sichtbar.

Die Einstellung "Ja" gibt die Speicher-
funktion der Szene frei. Bei freigegebe-
ner Funktion kann die aktuelle Position
(0...100 %) beim Empfang eines Spei-
chertelegrammes Uber das Nebenstellen-
objekt intern abgespeichert werden. Bei
der Einstellung "Nein" werden Speicher-
telegramme verworfen.

OdAx — Zwangsstellung (x = Nummer des Ausgangpaares 1/2 ... 3/4 im Jalousiebetrieb / Nur
im Jalousiebetrieb sichtbar und nur dann zugénglich, wenn der Parameter "Zwangsstellungs-
Funktion" unter "Ax Freigaben" auf "freigegeben" eingestellt ist!)

Verhalten am Ende der
Zwangsstellung

Position nachfiihren

keine Anderung

Verhalten nach Buss-
pannungswiederkehr

keine Zwangsstellung ak-

tiv

Zwangsstellung Ein, auffah-
ren / Klappe 6ffnen

Zwangsstellung Ein, abfah-
ren / Klappe schlie3en

Zustand der Zwangsstel-
lung vor Bus-/Netzausfall

Das Verhalten des Ausgangs zu Beginn
einer Zwangsstellung wird direkt durch
das Zwangsstellungs-Telegramm vorge-
geben. Das Verhalten des Ausgangs am
Ende der Zwangsstellung ist parame-
trierbar.

Am Ende der Zwangsstellung wird die
zuletzt vor der Zwangsfunktion einge-
stellte oder die wéhrend der Zwangs-
funktion intern nachgefiihrte Position am
Ausgang eingestellt.

Am Ende der Zwangsstellung wird die
eingestellte Position nicht verandert. Der
Ausgang ist im Anschluss wieder freige-
geben.

Das Kommunikationsobjekt der Zwangs-
stellung kann nach Busspannungswie-
derkehr initialisiert werden.

Nach Busspannungswiederkehr ist die
Zwangsstellung deaktiviert.

Die Zwangsstellung wird nach Busspan-
nungswiederkehr aktiviert und der Be-
hang aufgefahren oder die Liftungsklap-
pe gedffnet.

Die Zwangsstellung wird nach Busspan-
nungswiederkehr aktiviert und der Be-
hang abgefahren oder die Liftungsklap-
pe geschlossen.

Nach Busspannungswiederkehr wird der
zuletzt vor Bus- oder Netzspannungs-
ausfall eingestellte und intern abgespei-
cherte Zustand der Zwangsstellung
nachgefuhrt. Ein ETS-Programmiervor-
gang l6scht den gespeicherten Zustand
(Reaktion dann wie "keine Zwangsstel-
lung aktiv").
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i/ Auch nach einem ETS-Program-
miervorgang der Applikation oder
der Parameter wird dieser Parame-
ter ausgewertet.

i/ Die Parameter zur Zwangsstellung
sind nur dann sichtbar, wenn der
Parameter "Zwangsstellungs-Funk-
tion" unter "Ax Freigaben" auf "frei-
gegeben" eingestellt ist.

OAx — Tuchstraffung (x = Nummer des Ausgangpaares 1/2 ...3/4 im Jalousiebetrieb / Nur bei
"Rolllade/Markise" sichtbar und nur dann zuganglich, wenn der Parameter "Funktion Tuchstraf-
fung" unter "Ax Freigaben" auf "freigegeben" eingestellt ist!)

Betriebsart Die Relais eines Schaltausgangs lassen
sich auf SchlieRer- oder Offnerbetrieb
parametrieren. Auf diese Weise ist das
Invertieren von Schaltzustdnden még-
lich.

SchlieRer Schaltzustand = aus ("0") ->
Relaiskontakt offen
Schaltzustand = ein ("1") ->
Relaiskontakt geschlossen

Offner Schaltzustand = aus ("0") ->
Relaiskontakt geschlossen
Schaltzustand = ein ("1") ->
Relaiskontakt offen

OAx — Allgemein (x = Nummer des Ausgangs A1 ... A4 im Schaltbetrieb / Nur im Schaltbetrieb
sichtbar!)

Betriebsart Die Relais eines Schaltausgangs lassen
sich auf SchlielBer- oder Offnerbetrieb
parametrieren. Auf diese Weise ist das
Invertieren von Schaltzustdnden még-
lich.

SchlieRer Schaltzustand = aus ("0") ->
Relaiskontakt offen
Schaltzustand = ein ("1") ->
Relaiskontakt geschlossen

Offner Schaltzustand = aus ("0") ->
Relaiskontakt geschlossen
Schaltzustand = ein ("1") ->
Relaiskontakt offen

Verhalten nach ETS- Der Aktor ermdglicht die Einstellung der
Programmiervorgang Relais-Vorzugslage nach einem ETS-
Programmiervorgang separat fir jeden
Ausgang.
Kontakt schliel®en Der Relaiskontakt schlief3t nach einem

Programmiervorgang durch die ETS.

Kontakt 6ffnen Der Relaiskontakt 6ffnet nach einem
Programmiervorgang durch die ETS.

keine Reaktion Nach einem ETS-Programmiervorgang
zeigt das Relais des Ausgangs keine

Best.-Nr. 7531 40 19 Seite 216 von 240



Berker

Software "Schalten, Jalousie, Ventil 20B3x1"

Parameter

Verhalten bei Busspan-
nungsausfall

Verhalten nach Bus-
oder Netzspannungs-
wiederkehr

Kontakt schlieRen
Kontakt 6ffnen

keine Reaktion

Kontakt schlieRen
Kontakt 6ffnen

Zustand wie vor Bus-/
Netzspannungsausfall

Treppenhausfunktion akti-
vieren (falls parametriert)

keine Reaktion

Reaktion und verbleibt im aktuell einge-
stellten Schaltzustand.

i/ Das an dieser Stelle parametrierte
Verhalten wird nach jedem Applika-
tions- oder Parameter-Download
durch die ETS ausgefihrt. Der ein-
fache Download nur der physikali-
schen Adresse oder ein partielles
Programmieren nur der Gruppen-
adressen bewirkt, dass nicht dieser
Parameter berticksichtigt, sondern
das parametrierte "Verhalten nach
Busspannungswiederkehr" ausge-
fuhrt wird!

Der Aktor erméglicht die Einstellung der
Relais-Vorzugslage bei Busspannungs-
ausfall separat fur jeden Ausgang.

Der Relaiskontakt schlie3t bei Busspan-
nungsausfall.

Der Relaiskontakt 6ffnet bei Busspan-
nungsausfall.

Bei Busspannungsausfall zeigt das Re-
lais des Ausgangs keine Reaktion und
verbleibt im aktuell eingestellten Schalt-
zustand.

Der Aktor ermdglicht die Einstellung der
Relais-Vorzugslage nach Bus- oder
Netzspannungswiederkehr separat fiir
jeden Ausgang.

Der Relaiskontakt schlie3t nach Bus-
oder Netzspannungswiederkehr.

Der Relaiskontakt 6ffnet nach Bus- oder
Netzspannungswiederkehr.

Nach Bus- oder Netzspannungswieder-
kehr wird der zuletzt vor Bus- oder Netz-
spannungsausfall eingestellte und intern
abgespeicherte Schaltzustand nachge-
fuhrt.

Die Treppenhausfunktion wird — unab-
hangig vom Objekt "Schalten" - nach
Bus- oder Netzspannungswiederkehr
aktiviert. Es ist bei dieser Einstellung
darauf zu achten, dass die Treppenh-
ausfunktion auch freigeschaltet und
sinnvoll projektiert ist. Wenn die Trep-
penhausfunktion nicht freigeschaltet ist,
zeigt sich bei dieser Einstellung nach
Buswiederkehr keine Reaktion.

Bei Bus- oder Netzspannungswieder-
kehr zeigt das Relais des Ausgangs kei-
ne Reaktion. Ablaufende Fahrten zum
Zeitpunkt der Spannungswiederkehr
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Zuordnung zur Zentral-
funktion ?

Ruckmeldung ?

Ja (Zentralfunktion unter
"Allgemein" freigeben!)

Nein

keine

nicht invertieren, aktives
Meldeobjekt

nicht invertieren, passives
Statusobjekt

invertieren, aktives Melde-
objekt

invertieren, passives Statu-
sobjekt

werden noch vollstandig zu Ende ausge-
fuhrt.

i/ Das parametrierte Verhalten wird
nur dann ausgefihrt, wenn der letz-
te ETS-Programmiervorgang der
Applikation oder der Parameter l&n-
ger als ca. 20 s zurlck liegt. An-
dernfalls (Tgrs< 20 s) wird auch bei
Buswiederkehr das "Verhalten nach
ETS-Programmiervorgang" ausge-
fuhrt.

i] Es ist zu beachten, dass nach Bus-/
Netzwiederkehr auch eine Zwangs-
stellung aktiviert sein kann, die ggf.
den Schaltzustand des Ausgangs
beeinflusst.

An dieser Stelle wird die Zuordnung des
Ausgangs zur Zentralfunktion getroffen.

Der Ausgang ist der Zentralfunktion zu-
geordnet. Zu beachten ist, dass die
Schalten-Zentralfunktion auf der Para-
meterseite "Allgemein Schaltausgange"
auch freigegeben ist. Andernfalls hat ei-
ne Zuordnung keinen Einfluss auf den
Schaltausgang.

Der Ausgang ist nicht der Zentralfunkti-
on zugeordnet.

Der aktuelle Schaltzustand des Aus-
gangs kann separat auf den Bus zurlck-
gemeldet werden.

Es ist kein Rickmeldeobjekt fiir den
Ausgang vorhanden. Ruckmeldung de-
aktiviert.

Die Rickmeldung und das Obijekt sind
aktiviert. Der Zustand wird nichtinvertiert
Ubertragen. Das Objekt ist aktiv sen-
dend (Telegrammubertragung bei Ande-
rung).

Die Rickmeldung und das Objekt sind
aktiviert. Der Zustand wird nichtinvertiert
Ubertragen. Das Objekt verhélt ist passiv
(Telegrammdibertragung nur als Antwort
auf eine Leseanfrage).

Die Rickmeldung und das Obijekt sind
aktiviert. Der Zustand wird invertiert
Ubertragen. Das Objekt ist aktiv sen-
dend (Telegrammubertragung bei Ande-
rung).

Die Rickmeldung und das Obijekt sind
aktiviert. Der Zustand wird invertiert
Ubertragen. Das Objekt verhalt ist passiv
(Telegrammdibertragung nur als Antwort
auf eine Leseanfrage).
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i/ Die Kommunikationsflags des Ob-

jektes werden durch die ETS auto-
matisch der Einstellung entspre-
chend gesetzt.

Zeitverzégerung fur Ja (Verzbgerungszeit unter Die Rickmeldung kann bei Busspan-

Ruckmeldung nach "Allgemein"!) nungswiederkehr oder nach einem ETS-

Busspannungswieder- Programmiervorgang zeitverzogert auf

kehr ? Nein den Bus ausgesendet werden. Die Ein-

Zyklisches Senden bei
Rickmeldung ?

Ja (Senden zyklisch und
bei Anderung)

Nein (Senden nur bei An-
derung)

stellung "Ja" aktiviert die Verzégerungs-
zeit bei Busspannungswiederkehr fur die
Rickmeldung. Die Verzdégerungszeit
wird unter "Allgemein" parametriert.

Der Objektwert der Riickmeldung kann
zyklisch ausgesendet werden.

Das Ruckmeldetelegramm wird zyklisch
und bei Anderung des Zustands auf den
Bus ausgesendet. Die Zykluszeit wird
allgemein fur alle Rickmeldungen unter
"Zeiten" parametriert.

Das Ruckmeldetelegramm wird nur bei
Anderung des Zustands auf den Bus
ausgesendet.

OdAx — Freigaben (x = Nummer des Ausgangs A1 ... A4 im Schaltbetrieb / Nur im Schaltbetrieb

sichtbar!)

Zuordnung zur zykli-
schen Uberwachung ?

Nein
Ja, nach Zeitablauf "EIN"

Ja, nach Zeitablauf "AUS"

An dieser Stelle wird die Zuordnung zur
zyklischen Uberwachung des Ausgangs
getroffen.

Zyklische Uberwachung deaktiviert.

Zyklische Uberwachung aktiviert. Der
Aktor erwartet innerhalb der unter "Zei-
ten" parametrierten Uberwachungszeit
ein Telegrammupdate auf das Objekt
"Schalten". Andernfalls wird nach Ablauf
der Uberwachungszeit der Ausgang in
die vordefinierte Vorzugslage gebracht
und eingeschaltet.

Zyklische Uberwachung aktiviert. Der
Aktor erwartet innerhalb der unter "Zei-
ten" parametrierten Uberwachungszeit
ein Telegrammupdate auf das Objekt
"Schalten". Andernfalls wird nach Ablauf
der Uberwachungszeit der Ausgang in
die vordefinierte Vorzugslage gebracht
und ausgeschaltet.

'i] Ein Ausgang wird in der Vorzugsla-
ge nicht verriegelt, sodass neue Te-
legrammupdates am Objekt "Schal-
ten" wieder normal ausgewertet
und verarbeitet werden.
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Zeitverzbégerungen

Treppenhausfunktion

Szenenfunktion

Betriebsstundenzahler ?

gesperrt

freigegeben

gesperrt

freigegeben

gesperrt

freigegeben

gesperrt

freigegeben

i] Die Sperr- oder Zwangsstellungs-
funktion hat eine héhere Prioritat
als die zyklische Uberwachung.

i| Bei aktivierter zyklischer Uberwa-
chung ist es nicht mdéglich, die
Funktionen Zeitverzégerungen,
Treppenhausfunktion, Verkniipfung
und Szene zu parametrieren.

An dieser Stelle kbnnen die Zeitverzdge-
rungen gesperrt oder freigegeben wer-
den. Bei freigegebener Funktion er-
scheinen die erforderlichen Parameter
unter "Ax Zeitverzégerungen".

An dieser Stelle kann die Treppenhaus-
funktion gesperrt oder freigegeben wer-
den. Bei freigegebener Funktion er-
scheinen die erforderlichen Parameter
unter "Ax Treppenhausfunktion" und die
bendtigten Objekte werden freigeschal-
tet.

An dieser Stelle kann die Szenenfunkti-
on gesperrt oder freigegeben werden.
Bei freigegebener Funktion erscheinen
die erforderlichen Parameter unter "Ax
Szenen " und die bendtigten Objekte
werden freigeschaltet.

An dieser Stelle kann der Betriebsstun-
denzahler gesperrt oder freigegeben
werden. Bei freigegebener Funktion er-
scheinen die erforderlichen Parameter
unter "Ax Betriebsstundenzahler" und
die benétigten Objekte werden freige-
schaltet.

1] Ein Sperren des Betriebsstunden-
zahlers bewirkt das Léschen evitl.
zuvor gezahlter Betriebsstunden
und das Zurlicksetzen von Uber das
Objekt vorgegebenen Grenz- oder
Startwerten fUr den betroffenen
Ausgang!

OdAx — Zeitverzogerungen (x = Nummer des Ausgangs A1 ... A4 im Schaltbetrieb / Nur im
Schaltbetrieb sichtbar und nur dann zuganglich, wenn der Parameter "Zeitverzégerungen ?" un-

ter "Ax — Freigaben" auf "freigegeben" eingestellt ist!)

Auswahl der Zeitverzo-
gerung

Keine Zeitverzégerung
Ausschaltverzdgerung

Einschaltverzégerung

Das Kommunikationsobjekt "Schalten”
kann zeitverzégert ausgewertet werden.
Durch die hier getroffene Einstellung
wird die gewiinschte Arbeitsweise der
Zeitverzdgerung ausgewahlt und die
weiteren Parameter der Verzégerung

Ein- und Ausschaltverzdge- freigeschaltet.
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Einschaltverzégerung
Stunden (0...23)

Minuten (0...59)

Sekunden (0...59)

Einschaltverzégerung
nachtriggerbar ?

Ausschaltverzégerung
Stunden (0...23)

Minuten (0...59)

Sekunden (0...59)

Ausschaltverzégerung
nachtriggerbar ?

rung

0..23 Hier wird die Dauer der Einschaltverzo-
gerung parametriert.

Einstellung der Stunden der Einschalt-
verzégerung.

0...59 Einstellung der Minuten der Einschalt-
verzégerung.

0...30...59 Einstellung der Sekunden der Einschalt-
verzégerung.

Voreinstellung: 30 Sekunden

Ja Eine ablaufende Einschaltverzégerung
kann durch ein weiteres "1"-Telegramm

Nein nachgetriggert werden (Einstellung
"Ja"). Alternativ kann das Nachtriggern
unterdriickt werden (Einstellung "Nein").

'i] Die Parameter zur Einschaltverzé-
gerung sind nur sichtbar, wenn der
Parameter " Auswahl der Zeitverz6-
gerung" auf "Einschaltverzégerung"
oder auf "Ein- und Ausschaltverzé-
gerung" parametriert ist.

0..23 Hier wird die Dauer der Ausschaltverzé-
gerung parametriert.

Einstellung der Stunden der Ausschalt-
verzdgerung.

0..59 Einstellung der Minuten der Ausschalt-
verzdgerung.

0...30...59 Einstellung der Sekunden der Aus-
schaltverzégerung.

Voreinstellung: 30 Sekunden

Ja Eine ablaufende Ausschaltverzégerung
kann durch ein weiteres "0"-Telegramm

Nein nachgetriggert werden (Einstellung
"Ja"). Alternativ kann das Nachtriggern
unterdruckt werden (Einstellung "Nein").

i Die Parameter zur Ausschaltverzo-
gerung sind nur sichtbar, wenn der
Parameter " Auswahl der Zeitverzo-
gerung" auf "Ausschaltverzége-
rung" oder auf "Ein- und Ausschalt-
verzégerung" parametriert ist.
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OdAx — Treppenhausfunktion (x = Nummer des Ausgangs A1 ... A4 im Schaltbetrieb / Nur im
Schaltbetrieb sichtbar und nur dann zuganglich, wenn der Parameter "Treppenhausfunktion ?"
unter "Ax — Freigaben" auf "freigegeben" eingestellt ist!)

Treppenhauszeit 0..23
Stunden (0...23)

Minuten (0...59) 0...3...59

Sekunden (0...59) 0...59

Treppenhauszeit nacht- Ja
riggerbar ?
Nein

Reaktion auf AUS-Tele-
gramm

ausschalten

ignorieren

Zusatzfunktion fur Trep-
penhausfunktion

keine Zusatzfunktion

Zeitverlangerung

Hier wird die Dauer der Einschaltzeit der
Treppenhausfunktion parametriert.

Einstellung der Stunden der Einschalt-
zeit.

Einstellung der Minuten der Einschalt-
zeit.

Einstellung der Sekunden der Einschalt-
zeit.

Voreinstellung: 3 Minuten

Eine aktive Einschaltzeit kann nachget-
riggert werden (Einstellung "Ja"). Alter-

nativ kann das Nachtriggern unterdruckt
werden (Einstellung "Nein").

i] Dieser Parameter ist fest auf "Nein"
eingestellt, wenn die Zusatzfunktion
"Zeitverlangerung" parametriert ist.
Ein Nachtriggern ist dabei nicht
moglich.

Durch Ausschalten der Treppenhaus-
funktion kann eine aktive Treppenhaus-
zeit vorzeitig abgebrochen werden.

Durch Empfang eines AUS-Telegramms
auf das Objekt "Treppenhauszeit Start/
Stopp" wird die Treppenhauszeit abge-
brochen.

Bei der Zusatzfunktion "Zeitvorgabe
Uber Bus" und der Einstellung "Treppen-
funktion Uber Objekt "Treppenhauszeit'
aktivierbar ? = Ja" kann durch einen
Faktor von "0" die Treppenhauszeit
ebenfalls vorzeitig beendet werden.

AUS-Telegramme oder Faktoren "0"
werden ignoriert. Die Treppenhauszeit
wird vollstandig zu Ende ausgefihrt.

Die Treppenhausfunktion kann durch
zwei Zusatzfunktionen, die alternativ zu
verwenden sind, erweitert werden. Die-
ser Parameter gibt die gewlnschte Zu-
satzfunktion frei und aktiviert somit die
erforderlichen Parameter oder Objekte.

Es ist keine Zusatzfunktion freigegeben.

Die Zeitverlangerung ist aktiviert. Durch
diese Funktion kann eine aktivierte
Treppenhauszeit tiber das Objekt "Trep-
penhausfunktion Start/Stopp" n-fach
nachgetriggert werden.
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Maximale Zeitverlédnge-
rung

Treppenhausfunktion
Uber Objekt "Treppenh-
auszeit" aktivierbar ?

Einschaltverzdgerung
fur die Treppenhaus-
funktion aktivieren ?

Zeitvorgabe Uber Bus

1fache Zeit
2fache Zeit
3fache Zeit
4fache Zeit
Bfache Zeit

Ja

Nein

Ja

Nein

Die Zeitvorgabe Uber den Bus ist akti-
viert. Bei dieser Zusatzfunktion kann die
parametrierte Treppenhauszeit durch
einen Uber den Bus empfangenen Fak-
tor multipliziert, also dynamisch ange-
passt werden.

Bei einer Zeitverlangerung (n faches
Nachtriggern Uber das Objekt "Treppen-
hausfunktion Start/Stopp") wird die para-
metrierte Treppenhauszeit nach Ablauf
maximal um den hier parametrierten
Wert verlangert.

"1fache Zeit" bedeutet, dass die gestar-
tete Treppenhauszeit nach Ablauf noch
maximal ein weiteres Mal angetriggert
werden kann. Die Zeit wird also auf das
Doppelte verlédngert. Die anderen Ein-
stellungen verhalten sich sinngemaf’
gleich.

i Dieser Parameter ist nur bei einge-
stellter Zusatzfunktion "Zeitverlan-
gerung" sichtbar.

Bei einer Zeitvorgabe Uber den Bus
kann an dieser Stelle festgelegt werden,
ob der Empfang eines neuen Zeitfaktors
auch die Einschaltzeit der Treppenhaus-
funktion startet (Einstellung "Ja"). Dabei
ist dann das Objekt "Treppenhausfunkiti-
on start/stopp" ausgeblendet.

Bei der Einstellung "Nein" kann die Ein-
schaltzeit ausschlie3lich tber das Ob-
jekt "Treppenhausfunktion start/stopp”
aktiviert werden.

i) Dieser Parameter ist nur bei einge-
stellter Zusatzfunktion "Zeitvorgabe
Uber Bus" sichtbar.

Die Treppenhausfunktion ermdglicht die
Aktivierung einer eigenen Einschaltver-
zdgerung. Diese Einschaltverzégerung
wirkt auf das Triggerereignis der Trep-
penhausfunktion und verzégert deshalb
das Einschalten.

Die Einschaltverzdégerung ist aktiviert.
Die Einschaltverzégerung ist deaktiviert.

i| Die an dieser Stelle parametrierte
Einschaltverzégerung ist unabhan-
gig von den anderen Zeitfunktionen
des Aktors zu verstehen. Sie wirkt
nur auf die Treppenhausfunktion
und nicht auf das Objekt "Schalten".
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Einschaltverzégerung
Stunden (0...23)

Minuten (0...59) 0...59

Sekunden (0...59) 0...30...59

Einschaltverzdégerung Ja
nachtriggerbar ?

Nein
Vorwarnzeit aktivieren ?

Ja

Nein
Vorwarnzeit 0...59
Minuten (0...59)
Sekunden (0...59) 0...30...59

1..3..10

Hier wird die Dauer der Einschaltverzo-
gerung parametriert.

Einstellung der Stunden der Einschalt-
verzdgerung.

Einstellung der Minuten der Einschalt-
verzdgerung.

Einstellung der Sekunden der Einschalt-
verzdgerung.

Voreinstellung: 3 0 Sekunden

Eine aktive Einschaltverzégerung kann
nachgetriggert werden (Einstellung
"Ja"). Alternativ kann das Nachtriggern
unterdriickt werden (Einstellung "Nein").

i/ Dieser Parameter ist fest auf "Nein"
eingestellt, wenn die Zusatzfunktion
"Zeitverlangerung" parametriert ist.
Ein Nachtriggern ist dabei nicht
moglich.

i| Die Parameter zur Einschaltverzé-
gerung sind nur sichtbar, wenn der
Parameter "Einschaltverzégerung
fur die Treppenhausfunktion aktivie-
ren ?" auf "Ja" parametriert ist.

Nach Ablauf der Einschaltzeit einer
Treppenhausfunktion kann der Ausgang
vor dem Abschalten Vorwarnungen er-
zeugen. Die Vorwarnungen sollen eine
sich noch im Treppenhaus aufhaltende
Person warnen, dass gleich das Licht
ausgeschaltet wird.

Die Vorwarn-Funktion ist aktiviert.

Die Vorwarn-Funktion ist deaktiviert.

Hier wird die Dauer der Vorwarnzeit pa-
rametriert. Die Vorwarnzeit wird auf die
Einschaltzeit aufaddiert. Nur innerhalb
der Vorwarnzeit werden Vorwarnungen
(Ausgang ausschalten) erzeugt.

Einstellung der Minuten der Vorwarnzeit.

Einstellung der Sekunden der Vorwarn-
zeit.

Voreinstellung: 30 Sekunden

i Eine ablaufende Vorwarnzeit wird
durch Nachtriggerung der Treppen-
hausfunktion abgebrochen.
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Anzahl der Vorwarnun-
gen (1...10)

Zeit flr Vorwarnunter- 0..59
brechungen
Sekunden (0...59)

Millisekunden 0..5..9
(0...9 x 100)

Dieser Parameter gib vor, wie oft der
Ausgang innerhalb der Vorwarnzeit aus-
schalten soll, wie viele Vorwarnungen
also ausgefuhrt werden.

Hier wird die Dauer einer
Vorwarnunter—brechung definiert, wie
lange also der Ausgang bei einer Vor-
warnunterbrechung ausgeschaltet sein
soll. Die Zeit sollte individuell auf das
Ausschaltverhalten des verwendeten
Leuchtmittels angepasst sein.

Einstellung der Sekunden der Vorwarn-
unterbrechung.

Einstellung der Millisekunden der Vor-
warnunterbrechung.

Voreinstellung: 500 Millisekunden

i| Esist zu beachten, dass die "An-
zahl der Vorwarnungen" und die
"Zeit fur Vorwarnunterbrechungen"”
auf die zeitliche Lange der gesam-
ten "Vorwarnzeit" abzustimmen
sind. So darf die gesamte Aus-
schaltphase wahrend einer Vorwar-
nung ("Anzahl der Vorwarnungen"
+ "Zeit fir Vorwarnunterbrechun-
gen") nicht langer als die Vorwarn-
zeit eingestellt sein! Andernfalls
sind Fehlfunktionen zu erwarten.

OdAx — Szenen (x = Nummer des Ausgangs A1 ... A4 im Schaltbetrieb / Nur im Schaltbetrieb
sichtbar und nur dann zuganglich, wenn der Parameter "Szenenfunktion ?" unter "Ax Freiga-

ben" auf "freigegeben” eingestellt ist!)

Szenenabruf verzé- Ja
gern ?

Nein
Verzdgerungszeit 0...59

Minuten (0...59)

Sekunden (0...59) 0...10...59

Eine Szene wird Uber das Szenenne-
benstellen-Objekt abgerufen. Nach Be-
darf kann der Szenenabruf am Aktor
nach dem Empfang eines Abruftele-
gramms zeitverzégert erfolgen (Einstel-
lung: "Ja"). Alternativ erfolgt der Abruf
sofort, nachdem das Telegramm emp-
fangen wurde (Einstellung: "Nein").

i] Eine Abrufverzégerung hat auf das
Abspeichern von Szenenwerten
keinen Einfluss.

Hier wird die Dauer der Szenenverzdge-
rungszeit parametriert.

Einstellung der Minuten der Szenenver-
zdgerungszeit.

Einstellung der Sekunden der
Szenen—verzégerungszeit.

Voreinstellung: 10 Sekunden
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Im Gerét gespeicherte
Werte beim ETS-Down-
load Uberschreiben ?

Szene X aktivierbar
durch Szenennummer
(Szenennummer "0" =
Szene deaktiviert)

X = Abhéngig von der
Szene (1...8)

Schaltzustand bei Sze-
ne X

X = Abhangig von der
Szene (1...8)

Speicherfunktion fir
Szene X

X = Abh&ngig von der
Szene (1...8)

Ja

Nein

0..1%..64

*: Die vordefinierte Szene-

nummer ist abhangig von
der Szene (1...8).

einschalten

ausschalten

Ja

Nein

i| Die Parameter zur Verzégerungs-
zeit sind nur sichtbar, wenn der Pa-
rameter "Szenenabruf verzégern ?"
auf "Ja" parametriert ist.

Beim Abspeichern einer Szene werden
die Szenenwerte (aktuelle Zustédnde der
betroffenen Ausgénge) intern im Geréat
gespeichert. Damit die gespeicherten
Werte bei einem ETS-
Programmier-vorgang nicht durch die
urspringlich projektierten Szenen-
Schaltzustande ersetzt werden, kann
der Aktor ein Uberschreiben der Sze-
nenwerte unterbinden (Einstellung:
"Nein"). Alternativ kbnnen bei jedem
Programmiervorgang durch die ETS die
urspringlichen Werte wieder in das Ge-
rét geladen werden (Einstellung: "Ja").

Der Aktor unterscheidet bis zu 8 ver-
schiedene Szenen, die Uber das Sze-
nennebenstellen-Objekt abgerufen oder
abgespeichert werden. Der Datenpunk-
Typ des Nebenstellenobjektes erlaubt
es jedoch, bis zu maximal 64 Szenen zu
adressieren.

An dieser Stelle wird festgelegt, durch
welche Szenennummer (1...64) die in-
terne Szene (1...8) angesprochen wird.
Die Einstellung "0" deaktiviert die ent-
sprechende Szene.

An dieser Stelle wird der Schaltbefehl
parametriert, der beim Abruf der Szene
ausgefihrt wird.

Die Einstellung "Ja" gibt die Speicher-
funktion der Szene frei. Bei freigegebe-
ner Funktion kann der aktuelle logische
Schaltzustand (eingeschaltet / ausge-
schaltet) beim Empfang eines Speicher-
telegramms Uber das Nebenstellenob-
jekt intern abgespeichert werden. Bei
der Einstellung "Nein" werden Speicher-
telegramme verworfen.

OJAx — Betriebsstundenzahler (x = Nummer des Ausgangs A1 ... A4 im Schaltbetrieb / Nur im
Schaltbetrieb sichtbar und nur dann zuganglich, wenn der Parameter "Betriebsstundenzahler ?"

unter "Ax Freigaben" auf "freigegeben” eingestellt ist!)

Zahlerart

Vorwartszahler

Ruckwartszahler

Der Betriebsstundenzahler kann als Vor-
warts- oder als Rickwértszéahler konfi-
guriert werden. Die Einstellung an dieser
Stelle beeinflusst die Sichtbarkeit der
weiteren Parameter und Objekte des
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Grenzwertvorgabe ? nein
ja, wie Parameter

ja, wie Uber Objekt empfan-
gen

Grenzwert (0...65535 h) 0...65535

Startwertvorgabe ? nein
ja, wie Parameter

ja, wie Uber Objekt empfan-
gen

Startwert (0...65535 h)  0...65535

Betriebsstundenzahlers.

Bei Verwendung des Vorwartszahlers
kann optional ein Grenzwert vorgegeben
werden. Dieser Parameter gibt an, ob
der Grenzwert ber einen separaten Pa-
rameter eingestellt oder durch ein eige-
nes Kommunikationsobjekt vom Bus aus
individuell angepasst werden kann. Die
Einstellung "Nein" deaktiviert den
Grenzwert.

i] Dieser Parameter ist nur in der
Konfiguration "Zahlerart = Vorwarts-
zahler" sichtbar.

Hier wird der Grenzwert des Vorwarts-
zahler eingestellt. Beim Erreichen die-
ses Grenzwertes wird Uber das Objekt
"Ablauf Betriebsstundenzéahler" ein "1"-
Telegramm Ubertragen. Der Zahler
selbst 1auft noch bis zum Erreichen des
maximalen Zéhlerstandes (65535) wei-
ter und stoppt dann.

i] Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn der Parameter "Grenzwert-
vorgabe ?" auf "ja, wie Parameter"
eingestellt ist.

Bei Verwendung des Riuckwartszéhlers
kann optional ein Startwert vorgegeben
werden. Dieser Parameter gibt an, ob
der Startwert Uber einen separaten Pa-
rameter eingestellt oder durch ein eige-
nes Kommunikationsobjekt vom Bus aus
individuell angepasst werden kann. Die
Einstellung "Nein" deaktiviert den Start-
wert.

i] Dieser Parameter ist nur in der
Konfiguration "Zahlerart =
Ruckwértszahler" sichtbar.

Hier wird der Startwert des Ruckwaérts-
zahler eingestellt. Nach der Initialisie-
rung beginnt der Zéhler den vorgegebe-
nen Wert stundenweise bis auf den Wert
"0" herunterzuzédhlen. Ist dieser Endwert
erreicht, wird Uber das Objekt "Ablauf
Betriebsstundenzahler" ein "1"-Tele-
gramm Ubertragen.

i] Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn der Parameter "Startwertvor-
gabe ?" auf "ja, wie Parameter" ein-
gestellt ist.
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Automatisches Senden
des Zahlwertes ?

Zyklisch

bei Anderung um Inter-
vallwert

Zahlwertintervall 1...65535
(1...65535 h)

Der aktuelle Zahlerstand des Betriebs-
stundenzahlers kann aktiv Uber das
Kommunikationsobjekt "Wert Betriebs-
stundenzahler" auf den Bus ausgesen-
det werden.

Der Zahlerstand wird zyklisch und bei
Anderung auf den Bus ausgesendet. Die
Zykluszeit wird allgemein fir alle Aus-
gange unter "Zeiten" parametriert.

Der Z&hlerstand wird nur bei Anderung
auf den Bus ausgesendet.

Hier wird das Intervall des Zahlwertes
fur das automatische Senden einge-
stellt. Nach dem an dieser Stelle para-
metrierten Zeitwert wird der aktuelle
Zahlerstand auf den Bus ausgesendet.

i] Dieser Parameter ist nur sichtbar,
wenn der Parameter "Automati-
sches Senden des Z&hlwertes ?"
auf "bei Anderung um Intervallwert"
eingestellt ist.

OAx — Zusatzfunktionen (x = Nummer des Ausgangs A1 ...A4 im Schaltbetrieb / Nur im

Schaltbetrieb sichtbar!)

Auswahl der Zusatz- keine Zusatzfunktion
funktion
Sperrfunktion

Zwangsstellung

Polaritat Sperrobjekt 0 = gesperrt;
1 = freigegeben

1 = freigegeben;
0 = gesperrt

Verhalten zu Beginn der
Sperrfunktion

keine Anderung des Schalt-
zustandes

An dieser Stelle kann die Zusatzfunktion
definiert und freigeschaltet werden. Die
Sperrfunktion ist nur alternativ zur
Zwangsstellungsfunktion parametrier-
bar.

Dieser Parameter definiert die Polaritat
des Sperrobjektes.

i/ Nach Bus-/Netzspannungswieder-
kehr oder einem ETS-Programmier-
vorgang der Applikation oder der
Parameter ist die Sperrfunktion
stets deaktiviert (Objektwert "0").
Bei der invertierten Einstellung ("1 =
freigegeben; 0 = gesperrt") muss
nach der Initialisierung zunéchst ein
Telegrammupdate "0" erfolgen, bis
dass die Sperre aktiviert wird.

i Dieser Parameter ist nur bei freige-
gebener Sperrfunktion sichtbar.

Das Verhalten des Ausgangs zu Beginn
der Sperrfunktion ist parametrierbar.

Zu Beginn der Sperre zeigt das Relais
des Ausgangs keine Reaktion und ver-
bleibt im aktuell eingestellten Schaltzu-
stand. Der Ausgang ist im Anschluss
verriegelt.
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ausschalten
einschalten

blinken

Verhalten am Ende der
Sperrfunktion

keine Anderung des Schalt-

zustandes

ausschalten

einschalten

nachgefiihrten Zustand

einstellen

blinken

Der Ausgang schaltet zu Beginn der
Sperre aus und verriegelt sich.

Der Ausgang schaltet zu Beginn der
Sperre ein und verriegelt sich.

Der Ausgang blinkt wahrend der Sperre
ein und aus und ist wahrend dieser Zeit
verriegelt. Die Blinkzeit wird allgemein
fur alle Ausgange unter "Allgemein" pa-
rametriert. Wahrend des Blinkens ist der
logische Schaltzustand "ein -1".

i) Ein Uber den Bus gesperrter Aus-
gang kann weiterhin per Hand be-
dient werden!

i] Dieser Parameter ist nur bei freige-
gebener Sperrfunktion sichtbar.

Das Verhalten des Ausgangs am Ende
der Sperrfunktion ist parametrierbar.

Am Ende der Sperre wird der interne
Schaltzustand nicht verandert. Der Aus-
gang ist im Anschluss wieder freigege-
ben.

Der Schaltzustand wird am Ende der
Sperre auf ausschalten eingestellt. Der
Ausgang wird wieder freigegeben.

Der Schaltzustand wird am Ende der
Sperre auf einschalten eingestellt. Der
Ausgang wird wieder freigegeben.

Am Sperrende wird der zuletzt vor der
Sperrfunktion anliegende oder der wah-
rend der Sperrfunktion intern nachge-
fihrte Schaltzustand eingestellt. Dabei
werden auch ggf. ablaufende Zeit- oder
Treppenhausfunktionen beriicksichtigt.

Der Ausgang blinkt am Ende der Sperr-
funktion ein und aus und wird wieder
freigegeben. Das Blinken dauert solan-
ge an, bis ein neuer Schaltzustand vor-
gegeben wird. Die Blinkzeit wird allge-
mein fur alle Ausgénge unter "Allge-
mein" parametriert. Wahrend des Blin-
kens ist der logische Schaltzustand "ein
1"

i/ Die am Ende der Sperrfunktion ein-
gestellten Zustande starten keine
Zeitfunktionen (Ausnahme: "nach-
gefuihrten Zustand einstellen").

i] Der Zustand wird, falls eine Ver-
knUpfung parametriert ist, in der
Verknupfungsfunktion ausgewertet,
und zwar so, als ware der Zustand
Uber das Objekt "Schalten" aktuali-
siert worden (keine Auswertungen
von Zeitfunktionen).
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Verhalten am Ende der
Zwangsstellung

Schaltzustand nachfiihren

keine Anderung des
Schaltzustandes

ausschalten

einschalten

Verhalten nach Buss-
pannungswiederkehr

keine Zwangsstellung

Zwangsstellung Ein, ein-
schalten

Zwangsstellung Ein, aus-
schalten

i| Dieser Parameter ist nur bei freige-
gebener Sperrfunktion sichtbar.

Das Verhalten des Ausgangs zu Beginn
einer Zwangsstellung wird direkt durch
das Zwangsstellungs-Telegramm vorge-
geben. Das Verhalten des Ausgangs am
Ende der Zwangsstellung ist parame-
trierbar.

Am Ende der Zwangsstellung wird der
zuletzt vor der Zwangsfunktion anliegen-
de oder der wahrend der Zwangsfunkti-
on intern nachgefiihrte Schaltzustand
eingestellt. Dabei werden auch ggf. ab-
laufende Zeit- oder Treppenhausfunktio-
nen bericksichtigt.

Am Ende der Zwangsstellung wird der
interne Schaltzustand nicht verédndert.
Der Ausgang ist im Anschluss wieder

freigegeben.

Der Schaltzustand wird am Ende der
Zwangsstellung auf ausschalten einge-
stellt. Der Ausgang wird wieder freigege-
ben.

Der Schaltzustand wird am Ende der
Zwangsstellung auf einschalten einge-
stellt. Der Ausgang wird wieder freigege-
ben.

i) Die am Ende der Zwangsstellung
eingestellten Zustande starten kei-
ne Zeitfunktionen (Ausnahme:
"Schaltzustand nachfiihren").

i) Der Zustand wird, falls eine Ver-
knUpfung parametriert ist, in der
Verknipfungsfunktion ausgewertet,
und zwar so, als wére der Zustand
Uber das Objekt "Schalten" aktuali-
siert worden (keine Auswertungen
von Zeitfunktionen).

Das Kommunikationsobjekt der Zwangs-
stellung kann nach Busspannungswie-
derkehr initialisiert werden. Bei einer Ak-
tivierung der Zwangsstellung kann der
Schaltzustand des Ausgangs beeinflusst
werden.

Es wird nach Buswiederkehr keine
Zwangsstellung aktiviert. Reaktion des
Ausgangs gemal dem Parameter "Ver-
halten nach Bus- oder Netzspannungs-
wiederkehr".

Die Zwangsstellung wird aktiviert. Der
Ausgang wird zwangsgefihrt einge-
schaltet.
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Verknlpfungsfunktion ?

Art der Verknlpfungs-
funktion

Objektwert des Ver-
kniipfungsobjekts nach
Busspannungswieder-
kehr

Objektwert des Ver-
knipfungsobjekts nach
ETS-Download

Zustand der Zwangsstel-
lung vor Bus-/Netzausfall

Ja

Nein

ODER
UND
UND mit Ruckfuhrung

0 (AUS)
1 (EIN)

0 (AUS)
1 (EIN)

Die Zwangsstellung wird aktiviert. Der
Ausgang wird zwangsgefuhrt ausge-
schaltet

Der Zustand der Zwangsstellung wird so
eingestellt, wie er zum Zeitpunkt des
Bus- oder Netzausfalls nichtflichtig ab-
gespeichert wurde. Nach einem ETS-
Programmiervorgang der Applikation
oder der Parameter ist der Wert intern
auf "nicht aktiv" eingestellt.

i/ Nach einem ETS-Programmiervor-
gang der Applikation oder der Para-
meter ist die Zwangsstellung stets
gelbscht.

i| Dieser Parameter ist nur bei freige-
schalteter Zwangsstellungsfunktion
sichtbar.

An dieser Stelle kann die Verknlipfungs-
funktion freigegeben werden (Einstel-
lung "Ja").

1] Der Parameter ist fest auf "Nein"
eingestellt, wenn die Treppenhaus-
funktion oder die zyklische Uberwa-
chung freigeschaltet sind.

Dieser Parameter definiert die logische
Art der Verknlpfungsfunktion. Das Ob-
jekt "Verknipfung" wird anhand der hier
eingestellten VerknUpfungsfunktion mit
dem logischen Schaltzustand des Aus-
gangs (Objekt "Schalten" nach Auswer-
tung ggf. parametrierter Zeitverzégerun-
gen) verknlpft.

i| Dieser Parameter ist nur bei freige-
schalteter Verknlpfungsfunktion
sichtbar.

Nach Busspannungswiederkehr wird der
Objektwert des Verknlpfungsobjekts mit
dem an dieser Stelle vorgegebenen
Wert initialisiert.

1] Dieser Parameter ist nur bei freige-
schalteter Verknupfungsfunktion
sichtbar.

Nach einem ETS-Programmiervorgang
der Applikation oder der Parameter wird
der Objektwert des Verknlpfungsobjekts
mit dem an dieser Stelle vorgegebenen
Wert initialisiert.
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i| Dieser Parameter ist nur bei freige-
schalteter Verknupfungsfunktion
sichtbar.

OdAx — Allgemein (x = Nummer des Ventilausgangs A5 ...A6)

Ventil-Wirksinn (Ventil geschlossen
im stromlosen Zustand)

gedffnet
Zwangsstellung durch
Objekt

gesperrt

freigegeben

Wert fur Zwangsstellung 0...40...100

(0...100%)

freigegeben

An die Ventilausgénge des Raumaktors
kénnen sowohl Ventilantriebe, die im
stromlosen Zustand geschlossen sind,
als auch Ventilantriebe, die im stromlo-
sen Zustand 6ffnen, angeschlossen wer-
den.

Damit der Raumaktor die angeschlosse-
nen Ventilantriebe 'wirksinnrichtig' an-
steuert, muss an dieser Stelle der Ventil-
Wirksinn der angeschlossenen Antriebe
konfiguriert werden.

Bei der Zwangsstellung eines Ventilaus-
gangs kann im Aktor eine stetige Ventil-
Zwangsposition (0 % bis 100 %) hinter-
legt werden, die bei aktivierter Zwangs-
stellung als Ventil-Sollposition ibernom-
men und durch eine Pulsweitenmodula-
tion ausgefiihrt wird. Die Ventil-Zwangs-
position kann fir Sommer- oder Winter-
betrieb in der ETS unterschiedlich ein-
gestellt werden, falls die Betriebsarten-
umschaltung freigegeben ist.

Die Zwangsstellungsfunktion ist deakti-
viert wodurch das entsprechende Objekt
in der ETS nicht sichtbar ist.

Die Zwangsstellungsfunktion ist freige-
geben und das 1 Bit Kommunikationsob-
jekt "Zwangsstellung" ist in der ETS
sichtbar.

Sobald tber das Objekt "Zwangsstel-
lung" ein "EIN"-Telegramm empfangen
wurde, aktiviert der Aktor fur den ent-
sprechenden Ventilausgang die
Zwangsstellung und steuert den Ven-
tilantrieb auf den an dieser Stelle vorge-
gebenen Ventil-Zwangspositionswert.
Der hier konfigurierte Wert kann auch
nach einem ETS-Programmiervorgang,
nach Busspannungsausfall und nach
Bus- oder Netzspannungswiederkehr als
Ventil-Sollpositionswert verwendet wer-
den.

i| Dieser Parameter ist bei freigege-
bener Betriebsartenumschaltung
(Sommer / Winter) zweimal vorhan-
den.
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Wert fur Notbetrieb ... 0...50...100
(0...100%)

Verhalten bei Busspan-
nungsausfall

keine Reaktion

Ventil schlief3t

Ventil 6ffnet

Ventil auf Wert fir Zwangs-

stellung

Ventil auf Wert fiir Notbe-

trieb

Die Zwangsstellungsfunktion ist freige-
geben und das 1 Bit Kommunikationsob-
jekt "Zwangsstellung" ist in der ETS
sichtbar.

Sobald im Zuge der zyklischen Stellgré-
Renlberwachung ein fehlendes Stellgré-
Rentelegramm erkannt wurde, aktiviert
der Aktor fUr den entsprechenden Ventil-
ausgang den Notbetrieb und steuert den
Ventilantrieb auf den an dieser Stelle
vorgegebenen Ventil-Notpositionswert.
Der hier konfigurierte Wert kann auch
nach einem ETS-Programmiervorgang,
nach Busspannungsausfall und nach
Bus- oder Netzspannungswiederkehr als
Ventil-Sollpositionswert verwendet wer-
den.

i] Dieser Parameter ist bei freigege-
bener Betriebsartenumschaltung
(Sommer / Winter) zweimal vorhan-
den.

An dieser Stelle kann der Zustand der
Ventilantriebe bei Busspannungsausfall
konfiguriert werden.

Bei Busspannungsausfall zeigt der Ven-
tilausgang keine Reaktion und verbleibt
im zuletzt eingestellten Schaltzustand,
sofern die Netzspannungsversorgung
des Aktors noch eingeschaltet ist.

Der Aktor schlieldt die angeschlossenen
Ventilantriebe vollstdndig bei Busspan-
nungsausfall, sofern die Netzspan-
nungsversorgung des Aktors und die
Netzspannung des Ventilausgangs noch
eingeschaltet sind.

Der Aktor 6ffnet die angeschlossenen
Ventilantriebe vollstandig bei Busspan-
nungsausfall, sofern die Netzspan-
nungsversorgung des Aktors und die
Netzspannung des Ventilausgangs noch
eingeschaltet sind.

Der Aktor stellt die angeschlossenen
Ventilantriebe auf den je Ausgang in der
ETS konfigurierten Wert fur die Zwangs-
stellung (0...100 %) ein. Bei den Einstel-
lungen 0 % wird der betroffene Ausgang
vollstdndig geschlossen, bei der Einstel-
lung 100 % vollstandig gedffnet.

Der Aktor stellt die angeschlossenen
Ventilantriebe auf den je Ausgang in der
ETS konfigurierten Wert fir die Notbe-
trieb (0...100 %) ein. Bei den Einstellun-
gen 0 % wird der betroffene Ausgang
vollstédndig geschlossen, bei der Einstel-
lung 100 % vollstandig gedffnet.
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Verhalten nach Bus-
oder Netzspannungs-
wiederkehr

Alarm-Obijekt fiir Uber-
last / Kurzschluss

keine Reaktion

Ventil schliefRt

Ventil 6ffnet

Ventil auf Wert fir Zwangs-
stellung

Ventil auf Wert fir Notbe-
trieb

Zustand wie vor Bus-/Netz-
ausfall

gesperrt

freigegeben

i/ Das Bestromen der Ventilausgénge
geschieht grundséatzlich unter Be-
ricksichtigung des je Ausgang ein-
gestellten Ventil-Wirksinns.

An dieser Stelle kann der Zustand der
Ventilantriebe bei Bus- oder Netzspan-
nungswiederkehr konfiguriert werden.

Bei Busspannungsausfall zeigt der Ven-
tilausgang keine Reaktion und verbleibt
im zuletzt eingestellten Schaltzustand,
sofern die Netzspannungsversorgung
des Aktors noch eingeschaltet ist.

Der Aktor schlieldt die angeschlossenen
Ventilantriebe vollstdndig nach Bus-
oder Netzspannungswiederkehr.

Der Aktor 6ffnet die angeschlossenen
Ventilantriebe vollstdndig nach Bus-
oder Netzspannungswiederkehr.

Der Aktor stellt die angeschlossenen
Ventilantriebe auf den je Ausgang in der
ETS konfigurierten Wert fur die Zwangs-
stellung (0...100 %) ein. Bei den Einstel-
lungen 0 % wird der betroffene Ausgang
vollstédndig geschlossen, bei der Einstel-
lung 100 % vollstéandig gedffnet.

Der Aktor stellt die angeschlossenen
Ventilantriebe auf den je Ausgang in der
ETS konfigurierten Wert fur die Notbe-
trieb (0...100 %) ein. Bei den Einstellun-
gen 0 % wird der betroffene Ausgang
vollstandig geschlossen, bei der Einstel-
lung 100 % vollstéandig gedffnet.

Nach Bus- oder Netzspannungswieder-
kehr wird der zuletzt vor Bus- oder Netz-
spannungsausfall eingestellte und intern
abgespeicherte Zustand (letzte Stellgré-
Re/Ventil-Sollposition und Zustand des
Objektes "Zwangsstellung") nachge-
fuhrt.

i/ Das Bestromen der Ventilausgénge
geschieht grundsatzlich unter Be-
riicksichtigung des je Ausgang ein-
gestellten Ventil-Wirksinns.

Der Raumaktor Gberwacht die beiden
Ventilausgdnge unabhéngig voneinan-
der auf Kurzschlisse und Uberlast, so-
bald die Ausgéange eingeschaltet und
bestromt werden. }

Die Kurzschluss- und Uberlasterken-
nung ist grundsatzlich fur die Ventilaus-
génge aktiv. Optional kann an dieser
Stelle ein 1 Bit Alarm-Objekt freigeschal-
tet werden, wodurch die Signalisierung
eines Storbetriebs durch Kurzschluss
oder Uberlast im Bus maéglich ist.
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Parameter

Polaritat Objekt "Alarm  Objektwert bei Uberlast /
Uberlast / Kurzschluss" Kurzschluss =0

Objektwert bei Uberlast /
Kurzschluss =1

Zeitverzdgerung fur Ja
Meldung nach Busspan-
nungs-wiederkehr ? Nein

Die Telegrammpolaritat des 1 Bit Objek-
tes "Alarm Kurzschluss / Uberlast" kann
an dieser Stelle eingestellt werden.

1] Dieser Parameter ist nur bei freige-
schalteter Kurzschluss-/ Uberlast-
meldung sichtbar.

Eine Alarmmeldung, die nach dem Er-
kennen der Stérung auf den Bus ausge-
sendet und noch nicht zurtickgesetzt
wurde, wird bei einem Busspannungs-
ausfall im Aktor gespeichert. Nach Buss-
pannungswiederkehr wird eine zuvor ge-
speicherte Meldung (Alarm) wieder auf
den Bus ausgesendet, wenn die Stérung
wahrend des Busspannungsausfalls
nicht zurtickgesetzt wurde und somit im-
mer noch vorhanden ist. Auch, wenn
keine Alarmmeldung aktiv ist, wird nach
Busspannungswiederkehr und nach ei-
nem ETS-Programmiervorgang zur In-
itialisierung ein Meldetelegramm (kein
Alarm) auf den Bus ausgesendet.

In diesen Fallen kann das Aussenden
des Alarm-Telegramms verzdgert erfol-
gen.

Die Konfiguration der Zeitverzégerung
ist an dieser Stelle mdglich.

[i] Dieser Parameter ist nur bei freige-
schalteter Kurzschluss-/ Uberlast-
meldung sichtbar.

OdAx — StellgrofRe (x = Nummer des Ventilausgangs A5 ...A6)

Art der StellgréRe

schaltend (1 Bit)

Die Ventilausgdnge des Raumaktors
kénnen unabhéngig voneinander wahl-
weise schaltend durch ein 1 Bit Stellgré-
Rentelegramm oder alternativ stetig
durch ein 1 Byte StellgréRentelegramm
angesteuert werden. Stetige Stellgrélien
werden durch eine Pulsweitenmodulati-
on am Ausgang umgesetzt.

Das Uber das 1 Bit Objekt "Stellgrofie”
empfangene Schalttelegramm wird im
Normalbetrieb direkt an den entspre-
chenden Ventilausgang des Aktors unter
Berticksichtigung des Ventil-Wirksinns
(stromlos gedffnet / stromlos geschlos-
sen) weitergeleitet. Somit wird bei einem
empfangenen "EIN"-Telegramm das
Ventil vollstandig ged6ffnet (Ausgang be-
stromt bei Ventil-Wirksinn = geschlos-
sen / Ausgang nicht bestromt bei Ventil-
Wirksinn = gedffnet).

Das Ventil wird vollstédndig geschlossen,
wenn ein "AUS"-Telegramm empfangen
wird (Ausgang nicht bestromt bei Ventil-
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Parameter

stetig (1 Byte)

Status der Ventilstellung
senden ?

kein Status

Statusobjekt ist aktiv sen-

dend

Statusobjekt ist passiv aus-

lesbar

Zeitverzégerung fir Sta- Ja
tus nach Busspan-
nungswiederkehr ? Nein

Wirksinn = geschlossen / Ausgang be-
stromt bei Ventil-Wirksinn = gedffnet).

Das Uber das 1 Byte Objekt "Stellgrée"
empfangene Werttelegramm wird im
Normalbetrieb durch den Aktor in ein
aquivalentes pulsweitenmoduliertes
Schaltsignal an den Ventilausgéngen
umgesetzt. Der aus dieser Modulation
resultierende Mittelwert des Ausgangssi-
gnals ist unter Berucksichtigung der im
Aktor eingestellten Zykluszeit ein Mal}
fur die gemittelte Ventilstellung des
Stellventils und somit eine Referenz fir
die eingestellte Raumtemperatur.

Der Raumaktor stellt unabhangig zu je-
dem Ventilausgang eine StellgréRen-
Statusmeldung zur Verfugung. Dabei
kann Uber das Kommunikationsobjekt
"Status StellgréRRe" die jeweils aktuelle
Ventil-Sollposition in Abhangigkeit des
projektierten Stellgréien-Datenformats
(1 Bit oder 1 Byte) auf den Bus ausge-
sendet werden.

Das Kommunikationsobjekt ist in der
ETS ausgeblendet, wodurch die Status-
meldung vollstédndig inaktiv ist.

Die Statusmeldung ist freigegeben. So-

bald der Aktor die Statusmeldung aktua-
lisiert, wird auch ein Telegramm auf den
Bus ausgesendet. In der ETS wird beim
Statusobjekt automatisch das "Ubertra-

gen"-Flag gesetzt.

Die Statusmeldung ist freigegeben. Der
Aktor aktualisiert lediglich das Stausob-
jekt intern und sendet dabei kein Tele-
gramm aus. Der Objektwert kann Uber
den Bus jederzeit ausgelesen werden
(ValueRead), wodurch der Aktor dann
eine Telegrammantwort (ValueRespon-
se) aussendet. In der ETS wird beim
Statusobjekt automatisch das "Lesen"-
Flag gesetzt.

Es ist mdglich, eine aktiv sendende Sta-
tusmeldung nach Busspannungswieder-
kehr (Einschalten der Busspannung)
und auch nach einem ETS-Program-
miervorgang zeitlich zu verzégern. Dazu
kann im Aktor kanallbergreifend eine
Verzdgerungszeit festgelegt werden.
Erst nach Ablauf der parametrierten Zeit
werden Statustelegramme zur Initialisie-
rung auf den Bus ausgesendet.

Ob nun die Statusmeldung nach der In-
itialisierung zeitverzdgert ausgesendet
wird, kann an dieser Stelle konfiguriert
werden.
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Zyklische Uberwachung
der StellgréRe

Polaritat Objekt "Alarm
Uberwachung Stellgré-
Bell

gesperrt

freigegeben

Objektwert beim Ausblei-
ben von Stellgréfien =0

Objektwert beim Ausblei-
ben von StellgréRen = 1

Die Verzdgerungszeit selbst wird kanal-
Ubergreifend auf der Parameterseite
"Allgemein" konfiguriert.

i] Dieser Parameter ist nur bei "Status
der Ventilstellung senden?" = "Sta-
tusobjekt ist aktiv sendend" sicht-
bar.

Der Raumaktor bietet die Méglichkeit,
die Stellgréf3e eines Ventilausgangs zu
Uberwachen. Die Uberwachung prift, ob
innerhalb eines in der ETS festlegbaren
Zeitintervalls StellgréRentelegramme
durch den Raumaktor empfangen wur-
den. Bleiben in der Uberwachungszeit
Telegramme aus, aktiviert der Aktor den
Notbetrieb und stellt die angeschlosse-
nen Ventilantriebe auf eine in der ETS
parametrierte Notbetriebs-Ventilposition
ein.

Die zyklische StellgréRReniberwachung
ist freigegeben und das Kommunikati-
onsobjekt "Alarm Uberwachung Stellgré-
Re" wird in der ETS sichtbar. Im st6-
rungsfreien Betrieb muss das Stellgré-
Renobjekt des entsprechenden Ventil-
ausgangs innerhalb der Uberwachungs-
zeit zyklisch mit Telegrammen beschrie-
ben werden.

Die zyklische Uberwachung ist vollstan-
dig gesperrt. Es findet keine Telegram-
muberwachung des StellgrélRenobjekts
statt.

Die Telegrammpolaritat des 1 Bit Objek-
tes "Alarm Uberwachung Stellgrofie"
kann an dieser Stelle eingestellt werden.

i] Dieser Parameter ist nur bei einer
freigeschalteten zyklischen Stellgré-
Renliberwachung sichtbar.
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5 Anhang

5.1 Stichwortverzeichnis

A

ANSChIUSS.....eieeeeeeee e, 8
AnwendungszwecK...........ccccvvvviiiineennn. 3-4
Applikationsprogramm entladen............. 26
Auslieferungszustand................ccccuuuees 167
B

Betriebsart einstellen.............................. 84
Betriebsart Jalousie..........ccc.cooeeiinneennnnn. 84
Betriebsart Schalten.....................e. 59
Betriebsartenumschaltung..................... 54
E

ETS-Inbetriebnahme ausfihren............. 13
ETS-Suchpfade...........c.ooeeeeiiiiiiiinnnnn. 23
F

Fahrzeit ermitteln und konfigurieren....... 89
Fahrzeit Lamellen............cccooooveiiinnnennnnn. 90
Fahrzeiten messen..........ccoovvveueiiinneennn.. 12
Fahrzeitverlangerung.........ccccccceeeeeeeee. 91
Fahrzeitverlangerung messen................ 12
Festsitzschutz.........coovvvviiiiiii, 58
G

Gerateaufbau.............cccoeeeviiiiiiie e, 6
H

Handbedienung.............ccccoeeeeiiiiin . 41
Heizen/Kihlen-Automatik..................... 130
K

Kanaldefinition.........c.cccoeiiiviiiiiieiiieenn. 40
Kurzzeitbetrieb einstellen....................... 88

Kurzzeitbetrieb ermitteln und konfigu- ..88
rieren

L
Lamellenfahrzeit messen.........c...cc........ 13

Langzeitbetrieb ermitteln und konfigu- ..88
rieren

M
Montage. . ......oovveiiiiiiiiie e 7
N
Netzausfallmeldung............cccoveeveeernnnnns 39
Netzspannungsuberwachung................. 38

P

Parametergruppe "Allgemein Jalou- ..171
sieausgange"

Parametergruppe "Allgemein Schalt- ..168
ausgange"

Parametergruppe "Allgemein Ventil- ..174
ausgange"

Parametergruppe "Allgemein".............. 168
Parametergruppe "Allgemein" Jalou- ..179
sieausgange

Parametergruppe "Allgemein” Schalt-..216
ausgange

Parametergruppe "Allgemein" Ventil- ..232
ausgange

Parametergruppe "Betriebsstunden- ..226
zahler" Schaltausgange

Parametergruppe "Freigaben” Jalou- ..185
sieausgange

Parametergruppe "Freigaben" ..219
Schaltausgange

Parametergruppe "Handbedienung".... 177

Parametergruppe "Heizen/Kihlen- ..207
Automatik" Jalousieausgange

Parametergruppe "Jalousie Sicher- ..172
heit Zeiten"

Parametergruppe "Kanaldefinition"...... 168

Parametergruppe "Ruckmeldungen” ..186
Jalousieausgange

Parametergruppe "Sicherheit" Jalou- ..190
sieausgange

Parametergruppe "Sonnenschutz" ..193
Jalousieausgéange

Parametergruppe "StellgroRe" Ventil-..235
ausgange

Parametergruppe "Szenen" Jalousie-..213
ausgange

Parametergruppe "Szenen" Schalt- ..225
ausgange

Parametergruppe "Treppenhausfunk-..222
tion" Schaltausgange

Parametergruppe "Tuchstraffung" Ja-..216
lousieausgange

Parametergruppe "Ventilausgange ..177
Zeiten"

Parametergruppe "Zeiten" Jalousie- ..183
ausgange

Parametergruppe "Zeitverzégerun- ..220
gen" Schaltausgange

Parametergruppe "Zusatzfunktionen" ..228
Schaltausgange

Parametergruppe "Zwangsstellung" ..215
Jalousieausgéange

Positionsberechnung...........ccccceeeeen. 91
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Positionsberechnung Lamelle................ 93

Positionsrickmeldung..........ccccccceeeinnnee 97

Positionsvorgabe.. ..........cccccvviiiiiiiiiennnn. 96

Prioritaten..............ccooo 166

Pulsweitenmodulation...............cccc...... 156

R

Referenzfahrt.......................l 95

Referenzfahrt ausfihren....................... 13

Reset- und Initialisierungsverhalten  ..84

Jalousieausgange
Rickmeldung Antriebsbewegung........ 100
Rickmeldung der grofiten Stellgrofie.... 57

S

Safe-State-Mode...........cooevvviiieiiiiinnnn. 26
Schaltstatus-Rickmeldung................... 62
Sicherheitsfunktion............ccccoooveeiiinniee. 102
Sicherheitsfunktionen Global................. 50
Sonnenschutz Anwendungsbeispiele.. 126
Sonnenschutzfunktion...............cc......... 105

Statusmeldung Alle Ventile geschlos- .. 56
sen

Statusmeldung Ventilstellung............... 161
StellgroRenauswertung........................ 154
Szenenfunktion..........ccccevvveviiiiiiiiinnnne. 136

Szenenfunktion Schaltausgange...... 71,73

-
Treppenhausfunktion.............c.cccceeee.. 65
Tuchstraffung...................l 142
U

Umschaltzeit.........ccccoeeeeiiiii 91
\%

Ventil-Wirksinn.........cccoceeeeeeiiiiiiiiinnnnnnn. 144

Verhalten nach ETS-Programmiervor- ..53
gang
Version Applikationsprogramm.............. 26

Verzdgerung nach Busspannungswie- ..38
derkehr

Z
Zeitverzdgerungen Schaltausgange...... 64
Zyklische Stellgrofienuberwachung..... 163

Zyklische Uberwachung Schaltaus- .. 82
gange
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