Technische Dokumentation

Tastsensor mit Beschriftungsfeldern
RTR, Display und Busankoppler u
Best. Nr. 7566 x7 xx Berker

Produktname: Tastsensor 2-, 3-, 5fach mit
Beschriftungsfeldern mit RTR,
Display und Busankoppler

Bauform: unter Putz (uP)

ETS-Suchpfad: Taster/ Taster xfach /
Tastsensor xfach mit RTR + Display

Stand: 03/2009

Funktionsbeschreibung:

Tastsensor-Funktionalitét:

Der Tastsensor RTR sendet bei Tastenbetatigung in Abhangigkeit der Parametereinstellung entsprechende
Telegramme auf den KNX / EIB. Dies kdnnen beispielsweise Telegramme zum Schalten oder Tasten, zum
Dimmen (auch Eintastendimmen) oder zur Jalousiesteuerung mit verschiedenen Bedienkonzepten sein. Auch ist
es moglich, Wertgeberfunktionen, wie z. B. 1 Byte Wertgeber, Lichtszenennebenstellen zum Abruf externer oder
der intern abgespeicherten Lichtszenen oder 2 Byte Wertgeber (beispielsweise Temperatur- oder
Helligkeitswertgeber) zu programmieren. Eine weitere Funktion ermdglich das Aussenden verschiedener Schalt-
oder Wert-Befehle bei nur einem Tastendruck.

Die Bedienung wird zwischen Tasten- und Wippenbedienkonzept unterschieden. Den Tasten oder Wippen
kénnen unabhangig voneinander den verschiedenen Funktionen zugeordnet werden. AuRerdem bietet der
Tastsensor RTR die Mdglichkeit, gezielt einzelne Wippen oder den gesamten Tastsensor zu sperren.

Raumtemperaturregler-Funktionalitat:

Der Tastsensor RTR kann zur Einzelraum-Temperaturregelung verwendet werden. Dabei kann der Regler bis zu
zwei Regelkreise mit wahlweise eigenen Temperatursollwerten unterscheiden und ansteuern. Somit ist es
beispielsweise mdglich, in grofReren oder verwinkelten Raumen verschiedene Heizkorper oder die
FulRbodenheizung separat mit eigenen Regelalgorithmen zu regeln.

In Abhéangigkeit der Betriebsart des aktuellen Temperatur-Sollwerts und der Raumtemperatur kann fir beide
Regelkreise eine Stellgrof3e zur Heizungs- oder Kiihlungssteuerung auf den KNX / EIB ausgesendet werden.

Die Raumtemperatur kann bei einem Regelkreis durch den internen (im Tastsensorgehause) oder wahlweise
externen Temperaturfiihler erfasst werden. Ist der zweite Regelkreis aktiviert, wird die Raumtemperatur des
ersten Kreises durch den internen und die des zweiten Kreises durch den externen Fihler ermittelt.

Bei Verwendung nur eines Regelkreises ist der Einsatz eines zuséatzlichen Heiz- und/oder Kiihlgeréts maoglich,
indem zusétzlich zur Grundstufe fiir Heizen oder Kiihlen auch eine Zusatzstufe aktiviert werden kann. Dabei kann
der Temperatur-Sollwertabstand zwischen der Grund- und der Zusatzstufe per Parameter eingestellt werden. Bei
gréReren Abweichungen der Soll- zur Ist-Temperatur kann somit durch Zuschalten der Zusatzstufe der Raum
schneller aufgeheizt oder abgekihlt werden. Der Grund- und der Zusatzstufe kénnen unterschiedliche
Regelalgorithmen zugeordnet werden.

Der Regler kennt 5 Betriebsmodi (Komfort-, Standby-, Nacht-, Frost-/ Hitzeschutz- und Reglersperre) mit je
eigenen Temperatur-Sollwerten im Heiz- oder Kuhlbetrieb. Fir die Heiz- und Kuhlfunktionen kénnen stetige oder
schaltende PI- oder schaltende 2 Punkt-Regelalgorithmen ausgewahlt werden. Eine Raumtemperatur-Schaltuhr
erlaubt die automatische tageszeit- und wochentagsabhéngige Steuerung der Betriebsmodi.

Reglernebenstellen-Funktionalitat:

Alternativ zur Funktion als Raumtemperaturregler kann der Tastsensor RTR als Reglernebenstelle fungieren. Auf
diese Weise kann er einen oder mehrere andere als Regler arbeitende Tastsensoren RTR tber KNX / EIB
Kommunikationsobjekte vollwertig Giber seine Tasten oder Wippen ansteuern und bedienen. Auch das Display
der Reglernebenstelle kann durch Objekte angesteuert werden, sodass u. A. auch an allen Nebenstellen die
aktuellen Temperaturwerte und aktiven Betriebsmodi angezeigt werden.

Szenen-Funktion:

Der Tastsensor RTR kann mit bis zu 8 verschiedenen Szenen programmiert werden. Jede Szene kann bis zu 8
unterschiedliche Szenenobjekte Uber Schalt-, Wert- oder Jalousiebefehle ansteuern. Der Szenenabruf oder das
Abspeichern neuer Szenenwerte erfolgt durch ein Nebenstellenobjekt oder durch Tastenbedienung am Geréat.
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Tastsensor mit Beschriftungsfeldern

RTR, Display und Busankoppler
Best. Nr. 7566 x7 xx
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Darstellung:

D>
T Wippe1l T2

E

\wpe 2 T4 !

A 3fach

T Wippel T2

LT3 Wippe2 T4

T5 Wippe3 T6C

Abmessungen:
Breite: 58,5 mm
Hohe: 58,5 mm
Tiefe: 34,2 mm
Breite: 58,5 mm
Hohe: 117,5 mm
Tiefe: 34,2 mm

Bedienelemente:

A: Display
B: Anzeigetasten

(links und rechts neben
dem Display)

C: Wippen 1 -2 oder
Tasten 1 bis 4
(Tastsensorfunktion)

D: 2 x 2 Status-LED
(orange) zur
Statusanzeigen der
Tasten oder Wippen

E: 1 Betriebs-LED (weil3)

A: Display
B: Anzeigetasten

(links und rechts neben
dem Display)

C: Wippen 1 -3 oder
Tasten 1 bis 6
(Tastsensorfunktion)

D: 3x 2 Status-LED
(orange) zur
Statusanzeigen der
Tasten oder Wippen

E: 1 Betriebs-LED (weiR)

Anderungen vorbehalten
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Tastsensor mit Beschriftungsfeldern
RTR, Display und Busankoppler

Best. Nr. 7566 x7 xx Berker
A oo BN
5fach Breite: 58,5 mm A: Display
B Hohe: 117,5 mm B: Anzeigetasten
Tiefe: 34.2 mm (links upd rechts neben
Gl dem Display)
C: Wippen 1 -5 oder
: e Tasten 1 bis 10
= T1 wippel T2ieS (Tastsensorfunktion)
g\ D: 5x 2 Status-LED
TES T3 wippe2 T4 e (orange) zur
Statusanzeigen der
Tasten oder Wippen
— 5 W|ppe 3 T6 =4 E: 1 Betriebs-LED (WGIB)
—— T7 Wipped4 T8
E
c— Wippe5 T10
Artikel-Nummern:
Tastsensor Berker-Nr. Insta-Nr.
Tastsensor 2fach mit RTR + Display 7566 27 xX 65720120
Tastsensor 3fach mit RTR + Display 7566 37 xX 65730120
Tastsensor 5fach mit RTR + Display 7566 57 xx 65740120

Anderungen vorbehalten

Stand: 03/2009
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Tastsensor mit Beschriftungsfeldern

RTR, Display und Busankoppler
Best. Nr. 7566 X7 xx

[ |
Berker

Technische Daten

Schutzart:

Schutzklasse:

Priifzeichen:
Umgebungstemperatur:
Lager-/ Transporttemperatur:
Einbaulage:
Mindestabstande:

IP 20

1]

KNX / EIB

-5 °C bis +45 °C

-25 °C bis +70 °C (Lagerung Uber +45 °C reduziert die Lebensdauer)
beliebig (vorzugsweise senkrecht / Display oben)

keine

Versorgung instabus EIB
Spannung:
Leistungsaufnahme:
Anschluss:

21 -32V DC (SELV)
typ. 150 mwW
Busanschlussklemme (KNX Typ 5.1)

Versorgung extern

Raumtemperaturregler
(interner Temperaturfuhler):
Messbereich:
Auflésung:
Luftfeuchtigkeit:
interne Uhr:
Auflésung:
Gangabweichung:

0°Chis+40°C+1%
0,1K
0 % bis 95 % (keine Betauung)

1 Minute

max. 8 Minuten am Tag

Um die Gangabweichung gering zu halten, sollte die interne Uhr
sttindlich Giber den Bus gestellt und somit aktualisiert werden.

Verhalten bei Spannungsausfall
Nur Busspannung:

Nur Netzspannung:

Bus- und Netzspannung:
Verhalten beim Wiedereinschalten

Nur Busspannung:

Nur Netzspannung:
Bus- und Netzspannung:

Alle Objektwerte werden geldscht.
Tastsensorfunktion: keine Reaktion, LED schalten aus
Raumtemperaturregler: keine Reaktion, Regelung aus

Tastsensorfunktion: keine Reaktion

Raumtemperaturregler: Der Regler initialisiert sich. Geman der
Parametrierung werden verschiedene Temperaturwerte und der Status
ausgesendet und Umschaltobjekte aktualisiert.

Eingang:

Ausgang:

Anderungen vorbehalten
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Tastsensor mit Beschriftungsfeldern

RTR, Display und Busankoppler u
Best. Nr. 7566 X7 xx Berker
Montage

1. Montieren Sie den Tragring (4) lagerichtig auf eine UP-Geratedose (DIN 49073). Die Demontagesicherung (5)
muss sich unten rechts befinden.

2. SchlieRen Sie die Busleitung mit einer Busanschlussklemme hinten an den Tastsensor an.

3. Schalten Sie die Busspannung ein.

4. Vergeben Sie die physikalische Adresse (mit Inbetriebnahme-Software). Auf der Gerétertickseite befindet sich
hierzu ein Programmierhebel (9). Ziehen Sie diesen mit einem kleinen Schraubendreher in Richtung
Gehéauseunterseite, sodass der Hebel rot leuchtet. Nach Vergabe der physikalischen Adresse erlischt der
Programmierhebel.

(9)

Schalten Sie die Busspannung wieder aus.

Stecken Sie den Tastsensor und Rahmen gemeinsam auf den Tragring, bis er einrastet.

Lésen Sie ggf. das Beschriftungsfeld (8) von der unteren Wippe.

Schrauben Sie die Sicherungsschraube (7) fest. Diese steckt vormontiert in der runden Offnung (6).
Klipsen Sie das Beschriftungsfeld wieder auf den Tastsensor.

©CoNoOO

Bemerkungen zur Hardware
e Der Tastsensor RTR ist mit einem intern eingebauten Busankoppler versehen.
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Tastsensor mit Beschriftungsfeldern
RTR, Display und Busankoppler

Best. Nr. 7566 X7 xx Berker
Software-Beschreibung

ETS-Suchpfad: ETS-Symbol:

Taster / Taster, 2fach / Tastsensor 2fach mit RTR + Display — 2

©

AST-Typ (Gerateintern) | 00 pe, | 0 per | No adapter used
Applikation:
Nr. | Kurzbeschreibung: Name: Version:
1 | Tastsensor mit Raumtemperaturregler Multifunktion RTR + Display 16A201 0.1
ETS-Suchpfad: ETS-Symbol:
Taster / Taster, 3fach / Tastsensor 3fach mit RTR + Display — n

©

AST-Typ (Gerateintern) | 00 e, | 0 per | No adapter used
Applikation:
Nr. | Kurzbeschreibung: Name: Version:
1 | Tastsensor mit Raumtemperaturregler Multifunktion RTR + Display 16A301 0.1
ETS-Suchpfad: ETS-Symbol:
Taster / Taster, 5fach / Tastsensor 5fach mit RTR + Display — n

©

AST-Typ (Gerateintern) | 00 pe, | 0 per | No adapter used
Applikation:

Nr. | Kurzbeschreibung: Name: Version:

1 | Tastsensor mit Raumtemperaturregler Multifunktion RTR + Display 16A501 0.1
Anderungen vorbehalten Stand: 03/2009 Seite 6/148



Technische Dokumentation

Tastsensor mit Beschriftungsfeldern
RTR, Display und Busankoppler

Best. Nr. 7566 X7 xx Berker
Applikation: 1. Multifunktion RTR + Display 16A201
Multifunktion RTR + Display 16A301
Multifunktion RTR + Display 16A501
Lauffahig ab Maskenversion: 1.2
Anzahl der Adressen (max): 75 |dynamische Tabellenverwaltung Ja O Nein [
Anzahl der Zuordnungen (max): 200 |maximale Tabellenldnge 75 BCU + 200 Applikations-uC
Kommunikationsobjekte: 77
Tastsensorfunktionen:
Folgende Objekte gelten ausschliel3lich fir "Betatigung der Wippen = 2 Tasten (2 Objekte)":
Funktion: keine Funktion (fir alle 4 Tasten (2fach), 6 Tasten (3fach) oder 10 Tasten (5fach) %)
Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag
O 67-76 |Status Taste 1 — Taste 10 * 1.001 1 Bit K, S
Funktion: Schalten / Tasten (fiir alle 4 Tasten (2fach), 6 Tasten (3fach) oder 10 Tasten (5fach) %)
Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag
Od 0-9 |Schalten Taste 1 — Taste 10 * 1.001 1 Bit K,S,U
I:L..I 67-76 | Status Taste 1 — Taste 10 * 1.001 1 Bit K, S
Funktion: Dimmen (fir alle 4 Tasten (2fach), 6 Tasten (3fach) oder 10 Tasten (5fach) %)
Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag
Od 0-9 |Schalten Taste 1 — Taste 10 * 1.001 1 Bit K,S, U
O | 10-19 |Dimmen Taste 1 — Taste 10 * 3.007 4 Bit K, U
O 67-76 | Status Taste 1 — Taste 10 * 1.001 1 Bit K,S
Funktion: Jalousie (fur alle 4 Tasten (2fach), 6 Tasten (3fach) oder 10 Tasten (5fach) %)
Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag
O] 09 |Kurzzeitbetrieb Taste 1 — Taste 10 * 1.007 1 Bit K, U
O| 10-19 |Langzeitbetrieb Taste 1 — Taste 10 * 1.008 1 Bit K, U
O 67-76 |Status Taste 1 — Taste 10 * 1.001 1 Bit K, S
Funktion: Wertgeber 1 Byte (fiir alle 4 Tasten (2fach), 6 Tasten (3fach) oder 10 Tasten (5fach) %)
Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag
O| 0-9 |Wertgeber Taste 1 — Taste 10 * 4.001, 4.002, | 1 Byte K, U
5.001, 5.003,
5.004, 5.010,
6.010
O 67-76 |Status Taste 1 — Taste 10 * 1.001 1 Bit K, S
Funktion: Wertgeber 2 Byte (fiir alle 4 Tasten (2fach), 6 Tasten (3fach) oder 10 Tasten (5fach) %)
Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag
O| 0-9 |Wertgeber [Temp./ Helligkeit] | Taste 1 — Taste 10 * 7.001, 7.010, 2 Byte K, U
8.001, 9.0xx
I:L..I 67-76 | Status Taste 1 — Taste 10 * 1.001 1 Bit K, S
! Die Funktionen "keine Funktion", "Schalten / Tasten", "Dimmen", "Jalousie", "Wertgeber 1 Byte", "Wertgeber
2 Byte", "Lichtzenennebenstelle / -abruf", "Zwei Telegramme", "Betriebsmodus-Umschaltung" und
"Raumtemperatur-Schaltuhr-Bedienung" kdnnen je Taste ausgewahlt werden. Dementsprechend andern sich
auch die Namen der Kommunikationsobjekte und die Objekttabelle (dynamische Objektstruktur). Auch ist es
moglich, Tasten- oder Wippenfunktionen zu kombinieren.

Anderungen vorbehalten
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Technische Dokumentation

Tastsensor mit Beschriftungsfeldern
RTR, Display und Busankoppler

Best. Nr. 7566 X7 xx Berker
Funktion: Lichtszenennebenstelle / -abruf (fir alle 4 Tasten (2fach), 6 Tasten (3fach) oder 10 Tasten (5fach) %)
Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag
O| 0-9 |Szenennebenstelle? Taste 1 — Taste 10 * 18.001 1 Byte K, U
O 67-76 |Status Taste 1 — Taste 10 * 1.001 1 Bit K, S
Funktion: Zwei Telegramme (fiir alle 4 Tasten (2fach), 6 Tasten (3fach) oder 10 Tasten (5fach) %)
Typ = Schalten fiir beide Objekte.
Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag
O| 0-9 |Schalten 2-stufig A Taste 1 — Taste 10 * 1.001 1 Bit K,S,U
O | 10-19 |Schalten 2-stufig B Taste 1 — Taste 10 * 1.001 1 Bit K,S,U
O 67-76 | Status Taste 1 — Taste 10 * 1.001 1 Bit K, S
Typ = Wert fiir beide Objekte.
Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag
O] 09 |Wert2-stufigA Taste 1 — Taste 10 * 4.001,4.002, | 1Byte K, U
5.001, 5.003,
5.004, 5.010,
6.010
O | 10-19 |Wert 2-stufig B Taste 1 — Taste 10 * 4.001, 4.002, 1 Byte K, U
5.001, 5.003,
5.004, 5.010,
6.010
O 67-76 |Status Taste 1 — Taste 10 * 1.001 1 Bit K, S
Funktion: Betriebsmodus-Umschaltung / Sollwertverschiebung / Raumtemperatur-Schaltuhr-Bedienung
(fur alle 4 Tasten (2fach), 6 Tasten (3fach) oder 10 Tasten (5fach) %)
Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag
O 67-76 | Status Taste 1 — Taste 10 * 1.001 1 Bit K, S
! Die Funktionen "keine Funktion", "Schalten / Tasten", "Dimmen", "Jalousie", "Wertgeber 1 Byte", "Wertgeber
2 Byte", "Lichtzenennebenstelle / -abruf", "Zwei Telegramme", "Betriebsmodus-Umschaltung”,
"Sollwertverschiebung" und "Raumtemperatur-Schaltuhr-Bedienung" kénnen je Taste ausgewahlt werden.
Dementsprechend andern sich auch die Namen der Kommunikationsobjekte und die Objekttabelle
(dynamische Objektstruktur). Auch ist es méglich, Tasten- oder Wippenfunktionen zu kombinieren.
%’ Das Szenennebenstellen-Objekt ist bei der Einstellung "Funktion als = Abruf interner Lichtszene" nicht
sichtbar.

Anderungen vorbehalten
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Tastsensor mit Beschriftungsfeldern
RTR, Display und Busankoppler
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Folgende Objekte gelten ausschliel3lich fir "Betatigung der Wippen = Wippe (1 Objekt)":

Funktion: keine Funktion (2 Wippen (2fach), 3 Wippen (3fach), 5 Wippen (5fach) *)

Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag

I:L_I 67...75 | Status links Wippe 1 — Wippe 5 1.001 1 Bit K,S

I:L..I 68...76 | Status rechts Wippe 1 — Wippe 5 1.001 1 Bit K, S

Funktion: Schalten (2 Wippen (2fach), 3 Wippen (3fach), 5 Wippen (5fach) %)

Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag

I:L..I 0/2/4/6/8 | Schalten Wippe 1 — Wippe 5 1.001 1 Bit K,S,U

I:L_I 67...75 | Status links Wippe 1 — Wippe 5 1.001 1 Bit K,S

I:L..I 68...76 | Status rechts Wippe 1 — Wippe 5 1.001 1 Bit K, S

Funktion: Dimmen (2 Wippen (2fach), 3 Wippen (3fach), 5 Wippen (5fach) %)

Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag

O 0r2/14/6/8 |Schalten Wippe 1 — Wippe 5 1.001 1 Bit K,S,U

(] | 10/12/14/ | Dimmen Wippe 1 — Wippe 5 3.007 4 Bit K, U

16/18

I:L_I 67...75 | Status links Wippe 1 — Wippe 5 1.001 1 Bit K,S

I:L..I 68...76 | Status rechts Wippe 1 — Wippe 5 1.001 1 Bit K, S

Funktion: Jalousie (2 Wippen (2fach), 3 Wippen (3fach), 5 Wippen (5fach) *)

Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag

O | 0r2/14/6/8 |Kurzzeitbetrieb Wippe 1 — Wippe 5 1.007 1 Bit K, U

O | 10/12/14/ | Langzeitbetrieb Wippe 1 — Wippe 5 1.008 1 Bit K, U

16/18

I:L_I 67...75 | Status links Wippe 1 — Wippe 5 1.001 1 Bit K, S

I:L..I 68...76 | Status rechts Wippe 1 — Wippe 5 1.001 1 Bit K, S

3. Die Funktionen "keine Funktion", "Schalten”, "Dimmen", "Jalousie", "Zwei Telegramme" und "Betriebsmodus-
Umschaltung" kénnen je Wippe ausgewahlt werden. Dementsprechend andern sich auch die Namen der
Kommunikationsobjekte und die Objekttabelle (dynamische Objektstruktur). Auch ist es méglich, Tasten- bzw.
Wippenfunktionen zu kombinieren.

Anderungen vorb

ehalten

Stand: 03/2009
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Funktion: Zwei Telegramme (2 Wippen (2fach), 3 Wippen (3fach), 5 Wippen (5fach) °)
Typ = Schalten fir beide Objekte.
Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag
O | 0-9 Schalten 2-stufig A Wippe 1 — Wippe 5 1.001 1 Bit K,S,U
O| 10-19 |Schalten 2-stufig B Wippe 1 — Wippe 5 1.001 1 Bit K,S,U
I:L-I 67...75 | Status links Wippe 1 — Wippe 5 1.001 1 Bit K, S
O 68...76 |Status rechts Wippe 1 — Wippe 5 1.001 1 Bit K,S
Typ = Wert fiir beide Objekte.
Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag
O | 0-9  |Wert 2-stufig A Wippe 1 — Wippe 5 4.001,4.002,| 1Byte K, U
5.001, 5.003,
5.004, 5.010,
6.010
O 10-19 |Wert2-stufig B Wippe 1 — Wippe 5 4.001, 4.002,| 1Byte K, U
5.001, 5.003,
5.004, 5.010,
6.010
O 67..75 |Status links Wippe 1 — Wippe 5 1.001 1 Bit K, S
I:L-I 68...76 | Status rechts Wippe 1 — Wippe 5 1.001 1 Bit K, S
Funktion: Betriebsmodus-Umschaltung (2 Wippen (2fach), 3 Wippen (3fach), 5 Wippen (5fach) 3)
Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag
I:L-I 67...75 | Status links Wippe 1 — Wippe 5 1.001 1 Bit K, S
O 68...76 |Status rechts Wippe 1 — Wippe 5 1.001 1 Bit K,S
3. Die Funktionen "keine Funktion”, "Schalten”, "Dimmen", "Jalousie", "Zwei Telegramme" und "Betriebsmodus-
Umschaltung" kénnen je Wippe ausgewahlt werden. Dementsprechend andern sich auch die Namen der
Kommunikationsobjekte und die Objekttabelle (dynamische Objektstruktur). Auch ist es moglich, Tasten- bzw.
Wippenfunktionen zu kombinieren.
Bei "Wippen- oder Tastenfunktion = Ohne Funktion" fiir alle 3 Wippen / 6 Tasten (3fach), fir alle
4 Wippen / 8 Tasten (4fach) oder fir alle 5 Wippen / 10 Tasten (5fach) sind keine Objekte fiir Tasten oder
Wippen vorhanden!

Anderungen vorb

ehalten

Stand: 03/2009
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Folgende Objekte sind fur die Sperrfunktion (Tastsensorfunktionalitat) oder die Betriebs-LED vorhanden:

Funktion: Sperrfunktion

Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag
O 21 Sperrfunktion Tastsensor sperren 1.001 1 Bit K, S
Funktion: Schalten der Betriebs-LED

Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag
O 22 Schalten Betriebs-LED 1.001 1 Bit K,S

4,

Das Objekt "Alarmmeldung” kann nur mit einer Gruppenadresse belegt werden!

L-Flag: Die Objekte lassen sich nur auslesen, wenn der Tastsensor aufgesteckt ist!

Anderungen vorbehalten

Stand: 03/2009
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Tastsensor mit Beschriftungsfeldern
RTR, Display und Busankoppler
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Raumtemperaturregler-Funktionen:
Funktion: Ist-Temperatur
Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag
™ 23 Ist-Temperatur Gemessener 9.001 2 Byte KLU
angepasster Wert
Funktion: zusatzliche Temperaturfihler
Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag
|:|<—| 24 | Ext. Temperaturfihler Temperaturwert 9.001 2 Byte K,S,U
I:L-I 25 | AulRenfihler Temperaturwert 9.001 2 Byte K, S
Funktion: Vorgabe Basis-Sollwert
Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag
|:|<—| 26 |Basis Sollwert Temperaturvorgabe 9.001 2 Byte K, S
I:L-I 27 |Basis Sollwert 2. Regelkreis ° Temperaturvorgabe 9.001 2 Byte K, S
Funktion: Betriebsmodiumschaltung
Bei Betriebsmodiumschaltung "tber Wert (1 Byte)":
Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag
|:|<-| 28 | Betriebsmodiumschaltung KONNEX 1 Byte K, S(, U)°
Betriebsmodiumsch.
I:L-I 32 | Zwangsobjekt-Betriebsmodus | KONNEX 1 Byte K,S
Betriebsmodiumsch.
Bei Betriebsmodiumschaltung "lber Schalten (4 x 1 Bit)™":
Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag
I:L-I 28 | Komfortbetrieb Betriebsmodiumsch. 1.001 1 Bit K, S(, U)6
|:|<—| 29 [ Standby-Betrieb Betriebsmodiumsch. 1.001 1 Bit K, S(, 0)°
|:|<-| 30 | Nachtbetrieb Betriebsmodiumsch. 1.001 1 Bit K, S(, 0U)°
IZL-I 31 | Frost- / Hitzeschutz Betriebsmodiumsch. 1.001 1 Bit K, S(, U)°
Prasenzobjekt und Fensterstatus:
Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag
O 33 Prasenzobjekt Prasenztaster / -melder 1.001 1 Bit K,S,U
|:|<-| 34 [ Fensterstatus Fensterkontakt 1.001, 1 Bit K, S
1.019
Funktion: Betriebsartenschaltung
Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag
IZL-I 35 |Heizen / Kuhlen ’ Betriebsarten- 1.001 1 Bit K, S, (U)
umschaltung
° Dieses Objekt ist nur aktiv, wenn der 2. Regelkreis aktiviert wurde und beide Kreise eigene Sollwerte besitzen.
®. Optional konnen die "U"-Flags bei den Objekte zur Betriebsmodiumschaltung gesetzt werden. Sind die Flags
gesetzt, werden die entsprechend des neu eingestellten Betriebsmodus veranderten Objektwerte aktiv auf den
Bus Ubertragen.
" Dieses Objekt ist nur in der Mischbetriebsart "Heizen und Kuhlen" oder "Grund- /Zusatz - Heizen / Kuhlen” bei
einem Regelkreis aktiv. Das "U"-Flag ist bei automatischer Heizen- / Kiihlenumschaltung gesetzt.

Anderungen

vorbehalten
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Funktion: Statusmeldung

Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag
] | 36 [Reglerstatus Statusmeldung allgemein 1 Byte K, U
O] 36 Reglerstatus Statusmeldung einzeln 1.001 1 Bit K, U
O] 37 |Meldung Heizen Meldung 1.001 1 Bit K, U
O] 38 [Meldung Kiihlen Meldung 1.001 1 Bit K,U
Funktion: Sperrfunktion (Raumtemperaturregler)

Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag
|:|<—| 39 | Reglerbedienung Sperren Sperrfunktion 1.001 1 Bit K, S
I:L-I 40 |Regler Sperren Sperrfunktion 1.001 1 Bit K, S
IZL-I 41 | Zusatzstufe sperren ® Sperrfunktion 1.001 1 Bit K, S
|:|<-| 41 | 2. Regelkreis sperren ® Sperrfunktion 1.001 1 Bit K, S
Funktion: StellgroRe Heizen

keine Zusatzstufe aktiviert / ein Regelkreis /

Bei Mischbetrieb: StellgréRenausgabe "Heizen" und "Kuhlen" Giber getrennte Objekte:

Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag
|:|<-| 42 | Heizen (Regelkreis 1) Stetige StellgréRe 5.001 1 Byte K,S,U
|:l<-| 42 | Heizen (Regelkreis 1) PWM StellgroRe 1.001 1 Bit K,S,U
|:|<—| 42 | Heizen (Regelkreis 1) Schaltende StellgréRe 1.001 1 Bit K,S,U
keine Zusatzstufe aktiviert / ein Regelkreis /

Bei Mischbetrieb: StellgréRenausgabe "Heizen" und "Kuhlen" Giber gemeinsames Objekt:

Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag
I:L-I 42 | Heizen/Kihlen (Regelkreis 1) Stetige StellgréRe 5.001 1 Byte K,S,U
|:l<-| 42 | Heizen/Kuhlen (Regelkreis 1) PWM StellgroRe 1.001 1 Bit K,S,U
|:|<—| 42 | Heizen/Kihlen (Regelkreis 1) Schaltende StellgréRe 1.001 1 Bit K,S,U
Zusatzstufe aktiviert / ein Regelkreis /

Bei Mischbetrieb: StellgréRenausgabe "Heizen" und "Kuhlen" Uber getrennte Objekte:

Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag
I:L-I 42 | Grundheizen (Regelkreis 1) Stetige StellgréRRe 5.001 1 Byte K,S,U
|:l<-| 42 | Grundheizen (Regelkreis 1) PWM StellgroRe 1.001 1 Bit K,S,U
|:|<-| 42 | Grundheizen (Regelkreis 1) Schaltende StellgréRe 1.001 1 Bit K,S,U
I:L-I 43 | Zusatzheizen (Regelkreis 1) Stetige StellgroRe 5.001 1 Byte K,S,U
|:|<—| 43 | Zusatzheizen (Regelkreis 1) PWM Stellgrofl3e 1.001 1 Bit K,S,U
I:L-I 43 | Zusatzheizen (Regelkreis 1) Schaltende StellgréRe 1.001 1 Bit K,S,U
zwei Regelkreise:

Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag
I:L-I 42 | Heizen (Regelkreis 1) Stetige StellgréRRe 5.001 1 Byte K,S,U
|:l<-| 42 | Heizen (Regelkreis 1) PWM StellgroRe 1.001 1 Bit K,S,U
|:|<-| 42 | Heizen (Regelkreis 1) Schaltende StellgréRe 1.001 1 Bit K,S,U
I:L-I 46 | Heizen (Regelkreis 2) Stetige StellgréRRe 5.001 1 Byte K,S,U
|:|<—| 46 | Heizen (Regelkreis 2) PWM Stellgrofl3e 1.001 1 Bit K,S, U
I:L-I 46 | Heizen (Regelkreis 2) Schaltende StellgréRe 1.001 1 Bit K,S,U
8 Dieses Obijekt ist nur bei aktivierter Zusatzstufe oder alternativ bei zwei Regelkreisen sichtbar.

Anderungen

vorbehalten
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Zusatzstufe aktiviert / ein Regelkreis /

Bei Mischbetrieb: Stellgrof3enausgabe "Heizen" und "Kihlen" tiber gemeinsames Objekt:

Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag

I:L-I 42 | Grundheizen und —kuhlen Stetige Stellgrofie 5.001 1 Byte K,S,U
(Regelkreis 1)

IZL-I 42 | Grundheizen und —kihlen PWM Stellgroe 1.001 1 Bit K,S,U
(Regelkreis 1)

|:|<-| 42 | Grundheizen und —kihlen Schaltende StellgréRe 1.001 1 Bit K,S,U
(Regelkreis 1)

I:L-I 43 | Zusatzheizen und —kuhlen Stetige Stellgrofie 5.001 1 Byte K,S,U
(Regelkreis 1)

IZL-I 43 | Zusatzheizen und —kihlen PWM Stellgroe 1.001 1 Bit K,S,U
(Regelkreis 1)

|:|<—| 43 | Zusatzheizen und —kihlen Schaltende Stellgro3e 1.001 1 Bit K,S,U
(Regelkreis 1)

Funktion: StellgréRe Kuhlen

keine Zusatzstufe aktiviert / ein Regelkreis /

Bei Mischbetrieb: StellgréRenausgabe "Heizen" und "Kihlen" Uber getrennte Objekte:

Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag

|:|<—| 44 | Kihlen (Regelkreis 1) Stetige StellgroRe 5.001 1 Byte K,S,U

I:L-I 44 | Kihlen (Regelkreis 1) PWM StellgréRe 1.001 1 Bit K,S,U

O 44 [Kuhlen (Regelkreis 1) Schaltende Stellgrof3e 1.001 1 Bit K,S,U

Zusatzstufe aktiviert / ein Regelkreis /

Bei Mischbetrieb: StellgréRenausgabe "Heizen" und "Kihlen" Uber getrennte Objekte:

Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag

|:|<—| 44 | Grundkihlen (Regelkreis 1) Stetige StellgroRe 5.001 1 Byte K,S,U

I:L-I 44 | Grundkihlen (Regelkreis 1) PWM Stellgrofl3e 1.001 1 Bit K,S,U

O 44 |Grundkiihlen (Regelkreis 1) Schaltende Stellgrof3e 1.001 1 Bit K,S,U

|:|<-| 45 | Zusatzkiihlen (Regelkreis 1) Stetige StellgréRe 5.001 1 Byte K,S,U

I:L-I 45 | Zusatzkihlen (Regelkreis 1) PWM Stellgrol3e 1.001 1 Bit K,S,U

|:|<—| 45 | Zusatzkiihlen (Regelkreis 1) Schaltende StellgréRe 1.001 1 Bit K,S,U

zwei Regelkreise:

Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag

|:|<—| 44 | Kihlen (Regelkreis 1) Stetige StellgroRe 5.001 1 Byte K,S,U

I:L-I 44 | Kidhlen (Regelkreis 1) PWM Stellgroe 1.001 1 Bit K,S,U

O 44 |Kuhlen (Regelkreis 1) Schaltende Stellgrof3e 1.001 1 Bit K,S,U

|:|<-| 48 | Kihlen (Regelkreis 2) Stetige StellgréRe 5.001 1 Byte K,S,U

I:L-I 48 | Kidhlen (Regelkreis 2) PWM Stellgroe 1.001 1 Bit K,S,U

|:|<—| 48 | Kihlen (Regelkreis 2) Schaltende StellgréRe 1.001 1 Bit K,S,U

Anderungen vorbehalten
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Funktion: StellgroRe Statusinformation Heizen o

Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag

|:|<-| 46 | Heizen (Regelkreis 1) PWM Stellgrof3e 5.001 1 Byte K,S,U

O 46 |Grundheizen (Regelkreis 1) PWM StellgroRe 5.001 1 Byte K,S,U

|:|<—| 47 | Zusatzheizen (Regelkreis 1) PWM Stellgroflie 5.001 1 Byte K,S,U

Funktion: StellgroRe Statusinformation Kiihlen °

Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag

O 48 [Kuhlen (Regelkreis 1) PWM Stellgroie 5.001 1 Byte K,S,U

|:|<—| 48 | Grundkihlen (Regelkreis 1) PWM Stellgrof3e 5.001 1 Byte K,S,U

I:L-I 49 | Zusatzkihlen (Regelkreis 1) PWM Stellgrol3e 5.001 1 Byte K,S,U

Funktion: Soll-Temperatur

Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag

M 50 Soll-Temperatur Temperaturwert 9.001 2 Byte K, U, L

™ s1 Soll-Temperatur Temperaturwert 9.001 2 Byte K, U L
2. Regelkreis *°

Funktion: Reglernebenstelle

Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag

O 52 |Aktuelle Sollwertverschiebung | Riickmeldung Wert 6.010 1 Byte K, U, L

|:L_| 53 [ Vorgabe Sollwertverschiebung | Wert 6.010 1 Byte K, S

Funktion: Zeitsignal

Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag

I:L-I 54 | Zeit Zeitsignal 10.001 3 Byte K, S

Funktion: Raumtemperatur-Schaltuhr

Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag

I:L-l 55 | Sperrfunktion Raumtemperatur- 1.001 1 Bit K, S

Schaltuhr sperren
% Die Statusinformation zur PWM-StellgréRe ist nur bei einem Regelkreis moglich!
1% Dieses Objekt ist nur aktiv, wenn der 2. Regelkreis aktiviert wurde und beide Kreise eigene Sollwerte besitzen.

Anderungen vorbehalten
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Reglernebenstellen-Funktion

Funktion: Ist-Temperatur

Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag

™ 23 Ist-Temperatur Gemessener 9.001 2 Byte KLU

angepasster Wert

Funktion: zusatzliche Temperaturfihler

Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag

|:|<—| 24 | Ext. Temperaturfihler Temperaturwert 9.001 2 Byte K,S,U

I:L-I 25 | AulRenfihler Temperaturwert 9.001 2 Byte K, S

Funktion: Betriebsmodiumschaltung

Bei Betriebsmodiumschaltung "tUber Wert (1 Byte)":

Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag

|:|<-| 28 | Betriebsmodiumschaltung KONNEX 1 Byte K, L SU
Reglernebenstelle Betriebsmodiumsch.

|:|<—| 32 | Zwangsobjekt-Betriebsmodus | KONNEX 1 Byte K, LS, U
Reglernebenstelle Betriebsmodiumsch.

Préasenzobjekt:

Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag

|:|<-| 33 | Prasenzobjekt Prasenztaster 1.001 1 Bit K,S,U
Reglernebenstelle

Funktion: Statusmeldung

Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag

Ol | 36 | Reglerstatus Statusmeldung allgemein 1 Byte K, S
Reglernebenstelle

O | 37 [Meldung Heizen Meldung 1.001 1 Bit K, S
Reglernebenstelle

O] 38 |Meldung Kiihlen Meldung 1.001 1 Bit K, S
Reglernebenstelle

Funktion: Soll-Temperatur

Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag

™ 5o Soll-Temperatur Temperaturwert 9.001 2 Byte K, S
Reglernebenstelle

Funktion: Reglernebenstelle

Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag

[ 52 |Aktuelle Sollwertverschiebung |Riickmeldung Wert 6.010 1 Byte K, S
Reglernebenstelle

I:I<..| 53 [ Vorgabe Sollwertverschiebung | Wert 6.010 1 Byte K,U
Reglernebenstelle

Anderungen

vorbehalten
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Szenen-Funktion

Funktion: Schalten (fir alle 8 Szenen-Objekte *%)

Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag
I:L-I 56 |Szenenausgang 1 Schalten 1.001 1 Bit K,S,U
|:|<—| 57 |Szenenausgang 2 Schalten 1.001 1 Bit K,S,U
O 58 |Szenenausgang 3 Schalten 1.001 1 Bit K,S,U
O 59 |Szenenausgang 4 Schalten 1.001 1 Bit K,S,U
|:|<—| 60 [Szenenausgang 5 Schalten 1.001 1 Bit K,S,U
Od 61 |Szenenausgang 6 Schalten 1.001 1 Bit K,S,U
O 62 |Szenenausgang 7 Schalten 1.001 1 Bit K, S, U
O 63 Szenenausgang 8 Schalten 1.001 1 Bit K, S, U
Funktion: Wert (fur alle 8 Szenen-Objekte

Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag
IZL-I 56 | Szenenausgang 1 Wert 4.001, 1 Byte K,S,U
O 57 |Szenenausgang 2 Wert 4.002, 1 Byte K,S,U
Od 58 [Szenenausgang 3 Wert gggé 1 Byte K,S,U
O 59 |Szenenausgang 4 Wert 5.004. 1 Byte K, S, U
O 60 |Szenenausgang5 Wert 5.010, 1 Byte K, S U
Od 61 |Szenenausgang 6 Wert 6.010 1 Byte K,S,U
O 62 |Szenenausgang 7 Wert 1 Byte K, S, U
O 63 |Szenenausgang 8 Wert 1 Byte K,S,U
Funktion: Jalousieposition (fiir alle 8 Szenen-Objekte ?)

Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag
|:|<—| 56 |Szenenausgang 1 Jalousieposition 1.008 1 Bit K,S,U
Od 57 |Szenenausgang 2 Jalousieposition 1.008 1 Bit K, S, U
IZL-I 58 |Szenenausgang 3 Jalousieposition 1.008 1 Bit K,S,U
Od 59 |Szenenausgang 4 Jalousieposition 1.008 1 Bit K,S, U
Od 60 [Szenenausgang 5 Jalousieposition 1.008 1 Bit K,S,U
IZL-I 61 |[Szenenausgang 6 Jalousieposition 1.008 1 Bit K,S,U
Od 62 |Szenenausgang 7 Jalousieposition 1.008 1 Bit K,S,U
Od 63 [Szenenausgang 8 Jalousieposition 1.008 1 Bit K,S,U
Funktion: Szenennebenstelle:

Objekt Funktion Name DPT-ID Typ Flag
O 64 |Szenennebenstelle: Nebenstellen-Eingang 18.001 1 Byte K,S
Temperaturiberwachung

Funktion: Temperaturalarm:

Objekt Funktion DPT-ID Typ Flag
O] 65 |Schalten Temperaturalarm 1 1.001 1 Bit K,U
O | 66 |[Schalten Temperaturalarm 2 1.001 1 Bit K,U
2. Die Funktionen "Schalten”, "Wert" und "Jalousieposition" kdnnen je Szenen-Objekt eingestellt werden.

Anderungen vorbehalten
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Objektbeschreibung
Objekte:
Od4 0-9 Schalten: 1 Bit Objekt zum Senden von Schalttelegrammen (EIN, AUS).
O] 10-19 Dimmen: 4 Bit Objekt zur relativen Helligkeitsdnderung zwischen 0 und 100 %.
ol 0-9 Kurzzeitbetrieb: 1 Bit Objekt fur den Kurzzeitbetrieb (Step) einer Jalousie.
O] 10-19 Langzeitbetrieb: 1 Bit Objekt fur den Langzeitbetrieb (Move) einer Jalousie.
O] 0-9 Szenenneben- 1 Byte Objekt zum Aufrufen oder zum Speichern von (Licht-)Szenen
stelle: (1-64).
O] 0-9 Wertgeber: 1 Byte Objekt zum Aussenden von z. B. Dimmwerttelegrammen (0 - 255).
O] 0-9 Wertgeber [Temp. / 1 Byte Objekt zum Aussenden von Temperaturwerten (0 - 40 °C), von
Helligkeit]: Helligkeitswerten (0 - 1500 Lux) oder von 2 Byte Werten (0 - 65535).
O] 0-9 Schalten 2-stufig A 1 Bit Objekte zum Senden von Schalttelegrammen (EIN, AUS).
O] 10-19 Schalten 2-stufig B 1 Bit Objekte zum Senden von Schalttelegrammen (EIN, AUS).
O] 0-9 Wert 2-stufig A 1 Byte Objekt zum Aussenden von z. B. Dimmwerttelegrammen (0O - 255).
O] 10-19 Wert 2-stufig B 1 Byte Objekt zum Aussenden von z. B. Dimmwerttelegrammen (O - 255).
Od 21 Sperrfunktion: 1 Bit Objekt zum Sperren von Tasten oder Wippen des Tastsensors.
Od 22 Schalten: 1 Bit Objekt zum Schalten der Displaybeleuchtung.
| 23 Ist-Temperatur: 2 Byte Objekt zur Ausgabe der durch den Regler oder der Regler-
nebenstelle ermittelten Ist-Temperatur (Raumtemperatur).
(moglicher Wertebereich: -99,9 °C bis +99,9 °C /
Messbereich interner Temperaturfihler: 0 °C bis + 40 °C +1 %)
24 Ext. Temperaturfihler 2 Byte Objekt zur Ankopplung eines externen Raumtemperaturfiihlers oder
einer Reglernebenstelle (durch Objekt "Ist-Temperatur").
(moglicher Wertebereich: -99,9 °C bis +99,9 °C)
25 Auenfihler: 2 Byte Objekt zur Ankopplung eines AuRentemperaturfiihlers an Regler
oder Reglernebenstelle. Der empfangene Wert wird ausschlief3lich zur
Anzeige im Display verwendet.
(mdglicher Wertebereich: -99,9 °C bis +99,9 °C)
Od 26 Basis Sollwert: 2 Byte Objekt zur externen Vorgabe des Basis-Sollwerts.
Der mdgliche Wertebereich wird in Abhéngigkeit der Betriebsart durch die
parametrierte Frostschutz- und/oder Hitzeschutztemperatur eingegrenzt.
Der empfangene Wert wird mathematisch auf halbe °C gerundet!
Od 27 Basis Sollwert 2 Byte Objekt zur externen Vorgabe des Basis-Sollwerts des zweiten
2. Regelkreis: Regelkreises bei eigenen Sollwerten.
Der mdégliche Wertebereich wird in Abhangigkeit der Betriebsart durch die
parametrierte Frostschutz- und/oder Hitzeschutztemperatur eingegrenzt.
Der empfangene Wert wird mathematisch auf halbe °C gerundet!
O 28 Betriebsmodi- 1 Byte Objekt zur Umschaltung der Betriebsmodi des Reglers nach
umschaltung: KONNEX.
O 28 Betriebsmodi- 1 Byte Objekt zur Umschaltung der Betriebsmodi eines Reglers nach
umschaltung KONNEX.
Reglernebenstelle: Das Obijekt ist bidirektional, damit auch an den Nebenstellen stets die
korrekten Modi nachgefiihrt werden kdnnen.
O 28 Komfortbetrieb: 1 Bit Objekt zur Umschaltung in die Betriebsart "Komfort".
Od 29 Standby-Betrieb: 1 Bit Objekt zur Umschaltung in die Betriebsart "Standby".
Od 30 Nachtbetrieb: 1 Bit Objekt zur Umschaltung in die Betriebsart "Nacht".
Od 31 Frost- / Hitzeschutz: 1 Bit Objekt zur Umschaltung in die Betriebsart "Frost-/Hitzeschutz".
Od 32 Zwangsobjekt- 1 Byte Objekt zur Ubergeordneten Zwangssteuerung der Betriebsmodi des
Betriebsmodus: Reglers nach KONNEX.
Od 32 Zwangsobjekt- 1 Byte Objekt zur Ubergeordneten Zwangssteuerung der Betriebsmodi
Betriebsmodus eines Reglers nach KONNEX.
Reglernebenstelle: Das Obijekt ist bidirektional, damit auch an den Nebenstellen stets die
korrekten Modi nachgefiihrt werden kénnen.

Anderungen vorbehalten
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Objektbeschreibung (Fortsetzung)

Objekte:

Od 33 Prasenzobjekt: 1 Bit Objekt (bidirektional), welches den Zustand des Prasenztasters
(wenn Préasenzobjekt freigegeben, ist der Prasenztaster parametrierbar
unter Tastsensor-Funktionalitat) bei Betatigung auf den Bus aussendet
oder durch das z. B. ein Prasenzmelder angekoppelt werden kann.
(Prasenz vorhanden = "1", Prasenz nicht vorhanden = "0")

O 33 Prasenzobjekt 1 Bit Objekt (bidirektional), welches den Zustand des Prasenztasters der

Reglernebenstelle: Reglernebenstelle bei Betatigung auf den Bus aussendet.
(Présenz vorhanden = "1", Prasenz nicht vorhanden = "0")

Od 34 Fensterstatus: 1 Bit Objekt zur Ankopplung von Fensterkontakten.
(Fenster geoffnet = "1", Fenster geschlossen = "0")

Od 35 Heizen / Kihlen: 1 Bit Objekt zur Umschaltung zwischen den Betriebsarten "Heizen" und
"Kuhlen", falls dies nicht automatisch vom Regler durchgefiihrt wird
(Objektwert 1: Heizen; Objektwert 0: Kiihlen).

Bei automatischer Umschaltung kann die aktive Betriebsart Gibertragen
werden (parameterabhangig).

O] 36 Reglerstatus: 1 Byte Objekt zur allgemeinen Statusriickmeldung oder 1 Bit Objekt zur
Einzel-Statusrickmeldung parametrierbarer Funktionen des Reglers.

O 36 Reglerstatus 1 Byte Objekt zum Empfang der allgemeinen Statusriickmeldung der

Reglernebenstelle: Reglerhauptstelle. Dieser Wert wird zur Aktualisierung der Symbol- und
LED-Anzeigen der Nebenstelle verwendet.

ol 37 Meldung Heizen: 1 Bit Objekt zur Meldung des Reglers, ob Heizenergie angefordert wird
(Objektwert = "1": Energie-Anforderung, Objektwert = "0": keine Energie-
Anforderung).

Od 37 Meldung Heizen 1 Bit Objekt zur Ruckmeldung an die Nebenstelle, ob durch den Regler

Reglernebenstelle: Heizenergie angefordert wird (Objektwert = "1": Energie-Anforderung,
Objektwert = "0"; keine Energie-Anforderung). Dieser Wert wird zur
Aktualisierung der Symbolanzeigen im Display der Nebenstelle verwendet.

O] 38 Meldung Kihlen: 1 Bit Objekt zur Meldung des Reglers, ob Kiihlenergie angefordert wird
(Objektwert = "1": Energie-Anforderung, Objektwert = "0": keine Energie-
Anforderung).

O 38 Meldung Kiihlen 1 Bit Objekt zur Rickmeldung an die Nebenstelle, ob durch den Regler

Reglernebenstelle: Kuhlenergie angefordert wird (Objektwert = "1": Energie-Anforderung,
Objektwert = "0": keine Energie-Anforderung). Dieser Wert wird zur
Aktualisierung der Symbolanzeigen im Display der Nebenstelle verwendet.

Od 39 Reglerbedienung 1 Bit Objekt zur Sperrung der Vorort-Reglerbedienung.

Sperren: (Reglerbedienung gesperrt = "1", Reglerbedienung freigegeben = "0")

O 40 Regler Sperren: 1 Bit Objekt zur Deaktivierung des Reglers (Aktivierung Taupunktbetrieb).
(Regler deaktiviert = "1", Regler aktiviert = "0")

Od 41 Zusatzstufe sperren: 1 Bit Objekt zur Deaktivierung der Zusatzstufe des Reglers.

(Zusatzstufe deaktiviert = "1", Zusatzstufe aktiviert = "0")

Od 41 2. Regelkreis sperren: 1 Bit Objekt zur Deaktivierung des zweiten Regelkreises.
(2. Regelkreis deaktiviert = "1", 2. Regelkreis aktiviert = "0")

Od 42 Heizen (Regelkreis 1): 1 Byte Objekt zur Ausgabe der stetigen StellgréRe fur Heizbetrieb des
ersten Regelkreises.

O 42 Heizen (Regelkreis 1): 1 Bit Objekt zur Ausgabe der schaltenden Stellgrof3e oder PWM-Stellgro3e
fur Heizbetrieb des ersten Regelkreises.

Od 42 Grundheizen 1 Byte Objekt zur Ausgabe der stetigen StellgroR3e fur Grundheizbetrieb

(Regelkreis 1): des ersten Regelkreises.
Od 42 Grundheizen 1 Bit Objekt zur Ausgabe der schaltenden StellgréRe oder PWM-Stellgrée
(Regelkreis 1): fur Grundheizbetrieb des ersten Regelkreises.
O 42 Heizen/Klhlen 1 Byte Objekt zur Ausgabe der stetigen Stellgrof3e alternativ fr Heiz- oder
(Regelkreis 1): fur Kihlbetrieb des ersten Regelkreises.
(Bei StellgroRenausgabe Uber gemeinsames Objekt.)
O 42 Heizen/Klhlen 1 Bit Objekt zur Ausgabe der schaltenden StellgréRe oder PWM-StellgrofRe

(Regelkreis 1):

alternativ fur Heiz- oder fur Kilhlbetrieb des ersten Regelkreises.
(Bei StellgrélRenausgabe Uber gemeinsames Objekt.)
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Objektbeschreibung (Fortsetzung)

Objekte:

Od 42 Gundheizen- und
kiihlen (Regelkreis 1):

O 42 Gundheizen- und
kihlen (Regelkreis 1):

Od 43 Zusatzheizen
(Regelkreis 1):

Od 43 Zusatzheizen
(Regelkreis 1):

Od 43 Zusatzheizen- und
kiihlen (Regelkreis 1):

Od 43 Zusatzheizen- und
kihlen (Regelkreis 1):

Od 44 Kihlen (Regelkreis 1):

O 44 Kihlen (Regelkreis 1):

Od 44 Grundkihlen
(Regelkreis 1):

Od 44 Grundkihlen
(Regelkreis 1):

O 45 Zusatzkuhlen
(Regelkreis 1):

O 45 Zusatzkuhlen
(Regelkreis 1):

O 46 Heizen (Regelkreis 2):

O 46 Heizen (Regelkreis 2):

O 46 Heizen (Regelkreis 1):

Od 46 Grundheizen
(Regelkreis 1):

Od 47 Zusatzheizen
(Regelkreis 1):

Od 48 Kihlen (Regelkreis 2):

O 48 Kihlen (Regelkreis 2):

O 48 Kihlen (Regelkreis 1):

O 48 Grundkuhlen
(Regelkreis 1):

Od 49 Zusatzkihlen

(Regelkreis 1):

1 Byte Objekt zur Ausgabe der stetigen Stellgrof3e alternativ fur Grundheiz-
oder fur Grundkuhlbetrieb des ersten Regelkreises.

(Bei StellgroRenausgabe Giber gemeinsames Objekt.)

1 Bit Objekt zur Ausgabe der schaltenden StellgréRe oder PWM-StellgrofRe
alternativ fir Grundheiz- oder fur Grundkihlbetrieb des ersten
Regelkreises.

(Bei StellgroRenausgabe tiber gemeinsames Objekt.)

1 Byte Objekt zur Ausgabe der stetigen StellgroR3e fur Zusatzheizbetrieb
des ersten Regelkreises.

1 Bit Objekt zur Ausgabe der schaltenden StellgréRe oder PWM-Stellgrée
fur Zusatzheizbetrieb des ersten Regelkreises.

1 Byte Objekt zur Ausgabe der stetigen Stellgré3e alternativ fir
Zusatzheiz- oder fiir Zusatzkihlbetrieb des ersten Regelkreises.

(Bei StellgréRenausgabe Uiber gemeinsames Objekt.)

1 Bit Objekt zur Ausgabe der schaltenden StellgréRe oder PWM-Stellgréfe
alternativ fir Zusatzheiz- oder fiir Zusatzkuhlbetrieb des ersten
Regelkreises.

(Bei StellgroRenausgabe tiber gemeinsames Objekt.)

1 Byte Objekt zur Ausgabe der stetigen Stellgrof3e fur Kihlbetrieb des
ersten Regelkreises.

1 Bit Objekt zur Ausgabe der schaltenden StellgréRe oder PWM-Stellgrée
fur Kihlbetrieb des ersten Regelkreises.

1 Byte Objekt zur Ausgabe der stetigen Stellgro3e fur Grundkihlbetrieb
des ersten Regelkreises.

1 Bit Objekt zur Ausgabe der schaltenden StellgréRe oder PWM-StellgréfRe
fur Grundkihlbetrieb des ersten Regelkreises.

1 Byte Objekt zur Ausgabe der stetigen Stellgré3e fur Zusatzkiihlbetrieb
des ersten Regelkreises.

1 Bit Objekt zur Ausgabe der schaltenden StellgréRe oder PWM-StellgrofRe
fur Zusatzkihlbetrieb des ersten Regelkreises.

1 Byte Objekt zur Ausgabe der stetigen Stellgrof3e fur Heizbetrieb des
zweiten Regelkreises.

1 Bit Objekt zur Ausgabe der schaltenden StellgréRe oder PWM-StellgréRe
fur Heizbetrieb des zweiten Regelkreises.

1 Byte Objekt bei PWM-StellgréRe zur Statusriickmeldung des stetigen
StellgroRenwerts fiir Heizbetrieb.

(Nur bei einem Regelkreis.)

1 Byte Objekt bei PWM-StellgréRe zur Statusriickmeldung des stetigen
StellgréRenwerts fur Grundheizbetrieb.

(Nur bei einem Regelkreis.)

1 Byte Objekt bei PWM-StellgréRe zur Statusriickmeldung des stetigen
StellgréRenwerts fir Zusatzheizbetrieb.

(Nur bei einem Regelkreis.)

1 Byte Objekt zur Ausgabe der stetigen Stellgrof3e fur Kihlbetrieb des
zweiten Regelkreises.

1 Bit Objekt zur Ausgabe der schaltenden StellgréRe oder PWM-Stellgrée
fur Kihlbetrieb des zweiten Regelkreises.

1 Byte Objekt bei PWM-StellgréRRe zur Statusriickmeldung des stetigen
StellgroRenwerts fir Kihlbetrieb.

(Nur bei einem Regelkreis.)

1 Byte Objekt bei PWM-StellgréRe zur Statusriickmeldung des stetigen
StellgréRenwerts fur Grundkihlbetrieb.

(Nur bei einem Regelkreis.)

1 Byte Objekt bei PWM-StellgréRe zur Statusriickmeldung des stetigen
StellgréRenwerts fur Zusatzkihlbetrieb.

(Nur bei einem Regelkreis.)
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Objektbeschreibung (Fortsetzung)

Objekte:

I:I"{ 50 Soll-Temperatur: 2 Byte Objekt zur Ausgabe des aktuellen Temperatur-Sollwerts des ersten
Regelkreises.
Der mégliche Wertebereich wird in Abhangigkeit der Betriebsart durch die
parametrierte Frostschutz- und/oder Hitzeschutztemperatur eingegrenzt.

O 50 Soll-Temperatur 2 Byte Objekt zum Empfang des aktuellen Temperatur-Sollwerts eines
Reglers.
Der empfangene Wert wird, falls parametriert, im Display der Nebenstelle
angezeigt.
™ 51 Soll-Temperatur 2 Byte Objekt zur Ausgabe des aktuellen Temperatur-Sollwerts des
2. Regelkreis zweiten Regelkreises.

Der mdégliche Wertebereich wird in Abhangigkeit der Betriebsart durch die
parametrierte Frostschutz- und/oder Hitzeschutztemperatur eingegrenzt.
™ s2 Aktuelle 1 Byte Objekt zur Rickmeldung der aktuellen Basis-Sollwertverschiebung.
Sollwertverschiebung: x <0 <y (0 = keine Verschiebung aktiv); ganze Zahlen
Der mégliche Wertebereich (x bis y) wird durch die Einstellmdglichkeiten
des Sollwerts 'nach oben' oder 'nach unten' (parametrierbar) in Verbindung
mit dem Stufenwert (0,5 °C) festgelegt.

| s2 Aktuelle 1 Byte Objekt zum Empfang der aktuellen Basis-Sollwertverschiebung
Sollwertverschiebung eines Reglers.
Reglernebenstelle: X <0 <y (0 = keine Verschiebung aktiv); ganze Zahlen

Der mdgliche Wertebereich (x bis y) wird durch die Einstellmdglichkeiten
des Sollwerts 'nach oben' oder 'nach unten' (parametrierbar) in Verbindung
mit dem Stufenwert beim Regler festgelegt.

O 53 Vorgabe 1 Byte Objekt zur Vorgabe einer Basis-Sollwertverschiebung z. B. durch

Sollwertverschiebung: eine Reglernebenstelle.

X <0 <y (0 = keine Verschiebung aktiv); ganze Zahlen
Der mdogliche Wertebereich (x bis y) wird durch die Einstellmdglichkeiten
des Sollwerts 'nach oben' oder 'nach unten' (parametrierbar) in Verbindung
mit dem Stufenwert (0,5 °C) festgelegt.
Wenn die Grenzen des Wertebereiches durch die externe Wertvorgabe
Uberschritten werden, setzt der Regler im Tastsensor RTR den
empfangenen Wert automatisch auf die minimalen oder die maximalen
Grenzen zuriick.

O 53 Vorgabe 1 Byte Objekt zur Vorgabe einer Basis-Sollwertverschiebung fir einen
Sollwertverschiebung Regler.
Reglernebenstelle: X <0 <y (0 = keine Verschiebung aktiv); ganze Zahlen

Wert Objekt 52 + 1 (Stufenwert erhéhen)

Wert Objekt 52 — 1 (Stufenwert verringern)

Der mdgliche Wertebereich (x bis y) wird somit durch die
Einstellmdglichkeiten des Sollwerts 'nach oben' oder 'nach unten’
(parametrierbar) in Verbindung mit dem Stufenwert beim Regler festgelegt.

O 54 Zeit: 3 Byte Objekt zum Empfang der aktuellen Uhrzeit Uber den Bus.

Od 55 Sperrfunktion: 1 Bit Objekt zum Sperren der Raumtemperaturregler-Schaltuhr
(Polaritat parametrierbar.)

O] 56-63 Szenenausgang 1 —8: 1 Bit Objekte zum Ubertragen der bis zu acht Schaltbefehle einer Szene.

O] 56-63 Szenenausgang 1 —8: 1 Byte Objekte zum Ubertragen der bis zu acht Wertbefehle einer Szene.

O| 56-63 Szenenausgang 1-8: 1 Bit Objekte zum Ubertragen der bis zu acht Jalousie-Langzeit-Befehle
einer Szene.

O 64 Szenennebenstelle: 1 Byte Objekt zum externen Abruf oder Abspeichern der intern
gespeicherten 8 Szenen.

O] 65 Schalten: 1 Bit Objekt zur Ubertragung eines Schalttelegramms der
Temperaturiberwachung (Temperaturalarm 1 / unterer Temperaturwert).

O] 66 Schalten: 1 Bit Objekt zur Ubertragung eines Schalttelegramms der
Temperaturiberwachung (Temperaturalarm 2 / oberer Temperaturwert).

O 67-76 Status: 1 Bit Objekt zur separaten Ansteuerung der Status-LED einer Taste oder
Wippe.
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Funktionsumfang
Tastsensorfunktionalitat:

¢ Allgemein

¢ Freie Zuordnung der Funktionen Schalten / Tasten, Dimmen, Jalousie, Lichtszenennebenstelle /-abruf,
Wertgeber 1 Byte, Wertgeber 2 Byte, Zwei Telegramme, Betriebsmodus-Umschaltung* und
Sollwertverschiebung* zu den Tasten bei Tastenfunktion.

¢ Freie Zuordnung der Funktionen Schalten, Dimmen, Jalousie, Zwei Telegramme und Betriebsmodus-
Umschaltung* zu den Wippen bei Wippenfunktion.

¢ Bei freigegebener Reglernebenstellen-Funktionalitét ist die Funktion Reglernebenstelle parametrierbar. Diese
Funktion ermdglicht die Umschaltung des Betriebsmodus gemalR KONNEX, die Steuerung der
Prasenzfunktion als auch die Verstellung des Basis-Sollwertes eines Raumtemperatur-Reglers.

e Statusanzeige Uber 4 (2fach), 6 (3fach) oder 10 (5fach) orange LED mdglich. Die Statusanzeige kann auch
Uber separate Status-Objekte erfolgen.

¢ Auch wenn Wippen oder Tasten mit "keiner Funktion" belegt sind, kénnen die Status-LED Uber Objekte
angesteuert werden

e Sperrobjekt zum Sperren von einzelnen Wippen vorhanden (Polaritat des Sperrobjekts einstellbar)

*:Nur, wenn Reglernebenstelle deaktiviert ist!

e Funktion "Schalten / Tasten"
¢ Befehl beim Driicken oder Loslassen der Taste einstellbar (EIN, AUS, UM, keine Funktion)
¢ Einflachenbedienung bei Wippenfunktion mdglich (Nur bei "Befehl beim driicken der Wippe = links = UM,
rechts = UM")
e Funktion der Status-LED bei Tastenfunktion oder Statusanzeige bei Wippenfunktion parametrierbar

Funktion "Dimmen"

e Zeit zwischen Dimmen und Schalten und Dimmschrittweite einstellbar

e Telegrammwiederholung und Stoptelegramm senden méglich

e Einflachenbedienung bei Wippenfunktionen mdoglich (Nur bei "Tastenfunktion = links = UM, rechts = UM")
¢ Funktion der Status-LED bei Tastenfunktion oder Statusanzeige bei Wippenfunktion parametrierbar

Funktion "Jalousie"

¢ Tastenfunktion (AUF, AB, UM) einstellbar. Einflachenbedienung bei Jalousie-Tastenfunktion = UM mdglich.

¢ Bedienkonzept parametrierbar (STEP — MOVE — STEP oder MOVE — STEP)

e Zeit zwischen Kurz- und Langzeitbetrieb einstellbar (nur bei STEP — MOVE — STEP)

o Lamellenverstellzeit (Zeit, in der ein Move-Befehl durch Loslassen der Taste beendet werden kann) einstellbar
¢ Funktion der Status-LED bei Tastenfunktion oder Statusanzeige bei Wippenfunktion parametrierbar

Funktion "Wertgeber 1 Byte / Lichtszenennebenstelle / -abruf" (nur bei Tastenfunktion!)

¢ Tastenfunktionen Wertgeber (1 Byte) oder Lichtszenenabruf mit / ohne Speicherfunktion parametrierbar
o Wertverstellung lber langen Tastendruck bei Wertgeber méglich

¢ Funktion der Status-LED parametrierbar

¢ Bei Lichtszenenabruf kdnnen auch die internen Szenen abgerufen werden.

Funktion "Wertgeber 2 Byte" (nur bei Tastenfunktion!)

¢ Tastenfunktionen Helligkeitswertgeber, Temperaturwertgeber und 2 Byte Wertgeber parametrierbar
o Wertverstellung tiber langen Tastendruck mdéglich

¢ Funktion der Status-LED parametrierbar

Funktion "Zwei Telegramme"

¢ Aussenden zweier unterschiedlicher Schalt- oder Werttelegramme bei einem Tastendruck
¢ Schaltbefehl (EIN, AUS, UM) oder Wert (0...255) parametrierbar

e Zeitverzdgerung zwischen den Telegrammen einstellbar

¢ Funktion der Status-LED parametrierbar
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Raumtemperaturregler-Funktionalitat:

e Allgemein
¢ 5 Betriebsmodi: Komfort-, Standby-, Nacht-, Frost-/Hitzeschutz- und Reglersperre
e Umschaltung der Betriebsmodi durch ein 1 Byte Objekt nach KONNEX oder einzelne 1 Bit grof3e Objekte.
¢ Anzeige der Raumtemperaturregler-Informationen Uber ein integriertes Display
e VVorort-Programmiermodus méglich. Dieser kann aktiviert oder deaktiviert werden.

- "Keine Bedienung": ‘Nornalbetrieb' und Vorort-Bedienung des Raumtemperaturreglers durch
Betatigung der Anzeigetasten zur Verschiebung des Basis-Sollwerts.

- "Eingeschrankte Bedienung": Umschaltung in den Programmiermodus mdglich - 'Normalbetrieb' inkl.
Sollwertverschiebung und Umschaltung des Betriebsmodus und Verstellungen
der verschiedenen Sollwerte fur Heizen und/oder Kihlen.

- "Volle Bedienung": Voller Zugriff auf das Geréat bei Vorort-Bedienung. Gestattet dem Anwender
zusatzlich zur eingeschrankten Bedienung Zugriff auf die
Raumtemperaturschaltuhr (aktivieren/deaktivieren der Schaltuhr und
Veranderung der Schaltprogramme), auf die Kontrasteinstellung des Displays
und auf die Tastensperre (aktivieren/deaktivieren der Sperre).

Heiz-/Kihlsystem

¢ Betriebsarten: "Heizen", "Kihlen", "Heizen und Kihlen" jeweils mit oder ohne Zusatzstufe.

¢ Bis zu zwei Regelkreise mit wahlweise unterschiedlichen Temperatur-Sollwerten und gemeinsamer
Betriebsmodiumschaltung maglich.
(bei zwei Regelkreisen nur "Heizen" oder "Kuhlen" und keine Zusatzstufe aktivierbar!)

¢ PI-Regelung (stetig oder schaltend PWM) oder 2Punkt-Regelung (schaltend) als Regelalgorithmen einstellbar.

o Stetige (1 Byte) oder schaltende (1 Bit) StellgréRenausgabe.

¢ Regelparameter fir PI-Regler (falls gewlinscht: Proportionalbereich, Nachstellzeit) und 2Punkt-Regler
(Hysterese) einstellbar.

Sollwerte

¢ Jedem Betriebsmodus kdnnen eigene Temperatur-Sollwerte (fiir Heizen und/oder Kiihlen) zugeordnet werden.

¢ Die Sollwerte fir die Zusatzstufe leiten sich durch einen parametrierbaren Stufenabstand aus den Werten der
Grundstufe ab.

¢ Sollwertverschiebung temporar oder dauerhaft durch Vorort-Bedienung am Gerat oder durch
Kommunikationsobjekte méglich (parametrierbare Skalierung der Sollwertverschiebung).

Funktionalitéat

e Automatisches oder objektorientiertes Umschalten zwischen "Heizen" und "Kihlen".

¢ Die Reglerbedienung kann wahlweise Uber ein Objekt gesperrt werden.

e Parametrierbare Dauer der Komfortverlangerung.

o Komplette (1 Byte) oder teilweise (1 Bit) Statusinformation parametrierbar und tUber ein Objekt auf den Bus
Ubertragbar.

¢ Deaktivierung der Regelung, der Zusatzstufe oder des zweiten Regelkreises Uber verschiedene Objekte
maglich.

Raumtemperaturmessung

e Interner und externer Raumtemperaturfihler méglich.

o Messwertbildung intern zu extern bei einem Regelkreis und freigegebenem externen Fihler parametrierbar.

¢ Bei zwei Regelkreisen wird der Temperatur-Istwert des zweiten Kreises durch den externen Fuhler ermittelt.

¢ Abfragezeitraum des externen Temperaturfihlers einstellbar.

¢ Die Ist- und Soll-Temperatur kbnnen nach einer parametrierbaren Abweichung auf den Bus (auch zyklisch)
ausgegeben werden.

¢ Die Raumtemperaturmessung (Istwert) kann tber Parameter separat fur internen und externen Fihler
abgeglichen werden

e Frist-/Hitzeschutz-Umschaltung durch Fensterstatus (kann auch verzégert ausgewertet werden) und
Frostschutzautomatik.

e Temperaturalarm mit oberer und unterer Temperaturgrenze moglich. Telegrammauslésung Uber zwei
getrennte Objekte.
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o StellgroRen-Ausgabe
e Getrennte oder gemeinsame StellgréRen-Ausgabe Uber ein oder zwei Objekte bei "Heizen und Kiihlen"
e Normale oder invertierte Stellgrof3en-Ausgabe parametrierbar
o Automatisches Senden und Zykluszeit fur Stellgrél3enausgabe parametrierbar

e Raumtemperatur-Schaltuhr
¢ Zeit- und wochentagsabhéngige Steuerung der Betriebsmodi mit bis zu 28 verschiedenen Schaltzeiten.
¢ Durch Vorort-Bedienung im Programmiermodus aktivier- oder deaktivierbar.
¢ Zudem ist die Raumtemperatur-Schaltuhr tber Bus sperrbar.

Reglernebenstellen-Funktionalitat:

e Alternativ zur Funktion des Raumtemperaturreglers kann der Nebenstellenbetrieb aktiviert werden.
- Ansteuerung eines anderen als Raumtemperaturregler parametrierten Tastsensor RTR.
¢ Vollwertige Steuerung des Reglers (Betriebsmodi, Prasenzfunktion und Sollwertverschiebung)
¢ Vollwertige Anzeige des Reglerzustandes im Display der Nebenstelle (Meldung Heizen / Kiihlen,
Sollwertverschiebung, Soll- oder Raumtemperatur und aktueller Betriebsmodus)
¢ Raumtemperaturmessung an der Nebenstelle mdglich.
¢ VVorort-Programmiermodus mdglich. Dieser kann aktiviert oder deaktiviert werden.
- "Keine Bedienung": Anzeigetasten ohne Funktion
- "Volle Bedienung": Voller Zugriff auf das Geréat bei Vorort-Bedienung. Gestattet dem Anwender
Zugriff auf die Kontrasteinstellung des Displays und auf die Tastensperre
(aktivieren/deaktivieren der Sperre).

Szenenfunktionalitat:

¢ 8 unabhangige interne Szenen

¢ Je Szene bedient bis zu 8 Objekte, d. h. es sind acht verschiedene Befehle tGibertragbar.

¢ Auswahlbare Datentypen sind Schalt- (Ein / Aus), Dimmwert (0...255 / 0...100%) oder Jalousie-
Langzeitbefehle (Auf / Ab), die je Szene und Szenenobjekt parametrierbar sind.

¢ Die Szenen kdnnen durch ein Nebenstellenobjekt abgerufen oder abgespeichert werden.

o Abruf der internen Szenen auch ohne Nebenstellenobjekt durch Tastsensorbedienung maglich.

Tastsensor Allgemein:

e Automatische Abschaltung der Betriebs-LED parametrierbar. Alternativ ist die Betriebs-LED tber ein
separates Objekt schaltbar oder immer eingeschaltet.
¢ Die aktuelle Uhrzeit sowie die AulRentemperatur kbnnen iber das Display angezeigt werden.
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Funktionsbeschreibung

1. Allgemeine Funktionen

1.1 Freigabe der Tastsensor-, Szenen-, Raumtemperaturregler- und Reglernebenstellen-Funktionen

Im Tastsensor RTR sind Tastsensor-, Szenen-, Raumtemperaturregler- und Reglernebenstellen-Funktion separat
zu betrachten. Diese einzelnen Teile lassen sich bei Bedarf wahlweise aktivieren oder deaktivieren. Dazu sind die
Parameter "Tastsensor-Funktion", "Szenen-Funktion"”, "Raumtemperaturregler-Funktion" oder
"Reglernebenstellen-Funktion" im Parameterzweig "Tastsensor xfach" auf "Eingeschaltet" einzustellen. Nur bei
eingeschalteter Funktion sind die zugeordneten Parameter und Objekte aktiviert und lassen sich veréndern. Die
Reglernebenstellenfunktion lasst sich nur alternativ zum Raumtemperaturregler einschalten.

Es ist zu beachten, dass bei der Deaktivierung einzelner Funktionen der parametrierbare Funktionsumfang der
Wippen oder Tasten des Tastsensors durch das ETS Plug-In dynamisch angepasst wird.

So wird es beispielsweise bei ausgeschalteter Tastsensor-Funktion nicht méglich sein, Schalt-, Dimm-, Jalousie-
oder Wertgeberfunktionen parametrieren zu kdnnen. Bei deaktivierter Raumtemperaturregler-Funktion hingegen
kann zu den Wippen keine Bedienung des internen Reglers eingestellt werden.

1.2 Leuchtdauer der Betatigungsanzeige

Bei allen Tastsensor-Funktionen mit Tastenbetatigung kann die Status-LED einer Taste als Betatigungsanzeige
parametriert werden. Nur in diesem Fall leuchten die LED bei einer Betatigung der Tasten flr die durch den
Parameter "Leuchtdauer der Status-LED bei Betatigungsanzeige" im Parameterzweig "Tastsensor xfach"
eingestellte Dauer auf. Wahlweise kénnen hier 1 s, 2 s oder 3 s (default) parametriert werden.
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1.3 Programmiermodus / Vorort-Bedienung

Der Tastsensor RTR verfiigt tGiber einen Programmiermodus direkt am Gerat. Dadurch lassen sich neben der
Parametrierung durch das ETS Plug-In vorort verschiedene Funktionen konfigurieren oder auch Einstellungen
diverser Temperaturwerte oder Schaltzeiten vornehmen. Die Umschaltung in den Programmiermodus oder die
Menunavigation werden durch die beiden Anzeigetasten links und rechts neben dem Display ermdglicht.

Der Parameter "Bedienung Uber Anzeigetasten" im Parameterzweig "Tastsensor xfach" legt fest, in welchem
Umfang eine Vorort-Bedienung oder Konfiguration im Programmierment maoglich ist:

* "Keine Bedienung":

‘Nornalbetrieb’ und Vorort-Bedienung des Raumtemperaturreglers durch Betatigung der Anzeigetasten zur
Verschiebung des Basis-Sollwerts. Kein Programmiermodus aktivierbar.

* "Eingeschrankte Bedienung":

Umschaltung in den Programmiermodus mdglich - 'Normalbetrieb' inkl. Sollwertverschiebung und Umschaltung
des Betriebsmodus und Verstellungen der verschiedenen Sollwerte fiir Heizen und/oder Kiihlen méglich.

- "Volle Bedienung":

Voller Zugriff auf das Gerat bei Vorort-Bedienung. Gestattet dem Anwender zusatzlich zur eingeschrankten
Bedienung Zugriff auf die Raumtemperaturschaltuhr (aktivieren/deaktivieren der Schaltuhr und Verénderung der
Schaltprogramme), auf die Kontrasteinstellung des Displays und auf die Tastensperre (aktivieren/deaktivieren
der Sperre).

Hinweis:

¢ Einige Funktionen des Programmiermendis (z. B. Verstellung der Sollwerte, Einstellung der Raumtemperatur-
Schaltuhr) sind nur dann mdéglich, wenn der Zugriff auf diese Teile im ETS Plug-In freigeschaltet wurde oder
wenn diese Funktionen Gberhaupt vorhanden sind (Beispiel: In der Betriebsart "nur Heizen" fehlen die
Einstellungen fiir die Betriebsart Kiihlen).
Weiterhin kann die Bedienung des Reglers (Anzeigetasten) gesperrt sein. Es ist mdglich, im ETS Plug-In zu
parametrieren, ob die Sperrung der Reglerbedienung immer oder objektgesteuert erfolgt
(vgl. "4.6.2 Reglerbedienung sperren™).

¢ In der Funktion als Reglernebenstelle ist eine Bedienung Uber die Anzeigetasten nur eingeschrankt moglich. Ein
Zugriff auf das Programmiermeni unter "voller Bedienung" ermdéglicht nur die Einstellung des Displaykontrastes
und die (De-)Aktivierung der Tastensperre. Die Anzeigetasten zur Anzeige und Verschiebung des
Basis-Sollwerts im 'Normalbetrieb' sind deaktiviert.
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Die Bedienung des Programmiermends erfolgt durch die beiden Anzeigetasten links und rechts neben dem
Display und durch die Wippen des Tastsensors. Es werden die folgenden Bedienungen unterschieden...

Funktionen der Anzeigetasten:

\‘é‘fégg%a& Wechsel eines Menupunktes durch Navigation nach links oder Wertverstellung
dol (z. B. Temperaturwert oder Schaltzeit) in negative Richtung.
C Im 'Normalbetrieb' (kein Programmiermodus aktiviert) kann durch diese Taste
<): auch der Sollwert verschoben werden (nicht bei Reglernebenstelle).

(linke Taste)

Wechsel eines Menupunktes durch Navigation nach rechts oder
Wertverstellung (z. B. Temperaturwert oder Schaltzeit) in positive Richtung.
Im 'Normalbetrieb' (kein Programmiermodus aktiviert) kann durch diese Taste
auch der Sollwert verschoben werden (nicht bei Reglernebenstelle).

Aufrufen des Programmiermenis (mindestens 3 s Betatigung) oder Bestatigung
eines eingestellten Werts wie z. B. Sollwert oder Schaltzeit (mindestens 1 s
Betéatigung).

E=

(beide Tasten gleizeitig betatigt)

Funktionen der Wippen oder Tasten des Tastsensors:

Soll der Programmiermodus oder das angewahlte Menu (Ricksprung in das
Ubergeordnete Menll) verlassen werden, ist eine beliebige Taste des
Tastsensors (nicht die Anzeigetasten) zu driicken. Wenn die Ubernahme eines
verstellten Werts nicht gewtinscht wird, ist ebenfalls der Escape-Befehl
auszufuhren. In diesem Fall wird der verstellte Wert nicht in den Speicher des
Geréts Ubernommen.

Die Steuerung fuhrt automatisch einen Escape-Befehl aus, wenn fir ca. 20 s
keine weitere Tastenbetétigung erfolgt.

A 1234587

R

Hinweis:

Bei Einstellungen, die durch "Enter" verdndert werden (z. B. aktivieren /
deaktivieren von Funktionen), wird die letzte Einstellung auch beim Ausfihren
eines Escape-Befehls in den Speicher des Gerats iibernommen!

Auch eine Temperatur-Sollwertverschiebung durch die Anzeigetasten im
Normalbetrieb wird bei einem Escape-Befehl tibernommen.

(beliebige Taste des
Tastsensors)
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1.3.1 Vorort-Bedienung im Normalbetrieb

Das Gerat befindet sich im Normalbetrieb, wenn der Programmiermodus nicht aktiviert ist. Im Anzeigefenster ist,
abhangig von der Parametrierung (vgl. "2.2 Anzeigedaten im Normalbetrieb"), die aktuelle Raumtemperatur
(default), oder alternativ die AuRentemperatur, die Solltemperatur oder die Uhrzeit als Standard-Anzeige sichtbar.

Durch Betatigung einer der Anzeigetasten oder einer in der ETS als "Sollwertverschiebung" parametrierten
Funktionstaste wird im Display die Solltemperatur des aktivierten Betriebsmodus sichtbar.

‘C

£y
10
B

l

oc”© ‘mn‘ﬁ:% INC”©
¥ 1595 C UL ¥ Jus

Durch Driicken der rechten oder linken Anzeigetaste oder der entsprechenden Funktionstaste kann die
Solltemperatur in 0,5 °C-Schritten nach oben oder nach unten verschoben werden. Diese Sollwertverschiebung
(Temperatur-Offset der Basis-Temperatur) kann in jedem Modi eingestellt und wahlweise bei einer
Betriebsmodiumschaltung (z. B. Komfortbetrieb - Standby-Betrieb) mit Gbernommen werden, sodass die
Verschiebung auf alle Betriebsmodi des Reglers wirkt. Mehr Informationen zur Vorgabe oder Verschiebung der
Basis-Solltemperatur sind im Kapitel "4. Raumtemperaturregler-Funktionen" nachzulesen.

Wurde eine Basis-Sollwertverschiebung eingestellt, ist das Handsymbol " ¥ "im Display sichtbar. Der eingestellte
Temperaturwert wird sofort als neuer Sollwert ibernommen.

Wenn die Sollwertverschiebung tber die Anzeigetasten eingestellt wurde, kann die Anzeige im Display durch die
Ausfiihrung des Escape-Befehls (Betatigung einer beliebigen Taste des Tastsensors / nicht Anzeigetaste) in die
Standard-Anzeige zurlickgeschaltet werden.

Wenn die Sollwertverschiebung tber eine Funktionstaste eingestellt wurde, bewirkt die Betatigung einer anderen
Funktionstaste die Umschaltung der Anzeige. In diesem Fall wird aber auch die hinterlegte Tastenfunktion
ausgefuhrt.

Wenn in beiden Fallen ca. 20 s lang keine weitere Tastenbetétigung erfolgt, schaltet die Anzeige auch zurick.

Hinweise:
e Nach Busspannungswiederkehr befindet sich der Regler stets im Normalbetrieb!

¢ Es ist zu beachten, dass die Anzeigetasten oder die als "Sollwertverschiebung" parametrierten Funktionstasten
durch eine Tastsensor-Sperrfunktion oder durch die Sperrung des Reglers beeinflusst werden. Bei aktivierter
Sperrung (Symbol " 8im Display sichtbar) wird eine Tastenbetatigung ggf. ignoriert.

¢ In der Funktion des Tastsensors als Reglernebenstelle sind die Anzeigetasten zur Anzeige und Verschiebung
des Basis-Sollwerts deaktiviert.
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1.3.2 Vorort-Bedienung im Programmiermodus

Im Programmiermodus ist es méglich, verschiedene Funktionen zu aktivieren oder zu deaktivieren oder
Einstellungen zu andern. So kann der Betriebsmodus umgeschaltet, die Temperatursollwerte geandert, die
Raumtemperaturschaltuhr eingestellt oder weitere Grundeinstellungen vorgenommen werden.

Hinweis:
Grundsatzlich kénnen aufgrund der Parametrierung des Geréts im ETS Plug-In einzelne Funktionen oder
Einstellungen nicht zuganglich sein!

Mehr Informationen zur Einstellung oder Funktion der Betriebsmodi und der Raumtemperatur-Schaltuhr sind im
Kapitel "4. Raumtemperaturregler-Funktionen" nachzulesen.

Im Folgenden werden die einzelnen Hauptmenlpunkte des Programmiermodus erlautert:

i) ‘C Normalbetrieb
HO I I
%*ﬁ( Betriebsmodusumschaltung
%
ir i
P c Temperatur-Sollwerte fiir Heizen einstellen
HH jEl‘ O
P < Temperatur-Sollwerte fiir Kithlen einstellen
® rro
N Programmieren der Raumtemperatur-Schaltuhr
® Fj' En‘ [
Ein-/Ausschalten der Raumtemperatur-Schaltuhr
® Oﬁﬁ
Aktivieren und Deaktivieren der Tastensperre

— arFfF s
V_erf[]gbar? Menus bt_ai E
gscmankm Bediening Displaykontrast einstellen
Verfiigbare Meniis bei = ‘: O:BE'
voller Bedienung.

a ' = °C Normalbetrieb

w CIN D A A

Der Programmiermodus wird durch ca. 3 s lange Betatigung beider Anzeigetasten aufgerufen. Danach ist das
Hauptmend aktiviert. Mit den Anzeigetasten kann an dieser Stelle zwischen den einzelnen Menlpunkten navigiert
werden. Die entsprechenden Untermenis werden bei angewahltem Meni durch Betatigung beider Anzeigetasten
("Enter") aufgerufen.

Die Menus "Temperaturen Heizen (Pro =8 )" und "Temperaturen Kihlen (Pro R )" sind in Abhéangigkeit der im
ETS Plug-In parametrierten Betriebsart einzeln oder gemeinsam sichtbar. Auch bei Mischbetrieb "Heizen und
Kihlen" kdnnen die Temperaturwerte fur Kihlen und somit das Meni separat gesperrt sein!

Das Untermenl zur Raumtemperatur-Schaltuhr ist auch abhéangig von der Parametrierung und kann unterdriickt
sein, wenn die Funktionen im ETS Plug-In nicht freigeschaltet wurden oder wenn die Schaltuhr Uber das
Programmiermeni oder Uiber eine entsprechend projektierte Funktionstaste deaktiviert ist.

Der Rucksprung in den Normalbetrieb erfolgt durch Betéatigung einer beliebigen Taste des Tastsensors (nicht
Anzeigetaste) oder, wenn fur ca. 20 s keine weitere Eingabe erfolgt.
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1.3.2.1 Untermenu "Betriebsmodusumschaltung"

Das Untermeni "Betriebsmodusumschaltung” wird aus dem Hauptmen( heraus durch den befehl "Enter"
aufgerufen. Ein Aufruf ist nicht méglich, wenn ein prioritditsmaRig Uibergeordneter Modus (z. B. Fensterkontakt /
Prasenzmelder) oder das KONNEX-Zwangsobjekt aktivier ist!

1 C Hauptmeni "Betriebsmodusumschaltung”
% %
=l |
+a= ‘C Betriebsmodus "Komfort"

-‘

™ I

B NN
| i
v - °C Betriebsmodus "Standby"
é\\\ an
' u'u ENTER
| 1L
- - °C Betriebsmodus "Nacht"
N I
1oL
JL
\ |/ ‘C Betriebsmodus "Frost-/Hitzeschutz"
*x/i
| E— N
‘[{/Fuk

Der durch die Anzeigetasten angewahlte Betriebsmodus wird durch den Befehl "Enter" ibernommen. Danach
springt die Anzeige in das Hauptmen( des Programmiermodus zurlck.

Die zu den verschiedenen Betriebsmodi im Display angezeigten Temperaturwerte stellen die temporér zu
erwartenden Temperatur-Sollwerte des jeweils angewahlten Modus dar. Unter Berticksichtigung der momentanen
Betriebsart des Raumtemperaturreglers und der evtl. vorgenommenen Sollwertverschiebung werden an dieser
Stelle die Sollwerte angezeigt, die der Regler als neue Sollwerte Ubernimmt, wenn der Betriebsmodus verandert
wird. Es ist zu bertcksichtigen, dass diese Temperaturwerte spater 'im laufenden Betrieb' des Reglers durch eine
Vorort-Bedienung oder durch eine Basis-Sollwertdnderung Uber das Objekt jederzeit verandert werden kénnen,
falls freigegeben.

Hinweis: Der nach Busspannungswiederkehr aktivierte Betriebsmodus ist durch den Parameter "Betriebsmodus
nach Reset" im Parameterzweig "Raumtemperaturregler-Funktion / Funktionalitat" wahlbar! Nach
Busspannungswiederkehr ist stets der Normalbetrieb aktiviert!
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1.3.2.2 Untermeni "Temperaturen Heizen" oder "Temperaturen Kiihlen"

Die Untermenus "Temperaturen Heizen" oder "Temperaturen Kiihlen" werden aus dem Hauptmeni heraus durch
den Befehl "Enter" aufgerufen. Diese Menis sind in Abhangigkeit der im ETS Plug-In eingestellten Betriebsart
sichtbar und kénnen alternativ oder gemeinsam (bei Mischbetrieb) vorhanden sein. Im Mischbetrieb besteht die
Mdglichkeit, die Temperatur-Sollwerte fir Kiihlen bei der Vorort-Bedienung zu sperren, indem der Parameter
"Anderung der Sollwerte 'Kiihlen™ im Parameterzweig "Raumtemperaturregler-Funktion / Sollwerte" auf
"Deaktiviert" eingestellt wird.

Die Vorgehensweise ist fur die Temperaturwerte Heizen und Kuhlen identisch, sodass die Menustruktur an dieser
Stelle nur einmal beschrieben ist. Auch unterscheidet sich der Vorgang fur die unterschiedlichen Temperaturen
nicht.

Hauptmenu
"Sollwerte einstellen”

w Pro

[ENTER]

% t nn’c Sollwert fiir Modus "Komfort"
i jEl_lLl

e (0n 'CJ:> Sollwert fir Modus "Standby"

i/ jI,CCLL!
% C cn 'CJ:> Sollwert fiir Modus "Nacht"

a0l ..

| | | Sollwert durch Anzeigetasten
: 1o’ = Inn© & e n verstellen (Schrittweite: 0,5 °C).
_ 3 WO oCul- [ LU | Abspeichern mit "Enter”.
7 7N "Escape" verwirft den

eingestellten Wert.

Wenn ein Sollwert verstellt und die Eingabe mit einem Enter-Befehl abgeschlossen wurde, wird der zum
veranderten Sollwert gehérende Betriebsmodus als aktiver Modus tbernommen. Das erfolgt jedoch nur dann,
wenn kein prioritditsmaRig Gbergeordneter Modus (z. B. Fensterkontakt / Prasenzmelder) oder nicht das
KONNEX-Zwangsobjekt aktiviert ist.

Beispiel 1:

1 - Komfortbetrieb " { " durch eine Bedienung am Tastsensor ist aktiv

2 - Wechsel in den Programmiermodus

3 - Veranderung des Sollwerts zum Nachtbetrieb " € "

4 - Bestatigung des neuen Sollwerts (Enter) — Wechsel in den Normalbetrieb
5 - Nachtbetrieb " € " ist aktiviert!

Beispiel 2:

1 - Prasenzmelder ist aktiv (Komfortbetrieb " {3 ")

2 - Wechsel in den Programmiermodus

3 - Veranderung des Sollwerts zum Nachtbetrieb " € "

4 - Bestatigung des neuen Sollwerts (Enter) — Wechsel in den Normalbetrieb
5 - Komfortbetrieb " {3 " ist weiterhin aktiviert!

Der Betriebsmodus kann weiter nur dann gewechselt werden, wenn der zugehérende Sollwert im ETS Plug-In fir
eine Vorort-Verstellung freigegeben wurde (vgl. "4.4 Temperatur-Sollwerte").
Sollen weitere Sollwerte eingestellt werden, sind die beschriebenen Schritte erneut auszufihren.
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Temperatur-Sollwerte einstellen:

Es kdnnen die Sollwerte fir die Betriebsmodi
- "Komfort (3",

- "Standby #" und

-"Nacht €" vorgegeben werden.

Bei der Sollwertverstellung werden bis zu 6 verschiedene Werte in Abhangigkeit der im ETS Plug-In
freigegebenen Betriebsart angeboten.

Es ist zu beachten, dass einzelne Sollwerte im ETS Plug-In fiir die Vorort-Bedienung nicht freigegeben worden
sind und sich somit im Anzeigefenster nur einsehen, nicht jedoch verandern lassen (vgl. "4.4. Temperatur-
Sollwerte")!

Weiterhin sind, wenn der zweite Regelkreis eigene Sollwerte besitzt, ausschlief3lich die Temperaturwerte des
ersten Regelkreises im Programmiermodus einzustellen.

Die folgende Tabelle zeigt die einzustellenden Werte:

aktivierter parametrierte Betriebsart
Betriebsmodus Heizen und Kiihlen
Heizen Kihlen fur Heizen fur Kiihlen
Komfort O oW {188 O
“C anc n-e Inc
z. B. 83!.! z. B. 8 Lo z. B. 83!.‘ z. B. 8 (N A]
Komfort- Komfort- Komfort-Solltemperatur | Komfort-Solltemperatur
Solltemperatur | Solltemperatur | = Basis-Sollwert — ¥ Totzone | = Basis-Sollwert + ¥ Totzone
= Basis-Sollwert = Basis-Sollwert bei Totzone symmetrisch / bei Totzone symmetrisch /
= Basis-Sollwert = Basis-Sollwert + Totzone
bei Totzone asymmetrisch bei Totzone asymmetrisch
Standby ol MR ol MR
‘ n°c °C ‘ n”c °C
z. B. 8 Ly z. B. Egu z. B. 8 wu z. B. Egu
Standby- Standby- Standby-Solltemperatur | Standby-Solltemperatur
Solltemperatur Solltemperatur
Nacht € [ @8 = [ @45 =
mpnN-e e g n-e e
z. B. lg-l.l z. B. 3 Ly z. B. lg-l.l z. B. 3 LU
Nacht- Nacht- Nacht-Solltemperatur Nacht-Solltemperatur
Solltemperatur | Solltemperatur
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"Heizen" "Kuhlen"
Temperatur Temperatur
Komfort-  Standby- Nacht-  Frost/Hitzeschutz- 4 Komfort-  Standby- Nacht- - Frost/Hitzeschutz-
betrieb betrieh betrieb betrieb betrieb betrieb betrieb betrieb
%
O Y € % 0 O € %
Komforttemperatur, Absenkung
= Basis-Sollwert 8| ~=————— Standby Absenkung — HSoIIwirt
i it t
Standby-Temperatur *§ Heizen Nacht —222 flzesehuitz
. Heizen Nachttemperatur g
Nachttemperatur *§§ Anhebung
Standby-Ti t Nacht
+SSS Sollwert andby-Temperatur -7 Anhebung K'ui\clen
— Frostschutz Komforttemperatur ¢ Standby
- Kihlen
"Heizen und Kihlen"
Temperatur Temperatur
A Komfort- Standby-  Nacht- Frost/Hitzeschutz- 4 Komfort-  Standby- ~ Nacht- Frost/Hitzeschutz-
betrieb betrieb betrieb betrieb betrieb betrieb betrieb betrieb

O v € %

Sollwert
Hitzeschutz

N

Nachttemperatur %

_ Anhebung
Standby-Temperatur % Nacht
Anhebung Kiihlen
Komforttemperatur | =g Standby
Kahlen
Totzone zwischen
Basis-Sollwert [ == == J -----------mmannn Heizen und Kuhlen /
symmetrische Totzone
Komforttemperatur:§f§ | e S— Agf;?gg;g
Heizen Absenkung
Standby-Temperatur 5. Nacht
Heizen
Nachttemperatur *$§
Sollwert
+ SSS Frostschutz

Temperaturregelung mit Zusatzstufe am Beispiel "Heizen und Kiihlen" mit symmetrischer Totzone...

Temperatur
A (omfort- Standby- Nacht- Frost/Hitzeschutz-
betrieb betrieb betrieb betrieb

Nachttemperatur Zusatzstufe

Nachttemperatur Zusatzstufe ¢
Standby-Temperatur Zusatzstufe 33

A

— = RASA Anhebung
Standby-Temperatur Grundstufe _{ Nacht
Komforttemperatur Zusatzstufe g = TASA T }A“hebung Kiihlen
Standby .
Komforttemperatur Grundstufe 38 Kaihi ASA: im ETS Plug-In
Ghlen .
X parametrierter Stufenabstand
Totzone zwischen
Basis-Sollwert [ - ==~ F----------com---- Heizen und Kiihlen /
symmetrische Totzone
Absenkun
Komforttemperatur Grundstufe*§| Standbyg
Komforttemperatur Zusatzstufe*$ ASA_ _ b eizen Absenkung
Standby-Temperatur Grundstufe*§| Nacht
Standby-Temperatur Zusatzstufe*§. - A_SA_ Heizen
Nachttemperatur Grundstufe? | N
Nachttemperatur Zusatzstufe!§§ — 28
+ Sollwert
Frostschutz

ANEE
R

« %

Sollwert
Hitzeschutz

Nachttemperatur 37

Anhebung
Standby-Temperatur 3% Nacht
Anhebung Kiihlen
Komforttemperatur | — e—g— - Standby
Kahlen
Totzone zwischen
Heizen und Kihlen /
asymmetrische Totzone
Komforttemperatur,, v Absenkung
= Basis-Sollwert iy Standby
Heizen Absenkung
Standby-Temperatur *§§ Nacht
Heizen
Nachttemperatur *$|
Sollwert
+
SSS Frostschutz

« %

Sollwert
Hitzeschutz

R
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In der Betriebsart "Heizen und Kihlen" kdnnen 6 Temperatur-Sollwerte, falls im ETS Plug-In freigegeben,
verandert werden. In Abhangigkeit der in der ETS parametrierten Temperatur-Absenkung, -Anhebung oder
Totzone leiten sich alle Temperatur-Sollwerte aus der Basis-Solltemperatur ab.

Dabei ist zu beachten, dass bei Anderung der Komfort-Solltemperatur fiir Heizen alle anderen Solltemperatur-
Werte mit verstellt werden!

Die Totzone (Temperaturzone, in der weder geheizt noch gekuhlt wird) ist die Differenz zwischen den Komfort-
Solltemperaturen fur "Heizen" und "Kihlen". Dabei gilt:

TKomfort Soll Kithlen — TKomfort Soll Heizen — TTotzone; TKomfort Soll Kiihlen 2 TKomfort Soll Heizen

Wichtige Hinweise:

- Bei symmetrischer Totzone wird der Basis-Sollwert indirekt durch die Komfort-Temperatur flr Heizen
eingestellt. Der Basis-Sollwert selbst wird bei einer Vorort-Bedienung im Display nicht mit dargestellt!

- Durch Veranderung der Komfort-Solltemperatur fir Kiihlen lasst sich die Totzone verandern. Bei
Veranderung der Totzone ist bei symmetrischer Totzonenposition eine Verschiebung der Komfort-
Solltemperatur fir Heizen und somit aller anderen Temperatur-Sollwerte zu erwarten. Bei asymmetrischer
Totzonenposition werden bei Veranderung der Komfort-Solltemperatur fur Kiihlen ausschlieRlich die
Temperatur-Sollwerte fur Kuhlen verschoben. Es ist méglich, durch eine Vorort-Bedienung die Totzone auf
0 °C zu verschieben (Tkomfort soll Kiihlen = T Komfort Soll Heizen)- 1N diesem Fall wird weder geheizt noch gekiihlt,
wenn die ermittelte Raumtemperatur gleich den Komfort-Solltemperaturen ist.

Die Solltemperaturen fur "Standby" und "Nacht" leiten sich aus den Komfort-Solltemperaturen fur Heizen oder
Kihlen ab. Dabei kann die Temperatur-Anhebung (fir Kiihlen) und die Temperatur-Absenkung (fiir Heizen)
beider Betriebsmodi im ETS Plug-In vorgegeben werden.

Durch eine Vorort-Bedienung im Programmiermodus ist es méglich, die Solltemperaturen fur "Standby" und
"Nacht" unabhéngig von den in der ETS urspriinglich parametrierten Werten fir die Temperatur-Anhebung oder
-Absenkung einzustellen.

In diesem Fall werden beim Veradndern der Basis-Solltemperatur oder der Totzone die Standby- oder Nacht-
Solltemperaturen stets mit der durch die Vorort-Bedienung resultierenden Temperatur-Anhebung oder
-Absenkung mitverschoben! Nach dem Neu-Programmieren mit der ETS kdnnen die urspringlich parametrierten
Werte wieder Ubernommen werden.

Dabei gilt:
T standby Soll Heizen < Tkomfort Soll Heizen < T komfort Soll Kahlen < T Standby Soll Kihlen
oder

TNacht Soll Heizen < TKomfort Soll Heizen < TKomfort Soll Kuihlen < TNacht Soll Kuihlen

Bei einer zweistufigen Regelung leiten sich die Sollwerte der Zusatzstufe stets dynamisch aus den Sollwerten der
Grundstufe ab. Dabei werden die Temperatur-Sollwerte der Zusatzstufe durch den im ETS Plug-In parametrierten
Stufenabstand vorgegeben. Eine Verstellung des Stufenabstands ist bei einer Vorort-Bedienung nicht méglich.
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Bei der Temperatur-Basissollwertanderung (z. B. durch Anderung der Komfort-Solltemperatur fiir Heizen im
Programmiermodus) sind grundsétzlich zwei Falle zu unterscheiden:

- Fall 1: Die Basis-Sollwertanderung wird dauerhaft tbernommen,
- Fall 2: Die Basis-Sollwertanderung wird nur temporér ibernommen (default).

Dabei lasst sich durch den Parameter "Anderung des Sollwerts der Basistemperatur dauerhaft tibernehmen" im
Parameterzweig "Raumtemperaturregler-Funktion / Sollwerte" festlegen, ob der verstellte Basis-Temperaturwert
dauerhaft (Einstellung "Ja") oder ausschlieBlich temporér (Einstellung "Nein") im Speicher abgelegt werden soll.

Zu Fall 1:

Wird der Basis-Temperatursollwert verstellt, wird er dauerhaft im EEPROM-Speicher des Tastsensors abgelegt.
Der neu eingestellte Wert Giberschreibt dabei die urspriinglich durch die ETS parametrierte Basistemperatur!

Dabei ist zu beriicksichtigen, dass...:

« haufige Anderungen der Basistemperatur (z. B. mehrmals am Tag) die Lebensdauer des Gerates
beeintrachtigen kdnnen, da der verwendete Permanentspeicher nur fir weniger haufige
Speicherschreibzugriffe ausgelegt ist.

e alternativ zur Vorort-Verstellung des Basis-Sollwerts diese Temperatur auch durch das Objekt "Basis-Sollwert"
Uber den Bus, falls im ETS Plug-In freigegeben, vorgegeben werden kann.

Der am Tastsensor eingestellte oder durch das Objekt empfangene Basis-Sollwert bleibt somit auch bei
Busspannungsausfall gespeichert.

Zu Fall 2:

Der am Tastsensor eingestellte oder durch das Objekt empfangene Basis-Sollwert bleibt nur temporar im aktuell
eingestellten Betriebsmodus aktiv. Bei Busspannungsausfall oder nach einer Umschaltung des Betriebsmodus
(z. B. Komfort nach Standby) wird der durch eine Vorort-Bedienung vorgegebene oder durch das Objekt
empfangene Basis-Sollwert verworfen und durch den urspriinglich in der ETS parametrierten Wert ersetzt.

Hinweise:

- Da sich die Solltemperaturen fir die Betriebsmodi "Standby" und "Nacht" oder die Sollwerte fiir die Betriebsart
"Kihlen" aus der Basis-Solltemperatur fir "Heizen" ableiten, unter Berlicksichtigung der im ETS Plug-In
parametrierten oder vorort vorgegebenen Absenk-, Anhebungs- oder Totzonenwerte, verschieben sich auch
diese Solltemperaturen linear um die vorgenommene Basis-Sollwertanderung.

Die Temperatur-Sollwerte fir Standby- oder Nachtbetrieb oder Komfortbetrieb "Kiihlen" (Totzone) werden
stets im EEPROM nichtfllichtig gespeichert.

- Es ist zu beachten, dass Temperatur-Sollwerte durch eine Vorort-Bedienung oder durch das Objekt "Basis-
Sollwert" nur dann veréndert oder abgespeichert werden kdnnen, wenn dazu im ETS Plug-In die Freigabe
erteilt wurde (vgl. "4.4 Temperatur-Sollwerte")! Ein durch Vorort-Bedienung vorgegebener Wert wird nicht in
das Objekt ibernommen.
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1.3.2.3 Untermenis "Raumtemperatur-Schaltuhr”

Die Raumtemperatur-Schaltuhr unterscheidet bis zu 28 verschiedene Schaltprogramme und ermdéglicht eine
Umschaltung des Betriebsmodus des Raumtemperatur-Reglers abhangig von Uhrzeit und Wochentag. Im
Programmiermodus ist es moglich, die einzelnen Schaltzeiten zu verandern, neu anzulegen oder zu léschen.
Weiter kann die Schaltuhr aktiviert oder zu deaktiviert werden.

Die Raumtemperatur-Schaltuhr muss grundsatzlich im ETS Plug-In freigeschaltet und die volle Bedienung Uber
die Anzeigetasten zuganglich sein, bis dass eine Vorort-Bedienung der Schaltuhr im Programmiermeni méglich
ist.

Programmierung der Schaltzeiten:

Das Untermeni "Programmieren der Raumtemperatur-Schaltuhr" wird aus dem Hauptmeni heraus durch den
Befehl "Enter" aufgerufen.

Hauptmen( " Programmieren der
Raumtemperatur-Schaltuhr"

Auswahl der Schaltzeit

Auswahl des Wochentages

(Mo, Di, Mi .... So; Mo-Fr, Sa-So, Mo-So)
Darstellung durch Ziffern 1...7.

Die Einstellung "cIr" 16scht alle
Einstellungen zur Schaltzeit.

Einstellung der Schaltzeit (Stunde)

Einstellung der Schaltzeit (Minute)

Auswahl des Betriebsmodus
(Komfort, Standby, Nacht)

Abschluss: Anzeige der Einstellungen
und Ruckkehr zur Auswahl der
Schaltzeiten. An dieser Stelle kdnnen
weitere Schaltzeiten eingestellt werden.

Zunachst muss die Schaltzeit, welche editiert werden soll, mit den Anzeigetasten ausgewéhlt werden.
Schaltzeiten werden mit ihnrer Nummer und der programmierten Zeit im Wechsel blinkend angezeigt. Bei freien
Programmplatzen erscheint statt der Zeit eine leere Anzeige " = -r—-

Durch "Enter" kann die ausgewahlte Schaltzeit bearbeitet werden.

In den folgenden Untermentis ist der Wochentag, die Schaltzeit (Stunde, Minute) und der Betriebsmodus
auszuwahlen. Die gewtinschten Einstellungen sind vorzunehmen. Die Einstellung erfolgt mit der linken oder
rechten Anzeigetaste, eine Bestatigung erfolgt durch "Enter".

Sollen Anderungen nicht ibernommen werden, ist der Escape-Befehl auszufiihren.

Das Untermeni zur Raumtemperatur-Schaltuhr ist nicht sichtbar, wenn die Schaltuhr Uber das Programmiermeni
oder Uber eine entsprechend projektierte Funktionstaste deaktiviert ist.
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Aktivierung oder Deaktivierung der Raumtemperatur-Schaltuhr:

Die Raumtemperatur-Schaltuhr kann im Programmiermeni des Tastsensors RTR aktiviert oder deaktiviert
werden, ohne dabei die hinterlegten Schaltzeiten zu beeinflussen. Nur bei aktivierter Schaltuhr werden die
programmierten Schaltzeiten chronologisch abgearbeitet und ggf. der Betriebsmodus des Raumtemperaturreglers
beeinflusst. Bei aktivierter Schaltuhr ist Das Symbol " © " im Display sichtbar.

Der Menupunkt "Ein-/Ausschalten der Raumtemperatur-Schaltuhr" ist Bestandteil des Hauptmenis. Der aktuelle
Zustand wird im Display angezeigt, wenn der MenUpunkt ausgewahlt ist. Durch den Befehl "Enter" wird die
Einstellung veréndert.

Hauptmeni "Ein-/Ausschalten der
Raumtemperatur-Schaltuhr "

0]
]
=

eingeschaltet: alle programmierten
Schaltzeiten werden ausgefihrt.

Schaltzeiten werden nicht ausgefihrt.

-

,— | ausgeschaltet: die programmierten

8

D

Das Untermeni zur Programmierung der Schaltzeiten der Raumtemperatur-Schaltuhr ist nicht sichtbar, wenn die
Schaltuhr Uber das Programmierment oder tber eine entsprechend projektierte Funktionstaste deaktiviert ist.
Die durch das Menu aktivierte Raumtemperatur-Schaltuhr ist nach einem Programmiervorgang durch die ETS
stets deaktiviert. Weiter wird die Schaltuhr bei Busspannungswiederkehr aktiviert, wenn diese vor
Busspannungsausfall aktiviert war.

1.3.2.4 Aktivierung und Deaktivierung der Tastensperre

Der Tastsensor RTR bietet beispielsweise zum Zweck eines Kinderschutzes die Méglichkeit, die der Tastsensor-
Funktion zugeordneten Wippen oder Tasten komplett zu sperren. Bei aktivierter Sperrfunktion zeigt eine
Betatigung der Wippen oder Tasten keine Reaktion. Die Anzeigetasten neben dem Display sind jedoch weiterhin
bedienbar.

Die Sperrfunktion kann im Programmiermend aktiviert oder deaktiviert werden. Der Menipunkt "Aktivieren und
Deaktivieren der Tastensperre" ist Bestandteil des Hauptmendis. Der aktuelle Zustand wird im Display angezeigt,
wenn der Menupunkt ausgewahlt ist. Durch den Befehl "Enter" wird die Einstellung verandert.

Hauptmeni "Aktivieren und
D 'CF 5 Deaktivieren der Tastensperre"

eingeschaltet: alle programmierten

Schaltzeiten werden ausgefiihrt.

ausgeschaltet: die programmierten
Schaltzeiten werden nicht ausgefihrt.

an 3§

Eine Uber das Programmiermeni eingeleitete Tastensperrung ist unabhéngig von einer Uber den Bus aktivierten
Tastsensor-Sperrfunktion. Bei einer im Programmiermodus aktivierten Tastensperre leuchtet im Normalbetrieb
das Symbol " 8"im Display nicht.

Die durch das Meni aktivierte Sperrfunktion ist nach einem Programmiervorgang durch die ETS stets deaktiviert.
Weiter wird die Sperrfunktion bei Busspannungswiederkehr aktiviert, wenn diese vor Busspannungsausfall
aktiviert war.
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1.3.2.5 Einstellung des Displaykontrastes

Zur Anpassung des Displays an unterschiedliche Lichtverhaltnisse kann der Kontrast eingestellt werden. Der
Menupunkt "Displaykontrast einstellen" ist Bestandteil des Hauptmendis. Der aktuelle Zustand wird im Display
angezeigt, wenn der Menupunkt ausgewahlt ist. Durch den Befehl "Enter" wird die Einstellung verandert.

17
couc |

-]
, | |

_ N '/JﬁL Ty /% - :l/|
‘ Cou i l.l'l,.l/l.?\ CoOud-

Der Kontrastwert kann durch Betatigung der linken oder rechten Anzeigetaste in negative und positive Richtung
verstellt werden (min. "co:00" / max. "co:10").

Die Einstellung wird sofort ibernommen. Der Befehl "Enter" oder "Escape” bewirkt einen Ricksprung in das
Hauptmend.

Der Kontrastwert wird nichtfliichtig gespeichert, sodass er nach Busspannungsweiderkehr stets unveréndert
bleibt. Nach einem Programmiervorgang ist der Displaykontrast auf den Standardwert "02" gesetzt.

N—
™

N—
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1.3.2.6 Gesamtibersicht des Programmiermenus
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2. Display

2.1 Grundfunktion

Zwischen den beiden Anzeigetasten ist hinter der transparenten Wippenabdeckung die Displayanzeige (LCD)
angeordnet. Auf diesem Display lassen sich verschiedene Funktionen des integrierten Raumtemperaturreglers
oder auch des Tastsensors anzeigen.

Das Display ist reflektiv, sodass es bei Tageslichtverhédltnissen auch aus verschiedenen Betrachtungswinkeln gut
ablesbar ist.

Im Display kénnen Temperaturwerte, z. B. die aktuelle Rauminnentemperatur, die aktuelle AuRentemperatur, die
aktuelle Solltemperatur, oder die Uhrzeit angezeigt werden. Durch den Parameter "Anzeige von" im
Parameterzweig "Anzeige" im ETS Plug-In wird festgelegt, welche dieser Informationen angezeigt werden.
Dabei ist es auch mdglich, mehr als nur eine Anzeigeinformation darzustellen (Parametereinstellung

z. B. "Uhrzeit / Aul3en- / Solltemperatur”). Bei der Auswahl mehrerer Informationen schaltet die Anzeige
alternierend um. Die Anzeigedauer einer Information ist mit dem Paramneter "Wechsel der Anzeige" einstellbar.

Anzeige von Temperaturwerten:

Auf dem Display kann die durch den Tastsensor gemessene Raumtemperatur und zusatzlich oder alternativ die
Uber den Bus empfangene AuRentemperatur und/oder die aktuelle Solltemperatur des ersten Regelkreises
angezeigt werden.

Die Anzeige der Raumtemperatur hat eine Auflésung von 0,1 °C und umfasst einen Bereich von — 99,9 °C bis

+ 99,9 °C. Die Anzeige aktualisiert sich, sobald sich die ermittelte Temperatur im Aufldseintervall &ndert.

Die Anzeige der AuRentemperatur hat eine Auflésung von 0,1 °C und umfasst einen Bereich von — 99,9 °C bis
+ 99,9 °C. Die Anzeige aktualisiert sich, sobald ein Temperaturwert-Telegramm Uber das Objekt "Aul3enfiihler"
empfangen wird. Die Aul3entemperatur wird, falls parametriert, lediglich im Display angezeigt und zu keiner
weiteren Temperatur- oder Stellgrél3enberechnung verwendet.

Die Anzeige der Solltemperatur hat eine Auflésung von 0,5 °C, da der Sollwert durch den Regler stets
mathematisch auf halbe °C gerundet wird. Der mdgliche Temperaturbereich ist abhangig von der parametrierten
Betriebsart und wird durch die fest eingestellten Werte fiir die Frost- und/oder Hitzeschutztemperatur vorgegeben.
Die Anzeige aktualisiert sich, sobald sich eine neue Solltemperatur fir den Regler ergibt (z. B. Anderung des
Betriebsmodus oder des Basissollwerts, etc.). Bei zwei Regelkreisen mit getrennten Sollwerten wird nur der
Sollwert des ersten Kreises angezeigt.

Anzeige der Uhrzeit:

Falls gewtlinscht, kann die Uhrzeit im Display angezeigt werden. Dabei wird die beispielsweise von einer
KNX/EIB-Zeitschaltuhr Uber das Objekt 54 "Zeitsignal" empfangene Uhrzeit angezeigt und die im Geréat
implementierte Systemuhr initialisiert.

Einmal initialisiert, lauft diese Uhr intern weiter und aktualisiert mindtlich die Displayanzeige. Das Symbol ":"
zwischen der Stunden- und Minutenanzeige blinkt stets im Sekundentakt.

Die Wochentagsinformation wird dem empfangenen Zeitsignal abgewonnen und wird zur Steuerung der
Raumtemperatur-Schaltuhr verwendet. Die Wochentage werden im Normalbetrieb als Ziffern (1...7) im Display
des Tastsensors angezeigt.

Die Anzeige der Uhrzeit erfolgt stets im 24h-Format.

Das Zeitsignal sollte mindestens stiindlich Ubertragen werden, um die Gangabweichung der internen Uhr
moglichst gering zu halten. Solange noch kein Zeitsignal Gber die Objekte empfangen wurde, erscheint im Display
"--:--". Diese Anzeige erscheint auch dann, wenn nicht mindestens einmal am Tag die interne Uhr tber den Bus
aktualisiert wurde (Prifung auf Aktualisierung um 4:00 Uhr nachts). Die interne Uhr [uft in diesem Fall jedoch mit
der zu erwartenden Gangabweichung weiter und ggf. parametrierte Schaltzeiten der Raumtemperatur-Schaltuhr
werden weiterhin abgearbeitet!

Zudem geht bei einem Busspannungsausfall die interne Zeit verloren, sodass nach Busspannungswiederkehr das
Zeitsignal von einer Zeitschaltuhr Ubertragen werden sollte.
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2.2 Symbole

In Abhéngigkeit des Betriebszustands des Gerats konnen auf dem Display zuséatzlich zur Temperatur oder zur
Uhrzeit die folgenden Symbole angezeigt werden:

Nl € -‘ 234567, °C
s LI .,

%@C Ll'l_l.l:

né‘

+

~

Symbol Bedeutung

Q Betriebsmodus "Komfort* aktiv oder im Programmiermeni Betriebsmodus "Komfort*
vorgewahlt oder die Komfort-Solltemperatur wird angezeigt.

ﬁ Betriebsmodus "Standby* aktiv oder im Programmiermeni Betriebsmodus "Standby*

* vorgewahlt oder die Standby-Solltemperatur wird angezeigt.
( Betriebsmodus "Nacht" aktiv oder im Programmiermeni Betriebsmodus "Nacht* vorgewahlt
oder die Nacht-Solltemperatur wird angezeigt.
) < Betriebsmodus "Frost-/Hitzeschutz" aktiv oder im Programmiermeni{ Betriebsmodus "Frost-

/Hitzeschutz" vorgewahlt.

é & Die Reglersperre (Taupunktbetrieb) ist aktiviert.

Es ist eine Basis-Sollwertverschiebung aktiv. In diesem Fall wurde durch eine der Anzeige-
oder Funktionstasten oder durch eine Reglernebenstelle der Sollwert verschoben.

wenn die Reglerbedienung gesperrt ist.

5 Eine Tastsensorsperrfunktion ist iber den Bus aktiviert. Dieses Symbol leuchtet auch dann,

Die Raumtemperatur-Schaltuhr ist aktiviert. Die Schaltprogramme werden abgearbeitet.

+SSS Der Raum wird beheizt oder im Programmiermodus wird eine Solltemperatur zum
e Heizbetrieb dargestellt.

222 Der Raum wird gekuhlt oder im Programmiermodus wird eine Solltemperatur zum
Kuhlbetrieb dargestellt.

| u | Im Display wird die aktuelle Raumtemperatur angezeigt.

ll | Im Display wird die aktuelle AuRentemperatur angezeigt.

1...7 |Anzeige der Wochentage (Montag (1) bis Sonntag (7))

& Reserviert fir zukiinftige Funktionen.
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2.3 Anzeigedaten wahrend eines Programmiervorgangs, der Initialisierung oder im Fehlerfall

Wahrend eines Programmiervorgangs des Gerats durch die ETS werden auf dem Display Statusinformationen
angezeigt.

Wenn die ETS eine Progranmmierverbindung Gber den Bus zum Gerat aufgebaut hat, erscheint im Display die
Meldung " Pd " (Pd = Parameter Download). In diesem Zustand wird das Gerét mit den Projektdaten
programmiert. Dabei sind alle Tastsensor- und Raumtemperaturregler-Funktionen deaktiviert.

Es besteht die Mdglichkeit, z. B. bei einem Update der Firmware oder im Fehlerfall (zuvor unterbrochener
Programmiervorgang) einen vollstdndigen Programmdownload zu starten. Dazu ist im ETS Plug-In unter
"Einstellung — Optionen — Hardware" der Punkt "Beim nachsten Download: alles Ubertragen" anzuwahlen und
anschlieBend ein Applikationsdownload auszufiihren. Dabei wird beim Programmieren im Display die Meldung
"Fd " angezeigt (Fd = Firmware Download).

Achtung: Ein Download der Firmware kann mehrere Minuten dauern! Der Programmiervorgang darf nicht
unterbrochen werden! Wéhrend des Ladevorgangs reagiert der Tastsensor nicht auf eine Tastenbedienung.

Nachdem ein Programmiervorgang erfolgreich abgeschlossen wurde ist fur kurze Zeit im Display die Variante des
Tastsensors und die geladene Softwareversion zu lesen.

Die Anzeige " 5F: 13" deutet beispielsweise auf einen 5fach Tastsensor RTR mit einer geladenen Firmware der
Version 1.3 hin.

Im Anschluss fithrt das Gerét eine Initialisierung durch. In diesem Zustand wird im Display die Meldung " /n "
angezeigt (In = Initialisierung). Danach ist das Geréat (Tastsensor als auch Raumtemperaturregler) betriebsbereit.

Wenn im Display " Er r." plus eine Ziffer angezeigt wird, ist der Tastsensor RTR nicht funktionstiichtig. In diesem
Fall zeigt der Tastsensor keine Reaktion und ist zu tauschen.

Wenn der Tastsensor nur die Tastsensorkennung ohne Firmware-Version anzeigt (z. B. " 5F--"), befindet sich im
Gerat keine giltige oder keine lauffahige Firmware. Dieser Zustand kann beispielsweise dann zustande kommen,
wenn ein zuvor durchgefiihrter Firmwaredownload fehlerhaft war oder aus anderen Griinden unterbrochen wurde.
In diesem Fall zeigt der Tastsensor RTR keine weitere Reaktion.

Es wird in diesem Fehlerfall empfohlen, einen neuen Firmwaredownload auszufiihren (vgl. "Bemerkungen zur
Software — Firmware" am Ende dieser Dokumentation).
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3. Tastsensor-Funktionen

3.1 Anordnung der Wippen

Der Tastsensor RTR verfiigt in Abhangigkeit der projektierten Variante tiber bis zu 5 Wippen oder 10 Tasten
(Funktionstasten), denen im ETS Plug-In parametrierbar Funktionen zugeordnet werden kénnen.

Die beiden Anzeigetasten neben dem Display sind nicht parametrierbar. Ihnen sind fest vorgegebene Funktionen
zugewiesen.

z. B. 3fach

Anzeigetasten

/

\

L Tl Wippel T2 [

[ T3 Wippel T4 (]

2 T5 Wippel T6 L

T1...T6: Funktionstasten

In Abhéngigkeit der im ETS-Projekt eingefiigten Applikation (2 fach, 3fach oder 5 fach) wird im ETS Plug-In die
bendtigte Anzahl der Wippen und LED automatisch angelegt.

Um die Projektierung der Tastsensor-Funktionen Ubersichtlicher zu gestalten, steht optional im ETS Plug-In ein
Vorschaufenster zur Verfigung. Dieses Fenster kann im Meni "Projektierung" unter "Vorschau" eingeschaltet
werden. Ist das Fenster freigegeben, kann durch Mausklick auf eine der Wippen oder der Tasten direkt in den
entsprechenden Parameterzweig gesprungen und somit die ausgewahlte Wippe oder Taste parametriert werden.

Es ist méglich, einer Wippe oder einer Taste im entsprechenden Parameterzweig eine Bezeichnung zu vergeben.
Diese Bezeichnung dient lediglich der besseren Orientierung im Plug-In und wird weder im Vorschaufenster
angezeigt noch in das Gerat beim Download heruntergeladen.
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3.2 Betriebs-LED

Jede Variante des Tastsensors RTR besitzt eine weile Betriebs-LED, die mittig am unteren Rand der unteren
Wippe angeordnet ist.

Die Funktion der Betriebs-LED kann durch den Parameter "Betriebs-LED" im Parameterzweig "Anzeige"
vorgegeben werden. Die LED kann dauerhaft eingeschaltet (Einstellung: "EIN"), automatisch abgeschaltet
(Einstellung: "Automatische Abschaltung") oder Uber ein separates Objekt (Einstellung: "Schalten Uber Objekt")
geschaltet werden.

Bei automatischer Abschaltung schaltet sich die Betriebs-LED bei einem Tastendruck auf eine beliebige Taste ein
und nach der durch die Parameter "Automatische Abschaltung Betriebs-LED" eingestellten Zeit automatisch ab.
Dabei kdnnen Einschaltzeiten zwischen ca. 1 s und ca. 20 Minuten vorgegeben werden.

Alternativ kann die Betriebs-LED uber das Objekt 22 "Betriebs-LED schalten" geschaltet werden. Die Polaritat des
Objekts ist fest vorgegeben. So ist bei bei einem Objektwert = "1" die LED eingeschaltet und bei "0" ausgeschaltet
Nach Busspannungswiederkehr ist der Objektwert des Objekts "Betriebs-LED schalten” stets "0".

Zusatzlich definiert der Parameter "Art der Schaltung”, ob bei einem Objektwert = "1" die Betriebs-LED dauerhaft
eingeschaltet bleibt (Einstellung "Ein") oder automatisch nach einer parametrierbaren Zeit wieder abgeschaltet
wird (Einstellung "Automatische Abschaltung”). Im zuletztgenannten Fall wird die Betriebs-LED erst dann wieder
eingeschaltet, wenn Uber das Objekt 22 ein weiteres "1"-Telegramm empfangen wird. Ein "0"-Telegramm schaltet
die LED grundsatzlich sofort aus.
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3.3 Funktionen der Wippen

Im Tastsensor RTR sind Tastsensor-, Raumtemperaturregler-, Reglernebenstellen- und Szenenfunktionen
separat zu betrachten.

Fur die Funktion als Tastsensor stehen unabhangig voneinander in Abhangigkeit der projektierten Variante bis zu
5 Wippen zur Verfligung, die mit verschiedenen Funktionen belegt sein kénnen.

Die beiden Anzeigetasten neben dem Display sind stets der Vorort-Bedienung (Programmiermodus und Basis-
Sollwertverschiebung) vorbehalten. Auf die genaue Funktionalitat dieser Wippe wird bei der Beschreibung der
Bedienebenenumschaltung eingegangen (vgl. "1.3 Programmiermodus / Vorort-Bedienung"). Die Anzeigetasten
besitzen keine Status-LED.

Die Wippen kénnen — im ETS Plug-In parametrierbar — mit den folgenden Tastsensor-Funktionen belegt werden.
Dabei wird zwischen Wippen- und Tastenbetatigung unterschieden.

Funktion Wippenbetéatigung Tastenbetéatigung
Keine Funktion v v
Schalten / Tasten v
Schalten v
Dimmen v v
Jalousie v v
Lichtszenennebenstelle / -abruf v
Wertgeber 1 Byte v
Wertgeber 2 Byte v
Zwei Telegramme v v
Betriebsmodus-Umschaltung * v v
Sollwertverschiebung * v
Raumtemperatur-Schaltuhr-Bedienung v
Reglernebenstelle ** v v

*. Die Funktionen "Betriebsmodus-Umschaltung" und "Sollwertverschiebung" bedienen den internen
Raumtemperaturregler. Auf die genaue Funktionalitat einer auf diese Funktionen parametrierten Wippe wird
bei der Beschreibung der Raumtemperaturregler-Funktionen (Kapitel 4.) eingegangen.

**: Die Funktion "Reglernebenstelle" ist bei freigegebener Reglernebenstellen-Funktion parametrierbar. Auf die
genaue Funktionalitat einer auf diese Funktion parametrierten Wippe wird bei der Beschreibung der
Reglernebenstellen-Funktionen (Kapitel 5.) eingegangen.

Grundsatzlich kann die Tastsensor-Funktion freigegeben werden. Dazu ist im ETS Plug-In der Parameter
"Tastsensor-Funktion" im Parameterzweig "Tastsensor RTR" auf "Eingeschaltet" einzustellen. Ist die Tastsensor-
Funktion hier "Ausgeschaltet”, wird die Auswahl der Tastsensor-Funktionen angepasst, sodass in diesem Fall nur
noch die Funktionen der freigeschalteten Funktionselemente ("Raumtemperaturregler-Bedienung"”,
"Raumtemperatur-Schaltuhr-Bedienung”, "Reglernebenstelle” und/oder "Lichtszenennebenstellenabruf")
parametrierbar sind.

Durch den Parameter "Betatigung" im Parameterzweig "Tastsensor-Funktion" ist die Betatigungsart der Wippen
festzulegen. Separat fiir jede Wippe kann eine Wippenbetétigung oder eine Tastenbetatigung parametriert
werden. Bei Wippenbetéatigung bilden die linke und die rechte Taste einer Wippe ein Tastenpaar, dem gemeinsam
eine Funktion zugeordnet wird. Bei Tastenbedienung sind die linke und die rechte Taste einer Wippe getrennt
voneinander zu betrachten, sodass zwei Funktionen ausgefiihrt werden kénnen.

Auch die Status-LED bilden in Abh&ngigkeit der Parametrierung der Betatigung Paare oder sind separat
anzusteuern. Wie genau die Ansteuerung der Status-LED erfolgt, kann in beiden Féllen parametriert werden.

Die in der Tabelle aufgezeigten Tastsensor-Funktionen kdnnen unabhangig voneinander auf die verschiedenen
Wippen oder Tasten parametriert werden. Dadurch &ndert sich dynamisch der Parameterzweig im ETS Plug-In
und somit auch die Objekttabelle.

Die bei einem Tastendruck auszufiihrende Funktion wird durch den Parameter "Funktion der Wippe" oder
"Funktion der Taste" im Parameterzweig "Tastsensor-Funktion / Betatigung / [Tastenbezeichnung]" festgelegt.
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3.3.1 Wippenbetatigung

3.3.1.1 Funktion "Keine Funktion"

Ist der Parameter "Funktion der Wippe" auf "Keine Funktion" parametriert, sind die betroffenen Betéatigungstasten
und somit die zugehdrigen Objekte deaktiviert. AusschlieBlich die Status-LED kénnen Uber das Status-Objekt
angesteuert werden. Die Ansteuerung wird durch den Parameter "Statusobjekt anzeigen tber" im
Parameterzweig "Tastsensor-Funktion / Bedienung / [Tastenbezeichnung] / Status Wippe X" festgelegt.

3.3.1.2 Funktion "Schalten”

Ist die Funktion der Wippe auf "Schalten" parametriert, sind der Parameter "Befehl beim Driicken der Wippe" und
das Objekt "Schalten" sichtbar. Der Parameter "Befehl beim Driicken der Wippe" legt die auszusendenden
Schaltbefehle fest, die bei einem Tastendruck auf die linke und auf die rechte Taste auf den Bus ausgegeben
werden sollen. Ausfiihrbare Schaltbefehle kdnnen sein "AUS", "EIN" oder "UM". Bei "UM" wird der im Schaltobjekt
abgelegte Wert umgeschaltet und ausgesendet. Die Befehle sind ausschlieflich fur die linke und rechte Taste
kombiniert vorgegeben und auszuwahlen. AuRerdem kann das Aussenden eines Schaltbefehls bei einem
Tastendruck unterdrtickt werden (Einstellung "---").

Die beiden Status-LED der Wippe (links und rechts) kénnen unabhangig von der Wippenfunktion parametriert und
angesteuert werden. Die Parameter "Funktion der linken / rechten Status-LED" im Parameterzweig "Tastsensor-
Funktion / Bedienung / [Tastenbezeichnung] / Status Wippe X" legt fest, ob die LED dauerhaft ein- oder
ausgeschaltet ist oder tber das Objekt "Wippe X [Status links / rechts]" angesteuert wird. Im zuletzt genannten
Fall ist die Polaritat der Status-Objekte definierbar.

3.3.1.3 Funktion "Dimmen"

Ist die Funktion der Wippe auf "Dimmen" parametriert, sind verschiedene Parameter zur Dimmfunktion und die
Objekte "Schalten” und "Dimmen" sichtbar. Der Parameter "Befehl beim Driicken der Wippe" legt die
auszusendenden Schalt- oder Dimmbefehle fest, die bei einem Tastendruck auf die linke und auf die rechte Taste
auf den Bus ausgegeben werden sollen. Ausfiihrbare Befehle kénnen sein "Dunkler (AUS)", "Heller (EIN)" oder
"Um".

Bei "Dunkler (AUS)" wird bei einem kurzem Tastendruck ein AUS-Telegramm, bei langem Tastendruck ein
Dimmtelegramm (dunkler) ausgeldst. Bei "Heller (EIN)" wird bei einem kurzem Tastendruck ein EIN-Telegramm,
bei langem Tastendruck ein Dimmtelegramm (heller) ausgeldst. Bei "UM" wird der intern im Schaltobjekt
gespeicherte Schaltzustand bei einem kurzen Tastendruck umgeschaltet. Wenn der gespeicherte Zustand EIN
(AUS) ist, wird ein AUS- (EIN-) Telegramm ausgeldst. Bei einem langen Tastendruck wird nach einem "heller"-
ein "dunkler"-Telegramm gesendet und umgekehrt.

Die Befehle sind ausschlieflich fur die linke und rechte Taste kombiniert vorgegeben und auszuwahlen.

Zusatzlich lassen sich Dimmschrittweite fur "heller- und dunklerdimmen” und die "Zeit zwischen Schalten und
Dimmen" einstellen. Auch ein "Stoptelegramm" am Ende eines Dimmvorgangs (Telegramm beim Loslassen der
Taste) kann freigegeben werden. Wenn der Parameter "Telegrammwiederholung” = "Ja" eingestellt ist, kbnnen
Dimmtelegramme wahrend eines Tastendrucks zyklisch ausgesendet werden. Dabei kann die "Zeit zwischen
zwei Dimmtelegrammen" eingestellt werden. Jeweils nach Ablauf dieser Zeit wird ein neues Dimmtelegramm mit
der parametrierten Dimmschrittweite ausgegeben.

Die beiden Status-LED der Wippe (links und rechts) kénnen unabhangig von der Wippenfunktion parametriert und
angesteuert werden. Die Parameter "Funktion der linken / rechten Status-LED" im Parameterzweig "Tastsensor-
Funktion / Bedienung / [Tastenbezeichnung] / Status Wippe X" legt fest, ob die LED dauerhaft ein- oder
ausgeschaltet ist oder tiber das Objekt "Wippe X [Status links / rechts]" angesteuert wird. Im zuletzt genannten
Fall ist die Polaritat der Status-Objekte definierbar.
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3.3.1.4 Funktion "Jalousie"

Ist die Funktion der Wippe auf "Jalousie" parametriert, sind verschiedene Parameter zur Jalousiefunktion und die
Objekte "Kurzzeitbetrieb" und "Langzeitbetrieb" sichtbar. Der Parameter "Bedienkonzept” gibt die
Telegrammreihenfolge fiir Kurz- und Langzeittelegramm vor, die bei einer Tastenbetéatigung oder wahrend einer
Tastenbetéatigung ausgesendet wird.

- "Kurz — Lang - Kurz":

Driicken
: T1 —t: T2 t: >
N\
\/ \
l l Loslassen = STEP Keine Aktionen
STEP MOVE

Mit dem Driicken einer Taste der Wippe wird ein Step gesendet und die Zeit T1 ("Zeit zwischen Kurz- und
Langzeitbetrieb") gestartet. Wenn innerhalb von T1 wieder losgelassen wird, wird kein weiteres Telegramm
gesendet. Dieser Step dient zum Stoppen einer laufenden Dauerfahrt.

Wenn die Taste langer als T1 gedrtickt bleibt, wird nach Ablauf von T1 automatisch ein Move gesendet und die
Zeit T2 ("Lamellenverstellzeit") gestartet. Wenn dann innerhalb von T2 wieder losgelassen wird, sendet der
Tastsensor ein Step-Telegramm aus. Diese Funktion wird zur Lamellenverstellung benutzt. T2 sollte der Zeit einer
180° Lamellendrehung entsprechen.

- "Lang - Kurz":
Drucken

!

} T1 >} >

/\
\/ \/
Loslassen = STEP Keine Aktionen
MOVE

Mit dem Driicken einer Taste der Wippe wird ein Move gesendet und die Zeit T1 ("Lamellenverstellzeit") gestartet.
Wenn dann innerhalb von T1 wieder losgelassen wird, sendet der Tastsensor ein Step-Telegramm aus. Diese
Funktion wird zur Lamellenverstellung benutzt. T1 sollte der Zeit einer 180° Lamellendrehung entsprechen.

Welche Polaritat die Telegramme fir Lang- oder Kurzzeitbetrieb haben, d. h. welche Fahrtrichtung in
Abhéngigkeit der betatigten (linken oder rechten) Taste angesteuert wird, gibt der Parameter "Befehl beim
Dricken der Wippe" vor. Ausfiihrbare Befehle kénnen sein "AUF", "AB" oder "UM". Die Befehle sind
ausschlieflich fir die linke und rechte Taste kombiniert vorgegeben und auszuwahlen.

Die beiden Status-LED der Wippe (links und rechts) kénnen unabhangig von der Wippenfunktion parametriert und
angesteuert werden. Die Parameter "Funktion der linken / rechten Status-LED" im Parameterzweig "Tastsensor-
Funktion / Bedienung / [Tastenbezeichnung] / Status Wippe X" legt fest, ob die LED dauerhaft ein- oder
ausgeschaltet ist oder tiber das Objekt "Wippe X [Status links / rechts]" angesteuert wird. Im zuletzt genannten
Fall ist die Polaritat der Status-Objekte definierbar.
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3.3.1.5 Funktion "Zwei Telegramme"

Diese Funktion schafft die Mdglichkeit, bei nur einem Tastendruck zwei verschiedene Telegramme Uber
unterschiedliche Kommunikationsobjekte auf den Bus auszusenden. Wahlweise kann fir jedes der zwei Objekte
ein 1 Bit oder einl Byte Datentyp eingestellt werden.

Auf diese Weise lassen sich beispielsweise verschiedene Leuchtengruppen ein- oder ausschalten oder auf einen
Helligkeitswert einstellen, ohne dabei Szenen verwenden zu mussen.

Die auszufihrenden Schaltbefehle (EIN, AUS, UM, keine Funktion) oder Wertkommandos (0...255) kénnen fur
jede Taste einer Wippe verschieden parametriert werden.

Das erste Telegramm wird stets zeitgleich mit dem Driicken einer Taste der Wippe versendet. In der
Voreinstellung erfolgt das Aussenden des zweiten Telegramms nach Ablauf einer Verzégerungszeit, die mit dem
Tastendruck gestartet wird. Somit muss die Taste zum Versenden des zweiten Telegramms nicht niedergedriickt
bleiben. Die Verzdgerungszeit wird durch den Parameter "Verzégerung zwischen dem 1. und 2. Telegramm"
aktiviert ("Ja") und durch den Parameter "Zeit zwischen dem 1. und 2. Telegramm" definiert. Zeiten zwischen
einer Sekunde und 30 Minuten sind parametrierbar.

Die Verzégerungszeit ist durch aufeinander folgende Tastenbetatigungen nachtriggerbar.

Alternativ kann die Verzégerungszeit deaktiviert werden, sodass die beiden Telegramme unverzogert
nacheinander bei einem Tastendruck auf den Bus ausgesendet werden. In diesem Fall ist die zeitliche
Reihenfolge der Telegramme nicht vorzubestimmen.

Das Loslassen der Taste zeigt keine Reaktion.

Beipiel:
Typ des 1. Objektes = Schalten (UM)
Typ des 2. Objektes = Wert (255)

Verzbgerung =2 s
Es wird nur die linke Taste der Wippe betatigt.

A Tastenbetéatigung
Telegramm \L \L \L \L \L
Ein 4+
Objekt 1
Aus 1 1 1 1 1 _=
H 1 1 ' 1 Zeit
1 1 1 1 1
1 1 1 1 1
1 1 1 1 1
1 1 1 1 1
1 1 1 1 1
i ! Lo
255 1+ 1 2s 1 2s 1<2s1<2s! 2s
. —Pp > PP
Objekt 2 1 1 1 1 1
T T Zeit

Kein Telegramm uber Objekt 2, da neue
Tastenbetatigung innerhalb der Verzdgerungszeit!

Die beiden Status-LED der Wippe (links und rechts) kénnen unabhangig von der Wippenfunktion parametriert und
angesteuert werden. Die Parameter "Funktion der linken / rechten Status-LED" im Parameterzweig "Tastsensor-
Funktion / Bedienung / [Tastenbezeichnung] / Status Wippe X" legt fest, ob die LED dauerhaft ein- oder
ausgeschaltet ist oder tiber das Objekt "Wippe X [Status links / rechts]" angesteuert wird. Im zuletzt genannten
Fall ist die Polaritat der Status-Objekte definierbar.
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3.3.2 Tastenbetatigung

3.3.2.1 Funktion "Keine Funktion"

Die Taste ist deaktiviert, wenn der Parameter "Funktion der Taste" auf "Keine Funktion" parametriert ist.
Ausschlie3lich die Status-LED kann verwendet werden. Die Ansteuerung wird durch den Parameter "Funktion der
Status-LED" im Parameterzweig "Tastsensor-Funktion / Betatigung / [Tastenbezeichnung]" definiert. Dabei ist es
mdglich, die LED dauerhaft ein- oder auszuschalten oder Uber ein separates Kommunikationsobjekt zu schalten.
Im zuletzt genannten Fall ist die Polaritat des Status-Objektes im Parameterzweig "Tastsensor-Funktion /
Bedienung / [Tastenbezeichnung] / Status Taste X" parametrierbar.

3.3.2.2 Funktion "Schalten / Tasten"

Wenn die Funktion der Taste auf "Schalten / Tasten" parametriert ist, sind die Parameter "Befehl beim Driicken
der Taste" und "Befehl beim Loslassen der Taste" und das Objekt "Schalten" sichtbar.

Die Parameter "Befehl beim Driicken / Loslassen der Taste" legen die auszusendenden Schaltbefehle fest, die
bei einem Tastendruck oder beim Loslassen der Taste auf den Bus ausgegeben werden sollen. Durch diese
beiden voneinander unabhangigen Parameter ist es mdglich, auch eine Taster-Funktion (z. B. Driicken = Ein,
Loslassen = Aus) auszufiihren.

Ausfiihrbare Schaltbefehle konnen sein "AUS", "EIN" oder "UM". Bei "UM" wird der im Schaltobjekt abgelegte
Wert umgeschaltet und ausgesendet. AuRerdem kann das Aussenden eines Schaltbefehls bei einer
Tastenbetatigung unterdrickt werden (Einstellung "Keine Funktion").

Die Funktion der Status-LED wird durch den Parameter "Funktion der Status-LED" im Parameterzweig
"Tastsensor-Funktion / Betatigung / [Tastenbezeichnung]" definiert. Dabei ist es mdglich, die LED dauerhaft ein-
oder auszuschalten, eine Tastenbetatigung zu signalisieren, den Status des Schalt-Objektes anzuzeigen oder die
LED uber ein separates Kommunikationsobjekt zu schalten. Im zuletzt genannten Fall ist die Polaritat des Status-
Objektes im Parameterzweig "Tastsensor-Funktion / Bedienung / [Tastenbezeichnung] / Status Taste X"
parametrierbar.

3.3.2.3 Funktion "Dimmen"

Wenn die Funktion der Taste auf "Dimmen" parametriert ist (Eintastendimmen), sind verschiedene Parameter zur
Dimmfunktion und die Objekte "Schalten" und "Dimmen" sichtbar. Der Parameter "Befehl beim Driicken der
Taste, Tastenfunktion" legt die auszusendenden Schalt- oder Dimmbefehle fest, die bei einem Tastendruck auf
den Bus ausgegeben werden sollen. Ausfuhrbare Befehle kdnnen sein "Dunkler (AUS)", "Heller (EIN)" oder
"Heller / Dunkler (UM)".

Bei "Dunkler (AUS)" wird bei einem kurzem Tastendruck ein AUS-Telegramm, bei langem Tastendruck ein
Dimmtelegramm (dunkler) ausgeldst. Bei "Heller (EIN)" wird bei einem kurzem Tastendruck ein EIN-Telegramm,
bei langem Tastendruck ein Dimmtelegramm (heller) ausgeldst. Bei "Heller / Dunkler (UM)" wird der intern im
Schaltobjekt gespeicherte Schaltzustand bei einem kurzen Tastendruck umgeschaltet. Wenn der gespeicherte
Zustand EIN (AUS) ist, wird ein AUS- (EIN-) Telegramm ausgeldst. Bei einem langen Tastendruck wird nach
einem "heller"- ein "dunkler"-Telegramm gesendet und umgekehrt.

Zusétzlich lassen sich Dimmschrittweite fur "heller- und dunklerdimmen" und die "Zeit zwischen Schalten und
Dimmen" einstellen. Auch ein "Stoptelegramm" am Ende eines Dimmvorgangs (Telegramm beim Loslassen der
Taste) kann freigegeben werden. Wenn der Parameter "Telegrammwiederholung" = "Ja" eingestellt ist, kbnnen
Dimmtelegramme wahrend eines Tastendrucks zyklisch ausgesendet werden. Dabei kann die "Zeit zwischen
zwei Dimmtelegrammen" eingestellt werden. Jeweils nach Ablauf dieser Zeit wird ein neues Dimmtelegramm mit
der parametrierten Dimmschrittweite ausgegeben.

Die Funktion der Status-LED wird durch den Parameter "Funktion der Status-LED" im Parameterzweig
"Tastsensor-Funktion / Betatigung / [Tastenbezeichnung]" definiert. Dabei ist es mdglich, die LED dauerhaft ein-
oder auszuschalten, eine Tastenbetatigung zu signalisieren, den Status des Schalt-Objektes anzuzeigen oder die
LED uber ein separates Kommunikationsobjekt zu schalten. Im zuletzt genannten Fall ist die Polaritat des Status-
Objektes im Parameterzweig "Tastsensor-Funktion / Bedienung / [Tastenbezeichnung] / Status Taste X"
parametrierbar.
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3.3.2.4 Funktion "Jalousie"

Bei der Funktionsparametrierung "Jalousie" sind verschiedene Parameter zur Jalousiefunktion und die Objekte
"Kurzzeitbetrieb" und "Langzeitbetrieb" sichtbar. Der Parameter "Bedienkonzept (Telegrammfolge)" gibt die
Telegrammreihenfolge fir Kurz- und Langzeittelegramm vor, die bei einer Tastenbetatigung oder wahrend einer
Tastenbetéatigung ausgesendet wird.

- "Kurz — Lang - Kurz":

Driicken
F—T1—> T2 >t >
\
\ \/
Loslassen = STEP Keine Aktionen
STEP MOVE

Mit dem Driicken der Taste wird ein Step gesendet und die Zeit T1 ("Zeit zwischen Kurz- und Langzeitbetrieb")
gestartet. Wenn innerhalb von T1 wieder losgelassen wird, wird kein weiteres Telegramm gesendet. Dieser Step
dient zum Stoppen einer laufenden Dauerfahrt.

Wenn die Taste langer als T1 gedrtickt bleibt, wird nach Ablauf von T1 automatisch ein Move gesendet und die
Zeit T2 ("Lamellenverstellzeit") gestartet. Wenn dann innerhalb von T2 wieder losgelassen wird, sendet der
Tastsensor ein Step-Telegramm aus. Diese Funktion wird zur Lamellenverstellung benutzt. T2 sollte der Zeit einer
180° Lamellendrehung entsprechen.

- "Lang - Kurz":
Driicken

|

; T1 > >

/\
\/ \/
Loslassen = STEP Keine Aktionen
MOVE

Mit dem Driicken er Taste wird ein Move gesendet und die Zeit T1 ("Lamellenverstellzeit") gestartet. Wenn dann
innerhalb von T1 wieder losgelassen wird, sendet der Tastsensor ein Step-Telegramm aus. Diese Funktion wird
zur Lamellenverstellung benutzt. T1 sollte der Zeit einer 180° Lamellendrehung entsprechen.

Welche Polaritat die Telegramme fiir Lang- oder Kurzzeitbetrieb haben, d. h. welche Fahrtrichtung bei Betétigung
der Taste angesteuert wird, gibt der Parameter "Jalousie Tastenfunktion" vor. Ausfiihrbare Befehle kdnnen sein
"AUF", "AB" oder "UM".

Die Funktion der Status-LED wird durch den Parameter "Funktion der Status-LED" im Parameterzweig
"Tastsensor-Funktion / Betatigung / [Tastenbezeichnung]" definiert. Dabei ist es moglich, die LED dauerhatft ein-
oder auszuschalten, eine Tastenbetéatigung zu signalisieren oder die LED Uber ein separates
Kommunikationsobjekt zu schalten. Im zuletzt genannten Fall ist die Polaritat des Status-Objektes im
Parameterzweig "Tastsensor-Funktion / Bedienung / [Tastenbezeichnung] / Status Taste X" parametrierbar.
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3.3.2.5 Funktion "Wertgeber 1 Byte" und "Wertgeber 2 Byte"

Bei einer Parametrierung als Wertgeber 1 Byte (z. B. bei Dimmwertgeber-Anwendungen) Ubertragt der
Tastsensor bei einem Tastendruck einen 8 Bit Wert auf den Bus. Der zu Ubertragene Wert wird im ETS Plug-In
parametriert und kann im Wertebereich von 0 bis 255 liegen.

Bei einer Parametrierung als Wertgeber 2 Byte kénnen 2 Byte Werte auf den Bus Ubertragen werden. Der
Parameter "Funktion als" legt dabei fest, ob der Wert ein Temperaturwert, ein Helligkeitswert oder ein
dimensionsloser 2 Byte Zahlerwert ist.

Der Wertebereich des parametrierbaren Temperaturwerts liegt zwischen 0 °C und 40 °C in 1 °C-Schritten. Der
Helligkeitswert kann mit 50 Lux-Schritten zwischen 0 Lux und 1500 Lux liegen. Werden Helligkeitswerte
parametriert, die nicht den 50 Lux-Schritten entsprechen, korrigiert das Plug-In automatisch den eingetragenen
Wert, indem es auf- oder abrundet. Der moégliche Wertebereich fir den 2 Byte Wertgeber liegt zwischen 0 und
65535.

Wertverstellung:

Bei einer Wertgeber-Parametrierung ist eine Verstellung des zu sendenden Wertes Uber einen langen
Tastendruck (> 5 s) moglich. Hierbei wird der vorgegebene Wert jeweils um die parametrierte Schrittweite
erniedrigt und ausgesendet. Nach Loslassen der Taste bleibt der zuletzt Gibertragene Wert gespeichert. Beim
nachsten langen Tastendruck &ndert sich die Richtung der Wertverstellung.

Die Schrittweite bei einer Wertverstellung fir den 1 Byte oder den 2 Byte Wertgeber ist parametrierbar. Die
Schrittweite fir den Temperaturwertgeber ist fest auf 1 °C und die des Helligkeitswertgebers fest auf 50 Lux
eingestellt.

Die Funktion der Status-LED wird durch den Parameter "Funktion der Status-LED" im Parameterzweig
"Tastsensor-Funktion / Betatigung / [Tastenbezeichnung]" definiert. Dabei ist es moglich, die LED dauerhatft ein-
oder auszuschalten, eine Tastenbetéatigung zu signalisieren oder die LED (ber ein separates
Kommunikationsobjekt zu schalten. Im zuletzt genannten Fall ist die Polaritdt des Status-Objektes im
Parameterzweig "Tastsensor-Funktion / Bedienung / [Tastenbezeichnung] / Status Taste X" parametrierbar.

Die Status-LED der betatigten Taste und die der gegeniiberliegenden Taste blinken bei Wertverstellung mit
ca. 3 Hz, egal auf welche Funktionen die LED parametriert sind (vgl. Beispiel auf der ndchsten Seite).
Waéhrend einer aktiven Wertverstellung darf keine weitere Taste betéatigt werden!

Anderungen vorbehalten Stand: 03/2009 Seite 53/148



Technische Dokumentation

Tastsensor mit Beschriftungsfeldern
RTR, Display und Busankoppler
Best. Nr. 7566 X7 xx

[ |
Berker

Im Folgenden wird beispielhaft eine Wertverstellung anhand des 1 Byte Wertgebers gezeigt:

1.) Funktion der Status-LED immer EIN
Wert (0...255) 17
Schrittweite (1...10) 5

= Die Status-LED leuchtet immer. Bei Wertverstellung beginnt sie fiir die Zeit der Wertverstellung zu blinken.

2.) Funktion der Status-LED Betatigungsanzeige

Leuchtdauer der Betatigungsanzeige 3s
Wert (0...255) 17
Schrittweite (1...10) 5

= Die Status-LED leuchtet bei Tastenbetatigung fir die parametrierte Zeit. Bei Wertverstellung beginnt sie fur
die Zeit der Verstellung zu blinken.

Betatigung Richtungsanderung der
der Taste Wertverstellung
H H Wertanderung H Wertanderung
e - — - g - >
<5s >5s >5s Zeit

|
1.) Status-LED |
A | !

S 11113,
T,
1ot oo,

—! -

Zeit zwischen
zwei Telegrammen

Keine weitere Wertanderung,
da minimalster Wert erreicht!

Hinweise:

- Esist u. U. mdglich, dass der Wert "0" bei einer Wertverstellung in Abhangigkeit der parametrierten Schrittweite
niemals erreicht wird (vgl. Beispiel Wertverstellung oben)! Dadurch wird sichergestellt, dass bei einer erneuten
Wertverstellung der ursprunglich durch die ETS parametrierte Wert wieder eingestellt werden kann.

- Bei einer Wertverstellung werden die neu eingestellten Werte nur im RAM abgespeichert. Somit werden diese
Werte nach einem Busspannungsausfall durch die voreingestellten Werte, die urspriinglich Gber die ETS
programmiert wurden, ersetzt.
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3.3.2.6 Funktion "Lichtszenennebenstelle / -abruf"

Bei dieser Funktion wird unterschieden, ob eine 'externe' Lichtszene lber das Lichtszenennebenstellen-Objekt
oder eine der internen Szenen des Tastsensors RTR angesprochen werden soll. Der Parameter "Funktion als"
legt dabei die Wirkungsweise fest.

Ist die Funktion der Taste auf "Lichtszenennebenstelle" parametriert, wird das Objekt "Lichtszenennebenstelle"
freigeschaltet. Uber dieses Objekt konnen bei kurzem Tastendruck (< 1 s) Lichtszenen, welche in einem anderen
Busgerat mit Lichtszenenfunktion abgespeichert sind, Gber den Bus abgerufen werden. Dabei wird die im ETS
Plug-In parametrierte Lichtszenennummer (1 bis 64) tUbertragen.

Ist die Funktion auf "Abruf interner Szene" eingestellt, kdnnen mit einem kurzen Tastendruck (< 1 s) die im
Tastsensor RTR abgespeicherten Szenen abgerufen werden. Dabei muss die entsprechende Szenennummer

(1 bis 8) im ETS Plug-In festgelegt werden. Ein Nebenstellen-Objekt ist bei dieser Funktion nicht erforderlich.
Ferner ist der Abruf einer internen Szene nur bei freigegebener Szenenfunktion méglich!

Die Status-LED der betatigten Taste leuchtet bei Betatigungsanzeige fur die parametrierte Zeit.

Durch den Parameter "Speicherfunktion” lasst sich festlegen, ob die ‘externen' Lichtszenen oder die 'internen'
Szenen ausschliel3lich abgerufen oder zusatzlich bei Bedarf nach einem langen Tastendruck (> 5 s)
abgespeichert werden sollen.

Bei einer Parametrierung als "Lichtszenennebenstelle" mit Speicherfunktion ist es mdglich, ein Speicher-
telegramm in Abhangigkeit der parametrierten Lichtszenennummer zu erzeugen. Hierbei wird bei einem langen
Tastendruck > 5 s das entsprechende Speichertelegramm ausgesendet.

Bei einer Parametrierung als "Abruf einer internen Szene" mit Speicherfunktion ist es méglich, durch einen langen
Tastendruck > 5 s eine interne Szene gemalf der parametrierten Szenennummer abzuspeichern. Die Szenen-
steuerung des Tastsensors RTR fordert dabei die aktuellen Werte der Szenenobjekte iber den Bus von den
Aktoren an und speichert sie nichtfliichtig.

Dabei ist unbedingt zu beachten, dass die Lese-Flags ('L"-Flags) bei den entsprechenden Aktorobjekten gesetzt
sind!

Die Funktion der Status-LED wird durch den Parameter "Funktion der Status-LED" im Parameterzweig
"Tastsensor-Funktion / Betatigung / [Tastenbezeichnung]" definiert. Dabei ist es méglich, die LED dauerhaft ein-
oder auszuschalten, eine Tastenbetéatigung zu signalisieren oder die LED (ber ein separates
Kommunikationsobjekt zu schalten. Im zuletzt genannten Fall ist die Polaritat des Status-Objektes im
Parameterzweig "Tastsensor-Funktion / Bedienung / [Tastenbezeichnung] / Status Taste X" parametrierbar.

Waéhrend einer aktiven Speicherung blinken (ca. 3 Hz) die Status-LED der betatigten Taste und die der
gegeniberliegenden Taste. In diesem Zustand darf keine weitere Taste betétigt werden!

Bei einem kurzen Tastendruck < 1 s wird die parametrierte Lichtszene lediglich abgerufen. Wird die Taste langer
als 1 s jedoch kirzer als 5 s gedrtickt, wird weder ein Abruf noch Speichervorgang ausgelost.

Die Status-LED der betatigten Taste leuchtet bei Betatigungsanzeige fur die parametrierte Zeit.
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Beispiele zur Speicherfunktion:

1.) Funktion der Status-LED
= Die Status-LED leuchtet immer. Bei Speicherung beginnt sie fir ca. 3 s zu blinken.

2.) Funktion der Status-LED Betatigungsanzeige
Leuchtdauer der Betatigungsanzeige 1ls

Immer EIN

= Die Status-LED leuchtet bei Tastenbetatigung fur die parametrierte Zeit. Bei Speicherung beginnt sie fur
ca. 3 s zu blinken.

Betétigung
der Taste
H H Speicherung H
‘ ] 1 >
=& o e § e
=, | | ! | ei
1) Status-LED} ! I | ! o
A | } } } | +} ca.3s |l } }
™ I ‘ W
Ly I } [
| u | B
| |
N I | \ w P
2.) Status-LED | } y | } } } Zeit
A b %1 S } — ca.3s ‘% D
|
\ \ | \ ‘
| N : :
‘ >

| ! | =

Lichtszene Lichtszene Lichtszene Lichtszene
abrufen abrufen abspeichern abrufen

3.3.2.7 Funktion "Raumtemperatur-Schaltuhr-Bedienung"

Sobald die Raumtemperatur-Schaltuhr im ETS Plug-In freigeschaltet ist, l&sst sich zusatzlich bei den
Tastenfunktionen die Bedienungsfunktion der Raumtemperatur-Schaltuhr einstellen.

Bei einer Raumtemperatur-Schaltuhr-Bedienung ist es maglich, in Abhangigkeit der parametrierten Reaktion auf
einen Tastendruck, die Raumtemperatur-Schaltuhr zu aktivieren oder zu deaktivieren. Dabei ist auch das
Umschalten (toggeln zwischen aktiviert und deaktiviert) méglich.

Die Funktion der Status-LED ist parametrierbar. So kénnen neben den Standard-Einstellungen "Aus", "Ein" und
"Betatigungsanzeige" zusatzlich die Einstellungen "Anzeige Schaltuhr aktiv" und "Anzeige Schaltuhr inaktiv"
ausgewahlt werden. Auf diese Weise kdnnen die Status-LED signalisieren, ob eine mit der zugehdrenden Taste
verknupfte Funktion aktiviert ist oder nicht aktiviert ist. Diese Signalisierung erfolgt auch dann, wenn die
entsprechende Funktion auch im Programmiermodus vorort aktiviert oder deaktiviert wurde.

Alternativ lasst sich die LED Uber ein separates Kommunikationsobjekt schalten. Dabei ist die Polaritat des
Status-Objektes im Parameterzweig "Tastsensor-Funktion / Bedienung / [Tastenbezeichnung] / Status Taste X"
parametrierbar.

Es ist zu bemerken, dass die Bedienfunktion der Raumtemperatur-Schaltuhr im Programmiermodus unabhéngig
von einer bei den Tasten parametrierten Funktion grundsatzlich mdglich ist.
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3.4 Sperrfunktion bei Tastsensor-Funktion

Der Tastsensor verflugt Gber eine Sperrfunktion, durch die einzelne oder alle Wippen gesperrt werden kénnen.
AuRerdem lasst sich parametrieren, dass sich alle Wippen wie eine explizit vorgegebene Wippe verhalten sollen.
Durch den Parameter "Sperrverhalten" im Parameterzweig "Tastsensor-Funktionen — Sperren” lasst sich die
Sperrfunktion freigeben. Dabei bedeuten die Einstellungen wie folgt:

Einstellungen:

"Einzelne Wippe sperren” - - Die Wippen 1-2 (2fach), 1-3 (3fach) oder 1-5 (5fach) kbnnen unabhangig
voneinander gesperrt werden.
- Die Anzeigetasten (Raumtemperaturregler-Bedienung / Programmiermend)
haben dabei stets Funktion!

"Tastsensor sperren"” - - Der gesamte Tastsensor inkl. der Anzeigetasten ist gesperrt. In diesem Fall
ist die Bedienung des Raumtemperaturreglers nur tiber den Bus méglich,
falls dazu freigegeben.

"Tastsensor nicht sperren” - - Esist keine Sperrfunktion freigeschaltet (default). Der Tastsensor arbeitet im
Normalbetrieb.

"Funktion aller Wippen wie..." - - Alle Wippen des Geréts verhalten sich, wie die hier parametrierte. In diesem
Fall wird die der parametrierten Wippe zugeordneten Funktion stets bei
Betatigung einer beliebigen anderen Wippe ausgefiihrt. Dabei werden die
Status-LED der Wippen wie im 'Normalbetrieb' angesteuert.

- Die Anzeigetasten sind von dieser Sperrfunktion nicht betroffen und zeigen

das 'normale' Verhalten.

Bei aktivierter Sperrfunktion leuchtet im Display das Symbol " 5.

Die Tasten des Gerats kénnen zusétzlich im Programmiermeni vorort, beispielsweise als Kinderschutz, gesperrt
werden (Menu "Einstellungen”). Diese Art der Sperrrung ist unabh&ngig von einer Uber den Bus eingeleitete
Sperrfunktion. Bei einer im Programmiermodus aktivierten Tastensperre leuchtet das Symbol " §mim Display
nicht. Weiter wird bei einer aktiven Tastensperre auch die Tastenhilfe unterdrtickt.

Es ist zu beachten, dass die Raumtemperaturregler-Bedienung zusatzlich durch die Regler-Sperrfunktion

(vgl. "4.6 Sperrfunktionen des Raumtemperaturreglers") beeinflusst werden kann. Somit sind Tasten oder
Wippen, die einer Raumtemperaturregler-Bedienung zugeordnet wurden, durch die Tastsensor- oder durch die
Regler-Sperrfunktion zu sperren! Auch bei einer Sperrung der Reglerbedienung leuchtet das Symbol " 8"im
Display.

Nach Busspannungswiederkehr ist eine Sperrfunktion weiterhin aktiv, wenn diese vor Busspannungsausfall
aktiviert war. Nach einem Programmiervorgang durch die ETS ist die Sperrfunktion stets deaktiviert.

Die Polaritét des Sperrobjekts ist parametrierbar.

Wenn die Polaritat des Sperrobjekts auf "Invertiert (Sperren = 0)" vorgegeben ist, wird der Tastsensor bei
Busspannungswiederkehr oder nach einem Download nicht sofort gesperrt, wenn vor Busspannungsausfall keine
Sperrfunktion eingeschaltet war. In diesem Fall ist erst bei einem Objektupdate (Wert = "0") fiir das Sperrobjekt
die Sperrfunktion aktiviert!
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Funktionsbeschreibung

4. Raumtemperaturregler-Funktionen

4.1 Betriebsmodi

Der Raumtemperaturregler unterscheidet verschiedene Betriebsmodi. So ist es méglich, durch Aktivierung dieser
Modi, beispielsweise abhangig von der Anwesenheit einer Person, vom Zustand der Heiz- oder Kiihlanlage,
tageszeit- oder wochentagsabhéngig verschiedene Temperatur-Sollwerte zu aktivieren.

o Komfortbetrieb:

Der Komfort-Betrieb sollte aktiviert werden, wenn sich Personen in einem Raum befinden und aus diesem
Grund die Raumtemperatur auf einen komfortablen angemessen Wert einzuregeln ist. Die Umschaltung in
diesen Betriebsmodus kann auch prasenzgesteuert erfolgen.

Ein aktivierter Komfort-Betrieb wird im Display durch das Symbol " { " signalisiert.

o Standby-Betrieb

Ist ein Raum tagsuber nicht in Benutzung, weil beispielsweise Personen abwesend sind, kann der Standby-
Betrieb aktiviert werden. Dadurch kann die Raumtemperatur auf einen Standby-Wert eingeregelt und somit
Heiz- oder Kihlenergie eingespart werden.

Ein aktivierter Standby-Betrieb wird im Display durch das Symbol " x} " signalisiert.

e Nachtbetrieb

Wahrend den Nachstunden oder bei langerer Abwesenheit ist es meist sinnvoll, die Raumtemperatur auf
kiihlere Temperaturen bei Heizanlagen (z. B. in Schlafraumen) einzuregeln. Kihlanlagen kénnen in diesem Fall
auf héhere Temperaturwerte eingestellt werden, wenn eine Klimatisierung nicht erforderlich ist (z. B. in
Buroraumen). Dazu kann der Nacht-Betrieb aktiviert werden.

Ein aktivierter Nacht-Betrieb wird im Display durch das Symbol " € " signalisiert.

¢ Frost-/ Hitzeschutzbetrieb

Ein Frostschutz ist erforderlich, wenn beispielsweise bei gedffnetem Fenster die Raumtemperatur kritische
Werte nicht unterschreiten darf. Ein Hitzeschutz kann dann erforderlich werden, wenn die Temperatur in einer
meist durch &uR3ere Einflisse stets warmen Umgebung zu grof3 wird.

In diesen Fallen kann durch Aktivierung des Frost-/Hitzeschutzes in Abhangigkeit der eingestellten Betriebsart
"Heizen" oder "Kiihlen" ein Gefrieren oder Uberhitzen des Raums durch Vorgabe eines eigenen Temperatur-
Sollwerts verhindert werden.

Ein aktivierter Frost-/Hitzeschutz wird im Display durch das Symbol " B dargestellt.

o Komfortverlangerung (voriibergehender Komfortbetrieb)

Die Komfort-Verlangerung ist aus dem Nachtbetrieb oder dem Frost-/Hitzeschutz (nicht ausgeltst durch das
Objekt "Fensterstatus") heraus zu aktivieren und kann dazu genutzt werden, den Raum fiir eine bestimmte Zeit
auf die Komfort-Temperatur einzuregeln, wenn beispielsweise der Raum auch wahrend den Nachtstunden
'‘benutzt’ wird. Eine Aktivierung erfolgt ausschlie3lich durch eine parametrierte Prasenztaste oder in diesem Fall
auch durch das Prasenzobjekt. Die Komfortverlangerung wird automatisch nach Ablauf einer festlegbaren Zeit
oder durch erneutes Betétigen der Prasenztaste oder durch Empfang eines Prasenz-Objektwerts = "0"
deaktiviert. Die Verlangerung ist nicht nachtriggerbar.

Eine aktivierte Komfortverlangerung im Display durch die Symbole " {3 € " oder " OB signalisiert.

Es ist zu beachten, dass der Tastsensor RTR im Reglernebenstellenbetrieb auch bei einer Komfortverlangerung
nur das Symbol "Komfort" ({3) signalisiert.

Zu jedem Betriebsmodus kann fur jede Betriebsart "Heizen" oder "Kiihlen" ein eigener Temperatur-Sollwert
vorgegeben werden (vgl. "4.4 Temperatur-Sollwerte").

Es kann grundsatzlich nur ein Betriebsmodus aktiviert sein, sodass sich bei der Verwendung von zwei
Regelkreisen beide Kreise stets im selben Modus befinden!

Anderungen vorbehalten Stand: 03/2009 Seite 58/148



Technische Dokumentation

Tastsensor mit Beschriftungsfeldern
RTR, Display und Busankoppler u
Best. Nr. 7566 x7 xx Berker

4.1.1 Betriebsmodiumschaltung

Die Betriebsmodi kénnen auf verschiedene Art und Weise aktiviert oder umgeschaltet werden. Eine Aktivierung
oder Umschaltung ist — prioritdétsmafig voneinander abhangig — moglich durch...

a) eine Vorort-Bedienung am Tastsensor (Programmiermodus) falls freigegeben,
b) eine Vorort-Bedienung am Tastsensor (Wippen 1 bis max. 5) und parametrierter Betriebsmodus-Umschaltung,

c) die separat fur jeden Betriebsmodus vorhandenen Objekte oder alternativ durch die KONNEX-Objekte. Im
zuletzt genannten Fall auch durch eine Reglernebenstelle.

Zu a):

Durch Aktivierung des Programmiermodus (vgl. "1.3 Programmiermodus / Vorort-Bedienung") kénnen im Menu
"Betriebsmodus-Umschaltung” wahlweise die Betriebsmodi "Komfort", "Standby", "Nacht" oder "Frost-Hitzeschutz
(Abwesend)" aktiviert werden.

Eine Umschaltung in die Komfortverlangerung ist im Programmiermodus nicht moglich!

Zu b):

Zusatzlich zur Bedienung im Programmiermodus ist es mdglich, die Funktion "Betriebsmodus-Umschaltung" auf
die Wippen 1 bis max. 5 (abhangig von der projektierten Variante) des Tastsensors (vgl. "3.2 Funktionen der
Wippen") zu parametrieren. Dabei wird zwischen Tasten- oder Wippenfunktion unterschieden:

¢ Tastenfunktion:

Die Funktion einer Taste ist auf "Betriebsmodus-Umschaltung" eingestellt. In diesem Fall kann im ETS Plug-In
vorgegeben werden, welcher Betriebsmodus durch eine Betatigung dieser Taste aktiviert wird. Dabei stehen
die Modi "Komfort", "Standby", "Nacht" und "Frost-/Hitzeschutz" zur Auswahl.

Um die Komfortverlangerung aktivieren zu kdnnen, kann zusatzlich im ETS Plug-In im Parameterzweig
"Raumtemperaturregler-Funktion — Funktionalitat" durch die Parameter "Anwesenheitserfassung" und "Art der
Prasenzerfassung" die Prasenztaste freigeschaltet werden. Falls freigeschaltet, erscheint das Objekt
"Prasenzobjekt” und es kann die Einstellung "Prasenztaste" bei den Tastenfunktionen ausgewahlt werden. Auf
diese Weise lasst sich bei aktiviertem Nachtbetrieb oder Frost-/Hitzeschutz (nicht aktiviert durch das Objekt
"Fensterstatus”) durch eine Betétigung der Prasenztaste in die Komfortverlangerung schalten oder diese
vorzeitig wieder deaktivieren. Auch kann im Standby-Betrieb bei Betatigung der Prasenztaste in den Komfort-
Betrieb geschaltet werden.

Die Funktion der Status-LED ist parametrierbar. So kénnen neben den Standard-Einstellungen "Aus", "Ein"
und "Betéatigungsanzeige" zusatzlich die Einstellungen "Anzeige Betriebsmodus aktiv' und "Anzeige
Betriebmodus inaktiv" ausgewahlt werden. Auf diese Weise kdnnen die Status-LED signalisieren, ob ein mit
der zugehdérenden Taste verknUpfter Betriebsmodus aktiviert ist oder nicht aktiviert ist. Dabei braucht der
entsprechende Modus nicht durch eine Tastenbetatigung aktiviert oder deaktiviert worden zu sein. Alternativ
lasst sich die LED uber ein separates Kommunikationsobjekt schalten. Dabei ist die Polaritat des Status-
Objektes im Parameterzweig "Tastsensor-Funktion / Bedienung / [Tastenbezeichnung] / Status Taste X"
parametrierbar.

¢ Wippenfunktion:

Die Funktion einer Wippe ist auf "Betriebsmodus-Umschaltung" eingestellt. In diesem Fall kann durch eine
Betéatigung der linken oder rechten Taste der Wippe der Betriebsmodus umgeschaltet werden. Dabei wird stets
zwischen den Modi "Komfort", "Standby", "Nacht" und "Frost-/Hitzeschutz" hin- und hergeschaltet:

Wippenbetétigung Wippenbetatigung Wippenbetéatigung Wippenbetétigung
Stan dby:lmks l rechts= Komfort links l rechts Frost./Hitzeschutz links rechts Nacht links rechts
[0 & 8 <

Eine Aktivierung einer Komfortverlangerung (Prasenzfunktion) ist bei einer Wippenfunktion nicht mdglich!

Die Status-LED der Wippe lassen sich wie bei einer Tastsensor-Wippenfunktion Uber das Status-Objekt
unabhéangig der Raumtemperaturregler-Bedienung ansteuern.
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Zu c):

Es wird unterschieden, ob die Betriebsmodus-Umschaltung Giber separate 1 Bit Objekte oder alternativ durch die
1 Byte KONNEX-Objekte erfolgen soll. Der Parameter "Betriebsmodus-Umschaltung” im Parameterzweig
"Raumtemperaturregler-Funktion” legt die Umschaltweise fest.

¢ Die Betriebsmodus-Umschaltung tber "Schalten" (4 x 1 Bit):

Fur jeden Betriebsmodus existiert ein separates 1 Bit Umschaltobjekt. Durch jedes dieser Objekte ist es mdglich,
prioritatsbedingt den aktuellen Betriebsmodus umzuschalten oder vorzugeben.

Unter Berticksichtigung der Prioritat ergibt sich bei einer Betriebsmodi-Umschaltung durch die Objekte die
folgende Umschalt-Hierarchie, wobei zwischen einer Anwesenheitserfassung durch Préasenztaste (Tabelle 1/
Bild 1) und Prasenzmelder (Tabelle 2 / Bild 2 néchste Seite) unterschieden wird:

Tabelle 1

Objekte "Betriebsmodiumschaltung" Fenster- Prisenz-
) & & ) C status tasterobjekt |aktivierter Betriebsmodus

Obj.-Nr. 31 Obj.-Nr.28 | Obj.-Nr.29 | Obj.-Nr. 30 Obj.-Nr. 34 Obj.-Nr. 33
X X X X 1 X Frost-/Hitzeschutz 3
1 X X X 0 0 Frost-/Hitzeschutz %
0 1 X X 0 0 Komfort {}
0 0 1 X 0 0 Standby ¥
0 0 0 1 0 0 Nacht €
1 X X X 0 1 Komfortverlangerung {3 8
0 1 X X 0 1 Komfort {
0 0 1 X 0 1 Komfort {3
0 0 0 1 0 1 Komfortverlangerung {3 €
0 0 0 0 0 0 letzter gultig eingestellter Modus
0 0 0 0 0 1 Komfort / Komfortverldngerung *

X =irrelevant
*: Abhdngig vom letzten gliltig eingestellten Betriebsmodus.

Bild 1:

Komfortverlangerung{} 8¢

Frost-/Hitzeschutz 3¢

Frost-/Hitzeschutz 3

o\ -
X

Komfort{® 1
_1/40 Betriebsmodus
i 0
Komfort {} 1 /— Fensterstatus
D Objekt 34
; vil. rt
Standby §{} 0 : < (Gl ey
Komfortverlangerung{ 1€ 1
—_‘IO/\/_ o
Nacht € Umschaltobjekte /
[ Vor-Ort-Bedienung /
Vor-Ort Prasenztaste / Betriebsmodus nach Reset
Prasenzobjekt Oy €K
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Tabelle 2
Objekte "Betriebsmodiumschaltung” Fenster- Prisenz-
< i) iy C status | melderobjekt | aktivierter Betriebsmodus
Obj.-Nr.31 | Obj.-Nr.28 | Obj.-Nr.29 | Obj.-Nr. 30 Obj.-Nr. 34 Obj.-Nr. 33
X X X X 1 X Frost-/Hitzeschutz 3
X X X X 0 1 Komfort {3
1 X X X 0 0 Frost-/Hitzeschutz $
0 1 X X 0 0 Komfort {
0 0 1 X 0 0 Standby 3}
0 0 0 1 0 0 Nacht €
0 0 0 0 0 0 letzter glltig eingestellter Modus

X = irrelevant

Bild 2:

Frost-/Hitzeschutz %

R

Komfort{'}

Standby 3}

Nacht €

=

Frost-/Hitzeschutz ¥

=9

A‘%

6
Umschaltobjekte /
Vor-Ort-Bedienung /
Betriebsmodus nach Reset

O €3¢

- Komfort {}
?\

1
"/
0

Prasenzmelderobjekt
Objekt 33

(evtl. verzogert)

1
| - L )
7 Betriebsmodus
0 <
Fensterstatus
Objekt 34
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Hinweise zur Betriebsmodus-Umschaltung Gber "Schalten" (4 x 1 Bit):

¢ Bei einer Umschaltung der Betriebsmodi werden die Objekte (Komfortbetrieb / Standby-Betrieb / Nachtbetrieb /
Frost-/Hitzeschutz) stets mit aktualisiert und kénnen ggf. ausgelesen werden ("Lesen"-Flag setzen!). Ist das
"Ubertragen”-Flag bei diesen Objekten gesetzt, werden zusétzlich die aktuellen Werte bei Anderung aktiv auf
den Bus Ubertragen. Nach Busspannungswiederkehr oder nach der Initialisierung wird das dem eingestellten
Betriebsmodus entsprechende Objekt aktualisiert und dessen Wert bei gesetztem "Ubertragen"-Flag aktiv auf
den Bus Ubertragen.

e Eine Umschaltung durch die Objekte ist mit einer Umschaltung vorort am Tastsensor unter Berlicksichtigung der
Prioritaten der Betriebsmodi gleichgestellt. Ein durch ein Objekt vorgegebener Betriebsmodus kann durch eine
Betriebsmodus-Umschaltung am Gerat durch Tasten- oder Wippenfunktion umgeschaltet werden, wenn kein
prioritatsméaRig Ubergeordneter Modus (z. B. Fensterkontakt / Prdsenzmelder) aktiviert ist.

e Bei Parametrierung einer Prasenztaste:
Fur die Dauer einer aktivierten Komfortverlangerung ist das Prasenzobjekt aktiv ("1").
Das Prasenzobjekt wird automatisch geldscht ("0"), wenn die Komfortverlangerung nach Ablauf der
Verlangerungszeit beendet wird oder der Betriebsmodus durch eine prioritatsmafig tibergeordnete Bedienung
durch die Umschaltobjekte oder eine Vorort-Bedienung gewechselt wurde.

¢ Wenn weitere Tastsensoren RTR als Nebenstelle zur Betriebsmodiumschaltung verwendet werden, sollte eine
Umschaltung ausschlief3lich durch Tasten oder Wippen (Tastsensorfunktionalitat) erfolgen, die mit der Funktion
"Schalten" parametriert sind. Andernfalls (beispielsweise mit Nebenstellen-Parametrierung als "Betriebsmodus-
Umschaltung™) kann durch die Prioritdtenauswertung eintreffender Telegramme ein unerwiinschter
Betriebsmodus an der Hauptstelle (Tastsensor RTR als Raumtemperaturregler) aktiviert werden.

Es wird bei Verwendung von Nebenstellen empfohlen, mit der KONNEX-Betriebsmodusumschaltung (siehe
nachster Abschnitt) zu arbeiten. Dabei kénnen Tastsensoren RTR als Reglernebenstelle parametriert werden.

¢ Es kann grundsatzlich nur ein Betriebsmodus aktiviert sein, sodass sich bei der Verwendung von zwei
Regelkreisen beide Kreise im selben Modus befinden!
Die Betriebsmodus-Umschaltung des zweiten Regelkreises erfolgt immer parallel zur Umschaltung des ersten
Regelkreises.
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¢ Die Betriebsmodus-Umschaltung tiber "Wert" (2 x 1 Byte):

Fur alle Betriebsmodi existiert ein gemeinsames 1 Byte Umschaltobjekt. Uber dieses Wertobjekt kann zur Laufzeit
die Umschaltung des Betriebsmodus sofort nach dem Empfang nur eines Telegramms erfolgen. Dabei legt der
empfangene Wert den Betriebsmodus fest.

Zusatzlich steht ein zweites 1 Byte Objekt zur Verfiigung, das zwangsgesteuert und Ubergeordnet einen
Betriebsmodus, unabhangig von allen anderen Umschaltmdglichkeiten, einstellen kann. Beide 1 Byte Objekte
sind gemaR der KONNEX-Spezifikation implementiert.

Unter Berticksichtigung der Prioritaten ergibt sich bei einer Betriebsmodi-Umschaltung durch die Objekte die
folgende Umschalt-Hierarchie, wobei zwischen einer Anwesenheitserfassung durch Prasenztaste (Tabelle 1 /
Bild 1) und Prasenzmelder (Tabelle 2 / Bild 2 nachste Seite) unterschieden wird:

Tabelle 1
" ijekt . " Objek'g Fenster- Prasenz-
uriig;le;;furgggt* Betﬁgggﬂggﬁg'ﬂ* status tasterobjekt |aktivierter Betriebsmodus
Obj.-Nr. 34 Obj.-Nr. 33
Obj.-Nr. 28 Obj.-Nr. 32
X 01 X X Komfort {}
X 02 X X Standby 3}
X 03 X X Nacht €
X 04 X X Frost-/Hitzeschutz %
X 00 1 X Frost-/Hitzeschutz
01 00 0 0 Komfort {3
02 00 0 0 Standby (%
03 00 0 0 Nacht €
04 00 0 0 Frost-/Hitzeschutz
01 00 0 1 Komfort {>
02 00 0 1 Komfort {>
03 00 0 1 Komfortverlangerung {> €
04 00 0 1 Komfortverlangerung {} #<
00 00 0 0 letzter giltig eingestellter Modus
00 00 0 1 Komfort / Komfortverldngerung *

*. Abhangig vom letzten giiltig eingestellten Betriebsmodus. / X = irrelevant

**: Werte gréRer "04" werden nicht ausgewertet. Ein Wert "00" [&sst den zuletzt glltig eingestellten
Betriebsmodus weiterhin aktiv.

*** Werte gréRer "04" werden nicht ausgewertet. Ein Wert "00" bedeutet Zwangsobjekt deaktiviert.

Bild 1:
Frost-/Hitzeschutz #
S
Komfort{+ | {} 01" | deaktiviert "00"
I 0
Komfort {} 1 p < Fensterstatus
- 1} 02" Objekt 34 (3 01"
—— : evtl. verzogert
Standby &} 0: § ( ger)
"03" 5 "02"
Komfortverlangerung{; € | 1 : ﬁ < : 0 Lﬁ
— | : Komfort
Nacht € 0 — =% | Standby i} € s
Komfortverlangerung{ ;8¢ |1 / Nacht € 8¢ woa
_ 7_-10/_ | Frost-/Hitzeschutz 3
Frost-/Hitzeschutz 3 ; KONNEX-Umschaltobjekt / :
& Vor-Ort-Bedienung / © .
Vor-Ort Prasenztaste / Betriebsmodus nach Reset KONNEX-Zwangsobjekt
Prasenzobjekt O [
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Tabelle 2
" ijekt . " Ob]ekt. Fenster- Prasenz-
uiig;]eatl)fumggt* Betzr\i,é?aggr?ggtjjes,lft;** status | melderobjekt | aktivierter Betriebsmodus
Obj.-Nr. 34 Obj.-Nr. 33
Obj.-Nr. 28 Obj.-Nr. 32

X 01 X X Komfort {}
X 02 X X Standby ¥}
X 03 X X Nacht €
X 04 X X Frost-/Hitzeschutz ¥
X 00 1 X Frost-/Hitzeschutz ¥
X 00 0 1 Komfort {}
01 00 0 0 Komfort {
02 00 0 0 Standby ¥}
03 00 0 0 Nacht €
04 00 0 0 Frost-/Hitzeschutz %
00 00 0 0 letzter giiltig eingestellter Modus

X =irrelevant

**: Werte gréRer "04" werden nicht ausgewertet. Ein Wert "00" l&sst den zuletzt giiltig eingestellten
Betriebsmodus weiterhin aktiv.

***: Werte groRer "04" werden nicht ausgewertet. Ein Wert "00" bedeutet Zwangsobjekt deaktiviert.

Bild 2:
Frost-/Hitzeschutz %
|1
Komfort{+ | {} 01" Komf% OT/—\— deakiiviert "00"
-~ 1
L= Fensterstatus
Standoy ¢y _|sfyoor¥ | Obijekt 34 {} o1
; 0 (evtl. verzogert)
< : Prasenzmelderobjekt
Nacht "03" ] Objekt 33 "02"
L S ¢ : ) iﬁ % —o Betriebsmodus
: Komfort{}
i wa" ; omfo
Frost-/Hitzeschutz 3 | ¢ "oa | -
Standby ¥}
; B or
$
KONNEX-Umschaltobjekt /
Vor-Ort-Bedienung / o )
Betriebsmodus nach Reset Frost-/Hitzeschutz % KONNEX-Zwangsobjekt
Ot K €
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Hinweise zur Betriebsmodus-Umschaltung Uber "Wert" (2 x 1 Byte):

¢ Bei einer Umschaltung der Betriebsmodi wird das KONNEX-Umschaltobjekt stets mit aktualisiert und kann ggf.
ausgelesen werden ("Lesen"-Flag setzen!). Ist das "Ubertragen"-Flag bei diesem Objekt gesetzt, wird zusétzlich
der aktuelle Wert bei Anderung aktiv auf den Bus iibertragen. Nach Busspannungswiederkehr oder nach der
Initialisierung wird der dem eingestellten Betriebsmodus entsprechende Wert bei gesetztem "Ubertragen"-Flag
aktiv auf den Bus Ubertragen. Auch bei Verwendung von Reglernebenstellen muss das "Ubertragen"-Flag
gesetzt werden!

e Eine Umschaltung durch das KONNEX-Umschaltobjekt ist mit einer Umschaltung vorort am Tastsensor unter
Berucksichtigung der Prioritaten der Betriebsmodi gleichgestellt. Ein durch ein Objekt vorgegebener
Betriebsmodus (z. B. Reglernebenstelle) kann durch eine Raumtemperaturregler-Bedienung am Geréat durch
Tasten- oder Wippenfunktion umgeschaltet werden, wenn kein prioritdétsmafig tbergeordneter Modus (z. B.
Fensterkontakt / Prasenzmelder) und nicht das KONNEX-Zwangsobjekt aktiviert ist.

Das KONNEX-Zwangsobjekt hat stets die héchste Prioritat.

e Bei Parametrierung einer Prasenztaste:
Fur die Dauer einer aktivierten Komfortverlangerung ist das Prasenzobjekt aktiv ("1").
Das Prasenzobjekt wird automatisch geldscht ("0"), wenn die Komfortverlangerung nach Ablauf der
Verlangerungszeit beendet wird, der Betriebsmodus durch eine prioritdtsméaRig Ubergeordnete Bedienung durch
das Umschaltobjekt oder eine Vorort-Bedienung gewechselt wurde oder ein aufgezwungener Betriebsmodus
durch das KONNEX-Zwangsobjekt deaktiviert wird (Zwangsobjekt > "00").

¢ Es kann grundsatzlich nur ein Betriebsmodus aktiviert sein, sodass sich bei der Verwendung von zwei
Regelkreisen beide Kreise im selben Modus befinden!
Die Betriebsmodus-Umschaltung des zweiten Regelkreises erfolgt immer parallel zur Umschaltung des ersten
Regelkreises.
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4.1.2 Hinweise zu den Betriebsmodi

Prasenzfunktion / Komfortverlangerung:

Durch eine Anwesenheitserfassung kann der Raumtemperaturregler auf Tastendruck kurzfristig in die
Komfortverlangerung oder bei Bewegung in den Komfortbetrieb schalten. Die Parameter
"Anwesenheitserfassung" und "Art der Prasenzerfassung" im Parameterzweig "Raumtemperaturregler-Funktion —
Funktionalitat" legen dabei fest, ob die Anwesenheitserfassung bewegungsgesteuert durch einen Prasenzmelder
oder manuell durch Tastenbetétigung der Présenztaste erfolgt:

¢ Anwesenheitserfassung durch Prasenztaste:

Wird als Art der Anwesenheitserfassung die Présenztaste freigeschaltet, kann die Einstellung "Prasenztaste" bei
den Tastenfunktionen ausgewéhlt werden. Zusatzlich ist das Objekt 33 "Prasenzobjekt” ist freigeschaltet.

Auf diese Weise lasst sich bei aktiviertem Nachtbetrieb oder Frost-/Hitzeschutz (nicht aktiviert durch das Objekt
"Fensterstatus” oder durch die Frostschutz-Automatik) durch eine Betatigung der Prasenztaste oder durch einen
Présenz-Objektwert = "1" in die Komfortverlangerung schalten. Die Verlangerung wird automatisch deaktiviert,
sobald die parametrierte "Dauer der Komfortverlangerung" abgelaufen ist. Eine Komfortverlangerung kann
vorzeitig deaktiviert werden, wenn die Prasenztaste erneut betatigt oder durch das Objekt ein Wert = "0"
empfangen wird. Ein Nachtriggern der Verlangerungszeit ist nicht moglich.

Ist die Dauer der Komfortverlangerung auf "0" eingestellt, lasst sich keine Komfortverlangerung aus dem
Nachtbetrieb oder dem Frost-/Hitzeschutz heraus aktivieren. Der Betriebsmodus wird in diesem Fall nicht
gewechselt, obwohl die Prasenzfunktion aktiviert ist.

Ist der Standby-Betrieb aktiv, kann bei Betatigung der Prasenztaste oder durch einen Prasenz-Objektwert = "1"
in den Komfort-Betrieb geschaltet werden. Das erfolgt auch dann, wenn die Dauer der Komfortverlangerung auf
"0" parametriert ist. Der Komfort-Betrieb bleibt dabei solange aktiv, wie die Prasenzfunktion aktiviert bleibt oder
bis sich ein anderer Betriebsmodus einstellt.

Das Préasenzobjekt oder die Prasenzfunktion wird stets bei einer Umschaltung in einen anderen Betriebsmodus
oder nach der Deaktivierung eines Zwangsbetriebsmodus (bei KONNEX-Zwangsumschaltung) geldscht. Das
Prasenzobjekt ist bidirektional ("S"- und "U"-Flags default gesetzt), sodass bei Aktivierung (= "1") oder
Deaktivierung (= "0") der Prasenzfunktion Telegramme mit dem entsprechenden Objektwert ausgegeben
werden. Eine vor einem Reset aktivierte Prasenzfunktion inkl. Objekt ist nach dem Reset stets geldscht.

Anwesenheitserfassung durch Prasenzmelder:

Wird als Art der Anwesenheitserfassung ein Prasenzmelder freigeschaltet, ist nur das Objekt 33 "Prasenzobjekt"
sichtbar. Uber dieses Objekt kénnen Prasenzmelder mit in die Raumtemperaturregelung eingebunden werden.
Wird eine Bewegung erkannt ("1"-Telegramm), schaltet der Regler in der Komfort-Betrieb. Dabei sind die
Vorgaben durch die Umschalt-Objekte oder durch eine Vorort-Bedienung direkt am Tastsensor nicht relevant.
Lediglich ein Fensterkontakt oder die Frostschutz-Automatik oder das KONNEX-Zwangsobjekt besitzen eine
hoéhere Prioritat.

Nach Ablauf der Verzdgerungszeit im Prasenzmelder ("0"-Telegramm) schaltet der Regler zurlick in den vor der
Prasenzerkennung aktiven Modus oder er fuhrt die wahrend der Prasenzerkennung empfangenen Telegramme
der Umschalt-Objekte nach.

Eine Umschaltung des Betriebsmodus am Tastsensor wahrend einer aktiven Prasenzerkennung ist nicht
moglich.

Eine vor einem Reset aktivierte Prasenzfunktion ist nach dem Reset stets geldscht. In diesem Fall muss der
Prasenzmelder zur Aktivierung der Prasenzfunktion ein neues "1"-Telegramm Ubertragen.
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Fensterstatus / Frostschutz-Automatik:

Der Tastsensor RTR verfiigt tGiber verschiedene Mdglichkeiten, in den Frost-/Hitzeschutz zu schalten. Neben der
Umschaltung durch das entsprechende Betriebsmodus-Umschaltobjekt oder durch eine Betriebsmodus-
Umschaltung am Tastsensor (Tastenfunktion) kann durch einen Fensterkontakt der Frost-/Hitzeschutz oder
alternativ durch eine Temperatur-Automatik der Frostschutz aktiviert werden. Dabei kommt bei diesen
Maoglichkeiten dem Fensterkontakt oder der Automatik die hdhere Prioritét zu (vgl. "4.1.1 Betriebsmodi-
umschaltung"”). Der Parameter "Frost-/Hitzeschutz" im Parameterzweig "Raumtemperaturregler-Funktion" legt
fest, auf welche Weise die prioritatsmafig héhere Umschaltung erfolgt:

e Frost-/Hitzeschutz-Umschaltung "Uber Fensterstatus":
Das Objekt 34 "Fensterstatus" ist freigeschaltet. Ein Telegramm mit dem Wert = "1" (ge6ffnetes Fenster) auf
dieses Objekt aktiviert den Frost-/Hitzeschutz. Ist das der Fall, kann dieser Betriebsmodus weder durch eine
Vorort-Bedienung noch durch die Umschalt-Objekte (mit Ausnahme des KONNEX-Zwangsobjekts) deaktiviert
werden.
Erst durch ein Telegramm mit dem Wert = "0" (geschlossenes Fenster) wird der Fensterstatus zurtickgesetzt
und der Frost-/Hitzeschutz deaktiviert. Im Anschluss wird der vor dem Offnen des Fensters eingestellte oder der
wahrend des getffneten Fensters Uiber den Bus nachgefiihrte Betriebsmodus aktiviert.

Wabhlweise kann eine Verzogerung des Fensterstatus parametriert werden. Diese Verzégerung kann dann
sinnvoll sein, wenn ein nur kurzes Raumliiften durch Offnen des Fensters keine Betriebsmodusumschaltung
hervorrufen soll. Die Verzdgerungszeit wird durch den Parameter "Verzdgerung Fensterstatus"” eingestellt und
kann zwischen 1 und 255 Minuten betragen. Erst nach Ablauf der parametrierten Zeit wird der Fensterstatus
und somit der Frost-/Hitzeschutz aktiviert. Die Einstellung "0" bewirkt die sofortige Aktivierung des Frost-
[Hitzeschutzes bei gedffnetem Fenster. Der Fensterstatus ist im Heiz- und im Kihlbetrieb wirksam. Das Objekt
"Fensterstatus" ist nach einem Reset geléscht ("0").

Frostschutz-Umschaltung durch "Frostschutz-Automatikbetrieb":

Bei dieser Einstellung kann in Abhangigkeit der ermittelten Raumtemperatur zeitweise automatisch in den
Frostschutz umgeschaltet werden. Sind keine Fenster-Kontakte vorhanden, kann diese Einstellung ein
unndtiges Aufheizen des Raumes bei gedffneten Fenstern oder Aul3entliren verhindern.

Bei dieser Funktion kann tber eine minitliche Messung der Ist-Temperatur eine schnelle Temperaturabsenkung
erkannt werden, wie sie beispielsweise durch ein gedffnetes Fenster hervorgerufen wird.

Erreicht die ermittelte Absenkung einen parametrierten Wert, schaltet der Raumtemperaturregler automatisch in
den Frostschutz um. Der Parameter "Frostschutz-Automatik” legt die maximale Temperaturabsenkung zur
Frostschutzumschaltung in K/min fest.

Nach Ablauf der durch den Parameter "Frostschutzdauer Automatik Betrieb" vorgegebenen Zeit schaltet der
Regler in den vor dem Frostschutz eingestellten Betriebsmodus zuriick. Ein Nachtriggern ist nicht mdglich.
Wenn wahrend des Frostschutzes eine Umschaltung durch die Objekte (4 x 1 Bit oder 1 Byte) erfolgte und ein
neuer Betriebsmodus empfangen wurde, wird nach der Frostschutzautomatik dieser nachgefiihrte Modus
eingestellt.

Das KONNEX-Zwangsobjekt hat eine héhere Prioritat als die Frostschutz-Automatik und kann diese
unterbrechen.

Die Frostschutz-Automatik wirkt nur auf den Heizbetrieb fir Temperaturen unterhalb der Solltemperatur des
eingestellten Betriebsmodus. Somit kann in der Betriebsart "Heizen und Kiihlen" bei Raumtemperaturen in der
Totzone oder im aktiven Kihlbetrieb keine automatische Frostschutz-Umschaltung erfolgen. Eine automatische
Aktivierung des Hitzeschutzes ist bei dieser Parametrierung nicht vorgesehen.

Die Frostschutz-Automatik besitzt im Vergleich zur alternativen Einstellung der Frost-/Hitzeschutz-Erkennung
durch den Fensterkontakt die selbe Prioritat bei einer Betriebsmodiumschaltung!

Hinweis:

Bei haufiger Zugluft in einem Raum kann es bei aktivierter Frostschutz-Automatik und zu gering parametrierter
Temperaturabsenkung zu einer ungewollten Aktivierung/Deaktivierung des Frostschutzes kommen. Prinzipiell ist
die Umschaltung in den Frost-/Hitzeschutz durch Fensterkontakte der Automatik vorzuziehen!
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Betriebsmodus nach Reset:

Im ETS Plug-In kann im Parameterzweig "Raumtemperaturregler-Funktion — Funktionalitat" durch den Parameter
"Betriebsmodus nach Reset" vorgegeben werden, welcher Betriebsmodus nach Busspannungswiederkehr oder
nach einem Programmiervorgang durch die ETS aktiviert sein soll. Dabei sind die folgenden Einstellungen
mdglich:

- "Komfortbetrieb": Nach der Initialisierungsphase wird der Komfortbetrieb aktiviert.

- "Standby-Betrieb": Nach der Initialisierungsphase wird der Standby-Betrieb aktiviert.

- "Nachtbetrieb": Nach der Initialisierungsphase wird der Nachtbetrieb aktiviert.

- "Frost-/Hitzeschutz": Nach der Initialisierungsphase wird der Frost-/Hitzeschutz aktiviert.

- "Betriebsmodus vor Reset wiederherstellen": Der vor einem Reset aktivierte Modus wird nach der
Initialisierungsphase des Gerats wieder eingestellt.

Die dem aktivierten Betriebsmodus zugehérenden Objekte werden nach einem Reset aktualisiert.

Hinweise zur Einstellung "Betriebsmodus vor Reset wiederherstellen™:

» Haufige Anderungen des Betriebsmodus im laufenden Betrieb (z. B. mehrmals am Tag) kénnen die
Lebensdauer des Gerates beeintrachtigen, da der in diesem Fall verwendete Permanentspeicher (EEPROM)
nur fir weniger haufige Speicherschreibzugriffe ausgelegt ist.

¢ Eine vor dem Reset aktivierte Prasenzfunktion inkl. Objekt ist nach einem Reset geléscht. Der durch die
Prasenzfunktion hervorgerufene Betriebsmodus bleibt jedoch nach dem Reset aktiv.
Eine durch einen Reset neugestartete Komfortverlangerung wird nach Ablauf der Verlangerungszeit
automatisch deaktiviert.
Nach einem Reset ist das Objekt "Fensterstatus" geldscht ("0"). Auch in diesem Fall bleibt auch nach einem
Reset der zuvor durch den Fensterstatus aktivierte Frost-/Hitzeschutz aktiviert.
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4.1.3 Reglerstatus

Der Raumtemperaturregler ist in der Lage, seinen Status auszusenden. Dazu stehen wahlweise eine allgemeine
Sammel-Statusmeldung (1 Byte) oder alternativ eine von bis zu 8 Einzel-Statusmeldungen (1 Bit) zur Verfliigung.
Der Parameter "Status Regler" im Parameterzweig "Raumtemperaturregler-Funktion — StellgréRen- und Status-
Ausgabe" gibt die Statusmeldung frei und legt das Status-Format fest:

¢ "Status Regler" = "Regler allgemein":

Das 1 Byte Status-Objekt 36 beinhaltet die komplette Statusinformation. Der Status wird, gesteuert durch den
Regelalgorithmus, zyklisch alle 30 Sekunden aktiv auf den Bus Ubertragen (Voraussetzung: "U"-Flag gesetzt!).
Durch Setzen des "L"-Flags kann der Status ausgelesen werden.

Einstellung Bedeutung der Daten
Regler allgemein Bit 0: 1: Komfortbetrieb aktiv Bit 4: 1: Regler gesperrt
1 Byte Bit 1: 1: Standbybetrieb aktiv Bit 5: 1: Heizen; 0: Kihlen
Bit 2: 1: Nachtbetrieb aktiv Bit 6: 1: Regler inaktiv (Totzone)
Bit 3: 1: Frost-/Hitzeschutz aktiv Bit 7: 1: Frostalarm (T gaum < + 5 °C)

e "Status Regler" = "Einzelnen Zustand ubertragen™:

Das 1 Bit Status-Objekt 36 beinhaltet die durch den Parameter "Einzel Status" ausgewahlte Statusinformation.
Der Status wird, gesteuert durch den Regelalgorithmus, zyklisch alle 30 Sekunden aktiv auf den Bus Ubertragen
(Voraussetzung: "U"-Flag gesetzt!). Durch Setzen des "L"-Flags kann der Status ausgelesen werden.

Parametrierung fir Bedeutung der Daten
"Einzel Status"
Komfortbetrieb aktiv 1: Komfortbetrieb / -verlangerung aktiv | 0: kein Komfortbetrieb
Standby-Betrieb aktiv 1: Standby-Betrieb aktiv 0: kein Standby-Betrieb
Nachtbetrieb aktiv 1: Nachtbetrieb aktiv 0: kein Nachtbetrieb
Frost-/ Hitzeschutz aktiv 1: Frost-/Hitzeschutz aktiv 0: kein Frost-/Hitzeschutz
Regler gesperrt 1: Regler gesperrt (Taupunktbetrieb) | 0: Regler nicht gesperrt
Heizen / Kihlen 1: Heizbetrieb 0: Kuhlbetrieb
Regler inaktiv 1: Regler inaktiv (Totzone) 0: Regler aktiv
Frostalarm 1: Frostalarm (T raum < + 5 °C) 0: kein Frostalarm (T graum > + 5 °C)
Bedeutung der Statusmeldungen:
e Komforbetrieb: Ist aktiv, wenn der Betriebsmodus "Komfort ' 3 ™ oder eine Komfortverlangerung
"3 € oder " {3 & " aktiviert ist.
¢ Standby-Betrieb: Ist aktiv, wenn der Betriebsmodus "Standby ' #T ™ aktiviert ist.
¢ Nachtbetrieb: Ist aktiv, wenn der Betriebsmodus "Nacht ' € ™ aktiviert ist.
« Frost-/ Hitzeschutz:  Ist aktiv, wenn der Betriebsmodus "Frost- /Hitzeschutz ' ¥ ™ aktiviert ist.
¢ Regler gesperrt: Ist aktiv, wenn die Reglersperrung aktiviert ist (Taupunktbetrieb).
e Heizen / Kihlen: Ist aktiv, wenn der Heizbetrieb aktiviert ist und ist inaktiv, wenn der Kihlbetrieb aktiviert ist.
(Ist bei einer Reglersperre inaktiv.)
¢ Regler inaktiv: Ist bei der Betriebsart "Heizen und Kihlen" aktiv, wenn die ermittelte Raumtemperatur

innerhalb der Totzone liegt. In den Einzelbetriebsarten "Heizen" oder "Kiihlen" ist diese
Statusinformation stets "0"! (Ist bei einer Reglersperre inaktiv.)

e Frostalarm: Ist aktiv, wenn die ermittelte Raumtemperatur + 5 °C erreicht oder unterschreitet. Diese
Statusmeldung hat keinen besonderen Einfluss auf das Regelverhalten.

Das Status-Objekt 36 wird nach einem Reset nach der Initialisierungsphase aktualisiert. Danach erfolgt die
Aktualisierung des Status alle 30 Sekunden parallel zur Stellgré3enberechnung des Reglers.
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4.2 Betriebsarten und Betriebsartenumschaltung

Der Raumtemperaturregler kennt bis zu zwei Betriebsarten. Diese Betriebsarten legen fest, ob der Regler durch
seine StellgréRe Heizanlagen (Einzelbetriebsart "Heizen") oder Kihlsysteme (Einzelbetriebsart "Kiihlen™)
ansteuern soll. Es ist mdoglich, auch einen Mischbetrieb zu aktivieren, wobei der Regler automatisch oder
alternativ objektgesteuert zwischen "Heizen" und "Kiihlen" umschalten kann.

Ferner kann zur Ansteuerung eines zusatzlichen Heiz- oder Kihlgeréats der Regelbetrieb zweistufig ausgefihrt
werden. Bei zweistufiger Regelung werden fur die Grund- und Zusatzstufe separate Stellgrof3en in Abhéngigkeit
der Soll-Ist-Temperaturabweichung errechnet und auf den Bus Ubertragen.

Der Parameter "Betriebsart" im Parameterzweig "Raumtemperaturregler-Funktionen" legt dabei die
auszufiihrende Betriebsart fest und schaltet ggf. die Zusatzstufe(n) frei.

In den Einzelbetriebsarten "Heizen" oder "Kihlen" ohne Zusatzstufe arbeitet der Regler stets mit nur einer
StellgréR3e, alternativ bei freigeschalteter Zusatzstufe mit zwei Stellgrof3en in der parametrierten Betriebsart. In
Abhéngigkeit der ermittelten Raumtemperatur und den vorgegebenen Solltemperaturen der Betriebsmodi

(vgl. "4.4 Temperatur-Sollwerte™) entscheidet der Raumtemperaturregler selbststandig, ob Heiz- oder Kiihlenergie
erforderlich ist und berechnet die Stellgrdf3e fur die Heiz- oder die Kiihlanlage (vgl. "4.3 Raumtemperaturregelung
und Stellgrozen”.

Bei "Heizen" oder "Kihlen" befindet sich der Regler nach einem Reset (Busspannungswiederkehr oder
Neuprogrammierung durch die ETS) stets in der im ETS Plug-In vorgegebenen Betriebsart.

In der Mischbetriebsart "Heizen und Kuhlen" ist der Regler in der Lage, Heiz- und Kiihlanlagen anzusteuern.
Dabei kann das Umschaltverhalten der Betriebsarten vorgegeben werden:

e Parameter "Umschalten zwischen Heizen und Kihlen" im Parameterzweig "Raumtemperaturregler-
Funktionen" eingestellt auf "Automatisch":

In diesem Fall wird abhangig von der ermittelten Raumtemperatur und dem vorgegebenen Temperatur-Basis-
Sollwert oder der Totzone ein Heiz- oder ein Kiihlbetrieb automatisch aktiviert. Befindet sich die
Raumtemperatur innerhalb der eingestellten Totzone, wird weder geheizt noch gekuhlt (beide

StellgroBen = "0"). Dabei wird bei Betatigung der Anzeigetasten im Display der Temperatur-Sollwert fiir Heizen
des aktivierten Betriebsmodus angezeigt. Ist die Raumtemperatur gréRer als der Temperatur-Sollwert fur
Kihlen wird gekunhlt. Ist die Raumtemperatur geringer als der Temperatur-Sollwert fiir Heizen wird geheizt.

Bei einer automatischen Umschaltung der Betriebsart kann die Information tber das Objekt 35 "Betriebsarten-
umschaltung" aktiv auf den Bus ausgegeben werden, ob der Regler im Heizbetrieb ("1"-Telegramm) oder im
Kihlbetrieb ("0"-Telegramm) arbeitet. Dabei legt der Parameter "Automatisches Senden Heizen/Kihlen-
Umschaltung" fest, wann eine Betriebsartenumschaltung tbertragen wird:

- Einstellung "Beim Andern der Betriebsart":
In diesem Fall wird ausschlief3lich bei der Umschaltung von Heizen nach Kiihlen (Objektwert = "0") oder von
Kahlen nach Heizen (Objektwert = "1) ein Telegramm ubertragen.

- Einstellung "Beim Andern der AusgangsgroRe":
Bei dieser Einstellung wird stets bei einer Verdnderung der Ausgangsstellgrof3e die aktuelle Betriebsart
Ubertragen. Bei einer StellgroRe = "0" wird die zuletzt aktive Betriebsart tibertragen.

Befindet sich die ermittelte Raumtemperatur innerhalb der Totzone, wird die zuletzt aktivierte Betriebsart im
Objektwert beibehalten bis ggf. in die andere Betriebsart umgeschaltet wird.

Zusatzlich kann bei einer automatischen Umschaltung der Objektwert zyklisch ausgegeben werden. Der
Parameter "Zyklisches Senden Heizen/Kiihlen-Umschaltung" gibt das zyklische Senden frei (Einstellung
Faktor > "0") und legt die Zykluszeit fest.

Hinweis zur automatischen Umschaltung der Betriebsart:

Wird die Totzone zu klein gewahlt, kommt es unter Umstanden zu einem standigen Umschalten zwischen
Heizen und Kihlen! Aus diesem Grund sollte die Totzone (Temperaturabstand zwischen den Solltemperaturen
fur Komfortbetrieb Heizen und Kiihlen) mdglichst nicht geringer als der Standardwert eingestellt werden.
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» Parameter "Umschalten zwischen Heizen und Kuhlen" im Parameterzweig "Raumtemperaturregler-
Funktionen" eingestellt auf "Uber Objekt":

In diesem Fall wird unabhangig von der Totzone die Betriebsart Giber das Objekt 35 "Betriebsarten-
umschaltung" gesteuert. Diese Art der Umschaltung kann z. B. dann erforderlich werden, wenn durch ein Ein-
Rohr-System (kombinierte Heiz- und Kiihlanlage) sowohl geheizt als auch gekuhlt werden soll. Hierzu muss
zunéchst die Temperatur des Mediums im Ein-Rohr-System durch die Anlagensteuerung gewechselt werden.
Anschliel3end wird Uber das Objekt die Betriebsart eingestellt (oftmals wird im Sommer mit kaltem Wasser im
Ein-Rohr-System gekuhlt, im Winter mit heil3em Wasser geheizt).

Das Objekt "Betriebsartenumschaltung” besitzt die folgende Polaritat: "1": Heizen; "0": Kiihlen. Nach einem
Reset ist der Objektwert "0" und die "Betriebsart Heizen / Kiihlen nach Reset" ist aktiviert.

Durch den Parameter "Betriebsart Heizen / Kiihlen nach Reset" kann festgelegt werden, welche Betriebsart
nach einem Reset aktiviert wird. Bei den Einstellungen "Heizen" oder "Kuhlen" aktiviert der Regler unmittelbar
nach der Initialisierungsphase die parametrierte Betriebsart. Bei der Parametrierung "Betriebsart vor Reset"
wird die Betriebsart aktiviert, die vor dem Reset eingestellt war.

Bei einer Umschaltung tber das Betriebsarten-Objekt wird zunachst in die nach Reset vorgegebene
Betriebsart gewechselt. Erst, wenn das Geréat ein Objektupdate empfangt, wird ggf. in die andere Betriebsart
umgeschaltet.

Hinweise zur Einstellung "Betriebsart vor Reset":

« Haufige Anderungen der Betriebsart im laufenden Betrieb (z. B. mehrmals am Tag) kénnen die Lebensdauer
des Gerdtes beeintrachtigen, da der in diesem Fall verwendete Permanentspeicher (EEPROM) nur fir
weniger haufige Speicherschreibzugriffe ausgelegt ist.

Ein gleichzeitiges Heizen und Kihlen im Mischbetrieb (StellgroRen > "0") ist grundsatzlich nicht mdglich!
Nur, wenn in einer Betriebsart Heiz- oder Kuhlenergie erforderlich ist und deshalb die Stellgroze > "0" ist,
leuchten die Symbole " 28 " oder " -& " im Display!

Meldung Heizen / Kiihlen:

Es besteht die Mdglichkeit, in Abh&ngigkeit der eingestellten Betriebsart tGiber separate Objekte die Information
auszugeben, ob momentan Heiz- oder Kiihlenergie erforderlich ist, also geheizt " 2 " oder gekiihlt " -& " wird.
Solange die Stellgré3e fur Heizen (Kahlen) > "0" ist, wird Giber das Meldeobjekt "Heizen" ("Kihlen") ein
"1"-Telegramm Ubertragen. Erst, wenn die StellgréZen = "0" sind, werden die Meldetelegramme zuriickgesetzt
("0"-Telegramm wird Ubertragen).

Ausnahme: Bei einer 2-Punkt-Regelung ist zu beachten, dass die Symbole " Z£ " oder " -® " im Display
aufleuchten oder die Meldeobjekte fiir Heizen oder Kiihlen bereits schon dann aktiv werden, sobald der
Temperatur-Sollwert des aktiven Betriebsmodus bei Heizen unterschritten oder bei Kiihlen tberschritten wird!
Dabei wird die parametrierte Hysterese nicht berlicksichtigt (vgl. "4.3.1 Regelalgorithmen und
StellgréRenberechnung™)!

Ein gleichzeitiges Heizen und Kiihlen ist nicht mdglich! Die Meldungen beziehen sich ausschlief3lich auf den
Regelkreis 1!

Die Meldeobjekte kdnnen durch die Parameter "Meldung Heizen" oder "Meldung Kiihlen" im Parameterzweig
"StellgroRen- und Status-Ausgabe" freigegeben werden.

Der Regelalgorithmus (vgl. "4.3 Raumtemperaturregelung und Stellgré3en”) steuert die Meldeobjekte. Es ist zu
bericksichtigen, dass ausschlieflich alle 30 s eine Neuberechnung der Stellgrofie und somit eine Aktualisierung
der Meldeobjekte erfolgt.
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4.3 Raumtemperaturregelung und Stellgréf3en

4.3.1 Regelalgorithmen, Regelkreise und Stellgréf3enberechnung

Um in einem Wohnraum eine komfortable Temperaturregelung zu ermdglichen, ist ein besonderer
Regelalgorithmus erforderlich, der die installierten Heiz- oder Kihlsysteme steuert. So ermittelt der Regler unter
Bericksichtigung der Soll-Temperaturvorgaben sowie der tatsdchlichen Raumtemperatur Stellgré3en, die die
Heiz- oder Kuihlanlage ansteuern.

Das Regelsystem (Regelkreis) besteht aus dem Raumtemperaturregler, dem Stellantrieb oder dem Schaltaktor
(bei Verwendung elektrothermischer Antriebe ETA), dem eigentlichen Heiz- oder Kiihlelement (z. B. Heizkérper
oder Kihldecke) und dem Raum. Dadurch ergibt sich die folgende Regelstrecke:

Sonneneinstrahlung,

AuRentemperatur, ...
Raumtemperaturregler
Soll- + Regel- Stellantrieb / Heizkorper /
— —> A > > > Raum >
Temperatur x- algorithmus ETA Kihldecke e

Der Regler misst die Isttemperatur (ermittelte Raumtemperatur) und vergleicht diese mit der vorgegebenen Soll-
Temperatur. Aus der Differenz von Ist-und Solltemperatur wird mit Hilfe des eingestellten Regelalgorithmus die
StellgréRe berechnet. Der Regler ist somit in der Lage, durch aul3ere Einflisse hervorgerufene Soll-/ Ist-
Temperaturdifferenzen (z. B. durch starke Sonneneinstrahlung oder schwankende AufRentemperaturen) im
Regelkreis zu kompensieren, indem er die StellgréRe regelmaRig nachstellt. Zudem wirkt die Vorlauftemperatur
des Heiz- oder des Kiihlkreises auf die Regelstrecke ein, wodurch Stellgrélenanpassungen erforderlich werden.

Der Raumtemperaturregler im Tastsensor RTR ermoglicht wahlweise eine Proportional-/ Integral-Regelung (PI)
als stetige oder schaltende Ausfiihrung oder eine schaltende 2-Punkt-Regelung.

In einigen Praxisféllen kann es erforderlich werden, mehr als nur einen Regelalgorithmus einzusetzen. In
gréReren Systemen mit FuBbodenheizung beispielsweise kann zur Konstanttemperierung dieser ein Regelkreis
eingesetzt werden, der ausschlieBlich die FuBbodenheizung ansteuert. Die Heizkdrper an der Wand, evtl. sogar
in einem Nebenbereich des Raumes, werden dabei unabhéngig durch einen eigenen Regelalgorithmus
angesprochen.

Eine Unterscheidung der Regelungen ist in diesen Féllen erforderlich, da meist Ful3bodenheizungen andere
Regelparameter erfordern, als im Heizverhalten schnellere Heizkérper. Zudem gibt es Félle, wo die
verschiedenen Regelstrecken unterschiedliche Stellgréf3en mit verschiedenen Objektbreiten (1 Bit oder 1 Byte)
erfordern. Hier ist die Verwendung eines zweiten Regelkreises angebracht.

Der Tastsensor RTR bietet die Mdglichkeit, einen oder alternativ zwei Regelkreise zu aktivieren. Der Parameter
"Regelkreise" im Parameterzweig "Raumtemperaturregler-Funktion" legt die Anzahl der Regelkreise fest:

¢ Regelung mit einem Regelkreis:
Bei der Verwendung nur eines Regelkreises gibt es die Moglichkeit, als Betriebsart "Heizen", "Kiihlen" oder
alternativ die Mischbetriebsart "Heizen und Kihlen" zu parametrieren. Auch die Verwendung von Zusatzstufen
ist in allen Fallen mdglich.
Dabei kdnnen fir die Heiz- und/oder Kiihlanlage verschiedene Regelalgorithmen vorgegeben werden. Somit ist
im zweistufigen Heiz- oder Kuhlbetrieb die Verwendung von bis zu vier eigenstandigen Algorithmen machbar.

e Regelung mit zwei Regelkreisen:
Bei der Verwendung zweier Regelkreise gibt es nur die Mdglichkeit, zwischen den Betriebsarten "Heizen" oder
"Kuhlen" zu wahlen. Dabei arbeiten beide Kreise stets im selben Betriebsmodus (Komfortbetrieb, Standby-
Betrieb, etc.). Eine Vorgabe unterschiedlicher Regelalgorithmen beider Kreise ist jedoch méglich. Bei dieser
Parametrierung ist die Verwendung einer zweistufigen Regelung nicht vorgesehen. Beide Regelkreise arbeiten
wahlweise mit gemeinsamen oder mit getrennten Sollwerten (vgl. "4.4 Temperatur-Sollwerte").
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Die vom Regelalgorithmus berechneten StellgréRen werden tber die Kommunikationsobjekte "Stellgrof3e Heizen"
oder "StellgréRe Kihlen" ausgegeben. In Abhangigkeit des fur Heiz- und / oder Kiihlbetrieb ausgewahlten
Regelalgorithmus wird u. a. das Format der Stellgré3enobjekte festgelegt. So kénnen 1 Bit oder 1 Byte grol3e
StellgréRRenobjekte angelegt werden (vgl. "4.3.3 Stellgrof3enausgabe").

Der Regelalgorithmus wird durch die Parameter "Art der Heizregelung" oder "Art der Kiihlregelung" im
Parameterzweig "Raumtemperaturregler-Funktion" ggf. auch fir die Zusatzstufen oder fiir beide Regelkreise
festgelegt.

Dabei konnen jeweils die drei folgenden Algorithmen ausgewéhlt werden:

1. Stetige PIl-Regelung:

Unter einer PI-Regelung versteht man einen Algorithmus, der aus einem Proportional- und aus einem Integralteil
besteht. Durch die Kombination dieser Regeleigenschaften wird ein mdglichst schnelles und genaues Ausregeln
der Raumtemperatur ohne oder mit nur geringen Regelabweichungen erzielt.

Bei diesem Algorithmus berechnet der Raumtemperaturregler zyklisch alle 30 Sekunden eine neue stetige
Stellgré3e und gibt diese durch ein 1 Byte-Wertobjekt auf den Bus aus, wenn sich der errechnete
StellgréRenwert um einen festgelegten Prozentsatz gedndert hat. Der Parameter "Automatisches Senden bei
Anderung um..." im Parameterzweig "Raumtemperaturregler-Funktion — StellgréBen- und Status-Ausgabe” legt
das Anderungsintervall in Prozent fest.

StellgréRe (0 ... 100 %)
A

Integralanteil

Proportionalanteil

[

Zeit

Eine Zusatzheiz- oder Zusatzkiihlstufe als PI-Regelung funktioniert genau wie die PI-Regelung der Grundstufe
mit dem Unterschied, dass sich der Sollwert unter Berticksichtigung des parametrierten Stufenabstands
verschiebt.

Besonderheit bei der PI-Regelung:

Wenn die Soll-Istwertabweichung der Raumtemperatur so grof3 ist, dass die Stellgréf3e 100 % betragt, arbeitet
der Raumtemperaturregler im Tastsensor RTR solange mit der maximalen StellgréR3e, bis die ermittelte
Raumtemperatur den Sollwert erreicht. Dieses besondere Regelverhalten ist als 'Clipping’ bekannt.

Auf diese Weise wird in stark abgekuhlten Rdumen ein schnelles Aufheizen oder in Uberhitzten Umgebungen
ein zligiges Abkuhlen erzielt. Dieses Regelverhalten betrifft in zweistufigen Heiz- oder Kihlsystemen auch die
StellgréRen der Zusatzstufen.
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2. Schaltende PI-Regelung:

Die Raumtemperatur wird auch bei dieser Parametrierung durch den PI-Regelalgorithmus konstant gehalten.
Gemittelt Gber die Zeit, ergibt sich das gleiche Verhalten des Regelsystems wie mit einem stetigen Regler. Der
Unterschied zur stetigen Regelung liegt ausschlief3lich in der Stellgrélienausgabe.

Die zyklisch alle 30 Sekunden durch den Algorithmus errechnete StellgréRe wird intern in ein dquivalentes
pulsweitenmoduliertes (PWM) Stellgré3ensignal umgerechnet und nach Ablauf der Zykluszeit Uber ein 1 Bit-
Schaltobjekt auf den Bus ausgegeben.

Der aus dieser Modulation resultierende Mittelwert des Stellgrof3ensignals ist unter Beruicksichtigung der durch
den Parameter "Zykluszeit der schaltenden StellgréRe..." im Parameterzweig "Raumtemperaturregler-Funktion —
StellgréRen- und Status-Ausgabe” einstellbaren Zykluszeit ein Mal3 fir die gemittelte Ventilstellung des
Stellventils und somit eine Referenz fir die eingestellte Raumtemperatur.

Eine Verschiebung des Mittelwerts und somit eine Veranderung der Heizleistung wird durch die Veranderung
des Tastverhaltnisses des Ein- und Ausschaltimpulses des Stellgro3ensignals erzielt.

Das Tastverhaltnis wird durch den Regler in Abhangigkeit der errechneten Stellgré3e ausschlie3lich am Ende
einer Zeitperiode angepasst! Dabei wird jede StellgréRenanderung umgesetzt, egal um welches Verhaltnis sich
die StellgroRe andert (die Parameter "Automatisches Senden bei Anderung um..." und "Zykluszeit fiir
automatisches Senden..." sind hier ohne Funktion). Der jeweils zuletzt in einer aktiven Zeitperiode berechnete
StellgroRenwert wird umgesetzt. Auch bei einer Veranderung der Soll-Temperatur, beispielsweise durch eine
Umschaltung des Betriebsmodus, wird die StellgréRe erst am Ende einer aktiven Zykluszeit angepasst.

Das folgende Bild zeigt das ausgegebene StellgroRen-Schalt-Signal in Abhangigkeit des intern errechneten
StellgréRenwerts (zunéchst 30 %, danach 50 % Stellgrof3e; StellgrofRenausgabe nicht invertiert).

keine neue Stellgréfl3e errechnet
seit Beginn der letzten Zykluszeit neue StellgroRe 50 %
StellgroBe  —> alte StellgréRe wird beibehalten errechnet und umgesetzt

“ l |
Ein
30 % 70 % 30 % 70 % 50 % 50 %
Aus >
«——— Zykluszeit —» Zeit
z. B. 15 Min. a

Stellgrof3e (stetiger Wert) =

a+b

Bei einer Stellgrof3e von 0 % (dauernd ausgeschaltet) oder 100 % (dauernd eingeschaltet) wird nach Ablauf
einer Zykluszeit stets ein StellgroRentelegramm entsprechend des StellgroRenwerts ("0" oder "1") ausgegeben.
Auch das 'Clipping' (vgl. "stetige PI-Regelung") ist bei dieser Regelungsart aktiv.

Der Regler rechnet auch bei einer schaltenden PI-Regelung intern stets mit stetigen StellgréRenwerten. Diese
stetigen Werte kénnen zusatzlich, beispielsweise zu Visualisierungszwecken als Statusinformation, tber ein
separates 1 Byte-Wertobjekt auf den Bus ausgegeben werden.

So wird bei schaltender PI-Regelung (PWM) fiir den Heizbetrieb das Wertobjekt 46 und fir den Kihlbetrieb das
Wertobjekt 48 angelegt. Bei der Verwendung von Zusatzstufen werden dabei zusatzlich das Wertobjekt 47 fur
den Zusatzheizbetrieb und das Wertobjekt 49 fiir den Zusatzkuihlbetrieb freigeschaltet. Bei der Verwendung von
zwei Regelkreisen ist das separate 1 Byte-Wertobjekt nicht vorhanden!

Soll die Stellgréf3e fur das Heizen und das Kihlen tber ein gemeinsames Objekt ausgegeben werden

(vgl. "4.3.3 StellgroRenausgabe"), erfolgt die Ubertragung des stetigen Werts der aktivierten Betriebsart iiber
das Objekt 46 und ggf. fur die Zusatzstufen tber das Objekt 47.

Die Aktualisierung der Status-Wertobjekte erfolgt ausschlieRlich nach Ablauf der parametrierten Zykluszeit
gemeinsam mit der StellgroRenausgabe. Die Parameter "Automatisches Senden bei Anderung um..." und
"Zykluszeit fir automatisches Senden..." sind hier ohne Funktion.

Eine Zusatzheiz- oder Zusatzkiihlstufe als schaltende PI-Regelung funktioniert genau wie die schaltende PI-
Regelung der Grundstufe mit dem Unterschied, dass sich der Sollwert unter Beriicksichtigung des
parametrierten Stufenabstands verschiebt. Alle PWM-Regelungen greifen auf die selbe Zykluszeit zurlick.

Anderungen vorbehalten Stand: 03/2009 Seite 74/148



Technische Dokumentation

Tastsensor mit Beschriftungsfeldern
RTR, Display und Busankoppler u
Best. Nr. 7566 x7 xx Berker

Zykluszeit:

Die pulsweitenmodulierten StellgréRen werden in den meisten Fallen zur Ansteuerung elektrothermischer
Antriebe (ETA) verwendet. Dabei sendet der Raumtemperaturregler die schaltenden StellgréRen-Telegramme
an einen Schaltaktor vorzugsweise mit Halbleiter-Schaltelementen, an dem die Antriebe angeschlossen sind.

Durch Einstellung der Zykluszeit des PWM-Signals ist es mdglich, die Regelung an die verwendeten Antriebe
anzupassen. Die Zykluszeit legt die Schaltfrequenz des pulsweitenmodulierten Signals fest und erlaubt die
Anpassung an die Verstellzykluszeiten (Verfahrzeit, die der Antrieb zur Verstellung des Ventils von der
vollstandig geschlossenen Position bis zur vollstandig gedffneten Position bendtigt) der verwendeten
Stellantriebe. Zusatzlich zur Verstellzykluszeit ist die Totzeit (Zeit, in der die Stellantriebe beim Ein- oder
Abschalten keine Reaktion zeigen) zu beriicksichtigen. Werden verschiedene Antriebe mit unterschiedlichen
Verstellzykluszeiten eingesetzt, ist die gréRere der Zeiten zu berticksichtigen. Grundsatzlich sind die
Herstellerangaben der Antriebe zu beachten.

In der gangigen Praxis kénnen zwei Falle zur Einstellung der Zykluszeit betrachtet werden:

I. Zykluszeit > 2 x Verstellzykluszeit der verwendeten Antriebe (ETA), z. B. 15 Minuten (default)

Bei diesem Fall sind die Ein- oder Ausschaltzeiten des PWM-Signals so lang, dass den Antrieben ausreichend
Zeit bleibt, in einer Zeitperiode vollstandig auf- oder zuzufahren.

Vorteile:
Der gewtinschte Mittelwert zur Stellgrof3e und somit die geforderte Raumtemperatur wird auch bei mehreren
gleichzeitig angesteuerten Antrieben relativ genau eingestellt.

Nachteile:

Zu beachten ist, dass bedingt durch den standig 'durchzufahrenden’ vollen Ventilhub die Lebenserwartung der
Antriebe sinken kann. Unter Umsténden kann bei sehr langen Zykluszeiten (> 15 Minuten) und einer
geringeren Tragheit des Systems (z. B. bei kleineren Warmwasserheizkdrpern) die Warmeabgabe an den
Raum in der Nahe der Heizkdrper ungleichmafig sein und als stérend empfunden werden.

Hinweise:

¢ Diese Einstellung zur Zykluszeit ist fir langsame, tradgere Heizsysteme (z. B. Fusshodenheizung) zu
empfehlen.

¢ Auch bei einer groReren Anzahl angesteuerter evtl. verschiedener Antriebe ist diese Einstellung zu
empfehlen, damit die Verfahrwege der Ventile besser gemittelt werden kénnen.

II. Zykluszeit < Verstellzykluszeit der verwendeten Antriebe (ETA), z. B. 2 Minuten

Bei diesem Fall sind die Ein- oder Ausschaltzeiten des PWM-Signals so kurz, dass den Antrieben keine
ausreichende Zeit bleibt, in einer Zeitperiode vollstandig auf- oder zuzufahren.

Vorteile:

Bei dieser Einstellung wird fur einen kontinuierlichen Wasserfluss beispielsweise durch die Heizkorper gesorgt
und somit eine gleichmé&Rige Wéarmeabgabe an den Raum ermdglicht.

Wird nur ein Stellantrieb angesteuert, ist es fir den Regler mdglich, durch kontinuierliche Anpassung der
Stellgré3e die durch die kurze Zykluszeit herbeigefuhrte Mittelwertverschiebung auszugleichen und somit die
gewiinschte Raumtemperatur einzustellen.

Nachteile:
Werden mehr als ein Antrieb gleichzeitig angesteuert, wird der gewiinschte Mittelwert zur Stellgrof3e und somit
die geforderte Raumtemperatur nur sehr schlecht oder mit gré3eren Abweichungen eingestellt.

Hinweis:

¢ Diese Einstellung zur Zykluszeit ist fir im Heizverhalten schnellere Heizsysteme (z. B. Warmwasser-
heizkdrper mit groRerer Vorlauftempertatur) zu empfehlen.
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3. Schaltende 2-Punkt-Regelung:

Die 2-Punkt-Regelung stellt eine sehr einfache Art einer Temperaturregelung dar. Bei dieser Regelung werden
zwei Hysterese-Temperaturwerte vorgegeben. Die Stellglieder werden Uber Ein- und Ausschalt-
StellgréRenbefehle (1 Bit) vom Regler angesteuert. Eine stetige Stellgréf3e wird bei dieser Regelungsart nicht
berechnet. Die Auswertung der Raumtemperatur erfolgt auch bei dieser Regelungsart zyklisch alle

30 Sekunden, d. h. dass sich die Stellgrof3en, falls erforderlich, ausschlie3lich zu diesen Zeitpunkten andern.
Dem Vorteil der sehr einfachen 2-Punkt-Raumtemperaturregelung steht die bei dieser Regelung standig
schwankende Temperatur als Nachteil gegeniber. Aus diesem Grund sollten keine schnellen Heiz- oder
Kihlsysteme durch eine 2-Punkt-Regelung angesteuert werden, da es hierbei zu einem sehr starken
Uberschwingen der Temperatur und somit zu einem Komfortverlust kommen kann.

Bei der Festlegung der Hysteresen-Grenzwerte sind die Betriebsarten zu unterscheiden:

¢ Einzelbetriebsarten "Heizen" oder "Kiihlen":

Der Regler schaltet bei Heizbetrieb die Heizung ein, wenn die Raumtemperatur unter eine festgelegte Grenze
gefallen ist. Die Regelung schaltet bei Heizbetrieb die Heizung erst dann wieder aus, sobald eine eingestellte
Temperaturgrenze Uberschritten wurde.

Der Regler schaltet bei Kiihlbetrieb die Kihlung ein, wenn die Raumtemperatur Uber eine festgelegte Grenze
gestiegen ist. Die Regelung schaltet bei Kuihlbetrieb die Kiihlung erst dann wieder aus, sobald eine eingestellte
Temperaturgrenze unterschritten wurde.

Dabei wird in Abhangigkeit des Schaltzustands die StellgréRe "1" oder "0" ausgegeben, wenn die Hysterese-
grenzwerte unter- oder tberschritten werden.

Es ist zu beachten, dass die Symbole " 28 " oder " & " im Display aufleuchten oder die Meldeobjekte fiir Heizen
oder Kuhlen bereits schon dann aktiv werden, sobald der Temperatur-Sollwert des aktiven Betriebsmodus bei
Heizen unterschritten oder bei Kiihlen tiberschritten wird! Dabei wird die Hysterese nicht beriicksichtigt.

Der obere oder der untere Hysteresegrenzwert beider Betriebsarten istim ETS Plug-In zu parametrieren.

Die folgende Abbildung zeigt eine 2-Punkt-Regelung fir die Einzelbetriebsarten "Heizen" oder "Kuhlen" (links
Heizbetrieb, rechts Kiihlbetrieb; zwei Temperatur-Sollwerte; einstufiges Heizen oder Kihlen; nichtinvertierte
Stellgré3enausgabe):

Heizen Kuhlen
Raumtemperatur Raumtemperatur
A A
Soll-Temp. 2 — /_\’5\//—\\\//- Soll-Temp. 2 A \//—\\/(
Soll-Temp. 1 \//\\/(\\//\ . o Soll-Temp. 1 \//\\//\\/{\ 38
StellgroBe P Zelt Stellgrbrse: :Ze't
ﬂ m m m /—‘ m |—| Ein—| i
Aus Aus
Ze|t Zeit

Eine Zusatzheiz- oder Zusatzkihlstufe als 2-Punkt-Regelung funktioniert genau wie die 2-Punkt-Regelung der
Grundstufe mit dem Unterschied, dass sich der Sollwert und die Hysteresewerte unter Berlicksichtigung des
parametrierten Stufenabstands verschieben.
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e Mischbetriebsart "Heizen und Kihlen":

Der Regler schaltet bei Heizbetrieb die Heizung ein, wenn die Raumtemperatur unter eine festgelegte Grenze
gefallen ist. Die Regelung schaltet bei Heizbetrieb die Heizung aus, sobald die Raumtemperatur den
Temperatur-Sollwert des aktiven Betriebsmodus Uberschreitet.

Der Regler schaltet bei Kiihlbetrieb die Kiihlung ein, wenn die Raumtemperatur tber eine festgelegte Grenze
gestiegen ist. Die Regelung schaltet bei Kiihlbetrieb die Kiihlung aus, sobald die Raumtemperatur den
Temperatur-Sollwert des aktiven Betriebsmodus unterschreitet.

Somit existieren im Mischbetrieb fir Heizen kein oberer Hysteresegrenzwert oder fur Kiihlen kein unterer
Hysteresegrenzwert mehr, da diese Werte in der Totzone liegen wirden. Innerhalb der Totzone wird weder
geheizt, noch gekihlt.

In Abh&ngigkeit des Schaltzustands wird die Stellgro3e "1" oder "0" ausgegeben, wenn die Hysterese-
grenzwerte oder die Sollwerte unter- oder tGiberschritten werden.

Es ist zu beachten, dass die Symbole " 2% " oder " =% " im Display aufleuchten oder die Meldeobjekte fiir Heizen
oder Kihlen bereits schon dann aktiv werden, sobald der Temperatur-Sollwert des aktiven Betriebsmodus bei
Heizen unterschritten oder bei Kihlen tberschritten wird! Dabei wird die Hysterese nicht beriicksichtigt.

Der obere und der untere Hysteresegrenzwert beider Betriebsarten ist im ETS Plug-In (zu parametrieren.

Die folgende Abbildung zeigt eine 2-Punkt-Regelung fiir die Mischbetriebsart "Heizen und Kihlen" (links
aktivierter Heizbetrieb, rechts aktivierter Kilhlbetrieb; zwei Temperatur-Sollwerte; nichtinvertierte
StellgroRenausgabe):

Heizen Kihlen
Raumtemperatur Raumtemperatur
Soll-Temp. 2 _“ Totzone — /_\\//_\\// Soll-Temp. 2 —“ /—\\/F\\//
Soll-Temp. 1 \//\\//\\/“/\ Soll-Temp. 1 : /\\//\\//\ TZOtzone
StellgroBe R EZE’” StellgroGe T Pl e
=HonMnd =lnonnne
Z;it Zeit

Eine Zusatzheiz- oder Zusatzkiihlstufe als 2-Punkt-Regelung funktioniert genau wie die 2-Punkt-Regelung der
Grundstufe mit dem Unterschied, dass sich der Sollwert und die Hysteresewerte unter Berlicksichtigung des
parametrierten Stufenabstands verschieben.

4.3.2 Anpassung der Regelalgorithmen

4.3.2.1 Anpassung der PI-Regelung

Es existieren verschiedene Anlagensysteme, die einen Raum aufheizen oder abkihlen kénnen. So besteht die
Moglichkeit, durch Warmetrager (vorzugsweise Wasser oder Ol) in Verbindung mit einer Raumluftkonvektion die
Umgebung gleichmaRig zu heizen oder zu kiihlen. Solche Systeme finden beispielsweise bei Wandheizkorpern,
Fussbodenheizungen oder Kihldecken Verwendung.

Alternativ oder zusatzlich kdnnen Geblaseanlagen Raume heizen oder kiihlen. Solche Anlagen sind in den
meisten Fallen Elektro-Geblaseheizungen, Geblasekihlungen oder Kilhlkompressoren mit Lifter. Durch die
direkte Aufheizung der Raumluft sind solche Heiz- oder Kihlanlagen recht flink.

Damit der PI-Regelalgorithmus alle gangigen Heiz- oder Kihlsysteme effizient steuern kann und somit die
Raumtemperaturregelung méglichst schnell und ohne Regelabweichung funktioniert, ist ein Abgleich der
Regelparameter erforderlich.

Bei einer PI-Regelung kdnnen dazu bestimmte Faktoren eingestellt werden, die das Regelverhalten mitunter
mafgeblich beeinflussen. Aus diesem Grund kann fur die géngigsten Heiz- oder Kuhlanlagen der
Raumtemperaturregler auf vordefinierte 'Erfahrungswerte’ eingestellt werden. Falls durch Auswahl eines
entsprechenden Heiz- oder Kiihlsystems kein zufriedenstellendes Regelergebnis mit den Vorgabewerten erzielt
wird, kann wahlweise die Anpassung Uber Regelparameter optimiert werden.
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Durch die Parameter "Art der Heizung" oder "Art der Kiihlung" werden vordefinierte Regelparameter fur die Heiz-
oder Kihlstufe und ggf. auch fir die Zusatzstufen eingestellt. Diese Festwerte entsprechen Praxiswerten einer
ordnungsgemal geplanten und ausgefihrten Klimatisierungsanlage und ergeben ein optimales Verhalten der
Temperaturregelung. Fur den Heiz- oder Kiihlbetrieb sind die folgenden Arten festlegbar:

fur Heizregelung

voreingestellte Werte empfohlene empfohlene
Heizungsart Proportionalbereich Nachstellzeit |Pl-Regelungsart |PWM-Zykluszeit
e Warmwasserheizung |5 Kelvin 150 Minuten stetig/ PWM |15 Min. **
¢ Fullbodenheizung 5 Kelvin 240 Minuten PWM 15 — 20 Min.
o Elektroheizung 4 Kelvin 100 Minuten PWM 10 - 15 Min.
e Geblasekonvektor 4 Kelvin 90 Minuten stetig
e Split-Unit * 4 Kelvin 90 Minuten PWM 10 — 15 Min.
fur Kuhlregelung

voreingestellte Werte empfohlene empfohlene
Kuhlungsart Proportionalbereich Nachstellzeit |PI-Regelungsart |PWM-Zykluszeit
e Kuhldecke 5 Kelvin 240 Minuten PWM 15— 20 Min.
e Geblasekonvektor 4 Kelvin 90 Minuten stetig
e Split-Unit * 4 Kelvin 90 Minuten PWM 10 — 15 Min.

*. geteiltes mobiles Klimageréat,
**: Bei kleineren, flinkeren Heizkorpern (z. B. gréRere Vorlauftemperatur) PWM-Zykluszeit 2 — 3 Minuten.

Sind die Parameter "Art der Heizung" oder "Art der Kiihlung" auf "Uber Regelparameter" eingestellt, ist eine
'manuelle’ Anpassung der Regelparameter moglich. Durch Vorgabe des Proportionalbereichs fiir Heizen oder fiir
Kihlen (P-Anteil) und der Nachstellzeit fir Heizen oder fir Kihlen (I-Anteil) kann die Regelung maR3geblich
beeinflusst werden.

Hinweise:
« Bereits die Anderung eines Regelparameters um geringe Werte fiihrt zu einem deutlich anderen Regelverhalten!

¢ Der Ausgangspunkt fiir die Anpassung sollte die Regelparametereinstellung des entsprechenden Heiz- oder
Klhlsystems gemalf3 der oben genannten Festwerte sein.

Stellgroi3e

A y=Kx,[1+(t/Ty]

: Regeldifferenz x 4 = X soi - Xist
P =1/K : parametrierbarer Proportionalbereich
2 KXy K=1/P : Verstarkungsfaktor
Ty : parametrierbare Nachstellzeit

K x4 (Proportionalanteil)

>
Ty t

Pl-Regelalgorithmus: StellgroBe y = K x4 [1 + (t/ Ty)]; Durch Deaktivieren der Nachstellzeit (Einstellung = "0"):
P-Regelalgorithmus: StellgroBe y = K X 4

Parametereinstellung Wirkung

P |kleiner Proportionalbereich |groRes Uberschwingen bei Sollwertanderungen (u. U. auch
Dauerschwingung), schnelles Einregeln auf den Sollwert

P |groRer Proportionalbereich | kein (oder kleines) Uberschwingen aber langsames Einregeln

T~ | kleine Nachstellzeit schnelles Ausregeln von Regelabweichungen (Umgebungsbedingungen),
Gefahr von Dauerschwingungen
T n |groRe Nachstellzeit langsames Ausregeln von Regelabweichungen
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4.3.2.2 Anpassung der 2-Punkt-Regelung

Die 2-Punkt-Regelung stellt eine sehr einfache Art einer Temperaturregelung dar. Bei dieser Regelung werden
zwei Hysterese-Temperaturwerte vorgegeben.

Die obere und die untere Temperatur-Hysteresegrenze kann durch Parameter eingestellt werden. Dabei ist zu
bertcksichtigen, dass...

¢ eine kleine Hysterese zu geringeren Temperaturschwankungen aber einer héheren Buslast fihrt,
e eine grol3e Hysterese zwar weniger haufig schaltet, jedoch unkomfortablere Temperaturschwankungen
hervorruft.

kleine Hysterese grolRe Hysterese

Raumtemperatur
A

oberer Hysteresewer‘[\~ ..............................
Soll Temperatur \/ \\/ \/ \/ U \\/
unterer Hysteresewert«' -----------------------------

StellgroBe

StellgréRe
Hysterese Hysterese
Heizen Kihlen
K_H /_/H

N Y Y N

)
Sollwert Sollwert  Raumtemperatur
Heizen Kuhlen
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4.3.3 StellgrélRenausgabe

4.3.3.1 StellgréRenobjekte

In Abhangigkeit des flr Heiz- und / oder Kiihlbetrieb ggf. auch fiir die Zusatzstufen ausgewahlten
Regelalgorithmus wird das Format der Stellgrof3enobjekte festgelegt. So kdnnen 1 Bit oder 1 Byte grofRe
StellgréRenobjekte angelegt werden. Der Regelalgorithmus berechnet in einem Zeitabstand von 30 Sekunden die
StellgrofRen und gibt diese aus. Bei der pulsweitenmodulierten Pl-Regelung (PWM) erfolgt das Aktualisieren der
Stellgrof3e, falls erforderlich, ausschlie3lich am Ende eines Zeit-Zyklusses.

Mogliche Objekt-Datenformate zu den StellgréRen separat fiir beide Betriebsarten, fir die Grund- und Zusatzstufe
oder fir beide Regelkreise sind...

o stetige PI-Regelung: 1 Byte,
¢ schaltende PI-Regelung: 1 Bit + zusatzlich 1 Byte (z. B. zur Statusanzeige bei Visualisierungen),

e schaltende 2-Punkt-Regelung: 1 Bit.

Abhéngig von der eingestellten Betriebsart ist der Regler in der Lage, Heiz- und / oder Kihlanlagen anzusteuern
und Stellgréf3en zu ermitteln und tber separate Objekte auszugeben. In der Mischbetriebsart "Heizen und
Kuhlen" werden zwei Félle unterschieden:

Fall 1: Heiz- und Kihlanlage sind zwei voneinander getrennte Systeme.
In diesem Fall sollte der Parameter "Stellgré3e Heizen und Kiihlen auf ein gemeinsames Objekt senden”
im Parameterzweig "Raumtemperaturregler-Funktionen" auf "Nein" (default) eingestellt werden. Somit
stehen je StellgroRe separate Objekte zur Verfiigung, durch die die Einzelanlagen getrennt voneinander
angesteuert werden kénnen. Bei dieser Einstellung ist es mdglich, fur Heizen oder fir Kiihlen separate
Regelungsarten zu definieren.

Fall 2: Heiz- und Kihlanlage sind ein kombiniertes System.
In diesem Fall kann bei Bedarf der Parameter "StellgréRe Heizen und Kihlen auf ein gemeinsames
Objekt senden" im Parameterzweig "Raumtemperaturregler-Funktionen" auf "Ja" eingestellt werden.
Somit werden die StellgréRen fiir Heizen und Kihlen auf das selbe Objekt gesendet. Bei zweistufiger
Regelung wird fur die Zusatzstufen fir Heizen und Kuhlen ein weiteres gemeinsames Objekt
freigeschaltet.
Bei dieser Einstellung ist es nur noch mdglich, fiir Heizen und fir Kiihlen die gleiche Regelungsart zu
definieren, da in diesem Fall die Regelung und das Datenformat identisch sein missen. Die
Regelparameter ("Art der Heizung / Kiihlung") sind fiir Heiz- oder fiir Kiihlbetrieb weiterhin separat zu
definieren.
Ein kombiniertes StellgréRenobjekt kann z. B. dann erforderlich werden, wenn durch ein Ein-Rohr-System
(kombinierte Heiz- und Kihlanlage) sowohl geheizt als auch gekuhlt werden soll. Hierzu muss zunachst
die Temperatur des Mediums im Ein-Rohr-System durch die Anlagensteuerung gewechselt werden.
Anschliel3end wird Uber das Objekt die Betriebsart eingestellt (oftmals wird im Sommer mit kaltem Wasser
im Ein-Rohr-System gekdhlt, im Winter mit heil3em Wasser geheizt).

Hinweis:
Ein gleichzeitiges Heizen und Kiihlen (Stellgrofzen > "0") ist grundséatzlich nicht moglich!

Bei Bedarf kann die StellgréRe vor dem Ubertragen invertiert werden. Durch die Parameter "Ausgabe der
StellgréRe Heizen" oder "Ausgabe der Stellgrof3e Kithlen" oder bei Ausgabe tber ein kombiniertes Objekt
"Ausgabe der StellgroRe" wird der StellgroRenwert entsprechend des Objekt-Datenformats invertiert ausgegeben.
Im zweistufigen Regelbetrieb sind zusatzlich die Parameter zur Invertierung der Zusatzstufe(n) vorhanden.

Dabei gilt...

fur stetige StellgréRen: nicht invertiert: StellgréRe 0 % ... 100 %, Wert0 ... 255,
invertiert: StellgréRe 0 % ... 100 %, Wert 255 ... 0,

fur schaltende StellgréRen: nicht invertiert: Stellgré3e Aus / Ein, Wert0/1,
invertiert: StellgréRe Aus / Ein, Wert 1/0.
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4.3.3.2 Automatisches Senden

» Stetige PI-Regelung:
Bei einer stetigen Pl-Regelung berechnet der Raumtemperaturregler zyklisch alle 30 Sekunden eine neue
StellgréRe und gibt diese durch ein 1 Byte-Wertobjekt auf den Bus aus. Dabei kann durch den Parameter
"Automatisches Senden bei Anderung um..." im Parameterzweig "Raumtemperaturregler-Funktion —
StellgroRen- und Status-Ausgabe" das Anderungsintervall der StellgréRe in Prozent festgelegt werden, nach
dem eine neue StellgréRe auf den Bus ausgegeben werden soll. Das Anderungsintervall kann auf "0"
parametriert werden, sodass bei einer Stellgrolenanderung kein automatisches Senden erfolgt.

Zusétzlich zur StellgroRenausgabe bei einer Anderung kann der aktuelle StellgréRenwert zyklisch auf den Bus
ausgesendet werden. Dabei werden zusétzlich zu den zu erwartenden Anderungszeitpunkten weitere
StellgréRentelegramme entsprechend des aktiven Werts nach einer parametrierbaren Zykluszeit ausgegeben.
Dadurch wird sichergestellt, dass bei einer zyklischen Sicherheitstiiberwachung der Stellgré3e im Stellantrieb
oder im angesteuerten Schaltaktor innerhalb der Uberwachungszeit Telegramme empfangen werden. Das durch
den Parameter "Zykluszeit fiir automatisches Senden..." festgelegte Zeitintervall sollte der Uberwachungszeit im
Aktor entsprechen (Zykluszeit im Regler vorzugsweise kleiner parametrieren).

Durch die Einstellung "0" wird das zyklische Senden der StellgréRe deaktiviert.

Es ist bei der stetigen PI-Regelung zu beachten, dass bei deaktiviertem zyklischen Senden und abgeschaltetem
automatischen Senden bei Anderung keine Stellgré3entelegramme mehr ausgesendet werden!

Schaltende PI-Regelung (PWM):

Bei einer schaltenden Pl-Regelung (PWM) berechnet der Raumtemperaturregler auch alle 30 Sekunden intern
eine neue StellgrofRe. Das Aktualisieren der StellgréRe bei dieser Regelung erfolgt jedoch ausschlieRlich, falls
erforderlich, am Ende eines Zeit-Zyklusses. Die Parameter "Automatisches Senden bei Anderung um..." und
"Zykluszeit fir automatisches Senden..." sind bei diesem Regelalgorithmus nicht wirksam.

2-Punkt-Regelung:

Bei einer 2-Punkt-Regelung erfolgt die Auswertung der Raumtemperatur und somit der Hysteresewerte zyklisch
alle 30 Sekunden, sodass sich die Stellgrof3e, falls erforderlich, ausschlie3lich zu diesen Zeitpunkten andert. Da
bei diesem Regelalgorithmus keine stetigen Stellgro3en errechnet werden, ist der Parameter "Automatisches
Senden bei Anderung um..." bei diesem Regelalgorithmus nicht wirksam.

Zusétzlich zur StellgroRenausgabe bei einer Anderung kann der aktuelle StellgréRenwert zyklisch auf den Bus
ausgesendet werden. Dabei werden zusétzlich zu den zu erwartenden Anderungszeitpunkten weitere
StellgréRentelegramme entsprechend des aktiven Werts nach einer parametrierbaren Zykluszeit ausgegeben.
Dadurch wird sichergestellt, dass bei einer zyklischen Sicherheitstiiberwachung der Stellgré3e im Stellantrieb
oder im angesteuerten Schaltaktor innerhalb der Uberwachungszeit Telegramme empfangen werden. Das durch
den Parameter "Zykluszeit fiir automatisches Senden..." festgelegte Zeitintervall sollte der Uberwachungszeit im
Aktor entsprechen (Zykluszeit im Regler vorzugsweise kleiner parametrieren).

Durch die Einstellung "0" wird das zyklische Senden der StellgréRe deaktiviert.
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4.4 Temperatur-Sollwerte

4.4.1 Sollwertvorgabe in der ETS

Fur jeden Betriebsmodus kdnnen eigene Temperatur-Sollwerte vorgegeben werden. Es ist moglich, die Sollwerte
fiir die Modi "Komfort (3", "Standby ¥3" und "Nacht €" im ETS Plug-In zu parametrieren. Falls gewiinscht, kbnnen
die Solltemperaturen spater im laufenden Betrieb durch eine Vorort-Bedienung des Reglers im
Programmiermodus oder objektgesteuert angepasst werden. Zum Betriebsmodus "Frost-/Hitzeschutz #" lassen
sich getrennt fir Heizbetrieb (Frostschutz) und Kihlbetrieb (Hitzeschutz) zwei Temperatur-Sollwerte
ausschlief3lich in der ETS parametrieren.

Bei der Vorgabe der Solltemperaturen fir Komfort-, Standby- und Nachtbetrieb ist stets zu beachten, dass alle
Sollwerte in einer festen Beziehung zueinander stehen, denn alle Werte leiten sich aus der Basistemperatur
(Basis-Sollwert) ab. Der Parameter "Basistemperatur nach Reset" im Parameterzweig "Sollwerte" gibt den Basis-
Sollwert vor, der bei einer Programmierung des Geréts durch die ETS als Vorgabewert geladen wird.

Aus diesem Wert leiten sich die Temperatur-Sollwerte fiir den Standby- und den Nachtbetrieb unter
Beriicksichtigung der Parameter "Absenken / Anheben der Solltemperatur im Standbybetrieb" oder

"Absenken / Anheben der Solltemperatur im Nachtbetrieb” in Abh&ngigkeit der Betriebsart Heizen oder Kiihlen ab.
Bei der Betriebsart "Heizen und Kuhlen" wird zusatzlich die Totzone bericksichtigt.

Im zweistufigen Regelbetrieb leiten sich alle Solltemperaturen der Zusatzstufe aus den Solltemperaturen der
Grundstufe ab. Dabei wird zur Ermittlung der Solltemperaturen der Zusatzstufe der im ETS Plug-In fest
parametrierte "Stufenabstand" bei Heizbetrieb von den Sollwerten der Grundstufe abgezogen oder im Kiihlbetrieb
den Sollwerten aufaddiert. Wenn die Temperatur-Sollwerte der Grundstufe beispielsweise durch Anderung im
Programmiermodus am Tastsensor oder durch Vorgabe eines neuen Basis-Sollwerts verandert werden, andern
sich automatisch auch die Solltemperaturen der Zusatzstufe indirekt mit. Bei einem Sollwertabstand von "0"
heizen oder kiihlen beide Stufen zur gleichen Zeit mit der selben StellgréR3e.

Bei der Verwendung von zwei Regelkreisen ist es mdglich, gemeinsame Sollwerte oder alternativ getrennte Werte
fur beide Kreise vorzugeben. Der Parameter "Eigene Sollwerte fiir den 2. Regelkreis" im Parameterzweig
"Raumtemperaturregler-Funktion — Sollwerte" legt dabei die Sollwertvorgabe fest:

e Einstellung "Nein" (default):

Beide Regelkreise besitzen die selben Sollwerte fir den Komfort-, Standby- und Nachtbetrieb. Auch die Frost-
oder Hitzeschutztemperaturen sind identisch. Es gibt in dieser Einstellung, falls freigeschaltet, ein
gemeinsames Objekt zur Vorgabe des Basis-Sollwerts und ein Objekt zur Ubertragung der Solltemperatur auf
den Bus.

e Einstellung "Ja":

Beide Regelkreise verfiigen unabhangig voneinander tber eigene Sollwerte fir den Komfort-, Standby- und
Nachtbetrieb. Lediglich die Frost- oder Hitzeschutztemperaturen sind identisch. Bei dieser Einstellung sind je
Regelkreis separate Objekte zur Vorgabe des Basis-Sollwerts oder zur Ubertragung der Solltemperatur
vorhanden, falls freigeschaltet. Eine Veranderung der Solltemperatur im Programmiermodus am Tastsensor ist
ausschlief3lich fur den ersten Regelkreis méglich.

Die Umschaltung des Betriebsmodus des zweiten Regelkreises erfolgt immer parallel zur Umschaltung des ersten
Regelkreis. Eine zweistufige Regelung und ein Mischbetrieb von Heizen und Kiihlen ist bei zwei Regelkreisen
nicht moglich.

In Abhéngigkeit der Betriebsart sind bei der Solltemperaturvorgabe die auf den nachsten Seiten dargestellten
Beziehungen zu beachten.

Bei der Verwendung von zwei Regelkreisen kann die Betriebsart fur beide Kreise entweder auf "Heizen" oder auf
"Kihlen" eingestellt werden. Eine Mischbetriebsart "Heizen und Kiihlen" ist dabei nicht mdglich!
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4.4.1.1 Sollwerte fiir Betriebsart "Heizen":

Temperatur
Komfort-  Standby- Nacht- Frost/Hitzeschutz-
betrieb betrieb betrieb betrieb
A kﬁ [ ¢ "L
Komforttemperatur. Absenkung

= Basis-Sollwert ==

i}

Standby

Standby-Temperatur *$§

Nachttemperatur *$§

Heizen Absenkung
— Nacht
Heizen

Frostschutz

& Sollwert

(Empfohlene Vorgabe der Soll-Temperaturwerte)

In dieser Betriebsart existieren die Solltemperaturen fir Komfort-, Standby- und Nachtbetrieb und es kann die
Frostschutztemperatur vorgegeben werden. Dabei gilt:

TStandby-SoII Heizen < Tkomfort-soll Heizen 0der  Tacht-Soll Heizen < T Komfort-Soll Heizen

Die Standby- und Nachtsolltemperaturen leiten sich nach den parametrierten Absenkungstemperaturen aus der
Komfort-Solltemperatur (Basis-Sollwert) ab. Es ist mdglich, durch eine Vorort-Bedienung im Programmiermodus
am Regler, falls freigegeben, auch andere Absenktemperaturen einzustellen, indem die Solltemperaturwerte fir
Nacht- und Standbybetrieb verandert werden (vgl. "1.3 Programmiermodus / Vorort-Bedienung"). Diese Vorort-

Bedienung ist nur fiir den Regelkreis 1 moglich!

Der Frostschutz soll verhindern, dass die Heizanlage gefriert. Aus diesem Grund sollte die Frostschutz-
temperatur kleiner als die Nachttemperatur (default: +7 °C) eingestellt werden. Prinzipiell ist es jedoch mdglich,
als Frostschutztemperatur Werte zwischen +7 °C und +40 °C zu wéhlen.

Der mogliche Wertebereich einer Solltemperatur liegt bei "Heizen" zwischen + 7,0 °C und + 99,9 °C und wird im
unteren Bereich durch die Frostschutztemperatur eingegrenzt.

Bei zweistufigem Heizbetrieb wird zuséatzlich der im ETS Plug-In parametrierte Stufenabstand bertcksichtigt.

Temperatur
Komfort-  Standby- Nacht- Frost/Hitzeschutz-
betrieb betrieb betrieb betrieb
O oy € %
Absenkung
Komforttemperatur Grundstufe*§| — ————— Standby
Komforttemperatur Zusatzstufe*(§ —SA_ Heizen Absenkung
Standby-Temperatur Grundstufe’$§)| Nacht
Standby-Temperatur Zusatzstufe* — &SA_  _ Heizen
Nachttemperatur Grundstufe*§| ~S
Nachttemperatur Zusatzstufe!$§. R—— A_ - I
Sollwert
+
SSS Frostschutz

TKomfort—SoII Zusatzstufe Heizen < TKomfort—SoII Grundstufe Heizen / TStandby—SoII Zusatzstufe Heizen < TStandby—SoII Grundstufe Heizen
tandby-Soll Heizen = | Komfort-Soll Heizen
Tstandby-soll Heizen < T Komfort-Soll Hei
oder

TKomfort—SoII Zusatzstufe Heizen < TKomfort—SoII Grundstufe Heizen / TNacht—SoII Zusatzstufe Heizen < TNacht—SoII Grundstufe Heizen
TNacht—SoII Heizen < TKomfort—SoII Heizen
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4.4.1.2 Sollwerte fiir Betriebsart "Kiihlen":

Temperatur

A omfort- Standby- Nacht- Frost/Hitzeschutz-
betrieb betrieb betrieb betrieb
O 3 € %

— Sollwert
222 Hitzeschutz

Anhebung
Anhebung Kiihlen

Komforttemperatur 7| — sm——— S}Eiir;(liby
thlen

(Empfohlene Vorgabe der Soll-Temperaturwerte)

Nachttemperatur 7%

Standby-Temperatur 39

In dieser Betriebsart existieren die Solltemperaturen flr Komfort-, Standby- und Nachtbetrieb und es kann die
Hitzeschutztemperatur vorgegeben werden. Dabei gilt:

TKomfort Soll Kuhlen < TStandby Soll Kuhlen oder TKomfort Soll Kuihlen < TNacht Soll Kuhlen

Die Standby- und Nachtsolltemperaturen leiten sich nach den parametrierten Anhebungstemperaturen aus der
Komfort-Solltemperatur (Basis-Sollwert) ab. Es ist moglich, durch eine Vorort-Bedienung im Programmiermodus
am Regler, falls freigegeben, auch andere Anhebungstemperaturen einzustellen, indem die Solltemperaturwerte
fir Nacht- und Standbybetrieb verandert werden (vgl. "1.3 Programmiermodus / Vorort-Bedienung"). Diese
Vorort-Bedienung ist nur fiir den Regelkreis 1 mdglich!

Der Hitzeschutz soll verhindern, dass eine maximal zuldssige Raumstemperatur nicht Giberschritten wird, um
ggf. Anlagenteile zu schiitzen. Aus diesem Grund sollte die Hitzeschutztemperatur grof3er als die
Nachttemperatur (default: +35 °C) eingestellt werden. Prinzipiell ist es jedoch mdglich, als Hitzeschutz-
temperatur Werte zwischen +7 °C und +45 °C zu wahlen.

Der mogliche Wertebereich einer Solltemperatur liegt bei "Kihlen" zwischen — 99,9 °C und + 45,0 °C und wird
im oberen Bereich durch die Hitzeschutztemperatur eingegrenzt.

Bei zweistufigem Kuhlbetrieb wird zusatzlich der im ETS Plug-In parametrierte Stufenabstand bertcksichtigt.

Temperatur

A omfort- Standby- Nacht- Frost/Hitzeschutz-
betrieb betrieb betrieb betrieb

O o € %

Nachttemperatur Zusatzstufe 733

Nachttemperatur Zusatzstufe 38

Standby-Temperatur Zusatzstufe 33

ASA

Komforttemperatur Zusatzstufe —3p

Komforttemperatur Grundstufe

TKomfort—SoII Grundstufe Kihlen < TKomfort—SoII Zusatzstufe Kuhlen / TStandby—SoII Grundstufe Kihlen < TStandby—SoII Zusatzstufe Kuhlen

— RA&R Anhebung
Standby-Temperatur Grundstufe 3 e Nacht
-— e = Anhebung Kuhlen

£5A Standby

Kuhlen

TKomfort—SoII Kuhlen < TStandby—SoII Kuhlen

TKomfort—SoII Grundstufe Kuhlen < TKomfort—SoII Zusatzstufe Kuhlen / TNacht—SoII Grundstufe Kuhlen < TNacht—SoII Zusatzstufe Kuhlen

oder

TKomfort-SoII Kuhlen < TNacht-SoII Kuhlen

W T Solwert
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4.4.1.3 Sollwerte fiir Betriebsart "Heizen und Kihlen":

Temperatur Temperatur
A Komfort- Standby- Nacht-  Frost/Hitzeschutz- A Komfort-
betrieb betrieb betrieb betrieb betrieb
O 3 € %
vy Sollwert
_222 Hitzeschutz
Nachttemperatur % — Nachttemperatur 27
Anhebung
Standby-Temperatur 7 Nacht Standby-Temperatur 3
Anhebung Kiihlen _
Komforttemperatur | =g Slz%rll:ljby Komforttemperatur [ =g
thlen
Totzone zwischen
Basis-Sollwert [ - - - - Jp-----nencononoann Heizen und Kiihlen /
symmetrische Totzone
Absenkung Komforttemperatur, y
Komforttemperatur'sf|| e S— Standby = Basis-Sollwert )}
Heizen Absenkung
Standby-Temperatur 2§ Nacht Standby-Temperatur *{|
Heizen
Nachttemperatur*§§ AN Nachttemperatur *§|
Sollwert
ax
SSS Frostschutz

In dieser Betriebsart existieren die Solltemperaturen fir Komfort-, Standby- und Nachtbetrieb beider
Betriebsarten sowie die Totzone. Zusatzlich kdnnen die Frostschutz- und die Hitzeschutztemperaturen

vorgegeben werden. Dabei

TStandby Soll Heizen < TKomfort Soll Heizen < TKomfort Soll Kuihlen < TStandby Soll Kuhlen

TNacht Soll Heizen < TKomfort Soll Heizen < TKomfort Soll Kuhlen < TNacht Soll Kuhlen

Die Standby- und Nachtsolltemperaturen leiten sich aus den Komfort-Solltemperaturen fiir Heizen oder Kiihlen
ab. Dabei kann die Temperatur-Anhebung (fur Kiihlen) und die Temperatur-Absenkung (fiir Heizen) beider
Betriebsmodi im ETS Plug-In vorgegeben werden. Die Komforttemperaturen selbst leiten sich aus der Totzone

(Empfohlene Vorgabe der Soll-Temperaturwerte)

gilt:

oder

und dem Basis-Sollwert ab (vgl."Totzone" auf der nachsten Seite).

Hinweis:

Es ist moglich, durch eine Vorort-Bedienung im Programmiermodus am Regler, falls freigegeben, auch andere
Anhebungs- oder Absenkungstemperaturen einzustellen, indem die Solltemperaturwerte fiir Nacht- und
Standbybetrieb veréndert werden (vgl. "1.3 Programmiermodus / Vorort-Bedienung™). Diese Vorort-Bedienung

ist nur fr den Regelkreis 1 mdglich!

Der Frostschutz soll verhindern, dass die Heizanlage gefriert. Aus diesem Grund sollte die
Frostschutztemperatur kleiner als die Nachttemperatur fur Heizen (default: +7 °C) eingestellt werden. Prinzipiell
ist es jedoch mdglich, als Frostschutztemperatur Werte zwischen +7 °C und +40 °C zu wahlen.

Der Hitzeschutz soll verhindern, dass eine maximal zuldssige Raumstemperatur nicht Giberschritten wird, um
ggf. Anlagenteile zu schitzen. Aus diesem Grund sollte die Hitzeschutztemperatur groRer als die
Nachttemperatur fir Kiihlen (default: +35 °C) eingestellt werden. Prinzipiell ist es jedoch méglich, als

Hitzeschutztemperatur Werte zwischen +7 °C und +45 °C zu wahlen.

Der mdgliche Wertebereich einer Solltemperatur liegt bei "Heizen und Kihlen" zwischen + 7 °C und + 45,0 °C
und wird im unteren Bereich durch die Frostschutztemperatur und im oberen Bereich durch die

Hitzeschutztemperatur eingegrenzt.

Standby- Nacht-  Frost/Hitzeschutz-
betrieb betrieb betrieb
o Sollwert
_ 222 Hitzeschutz
Anhebung
Nacht
Anhebung Kiihlen
Standby

Kihlen
Totzone zwischen
Heizen und Kihlen /
asymmetrische Totzone

Absenkung
Standby
Heizen Absenkung
Nacht
Heizen
+ Sollwert
sss Frostschutz
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bertcksichtigt.

Standby-Temperatur Zusatzstufe 737

Komforttemperatur Zusatzstufe 79

Nachttemperatur Zusatzstufe 7

Komforttemperatur Zusatzstufe!

Bei zweistufigem Heiz- oder Kihlbetrieb wird zusatzlich der im ETS Plug-In parametrierte Stufenabstand

Temperatur
A Komfort- Standby- Nacht-
betrieb betrieb betrieb

Nachttemperatur Zusatzstufe %

Standby-Temperatur Grundstufe 3¢

Komforttemperatur Grundstufe 3%

Basis-Sollwert

Nachttemperatur Zusatzstufe!$§

Standby-Temperatur Zusatzstufe*§.

A
R

C

A SA
I o o Anhebung
A\ SA
hsb Nacht
-_— = - Anhebung Kihlen
L2SA Standby
Kihlen

Absenkung
Komforttemperatur Grundstufe* (| Standby
—28 Heizen Absenkung
Standby-Temperatur Grundstufe’ Nacht
4 - OSA Heizen
Nachttemperatur Grundstufe: | AGR
- - = Sollwert
+
SSS Frostschutz
Temperatur
A Komfort- Standby- Nacht- Frost/Hitzeschutz-
betrieb betrieb betrieb betrieb

Nachttemperatur Zusatzstufe 7

Standby-Temperatur Zusatzstufe 73

Nachttemperatur Zusatzstufe %

Standby-Temperatur Grundstufe 7

Komforttemperatur Zusatzstufe 7%

Komforttemperatur Zusatzstufe! .

Komforttemperatur Grundstufe 3¢

Komforttemperatur Grundstufe:%
= Basis-Sollwert

Standby-Temperatur Zusatzstufe*§.

Standby-Temperatur Grundstufe*§§

Nachttemperatur Zusatzstufe!$§

Nachttemperatur Grundstufe* |

{3

Mt €

BTN
= ASA Anhebung
Z @ ponere [ wonen
Kihlen
Totzone zwischen
Heizen und Kihlen /
asymmetrische Totzone
Absenkung
Standby
28 Heizen Absenkung
Nacht
- A_SA_ Heizen
ASA

)

TKomfort—SoII Zusatzstufe Heizen < TKomfort—SoII Grundstufe Heizen < TKomfort—SoII Grundstufe Kihlen < TKomfort—SoII Zusatzstufe Kuhlen
TStandby-SoII Zusatzstufe Heizen < TStandby-SoII Grundstufe Heizen < TStandby-SoII Grundstufe Kiihlen < TStandby-SoII Zusatzstufe Kihlen
T standby-Sol Heizen < Tkomfort-Soll Heizen < Tkomfort-Soll Kiihlen < T Standby-Soll Kihlen

oder

TKomfort-SoII Zusatzstufe Heizen < TKomfort-SoII Grundstufe Heizen < TKomfort-SoII Grundstufe Kuhlen < TKomfort-SoII Zusatzstufe Kihlen
TNacht—SoII Zusatzstufe Heizen < TNacht—SoII Grundstufe Heizen < TNacht—SoII Grundstufe Kuhlen < TNacht—SoII Zusatzstufe Kihlen
TNacht—SoII Heizen < TKomfort—SoII Heizen < TKomfon—SoII Kuhlen < TNacht—SoII Kuhlen

Frost/Hitzeschutz-

Totzone zwischen
et SRR E LR Heizen und Kiihlen /
symmetrische Totzone

betrieb

B

Sollwert
Hitzeschutz

ASA:im ETS Plug-In
parametrierter Stufenabstand

4

Sollwert
Hitzeschutz

A SA:im ETS Plug-In
parametrierter Stufenabstand

Sollwert
Frostschutz
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Totzone:

Die Komfort-Solltemperaturen fur Heizen und Kihlen leiten sich aus dem Basis-Sollwert unter Berlicksichtigung

der eingestellten Totzone ab. Die Totzone (Temperaturzone, in der weder geheizt noch gekihlit wird) ist die
Differenz zwischen den Komfort-Solltemperaturen.

Die Parameter "Totzone zwischen Heizen und Kiihlen", "Totzonenposition" sowie "Basistemperatur nach Reset"
werden im ETS Plug-In vorgegeben. Dabei werden folgende Einstellungen unterschieden:

Totzonenposition = "Symmetrisch” (default):
Die im ETS Plug-In vorgegebene Totzone teilt sich am Basis-Sollwert in zwei Teile. Aus der

daraus resultierenden halben Totzone leiten sich die Komfort-Solltemperaturen direkt vom
Basis-Sollwert ab. Es gilt:

TBasis Soll — ]/ZTTotzone = TKomfort Soll Heizen oder TBasis Soll + ]/ZTTotzone = TKomfort Soll Kiihlen

> TKomfort Soll Kuhlen — TKomfort Soll Heizen = TTotzone; TKomfort Soll Kiihlen 2 TKomfort Soll Heizen

Wichtige Hinweise bei symmetrischer Totzone:

¢ Bei symmetrischer Totzone wird bei einer Vorort-Bedienung im Programmiermodus der Basis-Sollwert
indirekt durch die Komfort-Temperatur fir Heizen eingestellt. Der Basis-Sollwert wird aus diesem Grund im
Display nicht mit dargestelit!

¢ Durch Veranderung der Komfort-Solltemperatur fiir Kiihlen lasst sich bei einer Vorort-Bedienung die
Totzone veréandern, falls freigegeben (Totzonenverschiebung). Bei Verdnderung der Totzone ist bei
symmetrischer Totzonenposition eine Verschiebung der Komfort-Solltemperatur fiir Heizen und somit aller
anderen Temperatur-Sollwerte zu erwarten. Es ist moglich, die Totzone auf O °C vorzugeben (Resultat:

Tkomfort Soll Kiihlen = T Komfort Soll Heizen)- IN diesem Fall wird weder geheizt noch gekihlt, wenn die ermittelte
Raumtemperatur gleich den Komfort-Solltemperaturen ist.

Totzonenposition = "Asymmetrisch:
Bei dieser Einstellung ist die Komfort-Solltemperatur flir Heizen gleich dem Basis-Sollwert!
Die im ETS Plug-In vorgegebene Totzone wirkt ausschliel3lich ab dem Basis-Sollwert Richtung

Komfort-Temperatur fir Kiihlen. Somit leitet sich die Komfort-Solltemperatur fur Kihlen direkt
aus dem Komfort-Sollwert fir Heizen ab. Es gilt:

TBasis Soll = TKomfort Soll Heizen > TBasis soll T TTotzone = TKomfor‘( Soll Kiihlen

> TKomfort Soll Kuhlen — TKomfort Soll Heizen = TTotzone; TKomfort Soll Kiihlen 2 TKomfort Soll Heizen

Wichtiger Hinweis bei asymmetrischer Totzone:

¢ Durch Veranderung der Komfort-Solltemperatur fiir Kiihlen lasst sich bei einer Vorort-Bedienung die
Totzone verandern, falls freigegeben (Totzonenverschiebung). Bei asymmetrischer Totzonenposition
werden bei Verdnderung der Komfort-Solltemperatur fir Kiihlen ausschlief3lich die Temperatur-Sollwerte fir
Kihlen verschoben. Es ist moglich, die Totzone auf 0 °C vorzugeben (Resultat: Txomfort soll Kiihlen =

Tkomfort soll Heizen)- IN diesem Fall wird weder geheizt noch gekihlt, wenn die ermittelte Raumtemperatur
gleich den Komfort-Solltemperaturen ist.
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4.4.2 Verstellung der Sollwerte

4.4.2.1 Basis-Temperatur und Solltemperaturen flir Komfort-, Standby- und Nachtbetrieb verstellen

Bei der Vorgabe der Solltemperaturen fir Komfort-, Standby- und Nachtbetrieb ist stets zu beachten, dass alle
Sollwerte in einer festen Beziehung zueinander stehen, denn alle Werte leiten sich aus der Basistemperatur
(Basis-Sollwert) ab. Der Parameter "Basistemperatur nach Reset" im Parameterzweig "Sollwerte" gibt den Basis-
Sollwert vor, der bei einer Programmierung des Geréts durch die ETS als Vorgabewert geladen wird.

Es besteht die Mdglichkeit, durch eine Vorort-Bedienung im Programmiermodus am Regler oder objektgesteuert
durch das Objekt "Basis-Sollwert" die Solltemperaturen 'nachtraglich’ zu &ndern oder zu verstellen. Die
Solltemperaturen des zweiten Regelkreises lassen sich nach der Programmierung ausschlief3lich objektgesteuert
anpassen.

Eine Anderung muss grundsatzlich im ETS Plug-In im Parameterzweig "Sollwerte" freigegeben werden. Dabei ist
mdglich...

- die "Anderung des Sollwerts der Basistemperatur" durch eine direkte Veranderung der Komfort-Temperatur fiir
Heizen am Gerét (vorort; nur Regelkreis 1) und/oder durch eine Vorgabe eines neuen Basis-Sollwerts tiber
den Bus (Objekt 26 fur Regelkreis 1 / Objekt 27 fir Regelkreis 2) zuzulassen,

- die "Anderung der Standby-Temperatur" durch eine direkte Veranderung der Standby-Temperaturen fiir
Heizen oder Kihlen des ersten Regelkreises ausschlie3lich am Gerét (vorort) zu ermdglichen,

- die "Anderung der Nacht-Temperatur" durch eine direkte Veranderung der Nacht-Temperaturen fiir Heizen
oder Kuhlen des ersten Regelkreises ausschlie3lich am Gerat (vorort) zuzulassen,

- die "Totzonenverschiebung" durch eine Veranderung der Komfort-Solltemperatur fur Kithlen ausschlie3lich am
Gerat (vorort; Regelkreis 1 bei "Heizen und Kiihlen") freizugeben und

- die "Anderung der Sollwerte fiir 'Kiihlen™ bei Mischbetriebsart im Programmiermodus am Gerét zu
unterbinden.

Ist eine Anderung nicht freigegeben (Einstellung: "Deaktiviert"), kann eine 'nachtragliche’ Verstellung des durch
die ETS vorgegebenen Werts nicht erfolgen und eine Einstellung der entsprechenden Temperaturwerte ist vorort
nicht moéglich.

Das Objekt 26 oder 27 wird im Fall einer nicht zugelassenen Basis-Sollwert-Verstellung tiber den Bus
ausgeblendet.
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Anderung des Basis-Sollwerts / Komfort-Temperatur fiir Heizen:

Nur bei einer Veranderung des Basis-Sollwerts (durch Vorort-Bedienung und/oder durch das Objekt) sind zwei
Falle zu unterscheiden:

- Fall 1: Die Basis-Sollwertanderung wird dauerhaft ibernommen,
- Fall 2: Die Basis-Sollwertanderung wird nur temporédr ibernommen (default).

Dabei lasst sich durch den Parameter "Anderung des Sollwerts der Basistemperatur dauerhaft ibernehmen” im
Parameterzweig "Raumtemperaturregler-Funktion / Sollwerte" festlegen, ob der verstellte Basis-Temperaturwert
dauerhaft (Einstellung "Ja") oder ausschlief3lich temporar (Einstellung "Nein") im Speicher abgelegt werden soll.

Zu Fall 1:

Wird der Basis-Temperatur-Sollwert der ersten oder zweiten Regelkreises verstellt, wird er dauerhaft im
EEPROM-Speicher des Tastsensors abgelegt. Der neu eingestellte Wert (iberschreibt dabei die urspriinglich
durch die ETS parametrierte Basis-Solltemperatur! Nur auf diese Weise bleibt der veranderte Basis-Sollwert
auch bei einer Umschaltung des Betriebsmodus oder nach einem Reset erhalten.

Hinweise:

 Haufige Anderungen der Basistemperatur (z. B. mehrmals am Tag) kénnen die Lebensdauer des Gerétes
beeintrachtigen, da der verwendete Permanentspeicher (EEPROM) nur fir weniger haufige
Speicherschreibzugriffe ausgelegt ist.

e Ein durch Vorort-Bedienung vorgegebener Wert wird nicht in das Objekt 26 ilbernommen.

¢ Nach Busspannungswiederkehr ist der gespeicherte Basis-Sollwert weiterhin aktiv. Der Wert des Objekts 26
oder 27 ist dabei jedoch "0". Erst nach einem externen Objektupdate kann der aktuelle Basis-Sollwert
ausgelesen werden ("L"-Flag setzen!).

Zu Fall 2:

Der am Tastsensor eingestellte oder durch das Objekt empfangene Basis-Sollwert bleibt nur temporar im
aktuell eingestellten Betriebsmodus aktiv. Bei Busspannungsausfall oder nach einer Umschaltung des
Betriebsmodus (z. B. Komfort nach Standby) wird der durch eine Vorort-Bedienung vorgegebene oder durch
das Objekt empfangene Basis-Sollwert verworfen und durch den urspringlich in der ETS parametrierten Wert
ersetzt.

Anderungen der Sollwerte fiir Standby- und Nacht-Betrieb und Totzone (Komfort-Temperatur fir Kithlen):

Da sich die Solltemperaturen fir die Betriebsmodi "Standby" und "Nacht" oder die Sollwerte fiir die Betriebsart
"Kihlen" aus der Basis-Solltemperatur ableiten, unter Beriicksichtigung der im ETS Plug-In parametrierten oder
vorort vorgegebenen Absenk-, Anhebungs- oder Totzonenwerte, verschieben sich auch diese Solltemperaturen
linear um die vorgenommene Basis-Sollwertadnderung!

Es ist zusatzlich moglich, ausschlielich durch eine Vorort-Bedienung im Programmiermodus am Regler andere
als in der ETS fur den ersten Regelkreis parametrierte Temperaturwerte fiir den Standby- und Nacht-Betrieb und
die Totzone einzustellen. In diesem Fall werden die urspriinglich parametrierten Absenkungs-, Anhebungs- oder
die Totzonentemperaturen durch die neuen resultierenden Werte, hervorgerufen durch die vorort veranderten
Temperatur-Sollwerte, ersetzt. Dabei werden die Temperatur-Sollwerte fur Standby- oder Nachtbetrieb oder
Komfortbetrieb "Kiihlen" (Totzone) unabhéngig vom Parameter "Anderung des Sollwerts der Basistemperatur
dauerhaft ibernehmen"” stets im EEPROM nichtfllichtig gespeichert!
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4.4.2.2 Basis-Sollwertverschiebung

Zusatzlich zur Vorgabe einzelner Temperatur-Sollwerte durch die ETS, durch eine Vorort-Bedienung im
Programmiermodus oder durch das Basis-Sollwert-Objekt ist es dem Anwender mdglich, den Basis-Sollwert in
einem festlegbaren Bereich jederzeit zu verschieben.

Im Normalbetrieb (kein Programmiermodus aktiv) kann durch Betatigung einer der beiden Anzeigetasten die
Solltemperatur des aktivierten Betriebsmodus des ersten Regelkreises im Display angezeigt werden. Zuséatzlich
kann bei freigegebener Raumtemperaturregler-Funktion als Tastsensor-Funktion "Sollwertverschiebung”
eingestellt werden (vgl. "3.3 Funktionen der Wippen"). Eine auf diese Funktion parametrierte Taste aktiviert -
genau wie die Anzeigetasten - bei Betatigung die Temperaturanzeige des Sollwertes im Display.

Weiter kann durch Driicken der rechten Anzeigetaste die angezeigte Solltemperatur in 0,5 °C-Schritten nach oben
oder durch Betatigung der linken Anzeigetaste nach unten verschoben werden. Analog zur Verschiebung tber die
Anzeigetasten kann eine als Sollwertverschiebung parametrierte Funktionstaste des Tastsensors den Wert der
Verschiebung verringern oder erhéhen. Die Richtung der Wertverstellung wird durch den Parameter "Befehl beim
Dricken der Taste" im Parameterzweig "Tastsensor-Funktion / Bedienung / [Tastenbezeichnung]" festgelegt.

Mit einem langen Tastendruck wird die Verstellung kontinuierlich fortgesetzt. Es findet alle 0,5 Sekunden eine
Verstellung statt.

Wurde eine Basis-Sollwertverschiebung eingestellt, ist das Handsymbol " W "im Display sichtbar. Der eingestellte
Temperaturwert wird sofort als neuer Sollwert ibernommen.

Es ist zu bertcksichtigen, dass eine Verschiebung der angezeigten Solltemperatur (Temperatur-Offset der Basis-
Temperatur) direkt auf den Basis-Sollwert wirkt und somit alle anderen Temperatur-Sollwerte verschoben werden.
Bei der Verwendung von zwei Regelkreisen mit getrennten Sollwerten werden die Solltemperaturen beider Kreise
verschoben.

Ob eine Basis-Sollwertverschiebung nur auf den momentan aktivierten Betriebsmodus wirkt oder auf alle anderen
Solltemperaturen der Ubrigen Betriebsmodi einen Einfluss austibt, wird durch den Parameter "Anderung der
Basis-Sollwertverschiebung dauerhaft ibernehmen" im Parameterzweig "Sollwerte" vorgegeben:

Einstellung "Nein" (default):

Die vorgenommene Verschiebung des Basis-Sollwerts wirkt nur solange, wie der Betriebsmodus oder die
Betriebsart nicht veréndert oder der Basis-Sollwert beibehalten wird. Andernfalls wird die Sollwertverschiebung
auf "0" zuriickgesetzt.

Einstellung "Ja":

Die vorgenommene Verschiebung des Basis-Sollwerts wirkt generell auf alle Betriebsmodi. Auch nach einer
Umschaltung des Betriebsmodus oder der Betriebsart oder bei Verstellung des Basis-Sollwerts bleibt die
Verschiebung erhalten.

Der bei einer Basis-Sollwertverschiebung einstellbare Temperaturbereich wird durch die Parameter "Verstellung
der Basis-Solltemperatur nach oben" oder "Verstellung der Basis-Solltemperatur nach unten” definiert. Dabei ist
es maoglich, den aktuellen Sollwert um maximal +/- 10 K zu verschieben. Der Stufenabstand ist fest auf 0,5 °C
eingestellt.

Hinweise zur Basis-Sollwertverschiebung:

o Da der Wert zur Basis-Sollwertverschiebung ausschlief3lich in einem fliichtigen Speicher (RAM) abgelegt wird,
geht die Verschiebung bei einem Reset (z. B. Busspannungsausfall) verloren.

¢ Eine Sollwertverschiebung wirkt nicht auf die Temperatur-Sollwerte fur Frost- oder Hitzeschutz!

¢ Bei aktivierter Sperrung der Regler-Bedienung zeigt eine Betatigung der linken oder rechten Anzeigetaste oder
einer Funktionstaste "Sollwertverschiebung" keine Reaktion!

» Die Basis-Sollwertverschiebung hat keinen Einfluss auf das Objekt "Basis Sollwert".

Anderungen vorbehalten Stand: 03/2009 Seite 90/148



Technische Dokumentation

Tastsensor mit Beschriftungsfeldern
RTR, Display und Busankoppler u
Best. Nr. 7566 x7 xx Berker

Kommunikationsobjekte zur Basis-Sollwertverschiebung:

Die aktuelle Sollwertverschiebung wird durch den Regler im Kommunikationsobjekt 52 ("Aktuelle Sollwert-
verschiebung™) mit einem 1 Byte Zahlwert (gemafl KNX DPT 6.010 — Darstellung positiver und negativer Werte im
2er-Komplement) nachgefiihrt. Dieses Objekt ist im Parameterzweig "Raumtemperaturregler-Funktion / Sollwerte"
aufzufinden. Durch Anbindung an dieses Objekt sind Reglernebenstellen in der Lage, auch die aktuelle
Sollwertverschiebung anzuzeigen.

Sobald eine Verschiebung um eine Temperaturstufe (0,5 °C) in positive Richtung eingestellt wird, zahlt der Regler
den Wert um eine Stelle hoch. Bei einer negativen Verstellung der Temperaturstufe wird der Zéhlwert um eine
Stelle herunter gezéhlt.

Der mogliche Wertebereich des Objektes wird somit durch die Einstellmdglichkeiten des Sollwerts vorgegeben.
Ein Wert "0" bedeutet, dass keine Sollwertverschiebung eingestellt ist.

Beispiel:

Ausgangssituation;
Die Temperaturstufe der Sollwertverschiebung ist fest eingestellt auf 0,5 K.
Aktuelle Solltemperatur = 21,0 °C / Zahlwert im Objekt 52 = "0" (keine Sollwertverschiebung aktiv)

Nach Verschiebung des Sollwerts:

- Eine Sollwertverschiebung um eine Temperaturstufe in positive Richtung zahlt den Wert im Objekt 52 um
einen Wert hoch ="1". Aktuelle Solltemperatur = 21,5 °C.

- Eine weitere Sollwertverschiebung um eine Temperaturstufe in positive Richtung zéhlt den Wert im Objekt 52
wieder um einen Wert hoch = "2". Aktuelle Solltemperatur = 22,0 °C.

- Eine Sollwertverschiebung um eine Temperaturstufe in negative Richtung z&hlt den Wert im Objekt 52 um
einen Wert herunter = "1". Aktuelle Solltemperatur = 21,5 °C.

- Eine weitere Sollwertverschiebung um eine Temperaturstufe in negative Richtung zéhlt den Wert im Objekt 52
wieder um einen Wert herunter = "0". Aktuelle Solltemperatur = 21,0 °C.

- Eine weitere Sollwertverschiebung um eine Temperaturstufe in negative Richtung zahlt den Wert im Objekt 52
wieder um einen Wert herunter = "-1". Aktuelle Solltemperatur = 20,5 °C.

usw.

Der maximal mogliche Wertebereich des Kommunikationsobjektes "Aktuelle Sollwertverschiebung" ist abhéngig
vom Parameter "Einstellmoglichkeiten der Basis-Solltemperatur nach oben/unten”. Bei der Parametrierung + 10 K
an dieser Stelle bewegt sich der Wert des Objektes maximal in den Grenzen —20 bis +20.

Zusatzlich kann die Sollwertverschiebung des Reglers durch das Kommunikationsobjekt 53 ("Vorgabe Sollwert-
verschiebung™) von extern eingestellt werden. Dieses Objekt ist auch im Parameterzweig "Raumtemperaturregler-
Funktion / Sollwerte" aufzufinden und besitzt den selben Datenpunkt-Typen und den Wertebereich wie das
Objekt 52 (siehe oben). Durch Anbindung an das Objekt 53 sind Reglernebenstellen in der Lage, auch die
aktuelle Sollwertverschiebung des Reglers direkt einzustellen.

Sobald der Regler einen Wert empfangt, stellt er die Sollwertverschiebung dem Wert entsprechend ein. Jede
Wertstufe entspricht dabei der Temperaturstufe von 0,5 °C (vgl. Beispiel oben). Es kénnen direkt Werte, die sich
innerhalb des moglichen Wertebereiches befinden, angesprungen werden.

Der Regler Gberwacht den empfangenen Wert selbststandig. Sobald der externe Vorgabewert die Grenzen der
Einstellmdglichkeiten der Sollwertverschiebung in positive oder negative Richtung Giberschreitet, korrigiert der
Regler den empfangenen Wert und stellt die Sollwertverschiebung auf Maximalverschiebung ein. In diesem Fall
wird die Wertriickmeldung Gber Kommunikationsobjekt 52 ("Aktuelle Sollwertverschiebung") in Abhangigkeit der
Richtung der Verschiebung auch auf den Maximalwert gesetzt.
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4.4.3 Senden der Soll-Temperatur

Die durch den aktiven Betriebsmodus vorgegebene oder nachtréglich verstellte Soll-Temperatur kann Uber das
Objekt 50 oder bei Verwendung beider Regelkreise mit getrennten Sollwerten zusatzlich tGber das Objekt 51 "Soll-
Temperatur" aktiv auf den Bus Ubertragen werden.

Der Parameter "Senden bei Solltemperatur-Anderung um..." im Parameterzweig "Raumtemperaturregler-
Funktionen — Sollwerte" legt den Temperaturwert fest, um den sich der Sollwert &ndern muss, bis dass der Soll-
Temperaturwert automatisch tiber das Objekt ausgesendet wird. Dabei sind Temperaturwertdénderungen
zwischen 0,1 °C und 25,5 °C oder 0,1 K und 25,5 K mdglich. Die Einstellung "0" an dieser Stelle deaktiviert das
automatische Aussenden der Soll-Temperatur.

Zusatzlich kann der Sollwert zyklisch ausgesendet werden. Der Parameter "Zyklisches Senden der
Solltemperatur” legt die Zykluszeit fest (1 bis 255 Minuten). Der Wert "0" (default) deaktiviert das zyklische
Senden des Soll-Temperaturwerts.

Es ist zu beachten, dass bei deaktiviertem zyklischen Senden und abgeschaltetem automatischen Senden bei
Anderung keine Telegramme zur Soll-Temperatur mehr ausgesendet werden!

Durch Setzen des "L"-Flags am Objekt "Soll-Temperatur" ist es moglich, den aktuellen Sollwert auszulesen. Nach
Busspannungswiederkehr oder nach einer Neuprogrammierung durch die ETS wird der Objektwert entsprechend
des aktuellen Soll-Temperaturwerts aktualisiert und aktiv auf den Bus gesendet.

4.5 Raumtemperatur-Messung

Der Raumtemperaturregler misst zyklisch die Isttemperatur und vergleicht diese mit der vorgegebenen Soll-
Temperatur. Aus der Differenz von Ist-und Soll-Temperatur wird mit Hilfe des eingestellten Regelalgorithmus die
Stellgré3e berechnet.

Damit stets eine fehlerfreie und effektive Raumtemperatur-Regelung erfolgen kann, ist es von gro3er Wichtigkeit,
eine exakte Ist-Temperatur zu ermitteln.

Der Tastsensor RTR verfiigt Giber einen integrierten Temperaturfiihler. Alternativ (z. B. bei ungiinstigem
Montageort des Tastsensors oder unter erschwerten Einsatzbedingungen beispielsweise in Feuchtrdumen) oder
zusatzlich (z. B. in groBen Raumen oder Hallen) kann bei nur einem Regelkreis ein zweiter extern tiber den Bus
angekoppelter KNX/EIB-Temperaturfiihler zur Istwert-Ermittlung herangezogen werden.

Bei der Verwendung beider Regelkreise wird die Ist-Temperatur des zweiten Kreises durch den externen Fihler
ermittelt. Dabei kann die Ist-Temperaturmessung des ersten Regelkreises ausschlief3lich durch den internen
Fahler erfolgen!

Bei Auswahl des Montageorts des Tastsensors RTR oder des externen Fihlers sollten die folgenden Punkte
bertcksichtigt werden:

¢ Eine Integration des Tastsensors in Mehrfachkombinationen, insbesondere wenn Unterputz-Dimmer mit verbaut
sind, sollte vermieden werden.

* Die Fuhler sollten nicht in der Nahe groéRerer elektrischer Verbraucher montiert werden (Warmestrahlung).

¢ Eine Installation in der Nahe von Heizkorpern oder Kihlanlagen sollte nicht erfolgen.

» Direkte Sonneneinstrahlung auf die Temperaturfiihler ist zu verhindern.

¢ Die Installation von Fihlern an der Innenseite einer Aul3enwand kann die Temperaturmessung negativ
beeinflussen.

o Temperaturfiihler sollten mindestens 30 cm weit entfernt von Tiren oder Fenstern und mindestens 1,5 m hoch
Uber dem FuRB3boden installiert sein.
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4.5.1 Temperaturerfassung und Messwertbildung

Die Temperaturerfassung bei einem Regelkreis erfolgt in Abhangigkeit der folgenden Parametrierung. Bei der
Verwendung beider Regelkreise wird die Ist-Temperatur des zweiten Kreises durch den externen Fihler ermittelt.

1 Regelkreis:

Bei nur einem Regelkreis gibt der Parameter "Temperaturerfassung” im Parameterzweig "Raumtemperaturregler-
Funktion — Raumtemperaturmessung" vor, durch welche Fihler die Ist-Temperatur ermittelt werden soll. Dabei
sind die folgenden Einstellungen mdglich:

¢ "Interner Fuhler":

Der im Tastsensor RTR integrierte Temperaturfihler ist aktiviert. Die Ermittlung des Ist-Temperaturwerts
erfolgt somit ausschlieflich lokal am Gerat.

Bei dieser Parametrierung beginnt unmittelbar nach einem Reset die Regelung.

¢ "Externer Fihler" (nicht bei Reglernebenstelle):

Die Ermittlung der Ist-Temperatur erfolgt ausschlieRRlich durch den externen Temperaturfihler. Der interne
Fuhler ist deaktiviert. Der externe Fihler muss dabei den erfassten Temperaturwert auf das 2 Byte-Objekt 24
"Ext. Temperaturfuhler" (DPT-ID 9.001) des Tastsensor RTR senden. Alternativ oder zusétzlich kann der
Tastsensor den aktuellen Temperaturwert zyklisch anfordern ("L"-Flag beim externen Fuhler ist zu setzen!).
Dazu ist der Parameter "Abfragezeit fur externen Fahler..." auf einen Wert > "0" zu setzen. Das
Abfrageintervall kann von 1 Minute bis 255 Minuten eingestellt werden. Bei dieser Parametrierung wartet der
Raumtemperaturregler nach einem Reset auf ein Temperaturwert-Telegramm des externen Temperaturfihlers
bis dass die Regelung beginnt und ggf. eine Stellgrol3e ausgegeben wird.

¢ "Interner und externer Fuhler":

Bei dieser Einstellung sind der interne als auch der externe Temperaturfuhler aktiv. Der externe Fiihler muss
dabei den erfassten Temperaturwert auf das 2 Byte-Objekt 24 "Ext. Temperaturfiihler" (DPT-ID 9.001) des
Tastsensor RTR senden. Alternativ oder zusatzlich kann der Tastsensor den aktuellen Temperaturwert
zyklisch anfordern ("L"-Flag beim externen Fihler ist zu setzen!). Dazu ist der Parameter "Abfragezeit flr
externen Fihler..." auf einen Wert > "0" zu setzen. Das Abfrageintervall kann von 1 Minute bis 255 Minuten
eingestellt werden. Bei dieser Parametrierung wartet der Raumtemperaturregler nach einem Reset auf ein
Temperaturwert-Telegramm des externen Temperaturfihlers bis dass die Regelung beginnt und ggf. eine
Stellgro3e ausgegeben wird.

Die tatsachliche Ist-Temperatur wird bei dieser Einstellung aus den zwei gemessenen Temperaturwerten
gebildet. Dabei wird durch den Parameter "Messwertbildung intern zu extern" die Gewichtung der
Temperaturwerte festgelegt. Somit besteht die Méglichkeit, in Abhangigkeit der verschiedenen Montageorte
der Fuhler oder einer u. U. unterschiedlichen Warmeverteilung im Raum die Ist-Temperaturmessung
abzugleichen. Haufig werden Temperaturfuhler, die unter negativen &uf3eren Einflissen (beispielsweise
ungiinstiger Montageort wegen Sonneneinstrahlung oder Heizkdrper oder Tur / Fenster in unmittelbarer Nahe)
stehen, weniger stark gewichtet.

Beispiel:
Tastsensor RTR installiert neben der Raumeingangstir (interner Sensor). Ein zusétzlicher externer
Temperaturfuhler ist an einer Innenwand in Raummitte unterhalb der Decke montiert.

Interner Fuhler: 21,5°C (Messbereich interner Fuhler: 0 °C bis + 40 °C £1 %)
Externer Fuhler: 22,3 °C
Messwertbildung:30 % zu 70 %

Resultat: Tresutintern = T intern * 0,3 = 6,45 °C, Tresuiexten = T extemn = 22,3 °C -0,7 = 15,61 °C >

Tresul st = Tresulintern + TResul exten = 22,06 °C

2 Regelkreise:

Die Ist-Temperaturmessung des ersten Regelkreises erfolgt ausschliel3lich durch den internen Fuhler. Der
externe Fihler erfasst die Ist-Temperatur des zweiten Regelkreises und muss dabei den Temperaturwert auf das
2 Byte-Objekt 24 "Ext. Temperaturfuhler" (DPT-ID 9.001) des Tastsensor RTR senden. Alternativ oder zusatzlich
kann der Tastsensor den aktuellen Temperaturwert zyklisch anfordern ("L"-Flag beim externen Fihler ist zu
setzen!). Dazu ist der Parameter "Abfragezeit fiir externen Fihler..." auf einen Wert > "0" zu setzen. Das
Abfrageintervall kann von 1 Minute bis 255 Minuten eingestellt werden. Bei dieser Parametrierung wartet der
Raumtemperatur-regler nach einem Reset auf ein Temperaturwert-Telegramm des externen Temperatur-fihlers,
bis dass die Regelung des zweiten Kreises beginnt und ggf. eine Stellgré3e ausgegeben wird.
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4.5.2 Abgleich der Messwerte

In einigen Fallen kann es erforderlich werden, die Temperaturmessung des internen und des externen Fihlers
abzugleichen. So wird ein Abgleich erforderlich, wenn die durch die Sensoren gemessene Temperatur dauerhaft
unterhalb oder oberhalb der in der Nahe des Sensors tatsachlichen Raumtemperatur liegt. Dabei sollte die
tatsachliche Raumtemperatur durch eine Referenzmessung mit einem geeichten Temperaturmessgerat ermittelt
werden.

Durch den Parameter "Abgleich interner Fuhler..." oder "Abgleich externer Fihler..." im Parameterzweig
"Raumtemperaturregler-Funktion — Raumtemperaturmessung" kann der positive (Temperaturanhebung, Faktoren:
1...127) oder der negative (Temperaturabsenkung, Faktoren: —128 ... —1) Temperaturabgleich in 0,1 °C-Schritten
parametriert werden. Der Abgleich wird somit nur einmal eingestellt und ist fur alle Betriebszusténde gleich.

Hinweise:

e Der Messwert muss angehoben werden, falls der vom Fihler gemessene Wert unterhalb der tatséchlichen
Raumtemperatur liegt. Der Messwert muss abgesenkt werden, falls der vom Fiihler gemessene Wert oberhalb
der tatsachlichen Raumtemperatur liegt.

* Bei einer Messwertbildung bei Verwendung des internen und des externen Fihlers bei nur einem Regelkreis
wird der abgeglichene Wert zur Istwert-Berechnung herangezogen.

4.5.3 Senden der Ist-Temperatur

Die ermittelte Ist-Temperatur des ersten Regelkreises kann Uiber das Objekt 23 "Ist-Temperatur" aktiv auf den Bus
Ubertragen werden.

Der Parameter "Senden bei Raumtemperatur-Anderung um..." im Parameterzweig "Raumtemperaturregler-
Funktion — Raumtemperaturmessung " legt den Temperaturwert fest, um den sich der Istwert &ndern muss, bis
dass der Ist-Temperaturwert automatisch tiber das Objekt 23 ausgesendet wird. Dabei sind
Temperaturwertanderungen zwischen 0,1 °C und 25,5 °C oder 0,1 K und 25,5 K mdglich. Die Einstellung "0" an
dieser Stelle deaktiviert das automatische Aussenden der Ist-Temperatur.

Zusatzlich kann der Istwert zyklisch ausgesendet werden. Der Parameter "Zyklisches Senden der
Raumtemperatur” legt die Zykluszeit fest (1 bis 255 Minuten). Der Wert "0" (default) deaktiviert das zyklische
Senden des Ist-Temperaturwerts.

Durch Setzen des "L"-Flags am Objekt "Ist-Temperatur" ist es méglich, den aktuellen Istwert auszulesen.

Es ist zu beachten, dass bei deaktiviertem zyklischen Senden und abgeschaltetem automatischen Senden bei
Anderung keine Telegramme zur Ist-Temperatur mehr ausgesendet werden!

Nach Busspannungswiederkehr oder nach einer Neuprogrammierung durch die ETS wird der Objektwert
entsprechend des aktuellen Ist-Temperaturwerts aktualisiert und auf den Bus tbertragen.

Wurde bei Verwendung des externen Sensors bei nur einem Regelkreis noch kein Temperaturwert-Telegramm
des externen Fuhlers empfangen, wird lediglich der durch den internen Fihler gebildete Wert ausgesendet. Wird
ausschlief3lich der externe Fuhler verwendet, steht nach einem Reset der Wert "0" im Objekt. Aus diesem Grunde
sollte der externe Temperaturfiihler nach einem Reset stets den aktuellen Wert aussenden!
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4.6 Sperrfunktionen des Raumtemperaturreglers

4.6.1 Regelung sperren

In bestimmten Betriebszustanden kann es erforderlich werden, die Raumtemperaturregelung zu deaktivieren. So
kann z. B. im Taupunktbetrieb einer Kilhlanlage oder bei Wartungsarbeiten des Heiz- oder Kiihlsystems die
Regelung abgeschaltet werden.

Der Parameter "Regler abschalten (Taupunktbetrieb)" im Parameterzweig "Raumtemperaturregler-Funktionen”
gibt mit der Einstellung "Uber Objekt" das Objekt 40 "Regler Sperren" frei. Weiterhin kann die Regler-
Sperrfunktion mit der Einstellung "Nein" (default) dauerhaft deaktiviert werden.

Wird Uber das freigegebene Sperrobjekt ein "1"-Telegramm empfangen, ist die Raumtemperaturregelung beider
Regelkreise vollstandig deaktiviert. In diesem Fall sind alle StellgréZen ="0" und das Symbol " & im Display
leuchtet (30 s Aktualisierungsintervall der Stellgrof3en abwarten!). Eine Bedienung des Reglers ist in diesem Fall
jedoch mdoglich.

Im zweistufigen Heiz- oder Kihlbetrieb kann die Zusatzstufe separat gesperrt werden. Der Parameter
"Sperrobjekt Zusatzstufe" im Parameterzweig "Raumtemperaturregler-Funktionen" gibt mit der Einstellung "Ja"
das Objekt 41 "Zusatzstufe sperren” frei. Weiterhin kann die Sperrfunktion der Zusatzstufe mit der Einstellung
"Nein" (default) dauerhaft deaktiviert werden.

Wird Uber das freigegebene Sperrobjekt ein "1"-Telegramm empfangen, ist die Raumtemperaturregelung durch
die Zusatzstufe deaktiviert. Die Stellgro3e der Zusatzstufe ist "0" und die Grundstufe arbeitet ununterbrochen
weiter.

Bei der Verwendung beider Regelkreise kann der zweite Regelkreis separat gesperrt werden. Wird Uber das
Sperrobjekt 41 "2. Regelkreis sperren” ein "1"-Telegramm empfangen, ist die Raumtemperaturregelung des
zweiten Regelkreises deaktiviert und die Stellgrof3e dieses Kreises ist "0". Der erste Regelkreis lauft in diesem
Fall ununterbrochen weiter.

Ein Sperrbetrieb ist nach einem Reset (Busspannungswiederkehr, ETS-Programmiervorgang) stets geldscht!

4.6.2 Reglerbedienung sperren

Es besteht die Mdglichkeit, die Vorort-Bedienung des Raumtemperaturreglers (alle zum Raumtemperaturregler

zugehdorigen Tasten) zu sperren. Eine aktivierte Sperrung der Bedienung wird im Display durch das Symbol " 5
signalisiert. Es ist zu beachten, dass dieses Symbol nicht exklusiv ist und auch bei einer aktivierten Tastsensor-
Sperrfunktion aufleuchtet.

Durch den Parameter "Bedienung Regler sperrbar" im Parameterzweig "Raumtemperaturregler-Funktionen" kann
festgelegt werden, ob die Vorort-Bedienung stets nicht méglich ist (Einstellung: "Immer gesperrt") oder durch das
Objekt 39 "Reglerbedienung sperren” gesperrt werden kann (Einstellung: "Uber Objekt").

Bei "Immer gesperrt" ist es nicht mdglich, unter den Tasten- oder Wippenfunktionen bei Tastsensor-Funktionalitét
die Betriebsmodus-Umschaltung zu parametrieren. Zusatzlich sind bei dieser Einstellung die beiden
Anzeigetasten zur Verschiebung des Basis-Sollwerts ohne Funktion.

Bei "Uber Objekt" wird beim Empfang eines "1"-Telegramms auf das Objekt die Vorort-Bedienung deaktiviert.
Folglich wird bei einem "0"-Telegramm die Vorort-Bedienung wieder freigegeben. Die Betéatigung einer als
Betriebsmodus-Umschaltung zugewiesenen Taste oder eine Betadtigung der Anzeigetasten zur Verschiebung des
Basis-Sollwerts zeigt bei einer aktiven Sperrung keine Reaktion.

Eine aktivierte Sperrung der Reglerbedienung beeinflusst nicht die Bedienung des Reglers Uber die Objekte und
auch nicht die Raumtemperaturregelung selbst, d. h. der Regelalgorithmus arbeitet und erzeugt StellgréfZen und
Statusmeldungen.

Eine Sperrung der Regler-Bedienung ist nach einem Reset (Busspannungswiederkehr, ETS-Programmier-
vorgang) stets geldscht!

Anderungen vorbehalten Stand: 03/2009 Seite 95/148



Technische Dokumentation

Tastsensor mit Beschriftungsfeldern
RTR, Display und Busankoppler u
Best. Nr. 7566 x7 xx Berker

4.7 Raumtemperatur-Schaltuhr

Die Raumtemperatur-Schaltuhr unterscheidet bis zu 28 verschiedene Schaltprogramme und ermdglicht eine
Umschaltung des Betriebsmodus des Raumtemperatur-Reglers abhangig von Uhrzeit und Wochentag. Die
Raumtemperatur-Schaltuhr muss durch den Parameter "Raumtemperatur-Schaltuhr = Ein" im Parameterzweig
"Raumtemperaturregler-Funktion — Raumtemperatur-Schaltuhr” freigeschaltet werden. Alternativ wird die Funktion
durch die Einstellung "Raumtemperatur-Schaltuhr = Aus" dauerhaft gesperrt (default). Bei der Funktion des
Tastsensors als Reglernebenstelle kann keine Raumtemperatur-Schaltuhr projektiert werden.

Die Schaltprogramme werden bei freigegebener Schaltuhr-Funktion im ETS Plug-In parametriert und
chronologisch abgearbeitet. Der Mentpunkt "Raumtemperatur-Schaltuhr” im Menl "Schaltuhr-Editoren” ruft den
Editor "Raumtemperatur-Schaltuhr-Schaltzeiten" auf:

LQ]FIaumtemperatur—Schaltuhl—SchaItzeiten [ |
- Uhrzeit Zeit | Tag | Betriebsmodus |
- =
0700 =i
—Wwiochentage
+ Benutzerdefiniert Mua r
i
" Taglich Mi [
Lo ™
 Werktage [Mo-Fi] Fr
Sa [
" “Wochenende So [

Betriebzrmodus

IKnmfnlt-Betlieb 'l

Freie Speicherplatze: 28/0 Hifreuriiaen Losehet | Hearbeiten |

[~ Schaltzeiten beim nachsten Download Liberschreiben

ok | .t’-‘-.hbreghenl it |

Im linken Teil des Fensters wird minutengenau die Uhrzeit des Schaltprogramms angegeben. Weiter werden die
Wochentage definiert, an denen die Schaltzeit ausgefuhrt werden soll. Es steht die Auswahl "Benutzerdefiniert"
(Mo, Di, ..., So), "Taglich" (Mo — So), "Werktage" (Mo — Fr) oder "Wochenende" (Sa — So) zur Verfligung.

Jedes Schaltprogramm belegt einen Speicherplatz im Tastsensor RTR. Bei den Einstellungen "Téaglich",
"Werktage" oder "Wochenende" wird nur ein Speicherplatz bendtigt. Bei der "benutzerdefinierten" Einstellung
hingegen werden in Abhéngigkeit der parametrierten Tage mitunter bis zu 5 verschiedene Schaltprogramme
angelegt. Der Info-Parameter "Freie Speicherplatze" im Editor zeigt dabei an, wie viele Speicherplatze zur
Verfligung stehen (Zahl vor dem Schrégstrich ) oder wie viele Speicherplatze bei der gewahlten Einstellung zu
belegen sind (Zahl hinter dem Schrégstrich).

Zusétzlich ist der Betriebsmodus vorzugeben, welcher beim Abruf eines Schaltprogramms aktiviert werden soll.
Die Modi "Komfort-Betrieb", "Standby-Betrieb" oder "Nacht-Betrieb" stehen zur Auswabhl.

Es ist zu beachten, dass ein durch die Raumtemperatur-Schaltuhr eingestellter Betriebsmodus prioritatsmaliig
einer Bedienung vorort am Tastsensor oder durch die Umschaltobjekte (4 x 1 Bit oder 1 Byte KONNEX-
Umschaltobjekt) gleichgestellt ist und somit verandert werden kann.

Die Schaltzeiten werden minutengenau projektiert. Eine Prufung der Schaltzeiten erfolgt bei aktivierter Schaltuhr
durch die Zeitsteuerung des Tastsensors auch im Minutentakt.

Die interne Uhr des Tastsensors sollte mindestens einmal stiindlich durch ein externes Zeitsignal Giber den Bus
gestellt werden, um die Gangabweichung maéglichst gering zu halten.

In seltenen Fallen kann es bei gréReren Zeitunterschieden der im Tastsensor nachgefiihrten zur Gber den Bus
empfangenen Zeit sein, dass Schaltzeiten nicht ausgefiihrt werden (Ubersprungene Schaltminute). Aus diesem
Grund sollte die Bussynchronisation nicht zu festgelegten Schaltzeiten erfolgen!
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Nachdem das Schaltprogramm (Schaltzeit, Wochentage, Betriebsmodus) vorgegeben wurde, kann das
Programm mit in die Programmliste durch Betatigung der Schaltflache "Hinzufligen" tlbernommen werden. Diese
Liste erscheint in der rechten Seite des Editor-Fensters:

:9]Haumlemperatur-Schalluhl-SchaIlzeilen
Uhrzeit Zeit | Tag | Eetiebsmodus |
07.00 j 0700 Mo K.omfart-Betrish
WwWochentage
% Benutzerdefiriert Ma v
Di ™
¢ Taalich Mi [
Do [~
" wherktage [Mo-Fi) Fr ™
Sa [
" wochenende So [

rBetiebgmodus

IKomforl-Belrieb "I

Freie Speicherplatze: 2741 \ ﬂmzufugen‘\ Loschien | Bearbeften |
X
D

¥ Schaltzeiten beim nachsten Download Lberschreiben

Ok | Abbrechen | Hilre |

Auf diese Weise kdnnen die bis zu 28 Schaltprogramme vorprogrammiert werden. Ein im rechten Teil des
Fensters angelegtes Programm kann bearbeitet werden, wenn es markiert und die Schaltflache "Bearbeiten”
gedrtickt wird. Durch Markieren und Betatigung der Schaltflache "Léschen" wird das Programm geldscht und aus
der Liste entfernt.

Eine Betatigung der Schaltflache "OK" Gibernimmt die Einstellungen in die Projektierung des Tastsensors.

Die Schaltprogramme der Raumtemperatur-Schaltuhr werden beim Programmieren der vollstandigen Applikation
oder beim partiellen Programmieren der Parameter in das Gerat geladen, wenn im Editor-Fenster das
Kontrollk&stchen "Schaltzeiten beim néchsten Download tberschreiben” angewahilt ist.

Zusatzlich zur Vorgabe der Schaltuhr-Programme im ETS Plug-In kénnen die Schaltzeiten, die Wochentage und
die Betriebsmodi auch nach einer Programmierung vorort am Tastsensor im Programmiermodus editiert werden.
Voraussetzung dazu ist, dass die "Volle Bedienung" Uber die Anzeigetasten freigegeben ist (parameterabhangig).
Damit bei einem darauf folgenden Programmiervorgang durch die ETS die vorort veranderten Daten nicht
Uberschrieben werden, kann das Kontrollkéstchen "Schaltzeiten beim nachsten Download Giberschreiben” im
Editor-Fenster geléscht werden.

Das Editieren der Schaltprogramme im Programmiermodus ist nicht méglich, wenn die Raumtemperatur-
Schaltuhr deaktiviert worden ist (vgl. nachste Seite).
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Die Raumtemperatur-Schaltuhr kann durch eine Vorort-Bedienung im Programmiermodus, falls freigegeben,
(vgl. "1.3 Programmiermodus / Vorort-Bedienung") und/oder durch eine Tastsensorbedienung (Tastenfunktion)
aktiviert oder deaktiviert werden. Bei einer aktivierten Funktion leuchtet das Symbol " ®"im Display und es
werden die Schaltprogramme entsprechend den parametrierten Schaltzeiten chronologisch abgearbeitet.

Info: Erfolgt die Aktivierung der Raumtemperatur-Schaltuhr genau zum Zeitpunkt einer parametrierten Schaltzeit,
wird das betroffene Schaltprogramm nachgeholt.

Wenn Schaltprogramme in das Gerat programmiert wurden, ist die Raumtemperatur-Schaltuhr direkt nach der
Initialisierungsphase aktiviert und die Programme werden abgearbeitet. Voraussetzung sind eine gultig
empfangene Uhrzeit und ein guiltig empfangener Wochentag. Wenn keine Programme im Gerat hinterlegt sind,
die Funktion selbst aber freigeschaltet ist, leuchtet nach einem Reset zwar das Symbol, es werden jedoch keine
Schaltprogramme ausgefihrt.

Eine Umschaltung des Betriebsmodus durch die Raumtemperatur-Schaltuhr kann zusétzlich Gber ein separates
Sperrobjekt voribergehend unterdriickt werden. Um die Sperrfunktion zu ermdéglichen, muss der Parameter
"Raumtemperatur-Schaltuhr ber Objekt sperren” im Parameterzweig "Raumtemperaturregler-Funktion —
Raumtemperatur-Schaltuhr" auf "Ja" eingestellt werden. In diesem Fall wird das Sperrobjekt 55
"Raumtemperatur-Schaltuhr sperren” freigeschaltet. Die Polaritat kann parametriert werden.

Bei Uber den Bus gesperrter Raumtemperatur-Schaltuhr erlischt das Symbol " ®"im Display.

Wahrend einer aktiven Sperrfunktion wird der Betriebsmodus durch die Raumtemperatur-Schaltuhr nicht
umgeschaltet. Wenn die Raumtemperatur-Schaltuhr genau zum Zeitpunkt einer parametrierten Schaltzeit wieder
entsperrt wird, wird das betroffene Schaltprogramm nachgeholt.

Aktivierungen oder Deaktivierungen der Raumtemperatur-Schaltuhr wéhrend der Sperrphase werden gespeichert
und nach Sperrende nachgeflhrt.

Wichtige Hinweise zur Raumtemperatur-Schaltuhr:

o Die Raumtemperatur-Schaltuhr wird automatisch deaktiviert, wenn der Frost-/Hitzeschutz-Betriebsmodus
aktiviert wird! Damit wird vermeiden, dass beispielsweise bei einer langeren Abwesenheit keine ungewollte
Betriebsmodus-Umschaltung und somit kein unbeabsichtigtes Heizen oder Kiihlen des Raumes stattfindet.
Eine Umschaltung in den Frost-/Hitzeschutz kann direkt am Gerét (z. B. im Programmiermodus oder als
Tastsensor-Bedienung) oder Uber die Umschaltobjekte (4 x 1 Bit oder KONNEX) erfolgen. Die Aktivierung des
Frost-/Hitzeschutzes durch den Fensterstatus oder die Frostschutz-Automatik deaktiviert die Raumtemperatur-
Schaltuhr nicht!

Auch bei der Vorgabe eines Betriebsmodus tiber das KONNEX-Zwangsobjekt wird die Raumtemperatur-
Schaltuhr deaktiviert, bis eine Freigabe (Wert "0" / Auto) erfolgt.

Eine automatisch deaktivierte Raumtemperatur-Schaltuhr kann durch eine Tastsensor-Bedienung
(Raumtemperatur-Schaltuhr-Bedienung) jederzeit wieder aktiviert werden. Eine automatische Reaktivierung
erfolgt dann, wenn der Frost-/Hitzeschutz beendet wird.

Auch eine gewohnliche Betriebsmodus-Umschaltung (Komfort, Standby, Nacht) reaktiviert die Raumtemperatur-
Schaltuhr!

¢ Die interne Uhr des Tastsensors sollte mindestens einmal stiindlich durch ein externes Zeitsignal tGber den Bus
gestellt werden, um die Gangabweichung méglichst gering zu halten. Wenn nicht mindestens einmal am Tag die
interne Uhr Uber den Bus aktualisiert wurde (Prifung auf Aktualisierung um 4:00 Uhr nachts), erscheint im
Display des Tastsensors die Anzeige "--:--", falls die Uhrzeit auf dem Display angezeigt wird
(parameterabhéangig). Die interne Uhr lauft in diesem Fall jedoch mit der zu erwartenden Gangabweichung
weiter und die Schaltprogramme der Raumtemperatur-Schaltuhr werden weiterhin abgearbeitet!

¢ Die Wochentagsinformation wird dem Zeitsignal abgewonnen. Die Raumtemperatur-Schaltuhr arbeitet die
programmierten Schaltprogramme erst dann ab, wenn ein gultiger Wochentag empfangen wurde. Die
Wochentage werden im Normalbetrieb als Ziffern (1...7) im Display des Tastsensors angezeigt.
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4.8 Temperaturalarm

Der Tastsensor RTR ist in der Lage, nach Wunsch zwei Temperaturwerte zu tiberwachen. Beim Uber- oder
Unterschreiten dieser parametrierbaren Werte konnen Schalttelegramme, z. B. als Alarmwert, auf den Bus
ausgesendet werden.

Die Temperaturiiberwachung kann im Parameterzweig "Raumtemperaturregler-Funktion / Raumtemperatur-
messung" durch den Parameter "Temperaturalarm Uber Objekt senden = Ja" aktiviert werden. Alternativ
deaktiviert die Einstellung "Nein" (default) die Temperaturiberwachung.

Bei aktivierter Funktion werden die Objekte 65 und 66 "Temperaturalarm 1" fir den unteren Temperaturwert und
"Temperaturalarm 2" flr den oberen Temperaturwert sichtbar.

Beim Unterschreiten des unteren Temperaturwerts (Tist < Tunterer wert) Wird tGber das Objekt "Temperaturalarm 1"
ein "1"-Telegramm auf den Bus ausgesendet. Sobald die Raumtemperatur den unteren Grenzwert erreicht oder
Uberschreitet (Tt > Tunterer wert) Wird Uber das Objekt "Temperaturalarm 1" ein "0"-Telegramm auf den Bus
ausgesendet.

Beim Uberschreiten des oberen Temperaturwerts (Tis; > Toperer werr) Wird tiber das Objekt "Temperaturalarm 2" ein
"1"-Telegramm auf den Bus ausgesendet. Sobald die Raumtemperatur den oberen Grenzwert erreicht oder
unterschreitet (Tis; < Toberer wert) Wird Uber das Objekt "Temperaturalarm 2" ein "0"-Telegramm auf den Bus
ausgesendet.

Die Temperaturwerte werden minttlich mit der ermittelten Ist-Temperatur (Raumtemperatur) verglichen. Demnach
erfolgt maximal einmal in der Minute die Ubertragung eines Temperaturalarm-Telegramms. Zudem werden die
Telegramme nur bei einer Anderung des Schaltwerts iibertragen.

Es ist zu beachten, dass die Temperaturiiberwachung erst dann funktioniert, sobald ein gtiltiger Ist-
Temperaturwert vorliegt. Bei der Verwendung eines externen Temperaturfiihlers muss deshalb erst ein glltiges
Telegramm empfangen werden.

Der untere Temperaturwert muss geringer sein, als der obere Grenzwert. Werden die Werte anders als
beschrieben parametriert, meldet das ETS Plug-In einen Fehler und fordert die Korrektur der Angaben.

Eine Sperrung des Raumtemperaturreglers (Taupunktbetrieb) hat auf den Temperaturalarm keine Wirkung.

4.9 Ventilschutz

Um ein Verkalken oder ein Festfahren der angesteuerten Heizkdrper- oder Kihlanlagen-Stellventile zu
verhindern, kann ein zyklischer Ventilschutz durchgefiihrt werden. Der Parameter "Ventilschutz" im
Parameterzweig "Raumtemperaturregler-Funktion" aktiviert durch die Einstellung "Ja" den Ventilschutz.

Diese Schutzfunktion wird generell nur fir nicht aktive Stellgrél3enausgénge gestartet, d. h. fir Ausgéange, die in
den vergangenen 24 Stunden keine Heiz- oder Kihlenergie angefordert haben.

Fur diese Ausgange stellt der Regler zyklisch einmal am Tag fiir eine Dauer von ca. 5 Minuten die Stellgré3e auf
den Maximalwert unter Bertcksichtigung der Parametrierung:

StellgréRenausgabe nicht invertiert: 1 Bit Stellgrof3e: "1", 1 Byte StellgréRe: "255",
StellgréRenausgabe invertiert: 1 Bit StellgréRe: "0", 1 Byte Stellgro3e: "0".

Somit werden auch langfristig zugefahrene Ventile regelmafiig kurz getffnet.
Der Ventilschutz wird durch die interne Uhr gesteuert und fir die betroffenen Ausgangsstellgrof3en um 8:00 Uhr

aktiviert. Wurde die interne Uhr nach einem Reset noch nicht gestellt, wird der Ventilschutz erstmalig frihestens
ca. 32 Stunden nach dem Reset ausgefihrt.
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5. Reglernebenstellen-Funktion

5.1 Allgemeines

Alternativ zur Funktion als Raumtemperaturregler kann der Nebenstellenbetrieb aktiviert werden. Auf diese Weise
kann der Tastsensor RTR andere als Regler parametrierte Tastsensoren RTR ansteuern. So ist beispielsweise
die vollstandige Steuerung des Reglers durch Anderung des Betriebsmodus oder der Prasenzfunktion oder der
Sollwertverschiebung mdoglich. Zusatzlich kann die Reglernebenstelle im Display und an den Status-LED den
Zustand des Raumtemperaturreglers anzeigen. So ist die Anzeige der Soll- oder Raumtemperatur und der
Sollwertverschiebung an der Nebenstelle realisierbar oder auch die Anzeige des aktuellen Betriebsmodus und der
Meldung, ob geheizt oder gekihlt wird.

Die Reglernebenstellen-Funktion wird durch den Parameter "Reglernebenstellen-Funktion" im Parameterzweig
"Tastsensor xfach" eingeschaltet. Wenn die Raumtemperaturregler-Funktion aktiviert ist, kann kein
Nebenstellenbetrieb parametriert werden.

Mehrere Reglernebenstellen kénnen auf eine Regler-Hauptstelle wirken.

5.2 Tastsensor-Funktionen der Reglernebenstelle

Bei aktivierter Reglernebenstellen-Funktion kénnen die Funktionstasten des Tastsensors RTR im Parameterzweig
"Tastsensor-Funktion / Bedienung / [Tasten-/Wippenbezeichnung]" auf "Reglernebenstelle" parametriert werden
(vgl. "3.3 Funktionen der Wippen"). In diesem Fall werden die Regler-Bedienfunktionen aktiviert. Die Regler-
nebenstelle kann sowohl fir die Tastenbedienung als auch fir die Wippenbedienung eingestellt werden.

Der Parameter "Funktion” definiert die Steuerungsfunktion, die der Taste oder der Wippe zugewiesen wird. In den
folgenden Kapiteln werden die einstellbaren Reglernebenstellen-Funktionen beschrieben.

Die Status-LED sind bei Tastenbedienung abhéngig von der Reglernebenstellen-Funktion parametrierbar

(vgl. folgende Kapitel). Bei Wippenbedienung kénnen die beiden Status-LED der Wippe (links und rechts)
unabhé&ngig von der Wippenfunktion parametriert und angesteuert werden. Die Parameter "Funktion der linken /
rechten Status-LED" im Parameterzweig "Tastsensor-Funktion / Bedienung / [Tastenbezeichnung] / Status
Wippe X" legt fest, ob die LED dauerhaft ein- oder ausgeschaltet ist oder tiber das Objekt "Wippe X [Status links /
rechts]" angesteuert wird. Im zuletzt genannten Fall ist die Polaritat der Status-Objekte definierbar.

5.2.1 Reglernebenstellen-Funktion "Normale Betriebsmodusumschaltung"

Wenn diese Nebenstellen-Funktion eingestellt ist, kann die Reglernebenstelle den Betriebsmodus des
Raumtemperaturreglers umschalten. Voraussetzung ist, dass die Betriebsmodusumschaltung am Regler tiber ein
KONNEX-konformes Kommunikationsobjekt (1 Byte Umschaltung — vgl. 4.1.1 Betriebsmodiumschaltung) erfolgt.
In diesem Fall muss das Objekt "Betriebsmodiumschaltung Reglernebenstelle” im Parameterzweig
"Reglernebenstellen-Funktion" mit dem Objekt "Betriebsmodiumschaltung” der Regler-Hauptstelle verbunden
werden. Damit eine Anderung des Betriebsmodus an der Hautptselle auch an die Nebenstellen ibermittelt wird,
muss das "U"-Flag am Objekt der Hauptstelle gesetzt werden!

Der Parameter "Betriebsmodus bei Tastendruck" im Parameterzweig der Funktionstaste definiert den
Betriebsmodus, der bei einer Tastenbetatigung auf den Bus ausgesendet und somit beim Regler aktiviert werden
soll. Bei Tastenbedienung sind alternativ die Betriebsmodi "Komfort", "Standby", "Nacht" und "Frost-/Hitzeschutz"
parametrierbar.

Bei Wippenbedienung wird grundsatzlich zwischen den o. g. Modi nacheinander gewechselt, abhéngig von der
gedrickten Taste links oder rechts.

Die Funktion der Status-LED ist parametrierbar. Bei Tastenbedienung kdnnen neben den Standard-Einstellungen
"Immer Aus", "Immer Ein" und "Betatigungsanzeige" zusatzlich die Einstellungen "Anzeige Tastenfunktion aktiv"
und "Anzeige Tastenfunktion inaktiv"' ausgewahlt werden. Auf diese Weise kann die Status-LED signalisieren, ob
ein durch die Taste abgerufener Betriebsmodus aktiviert ist oder nicht.

Alternativ lasst sich die Status-LED Uber ein separates Kommunikationsobjekt schalten. Dabei ist die Polaritat des
Status-Objektes im Parameterzweig "Tastsensor-Funktion / Bedienung / [Tastenbezeichnung] / Status Taste X"
parametrierbar.

Damit die LED-Statusanzeige fur die Tastenfunktion funktioniert, muss das Objekt "Reglerstatus
Reglernebenstelle” im Parameterzweig "Reglernebenstellen-Funktion™ mit dem Objekt "Reglerstatus" der Regler-
Hauptstelle verbunden werden!
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5.2.2 Reglernebenstellen-Funktion "Zwangs-Betriebsmodusumschaltung”

Wenn diese Nebenstellen-Funktion eingestellt ist, kann die Reglernebenstelle den Betriebsmodus des
Raumtemperaturreglers zwangsgesteuert umschalten. Voraussetzung ist, dass die Betriebsmodusumschaltung
am Regler Uber ein KONNEX-konformes Zwangs-Kommunikationsobjekt (1 Byte Umschaltung —

vgl. 4.1.1 Betriebsmodiumschaltung) erfolgt. In diesem Fall muss das Objekt "Zwangsobjekt-Betriebsmodus
Reglernebenstelle” im Parameterzweig "Reglernebenstellen-Funktion" mit dem Objekt "Zwangsobjekt-
Betriebsmodus" der Regler-Hauptstelle verbunden werden. Damit eine Anderung des Zwangs-Betriebsmodus an
der Hautptselle auch an die Nebenstellen tibermittelt wird, muss das "U"-Flag am Objekt der Hauptstelle gesetzt
werden!

Der Parameter "Betriebsmodus bei Tastendruck" im Parameterzweig der Funktionstaste definiert den
Betriebsmodus, der bei einer Tastenbetatigung auf den Bus ausgesendet und somit beim Regler
zwangsgesteuert aktiviert werden soll. Bei Tastenbedienung sind alternativ die Betriebsmodi "Komfort",
"Standby", "Nacht" und "Frost-/Hitzeschutz" parametrierbar. Die Einstellung "Auto" deaktiviert die
Zwangsvorgabe.

Bei Wippenbedienung wird grundsatzlich zwischen den o. g. Modi nacheinander gewechselt, abhéngig von der
gedrickten Taste links oder rechts.

Die Funktion der Status-LED ist parametrierbar. Bei Tastenbedienung kdnnen neben den Standard-Einstellungen
"Immer Aus", "Immer Ein" und "Betatigungsanzeige" zusatzlich die Einstellungen "Anzeige Tastenfunktion aktiv"
und "Anzeige Tastenfunktion inaktiv"' ausgewahlt werden. Auf diese Weise kann die Status-LED signalisieren, ob
ein durch die Taste abgerufener Betriebsmodus aktiviert ist oder nicht. Lediglich der Modus "Auto" kann nicht
durch eine Status-LED signalisiert werden. Auf3erdem kann durch die LED-Anzeige nicht unterschieden werden,
ob der Betriebsmodus durch ein Zwangsobjekt oder durch die 'normale’ Betriebsmodusumschaltung eingestellt
wurde.

Alternativ lasst sich die Status-LED Uber ein separates Kommunikationsobjekt schalten. Dabei ist die Polaritat des
Status-Objektes im Parameterzweig "Tastsensor-Funktion / Bedienung / [Tastenbezeichnung] / Status Taste X"
parametrierbar.

Damit die LED-Statusanzeige fur die Tastenfunktion funktioniert, muss das Objekt "Reglerstatus
Reglernebenstelle”" im Parameterzweig "Reglernebenstellen-Funktion" mit dem Objekt "Reglerstatus" der Regler-
Hauptstelle verbunden werden!

5.2.3 Reglernebenstellen-Funktion "Prasenztaste”

Bei dieser Nebenstellenfunktion kann bei einem Tastendruck ein Prasenztelegramm auf den Bus ausgesendet
und somit am Regler der Prasenzbetrieb aktiviert werden (vgl. 4.1.2 Hinweise zu den Betriebsmodi —
Prasenzfunktion/Komfortverlangerung). Voraussetzung ist, dass die Préasenzfunktion am Regler aktiviert ist

("Art der Prasenzerfassung = Prasenztaste"). In diesem Fall muss das Objekt "Prasenzobjekt Reglernebenstelle”
im Parameterzweig "Reglernebenstellen-Funktion" mit dem Objekt "Présenzobjekt" der Regler-Hauptstelle
verbunden werden.

Bei Betatigung einer auf diese Funktion parametrierten Funktionstaste wird die Prasenzfunktion umschaltend
aktiviert oder deaktiviert. Auch bei Wippenbedienung erfolgt unabhéngig von einer Betatigung der linken oder
rechten Taste immer eine Umschaltung des Prasenzzustandes.

Die Funktion der Status-LED ist parametrierbar. Bei Tastenbedienung kdnnen neben den Standard-Einstellungen
"Immer Aus", "Immer Ein" und "Betatigungsanzeige" zusatzlich die Einstellungen "Anzeige Tastenfunktion aktiv"
und "Anzeige Tastenfunktion inaktiv" ausgewahlt werden. Auf diese Weise kann die Status-LED signalisieren, ob
ein durch die Taste abgerufener Prasenzbetrieb aktiviert ist oder nicht.

Alternativ lasst sich die Status-LED Uber ein separates Kommunikationsobjekt schalten. Dabei ist die Polaritat des
Status-Objektes im Parameterzweig "Tastsensor-Funktion / Bedienung / [Tastenbezeichnung] / Status Taste X"
parametrierbar.

Damit die LED-Statusanzeige fur die Tastenfunktion funktioniert, muss das Objekt "Prasenzobjekt
Reglernebenstelle” im Parameterzweig "Reglernebenstellen-Funktion" mit dem Objekt "Prasenzobjekt" der
Regler-Hauptstelle verbunden werden!

Anderungen vorbehalten Stand: 03/2009 Seite 101/148



Technische Dokumentation

Tastsensor mit Beschriftungsfeldern
RTR, Display und Busankoppler u
Best. Nr. 7566 x7 xx Berker

5.2.4 Reglernebenstellen-Funktion "Sollwertverschiebung"

Durch die Betatigung einer Funktionstaste kann bei dieser Nebenstellenfunktion der Temperatur-Basis-Sollwert
an einem Raumtemperaturregler verschoben werden. Die Bedienung an der Nebenstelle erfolgt dabei genauso
wie eine Bedienung an der Regler-Hauptstelle (vgl. "4.4.2.2 Basis-Sollwertverschiebung").

Eine als Sollwertverschiebung parametrierte Funktionstaste verringert oder erhdht den Wert der Sollwert-
verschiebung bei Tastendruck. Die Richtung der Wertverstellung wird durch den Parameter "Befehl beim Dricken
der Taste/Wippe" im Parameterzweig "Tastsensor-Funktion / Bedienung / [Tastenbezeichnung]" festgelegt.

Mit einem langen Tastendruck wird die Verstellung kontinuierlich fortgesetzt. Es findet alle 0,5 Sekunden eine
Verstellung statt.

Die Funktion der Status-LED ist parametrierbar. Bei Tastenbedienung kénnen die Einstellungen "Immer Aus",
"Immer Ein" und "Betatigungsanzeige" ausgewahlt werden. Alternativ I&sst sich die Status-LED Uber ein
separates Kommunikationsobjekt schalten. Dabei ist die Polaritat des Status-Objektes im Parameterzweig
"Tastsensor-Funktion / Bedienung / [Tastenbezeichnung] / Status Taste X" parametrierbar.

Kommunikationsobjekte zur Basis-Sollwertverschiebung:

Um die Sollwertverschiebung an der Nebenstelle nutzen zu kénnen, missen die Kommunikationsobjekte im
Parameterzweig "Reglernebenstellen-Funktion" wie folgt mit den Objekten des Reglers oder anderer
Nebenstellen verbunden werden:

Objekte der Reglernebenstelle Objekte des Reglers

Objekt 52 Objekt 52

"Aktuelle Sollwertverschiebung Reglernebenstelle” >  "Aktuelle Sollwertverschiebung”
Objekt 53 Objekt 53

"Vorgabe Sollwertverschiebung Reglernebenstelle® >  "Vorgabe Sollwertverschiebung"

Die aktuell am Regler eingestellte Sollwertverschiebung wird den Nebenstellen tbermittelt. Dazu fiihrt der Regler
im Kommunikationsobjekt 52 "Aktuelle Sollwertverschiebung" mit einem 1 Byte Zahlwert die Verschiebung nach
(vgl. "4.4.2.2 Basis-Sollwertverschiebung™). Durch Anbindung an dieses Objekt sind Reglernebenstellen in der
Lage, die Position der Sollwertverstellung festzustellen und auch die aktuelle Sollwertverschiebung anzuzeigen.

Zusatzlich kann die Sollwertverschiebung des Reglers durch das Kommunikationsobjekt 53 "Vorgabe Sollwert-
verschiebung" von extern eingestellt werden. Dieses Objekt besitzt den selben Datenpunkt-Typen und den
Wertebereich wie das Objekt 52 (siehe oben). Durch Anbindung an das Objekt 53 sind Reglernebenstellen in der
Lage, auch die aktuelle Sollwertverschiebung des Reglers direkt einzustellen.

Ausgehend von der aktuellen Sollwertverschiebung (Objekt 52) wird mit jedem Tastendruck an einer Nebenstelle
der Sollwert in die entsprechende Richtung um eine Zahlwertstufe verstellt. Bei jeder Verstellung des Sollwertes
wird die neue Verschiebung liber das Ausgangsobjekt der Reglernebenstelle (Objekt 53) an den Raum-
temperaturregler gesendet. Der Regler selbst prift den empfangenen Wert auf die minimal und maximalen
Grenzen und stellt die neue Sollwertverschiebung bei Giiltigkeit ein und Gbernimmt den neuen Zahlwert in das
Ausgangsobjekt (Objekt 52).

Aufgrund der Verwendung des einheitlichen Datenpunkttyps als Ausgangs- und Eingangsobjekt der
Reglernebenstelle und der Gewichtung der einzelnen Stufe durch den Regler selbst, ist jede einzelne Nebenstelle
in der Lage festzustellen, dass eine Verschiebung stattgefunden hat, in welche Richtung verschoben wurde und
um wie viele Stufen der Sollwert verschoben wurde. Voraussetzung hierfir ist, dass bei allen Reglernebenstellen
und dem Regler die entsprechenden Kommunikationsobjekte verbunden sind.

Die Information des Stufenwertes als Rlickmeldung vom Regler versetzt die Nebenstelle in die Lage, die
Verstellung jederzeit an der richtigen Stelle fortzusetzen. Die Nebenstellen kdnnen auch auf ein Zurlicksetzen der
Sollwertverschiebung durch den Regler reagieren und stets die aktuelle Verstellung korrekt anzeigen.
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5.3 Anzeigefunktionen der Reglernebenstelle

Die Reglernebenstelle kann im Display den Zustand des Raumtemperaturreglers anzeigen. So ist die Anzeige der
Soll- oder Raumtemperatur und der Sollwertverschiebung realisierbar oder auch die Anzeige des aktuellen
Betriebsmodus und der Meldung, ob geheizt oder gekihlt wird.

Damit die Reglernebenstelle diese Informationen anzeigen kann, missen bestimmte Kommunikationsobjekte mit
der Regler-Hauptstelle verbunden werden. Im Folgenden werden die einzelnen Anzeigeinformationen und die
dazugehdrigen Objekte aufgezeigt...

Anzeige des Betriebsmodus:

Die Nebenstelle kann den aktuell am Regler eingestellen Betriebsmodus im Display anzeigen. Wie am Regler
selbst erfolgt die Darstellung des Modus durch die Symbole " {3 " (Komfort), " "+ " (Standby), " € " (Nacht) und
"B (Frost-/Hitzeschutz).

Diese Anzeigeinformation wird dem Kommunikationsobjekt 36 "Reglerstatus Reglernebenstelle" abgewonnen,
welches mit dem Objekt "Reglerstatus” der Hauptstelle (1 Byte!) unbedingt zu verbinden ist. An der
Displayanzeige kann nicht unterschieden werden, ob der Betriebsmodus durch ein Zwangsobjekt oder durch die
'normale’ Betriebsmodusumschaltung im Fall einer KONNEX-Umschaltung eingestellt wurde.

AuRerdem wird eine Komfortverlangerung des Reglers nicht durch die Symbolkombination " > € " oder " OB
signalisiert. In diesem Fall wird lediglich das Symbol des Komfortbetriebs angezeigt.

Eine Umschaltung des Betriebsmodus ist auch tiber die Tastsensor-Funktionen einer Reglernebenstelle mdglich
(vgl. "5.2 Tastsensor-Funktionen der Reglernebenstelle"). Eine Umschaltung liber das Programmiermen ist an
der Nebenstelle nicht mdglich.

Anzeige einer Sollwertverschiebung:

Die Nebenstelle kann anzeigen, ob am Regler eine Basis-Sollwertverschiebung eingestellt wurde. Wenn eine
Basis-Sollwertverschiebung aktiv ist, zeigen die Nebenstellen das Handsymbol " ¥ "im Display an.
Voraussetzung ist, dass das Kommunikationsobjekt 52 "Aktuelle Sollwertverschiebung Reglernebenstelle” mit
dem Objekt 52 "Aktuelle Sollwertverschiebung" der Regler-Hauptstelle verbunden ist.

Eine Basis-Sollwertverschiebung kann auch tber die Tastsensor-Funktionen einer Reglernebenstelle eingestellt
werden (vgl. "5.2.4 Reglernebenstellen-Funktion "Sollwertverschiebung").

Anzeige der Soll-Temperatur:

Die Reglernebenstelle kann im Display die Soll-Temperatur des Raumtempereturreglers anzeigen. Wenn diese
Anzeige verwendet wird, muss das Kommunikationsobjekt 50 "Soll-Temperatur Reglernebenstelle" mit dem
Objekt 50 "Soll-Temperatur" der Regler-Hauptstelle verknipft sein. AuBerdem muss das Display der Nebenstelle
auf die Anzeige des Sollwertes konfiguriert werden. Dazu ist der Parameter "Anzeige von" im Parameterzweig
"Anzeige" auf eine Einstellung zu parametrieren, welche die Anzeige der Solltemperatur zulasst.

Anzeige der Raumtemperatur und Raumtemperaturmessung:

Im Display der Reglernebenstelle kann auf3erdem die aktuell gemessene Raumtemperatur (Ist-Temperatur)
angezeigt werden. Voraussetzung ist, dass das Display der Nebenstelle auf die Anzeige der Raumtemperatur
konfiguriert ist. Dazu muss der Parameter "Anzeige von" im Parameterzweig "Anzeige" auf eine Einstellung
parametriert werden, welche die Anzeige der Raumemperatur zulésst.

Die Nebenstelle misst selbststéandig die Raumtemperatur nach der selben Funktionsweise wie der Regler auch.
Die Reglernebenstelle kann somit die Ist-Temperatur durch den eigenen internen Fihler oder zusatzlich durch
einen weiteren externen Fihler ermitteln. Auch die Auswertung und Ubermittlung eines Temperaturalarms ist
mdglich. Die zur Temperaturmessung erforderlichen Parameter befinden sich im Parameterzweig
"Raumtemperaturmessung” (vgl. "4.5 Raumtemperatur-Messung" und folgende).

In der Regel wird die an der Nebenstelle ermittelte Raumtemperatur auch (als externer Fuhler) an die Regler-
Hauptstelle Gbermittelt, um dort in die Raumtemperaturreglung eingebunden werden zu kénnen. Wenn eine
solche Einbindung erfolgen soll, muss das Kommunikationsobjekt 23 "Ist-Temperatur" der Reglernebenstelle mit
dem Objekt 24 "Ext. Temperaturfihler" verbunden werden. Dazu ist der externe Temperaturfiihler an der
Hauptstelle freizuschalten.
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Anzeige der Meldungen "Heizen" und "Kihlen":

Die Regler-Hauptstelle zeigt bei StellgréRen groRer "0" fir das Heiz- oder das Kiihlsystem im Display an, dass
Heiz- oder Kiihlenergie angefordert wird. Die Anzeige erfolgt dabei durch die Symbole " Z£ " fiir heizen oder " -& "
fur kahlen.

Auch eine Reglernebenstelle kann diese Information im Display anzeigen. Im Heizbetrieb oder im Mischbetrieb
muss dazu das Kommunikationsobjekt 37 "Meldung Heizen Reglernebenstelle" mit dem Objekt 37 "Meldung
Heizen" der Regler-Hauptstelle verbunden werden. Im Kihlbetrieb oder im Mischbetrieb muss das
Kommunikationsobjekt 38 "Meldung Kuhlen Reglernebenstelle” mit dem Objekt 38 "Meldung Kiuhlen" der Regler-
Hauptstelle verbunden werden.

Ein zeitgleiches Heizen und Kiihlen kann nicht an der Reglernebenstelle angezeigt werden. Deshalb dirfen die
Objekte der Nebenstelle nicht zur selben Zeit "1"-aktiv sein!

5.4 Ubersicht der Kommunikationsobjekte

Im Folgenden werden zusammengefasst alle Kommunikationsobjekte der Reglernebenstelle im Parameterzweig
"Reglernebenstellen-Funktion" aufgezeigt und erlautert...

Objekt Kurzbeschreibung
23 Ist-Temperatur Zur Ubermittlung der an der Nebenstelle gemessenen
Raumtemperatur an die Hauptstelle.
|:|<—| 24 | Ext. Temperaturfuhler Zur Anbindung eines zusatzlichen externen
Temperaturfiihlers an die Nebenstelle.
IZH 28 | Betriebsmodiumschaltung Zur Umschaltung und Ubermittlung des Betriebsmodus
Reglernebenstelle an die Hauptstelle.
I:L-I 32 | Zwangsobjekt-Betriebsmodus Zur Umschaltung und Ubermittlung des Zwangs-
Reglernebenstelle Betriebsmodus an die Hauptstelle.
IZL—I 33 | Prasenzobjekt Reglernebenstelle Zur Umschaltung und Ubermittlung des Prasenzstatus

an die Hauptstelle. AuRerdem zur Ansteuerung der
Status-LED einer Funktions-Prasenztaste.

Ol | 36 | Reglerstatus Reglernebenstelle Zur Anzeige verschiedener Symbole im Display.
AulRerdem zur Ansteuerung der Status-LED einer
Funktionstaste zur Betriebsmodusumschaltung.

] | 37 | Meldung Heizen Reglernebenstelle | Zur Anzeige des Heizen-Symbols im Display.

O] 38 Meldung Kihlen Reglernebenstelle | Zur Anzeige des Kihlen-Symbols im Display.

™ 5o Soll-Temperatur Reglernebenstelle | Zur Anzeige der Solltemperatur der Regler-Hauptstelle
im Display der Nebenstelle.

[ 52 |Aktuelle Sollwertverschiebung Zum Empfang des Stufenzéhlwertes zur
Reglernebenstelle Sollwertverstellung von der Regler-Hauptstelle.

O 53 |Vorgabe Sollwertverschiebung Zur Vorgabe eines neuen Stufenzahlwertes zur
Reglernebenstelle Sollwertverstellung zur Regler-Hauptstelle.

O | 65 |Temperaturalarm 1 Zur Ubermittlung eines Temperaturalarms auf den Bus.

O | 66 | Temperaturalarm 2 Zur Ubermittlung eines Temperaturalarms auf den Bus.
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5.5 Verhalten der Reglernebenstelle nach einem Reset

Die verschiedenen Anzeige- und Steuerungsfunktionen der Reglernebenstelle werden wie in den Kapiteln zuvor
beschrieben Uber verschiedene Kommunikationsobjekte gesteuert. Damit bei der Initialisierung der Nebenstelle
nach einem Programmiervorgang oder nach Busspannungswiederkehr auch alle Statusinformationen giiltig
vorliegen, muss eine Regler-Hauptstelle die aktuellen Zustande an die Nebenstellen Gibermitteln, also die
Kommunikationsobjekte aktualisieren. Das erfolgt automatisch wahrend der Initialisierung der Hauptstelle.

Aus diesem Grund sollten zuerst alle Nebenstellen in Betrieb genommen werden. Erst danach sollte die Regler-
Hauptstelle angeschlossen und programmiert werden.

In gréRBeren KNX/EIB Installationen, bei denen die Nebenstellen mitunter auf mehrere Linien verteilt sind, sollten
nach einem Reset in einer Linie auch die restlichen Linien initialisiert werden.

Alternativ konnen die Nebenstellen die aktuellen Objektwerte wahrend einer Initialisierung aktiv vom Bus
anfordern. Dazu kann bei den verwendeten Kommunikationsobjekten der Reglernebenstelle das Flag
"Statusabfrage" im Parameterzweig des Objektes auf "Ein" gesetzt werden. In diesem Fall fordert die Nebenstelle
bei der Initialisierung durch ein Wert-Lesetelegramm (ValueRead) die Objektwerte separat an. Die Regler-
Hauptstelle beantwortet diese Leseanfrage durch eine Wertantwort (ValueResponse) und aktualisiert somit die
Objekte der Nebenstelle. Wichtig ist, dass an den entsprechenden Objekten der Hauptstelle das "Lesen"-Flag
gesetzt wird!

Wenn mehrere Nebenstellen verwendet werden, dann sollte nur an einer Nebenstelle die Statusabfrage aktiviert
werden. Die restlichen Reglernebenstellen werden dann auch durch die Antwort der Regler-Hauptstelle
aktualisiert, sofern sie durch die selbe Gruppenadresse verbunden sind.

6. Szenenfunktion

6.1 Szenendefinition

Der Tastsensor RTR verfiigt, &hnlich wie ein Lichtszenentastsensor, iber eine Szenenfunktion. Bei dieser
Funktion kdnnen bis zu 8 unterschiedliche Szenarien im Tastsensor abgespeichert werden. Jede Szene kann bis
zu 8 Busausgange (Szenenobjekte) ansteuern. Es kénnen Schalt-, Wert- oder Jalousiepositionsbefehle projektiert
werden.

Die Szenenfunktion kann grundsatzlich im Parameterzweig "Tastsensor RTR" durch den Parameter
"Szenen-Funktion" freigeschaltet werden. Bei ausgeschalteter Funktionen (default) sind die Parameter und die
Objekte der Szenenfunktion ausgeblendet.

Uber die Szenenausgange werden in Abhangigkeit der abgerufenen Szene die Szenenbefehle auf den Bus
Ubertragen. Der Szenenbefehl wird im Parameterzweig "Szenen-Funktion — Szene X" (X = 1 bis 8) fir jeden
Ausgang separat definiert.

Im ETS Plug-In kann fiir jedes Szenenobjekt im Parameterzweig "Szenen-Funktion" der Datentyp parametriert
werden. Mégliche Typen und die damit zur Verfligung stehenden Befehle sind...

Datentyp Szenenbefehl

Schalten Ein ("1")

(1 Bit) Aus ("0")

Wert 0...255 *. Der Parameter "Werte-Typ" im Parameterzweig

(1 Byte) alternativ * "Szenen-Funktion” legt fest, ob fir den Datentyp "Wert"
0...100 % dimensionslose Werte (0...255) oder prozentuale Werte

Jalousieposition |0...100 % (0...100 %) vorgegeben werden.

(1 Byte) Position "0" = oben
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Es kbénnen je Szene bis zu 8 Szenenbefehle Gber die Ausgangsobjekte auf den Bus ausgesendet werden. Fir
jeden Szenenausgang kann parametriert werden, ob beim Szenenabruf Gberhaupt ein Befehl gesendet werden
soll. Die Parametereinstellung "Ausgang senden = Ja" im Parameterzweig "Szenen-Funktion — Szene X" (X =1
bis 8) gibt den Szenenbefehl frei. Folglich werden Szenenbefehle durch die Einstellung "Nein" fir den betroffenen
Ausgang unterdruckt.

Die Szenenbefehle werden im Tastsensor nichtfliichtig gespeichert, sodass sie bei einem Busspannungsausfall
nicht verloren gehen.

6.2 Szenenabruf/ Szenenspeicherung

Der Abruf einer Szene kann erfolgen durch...

e das Szenennebenstellen-Objekt (Objekt 64):
Eine Uber das Szenennebenstellen-Objekt empfangene Szenennummer ruft eine intern gespeicherte Szene
ab. Diese Abrufweise wird haufig von externen Bus-Komponenten, wie z. B. von Tastsensoren,
Anzeigetableaus oder komplexen Szenensteuerungen, verwendet.

e eine Tastenfunktion vorort am Tastsensor:
Zusatzlich kann eine gespeicherte Szene iber eine Tastenbetatigung vorort am Tastsensor abgerufen werden.
Ist die Tastenfunktion auf "Lichtszenennebenstelle /-abruf' parametriert und soll die Taste als "Abruf interner
Szene" wirken, kdnnen mit einem kurzen Tastendruck (< 1 s) die im Tastsensor RTR abgespeicherten Szenen
abgerufen werden. Dabei muss die entsprechende Szenennummer (1 bis 8) im ETS Plug-In festgelegt werden
(vgl. "3. Tastsensor-Funktionen").
Das Nebenstellen-Objekt ist bei dieser Funktion nur bei zusétzlicher Ansteuerung durch externe Bus-
Komponenten erforderlich.

Die im Tastsensor RTR gespeicherten Szenen kénnen auch nach einer Programmierung durch die ETS verandert
werden. Das Abspeichern einer Szene kann erfolgen durch...

e das Szenennebenstellen-Objekt (Objekt 64):
Uber das Nebenstellen-Objekt wird ein Speichertelegramm empfangen. Gemal der Szenennummer fordert
die Szenensteuerung des Tastsensors RTR die aktuellen Werte der Szenenobjekte tber den Bus von den
Aktoren an und speichert sie nichtfllichtig.

e eine Tastenfunktion vorort am Tastsensor:
Bei einer Tasten-Parametrierung als "Abruf einer internen Szene" mit freigegebener Speicherfunktion ist es
mdglich, durch einen langen Tastendruck > 5 s eine interne Szene gemal der parametrierten Szenennummer
abzuspeichern. Die Szenensteuerung des Tastsensors RTR fordert dabei die aktuellen Werte der
Szenenobjekte Uber den Bus von den Aktoren an und speichert sie nichtfllichtig.

Bei einem Speichervorgang werden die durch die ETS urspriinglich projektierten Szenenbefehle der betroffenen
Szene durch die neuen Werte ersetzt.

Erhalt der Tastsensor RTR auf eine Leseanforderung keine Riickmeldung, wird kein neuer Befehl abgespeichert.
Nicht sendende Szenenobjekte einer Szene kénnen nicht verandert werden.

Grundsatzlich lassen sich Schaltbefehle, Wertbefehle oder Jalousiepositionen neu abspeichern.

Damit die Aktoren im Bus auf die Leseanforderung des Tastsensors RTR antworten kdnnen, ist an den
betroffenen Aktor-Objekten das Lesen-Flag ("L"-Flag) zu setzen!

Um Kommunikationsprobleme beim Abrufen oder beim Abspeichern von Szenen zu verhindern, sollten die
Kommunikationsflags der Szenenobjekte am Tastsensor RTR nicht verandert werden!
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7. Meldungen bei einem Programmiervorgang
Nachdem der Tastsensor RTR mit Hilfe des ETS Plug-Ins parametriert wurde, lasst er sich in der

Inbetriebnahmeumgebung der ETS programmieren.
Waéhrend eines Programmiervorgangs kénnen die folgenden Meldungen auftreten:

Download |

Download konnte nicht beendet werden
oder wurde durch den Benutzer abgebrochenl

Tritt auf:  Beim Versuch, die Applikationsdaten in das Gerat zu laden.

Grund: Der Programmiervorgang wurde Uber die Schaltflaiche "Abbrechen" beendet oder es lag ein
Kommunikationsfehler vor.

Abhilfe:  Neuen Programmiervorgang starten.

Hinweis: Wahrend eines Programmiervorgangs, insbesondere beim Programmieren der Firmware, werden
groRere Datenmengen Uber den Bus zum Gerat gesendet. Dabei ist der intelligente
Programmieralgorithmus des Tastsensor RTR in der Lage, Kommunikationsfehler selbst zu erkennen
und die fehlerhaften Daten neu zu Ubertragen. In seltenen Fallen kann es jedoch zu Fehlern kommen,
die sich auch durch Wiederholen der Datenlibertragung nicht verhindern lassen. In diesen Fallen kann
der Wechsel der Datenschnittstelle, des PCs oder der seriellen Datenleitung zur Datenschnittstelle
Abhilfe schaffen. Bevorzugt sollte in der ETS 3 via USB programmiert werden.

Im ETS Plug-In des Tastsensors RTR kann im Menu "Einstellung - Optionen" auf der Karte "Hardware"
die Anzahl der Downloadversuche im Fehlerfall angegeben werden. Die Standardeinstellung von 3
Versuchen sollte nur in Ausnahmefallen verandert werden.

Es ist zu beachten, dass ein Update der Firmware nur in besonderen Ausnahmefallen erforderlich ist!

Bestatigung |

I den projektierten T astzensor programmigren 24 kohnen,
muzz die im Gerat vorhandene Firmgare erzion: 1.4]
durch eine neuere Firmware [Verzion: 1.5) ausgetauzcht werdenl

Diezer VYorgang kann einige Minuten dauerl

Fartfahren?

[+ Dieszen Hinweis vor jedem Eirmmware-U pgrade anzeigen

Mein |

Tritt auf:  Beim Versuch, die Applikationsdaten in das Gerét zu laden.

Grund: Ein Tastsensor RTR mit einer alteren Firmware (z. B. V 1.3) wird mit einer neueren Tastsensor RTR-
Software-Version programmiert.

Abhilfe:  Diese Meldung stellt keinen Fehler dar. Bei Bestétigung durch die Schaltflache "Ja" wird eine der
aktuellen Projektierung entsprechende Firmware automatisch in das Gerét geladen. Bei "Nein" wird
das alte Gerat nicht programmiert, da die Parameter und die Funktionen, die durch die neue Software
vorgegeben werden, nicht abwartskompatibel sind.

Hinweis: Durch Abwéhlen des Kontrollkastchens "Diesen Hinweis vor jedem Firmware-Upgrade anzeigen" wird
diese Meldung auch beim Programmieren weiterer alterer Tastsensoren RTR nicht nochmals
angezeigt.

Das Kontrollkastchen lasst sich spater wieder im ETS Plug-In des Tastsensors RTR im Meni
"Einstellung - Optionen" auf der Karte "Hardware" reaktivieren.
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B.1Q-Display |

muzzs die im Gerat vorhandene Firmware Mersion: 1.6)

@ IUrn den projektierten T astzenzor programmieren zu konnen,
durch eine akere Firmware [Wersion: 1.5] ausgetauscht werdenl

Diezer Yorgang kann einige Minuten daueml

Fortfahren?

Mein

Tritt auf:  Beim Versuch, die Applikationsdaten in das Gerat zu laden.

Grund: Ein Tastsensor RTR mit einer neuen Firmware (z. B. V 1.6) soll programmiert werden. Dabei ist die im
Gerét vorhandene Version neuer als die, die durch die verwendete Tastsensor RTR-Software
vorgegeben wird.

Abhilfe:  Diese Meldung stellt keinen Fehler dar. Bei Bestéatigung durch die Schaltflache "Ja" wird die im Geréat
vorhandene neuere Firmware durch die durch das ETS Plug-In vorgegebene altere Firmwareversion
ersetzt. Bei "Nein" wird das neuere Gerat nicht programmiert, da die Parameter und die Funktionen,
die durch die alte Software vorgegeben werden, nicht aufwartskompatibel sind. In diesem Fall sollte
eine aktuelle Tastsensor RTR-Software nachinstalliert werden.

In Abhangigkeit der sich dadurch ergebenen Anderungen kann es ggf. erforderlich werden, ein neues
Gerat in der ETS zu projektieren.
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Parameter

Beschreibung: | Werte: | Kommentar:

[y Tastsensor RTR

Tastsensor-Funktion Ausgeschaltet Dieser Parameter legt fest, ob die Tastsensor-

Raumtemperaturregler-
Funktion

Reglernebenstellen-
Funktion

Szenen-Funktion

Leuchtdauer der Status-
LED als
Betatigungsanzeige

Bedienung tiber
Anzeigetasten

Eingeschaltet
Ausgeschaltet

Eingeschaltet

Ausgeschaltet
Eingeschaltet

Ausgeschaltet
Eingeschaltet

1s
2s
3s

Keine Bedienung

Eingeschrankte Bedienung

Volle Bedienung

Funktion ein- oder ausgeschaltet ist.

Dieser Parameter legt fest, ob die
Raumtemperaturregler-Funktion ein- oder
ausgeschaltet ist.

Dieser Parameter legt fest, ob die
Reglernebenstellen-Funktion ein- oder
ausgeschaltet ist.

Nur bei ausgeschalteter Raumtemperaturregler-
Funktion!

Dieser Parameter legt fest, ob die Szenen-
Funktion ein- oder ausgeschaltet ist.

Definiert die Leuchtdauer der Status-LED bei
Betatigungsanzeige.

Der Tastsensor RTR verfiigt tiber mehrere
Vorort-Bedienebenen:

‘Nornalbetrieb' und Vorort-Bedienung des
Raumtemperaturreglers durch Betatigung der
Anzeigetasten zur Verschiebung des Basis-
Sollwerts. Kein Programmiermodus aktivierbar.

Umschaltung in den Programmiermodus
mdglich = 'Normalbetrieb' inkl.
Sollwertverschiebung und Umschaltung des
Betriebsmodus und Verstellungen der
verschiedenen Sollwerte fir Heizen und/oder
Kihlen moglich.

Nicht bei Reglernebenstellen-Betrieb!

Voller Zugriff auf das Gerat bei Vorort-
Bedienung. Gestattet dem Anwender zusétzlich
zur eingeschrankten Bedienung Zugriff auf die
Raumtemperaturschaltuhr
(aktivieren/deaktivieren der Schaltuhr und
Veranderung der Schaltprogramme), auf die
Kontrasteinstellung des Displays und auf die
Tastensperre (aktivieren/deaktivieren der
Sperre).

Bei Reglernebenstellenbetrieb nur Zugriff auf die
Kontrasteinstellung des Displays und auf die
Tastensperre (aktivieren/deaktivieren der
Sperre).
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7 Anzeige

Betriebs-LED

Art der Schaltung

Automatische Abschaltung
Anzeige (0...1200) * 1 sek

Anzeige von

Ein
Automatische Abschaltung

Schalten tGber Objekt

Ein
Automatische Abschaltung

0 sek bis 1200 sek; 10 sek

Uhrzeit / Raumtemperatur

Uhrzeit / AuRentemperatur

AulRentemperatur

Raumtemperatur

Solltemperatur

Uhrzeit

AulRen- / Raumtemperatur

Uhrzeit / AuBentemperatur /
Solltemperatur

Uhrzeit / Raumtemperatur /
Solltemperatur

Die Ansteuerung der Betriebs-LED kann
festgelegt werden.

Die Betriebs-LED ist dauerhaft eingeschaltet.

Die Betriebs-LED schaltet sich bei einem
Tastendruck ein und wird automatisch nach
Ablauf der festgelegten Zeit ausgeschaltet.

Die Betriebs-LED wird tUber das Objekt 22
angesteuert.

Bei Uber das Objekt geschalteter Betriebs-LED
kann festgelegt werden, ob die LED bei einem
"1"-Telegramm dauerhaft eingeschaltet bleibt
("Ein"), oder ob sie sich automatisch nach
Ablauf der parametrierten Zeit abschaltet.

Nur bei "Betriebs-LED = Schalten tber Objekt!"

Legt die Einschaltdauer der Betriebs-LED fest.
Die Zeit ist nachtriggerbar.

Nur bei "Betriebs-LED = Automatische
Abschaltung! oder "Art der
Schaltung = Automatische Abschaltung!"

Es kdénnen verschiedene Informationen auf der
Anzeige angezeigt werden. Diese sind hier
auszuwahlen.

Anderungen vorbehalten

Stand: 03/2009

Seite 110/148




Technische Dokumentation

Tastsensor mit Beschriftungsfeldern
RTR, Display und Busankoppler

Best. Nr. 7566 X7 xx

[ |
Berker

[y Tastsensorfunktion — Sperren

Sperrverhalten

Polaritat Sperrobjekt

Funktion wie Wippe

Wippe X sperren ?

X =1 bis 2 (2fach)
X =1 bis 3 (3fach)
X =1 bis 5 (5fach)

Tastsensor nicht sperren

Funktion aller Wippen wie
Wippe 1...n

Einzelne Wippe sperren

Tastsensor sperren

Invertiert (Sperren = 0)
Nicht invertiert (Sperren = 1)

Wippe 1 (2 + 3 + 5fach)
Wippe 2 (2 + 3 + 5fach)
Wippe 3 (3 + 5fach)
Wippe 4 (3 + 5fach)
Wippe 5 (5fach)

Nein
Ja

Dieser Parameter legt das Verhalten des
Tastsensors bei aktiver Sperrfunktion fest.

Die Sperrfunktion ist deaktiviert.

Bei aktiver Sperrfunktion Verhalten sich alle
Wippen des Tastsensor RTR wie die
parametrierte.

Bei aktiver Sperrfunktion kénnen gezielt
einzelne Wippen des Tastsensor RTR gesperrt
werden.

Bei aktiver Sperrfunktion ist der gesamte
Tastsensor gesperrt.

Legt die Polaritat des Sperrobjekts fest.

Bei aktiver Sperrfunktion Verhalten sich alle
Wippen des Tastsensor RTR wie die
parametrierte.

Nur bei Sperrverhalten = "Funktion aller Wippen
wie Wippe 1...n".

Legt fest, ob die Wippe X bei aktiver
Sperrfunktion gesperrt ist, d. h. eine
Tastenbetéatigung (links und rechts) dieser
Wippe zeigt keine Funktion.

Nur bei Sperrverhalten = "Einzelne Wippe
sperren”.
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[y Tastsensorfunktion — Betatigung

Wippe X Bedienkonzept

X =1 bis 2 (2fach)
X =1 bis 3 (3fach)
X =1 bis 5 (5fach)

2 Tasten (2 Objekte)
1 Wippe (1 Objekt)

Ohne Funktion

Beim Tastsensor RTR kdnnen den einzelnen
Wippen jeweils zwei Tasten- oder eine
Wippenfunktion zugeordnet werden.

Der Wippe X werden unabhéngig zwei
Tastenfunktionen zugeordnet.

Der Wippe X wird eine Wippenfunktion
zugeordnet.

Die Wippe X hat keine Funktion, d. h. eine
Tastenbetatigung (links oder rechts) hat keine
Auswirkung und die Status-LED dieser Wippe
kénnen nicht angesteuert werden.

[y Tastsensorfunktion — Betatigung — Taste 1 (2fach, 3fach und 5fach)

Funktion der Taste 1

Keine Funktion

Schalten / Tasten

Dimmen

Jalousie

Wertgeber 1 Byte

Wertgeber 2 Byte

Zwei Telegramme

Betriebsmodus-Umschaltung *

Sollwertverschiebung *

Lichtszenennebenstelle / -abruf

Raumtemperatur-Schaltuhr-
Bedienung **

Reglernebenstelle ***

Legt die Funktion der Taste 1 fest.

*. Die Betriebsmodus-Umschaltung und die
Sollwertverschiebung sind nur bei
eingeschalteter Raumtemperaturregler-
Funktion sichtbar!

**: Die Raumtemperatur-Schaltuhr-Bedienung
ist nur bei freigegebener Raumtemperatur-
Schaltuhr parametrierbar!

***: Die Reglernebenstelle ist nur bei
eingeschalteter Reglernebenstellen-Funktion
sichtbar!

Funktion der Taste 1 = "Keine Funktion"

Funktion der Status-LED

immer AUS
immer EIN
Uber Statusobjekt

Bei Funktion der Taste 1 = "Keine Funktion"
kann lediglich die Status-LED der Taste uber
das entsprechende Objekt angesteuert werden.
Eine Tastenbetétigung zeigt keine Reaktion.

Die Status-LED ist immer ausgeschaltet.
Die Status-LED ist immer eingeschaltet.

Die Status-LED zeigt den Objektstatus des
separaten LED-Objektes an.

[y Tastsensorfunktion — Betatigung — Taste 1 — Status Taste 1 (2fach, 3fach und 5fach)

Polaritat Statusobjekt

Invertiert (Ein = 0)
Nicht invertiert (Ein = 1)

Definiert die Polaritat des Status-LED-Objektes.

Nur bei "Funktion der Status-LED" = "Uber
Statusobjekt"!
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Funktion der Taste 1 = "Schalten / Tasten"

Funktion der Status-LED

Befehl beim Drticken der
Taste

Befehl beim Loslassen der
Taste

immer AUS
immer EIN
Statusanzeige (Schaltobjekt)

Invertierte Statusanzeige
(Schaltobjekt)

Betatigungsanzeige

Uber Statusobjekt

Keine Funktion
EIN

UM

AUS

Keine Funktion
EIN

AUS

UM

Legt die Funktion der Status-LED fest.
Die Status-LED ist immer ausgeschaltet.
Die Status-LED ist immer eingeschaltet.
Die Status-LED zeigt den Objektstatus an.

Die Status-LED zeigt den invertierten
Objektstatus an.

Die Status-LED leuchtet bei einer Tasten-
betéatigung fiir die parametrierte Zeit auf.

Die Status-LED zeigt den Objektstatus des
separaten LED-Objektes an.

Legt den Befehl fest, der beim Driicken der
Taste gesendet wird.

Legt den Befehl fest, der beim Loslassen der
Taste gesendet wird.

[y Tastsensorfunktion — Betatigung — Taste 1 — Status Taste 1 (2fach, 3fach und 5fach)

Polaritat Statusobjekt

Invertiert (Ein = 0)
Nicht invertiert (Ein = 1)

Definiert die Polaritat des Status-LED-Objektes.

Nur bei "Funktion der Status-LED" = "Uber
Statusobjekt"!

Funktion der Taste 1 = "Dimmen

Funktion der Status-LED

immer AUS
immer EIN
Statusanzeige (Schaltobjekt)

Invertierte Statusanzeige
(Schaltobjekt)

Betatigungsanzeige

Uber Statusobjekt

Legt die Funktion der Status-LED fest.
Die Status-LED ist immer ausgeschaltet.
Die Status-LED ist immer eingeschaltet.
Die Status-LED zeigt den Objektstatus an.

Die Status-LED zeigt den invertierten
Objektstatus an.

Die Status-LED leuchtet bei einer Tasten-
betéatigung flr die parametrierte Zeit auf.

Die Status-LED zeigt den Objektstatus des
separaten LED-Objektes an.
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Befehl bei Driicken der
Taste, Tastenfunktion

heller dimmen um

dunkler dimmen um

Stoptelegramm

Zeit zwischen Schalten und
Dimmen (0,1 ... 51) * 1 sek

Telegrammwiederholung

Zeit zwischen zwei
Telegrammen

Dunkler (AUS)

Heller (EIN)

Heller / Dunkler (UM)

100 % 6 %
50 % 3%
25% 15%

12,5%

100 % 6 %
50 % 3%
25% 15%

12,5%

Nein

0,1 sek bis 51 sek, 0,4 sek
(Schrittweite: 0,1 sek)

Nein

Ja
200 ms 750 ms
300 ms 1ls
400 ms 2s
500 ms

Legt die Reaktion auf einen Tastendruck fest.

Bei kurzem Tastendruck wird ein AUS-
Telegramm, bei langem Tastendruck ein
Dimmtelegramm (dunkler) ausgeldst.

Bei kurzem Tastendruck wird ein EIN-
Telegramm, bei langem Tastendruck ein
Dimmtelegramm (heller) ausgelost.

Der intern gespeicherte Schaltzustand wird bei
einem kurzen Tastendruck umgeschaltet. Wenn
der gespeicherte Zustand EIN (AUS) ist, wird
ein AUS- (EIN-) Telegramm ausgel6st. Bei
einem langen Tastendruck wird nach einem
"heller"- ein "dunkler"-Telegramm gesendet und
umgekehrt.

Legt die maximale Dimmschrittweite eines
Dimmtelegramms fest. Mit einem Dimm-
telegramm kann maximal um X % heller
gedimmt werden.

Dieser Parameter ist abhéngig von der
eingestellten Tastenfunktion.

Legt die maximale Dimmschrittweite eines
Dimmtelegramms fest. Mit einem Dimm-
telegramm kann maximal um X % dunkler
gedimmt werden.

Dieser Parameter ist abhéngig von der
eingestellten Tastenfunktion.

Beim Loslassen der Taste wird ein oder kein
Stoptelegramm gesendet.

Zeit, ab der die Funktion des langen
Tastendrucks (Dimmen) ausgefihrt wird.

Zyklische Dimmtelegrammwiederholung
wéhrend des Tastendrucks.

Zeit zwischen zwei Telegrammen bei
eingestellter Telegrammwiederholung.

Jeweils nach Ablauf dieser Zeit wird ein neues
Dimmtelegramm gesendet.

Nur bei Telegrammwiederholung = "Ja".

[y Tastsensorfunktion — Betétigung — Taste 1 — Status Taste 1 (2fach, 3fach und 5fach)

Polaritat Statusobjekt

Invertiert (Ein = 0)
Nicht invertiert (Ein = 1)

Definiert die Polaritat des Status-LED-Objektes.

Nur bei "Funktion der Status-LED" = "Uber
Statusobjekt"!
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Funktion der Taste 1 = "Jalousie"

Funktion der Status-LED Legt die Funktion der Status-LED fest.
immer AUS Die Status-LED ist immer ausgeschaltet.
immer EIN Die Status-LED ist immer eingeschaltet.
Betatigungsanzeige Die Status-LED leuchtet bei einer Tasten-

betéatigung fiir die parametrierte Zeit auf.
Uber Statusobjekt Die Status-LED zeigt den Objektstatus des

separaten LED-Objektes an.
Bedienkonzept Kurz — Lang — Kurz Legt die Telegrammfolge nach einem
Lang - Kurz Tastendruck fest.

Kurz — Lang — Kurz:

Driicken

| T1—>4 T2 i >
\ /\
\% \
Loslassen = STEP  Keine Aktionen
STEP MOVE

Mit dem Driicken der Taste wird ein STEP
gesendet und die Zeit T1 (Zeit zwischen Kurz-
und Langzeitbetrieb) gestartet. Wenn innerhalb
von T1 wieder losgelassen wird, wird kein
weiteres Telegramm gesendet. Dieser STEP
dient zum Stoppen einer laufenden Dauerfahrt.

Wenn die Taste langer als T1 gedriickt bleibt,
wird nach Ablauf von T1 automatisch ein MOVE
gesendet und die Zeit T2 (Lamellenverstellzeit)
gestartet. Wenn dann innerhalb von T2 wieder
losgelassen wird, wird ein STEP gesendet.
Diese Funktion wird zur Lamellenverstellung
benutzt. T2 sollte der Zeit einer 180°
Lamellendrehung entsprechen.

Lang — Kurz:

Driicken

|

: T1 » >
/\
\ \'4
Loslassen = STEP Keine Aktionen

MOVE

Mit dem Driicken der Taste wird ein MOVE
gesendet und die Zeit T1 (Lamellenverstellzeit)
gestartet. Wenn dann innerhalb von T1 wieder
losgelassen wird, wird ein STEP gesendet.
Diese Funktion wird zur Lamellenverstellung
benutzt. T1 sollte der Zeit einer 180° Lamellen-
drehung entsprechen.
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Zeit zwischen Kurz- und
Langzeitbetrieb
(0,1...127,5) * 1 sek

Jalousie Tastenfunktion

Lamellenverstellzeit
(0...127,4) * 1 sek

0,1 sek bis 127,5 sek, 0,3 sek
(Schrittweite: 0,1 sek)

AUF

AB

UM

0 sek bis 127,5 sek, 0,6 sek
(Schrittweite: 0,1 sek)

Zeit, ab der die Funktion des langen Tasten-
drucks ausgefuhrt wird.
Nur bei Bedienkonzept = "Kurz — Lang — Kurz".

Bei kurzem Tastendruck wird ein STEP-
Telegramm (AUF), bei langem Tastendruck ein
MOVE-Telegramm (hoch) ausgelést.

Bei kurzem Tastendruck wird ein STEP-
Telegramm (AB), bei langem Tastendruck ein
MOVE-Telegramm (runter) ausgelost.

Bei dieser Einstellung wird die intern
gespeicherte und Uber den Bus nachgefihrte
Fahrtrichtung bei jeder langen Betétigung
(MOVE) umgeschaltet. Wird durch eine kurze
Betatigung ein STEP-Telegramm gesendet, ist
dieses STEP immer dem letzten MOVE in der
Richtung entgegengesetzt geschaltet. Mehrere
STEP-Telegramme hintereinander sind in der
Richtung stets gleich geschaltet.

Zeit, wahrend der ein ausgesendetes MOVE-
Telegramm durch Loslassen der Taste beendet
werden kann (STEP). Diese Funktion dient zur
Lamellenverstellung einer Jalousie.

[y Tastsensorfunktion — Betétigung — Taste 1 — Status Taste 1 (2fach, 3fach und 5fach)

Polaritat Statusobjekt

Invertiert (Ein = 0)
Nicht invertiert (Ein = 1)

Definiert die Polaritat des Status-LED-Objektes.

Nur bei "Funktion der Status-LED" = "Uber
Statusobjekt"!

Funktion der Taste 1 = "Wertgeber 1 Byte"

Funktion der Status-LED Legt die Funktion der Status-LED fest.
immer AUS Die Status-LED ist immer ausgeschaltet.
immer EIN Die Status-LED ist immer eingeschaltet.

Wert (0...255)

Wertverstellung tUber langen
Tastendruck

Zeit zwischen zwei
Telegrammen

Schrittweite (1...10)

Betatigungsanzeige

Uber Statusobjekt

0 bis 255, 255

Gesperrt
Freigegeben

0,5s;1s;2s;3s

1 bis 10, 10

Die Status-LED leuchtet bei einer Tasten-
betétigung fur die parametrierte Zeit auf.

Die Status-LED zeigt den Objektstatus des
separaten LED-Objektes an.

Legt den auszusendenden Wert fest.

Bleibt die Taste mindestens 5 s gedriickt, so
wird der aktuelle Wert zyklisch um die
parametrierte Schrittweite erniedrigt und
gesendet. Nach Loslassen der Taste bleibt der
zuletzt gesendete Wert gespeichert.

Dieser Parameter legt fest, ob eine Wertver-
stellung maglich ist.

Zeit zwischen zwei zyklischen Telegrammen bei
langem Tastendruck.

Schrittweite, um die der eingestellte Wert bei
langem Tastendruck erniedrigt wird.
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[y Tastsensorfunktion — Betétigung — Taste 1 — Status Taste 1 (2fach, 3fach und 5fach)

Polaritat Statusobjekt

Invertiert (Ein = 0)
Nicht invertiert (Ein = 1)

Definiert die Polaritat des Status-LED-Objektes.

Nur bei "Funktion der Status-LED" = "Uber
Statusobjekt"!

Funktion der Taste 1 = "Wertgeber 2 Byte"

Funktion der Status-LED Legt die Funktion der Status-LED fest.
immer AUS Die Status-LED ist immer ausgeschaltet.
immer EIN Die Status-LED ist immer eingeschaltet.

Funktion als

Temperaturwert
(0...40)* 1 °C

Helligkeitswert
(0...1500) * 1 Lux

Wert (0...65535)

Wertverstellung tUber langen
Tastendruck

Zeit zwischen zwei
Telegrammen

Schrittweite

Betatigungsanzeige

Uber Statusobjekt

Temperaturwertgeber
Helligkeitswertgeber
Wertgeber

0 bis 40 °C

in 1 °C Schritten, 25 °C

0 bis 1500 Lux
in 50 Lux Schritten, 500 Lux

0 bis 65535, 0

Gesperrt
Freigegeben

0,5s;1s;25s;3s

Temperaturwertgeber, EIS 5:

1°C
Helligkeitswertgeber, EIS 5:
50 Lux

Wertgeber, EIS 10:

1 75

2 100
5 200
10 500
20 750
50 1000

Die Status-LED leuchtet bei einer Tasten-
betéatigung fur die parametrierte Zeit auf.

Die Status-LED zeigt den Objektstatus des
separaten LED-Objektes an.

Legt die auszufiihrende Funktion fest.

Einstellung des auszusendenden Temperatur-
werts.
Nur bei Funktion als = "Temperaturwertgeber"

Einstellung des auszusendenden Helligkeits-
werts.
Nur bei Funktion als = "Helligkeitswertgeber"

Einstellung des auszusendenden 2byte-Werts.
Nur bei Funktion als = "Wertgeber"

Bleibt die Taste mindestens 5 s gedriickt, so
wird der aktuelle Wert zyklisch um die
parametrierte Schrittweite erniedrigt und
gesendet. Nach Loslassen der Taste bleibt der
zuletzt gesendete Wert gespeichert.

Dieser Parameter legt fest, ob eine Wertver-
stellung moglich ist.

Zeit zwischen zwei zyklischen Telegrammen bei
langem Tastendruck.

Schrittweite, um die der eingestellte Wert bei
langem Tastendruck erniedrigt wird.
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[y Tastsensorfunktion — Betétigung — Taste 1 — Status Taste 1 (2fach, 3fach und 5fach)

Polaritat Statusobjekt

Invertiert (Ein = 0)
Nicht invertiert (Ein = 1)

Definiert die Polaritat des Status-LED-Objektes.

Nur bei "Funktion der Status-LED" = "Uber
Statusobjekt"!

Funktion der Taste 1 = "ZweiTelegramme"

Funktion der Status-LED

Typ des 1. Objektes

Typ des 2. Objektes

Verzbgerung zwischen dem
1. und 2. Telegramm

Zeit zwischen dem 1. und 2.
Telegramm (1...1800s)

Befehl beim Driicken der
Taste fur 1. Objekt

Befehl beim Drticken der
Taste flr 2. Objekt

immer AUS
immer EIN
Statusanzeige (Schaltobjekt)

Invertierte Statusanzeige
(Schaltobjekt)

Betatigungsanzeige

Uber Statusobjekt

Schalten
Wert

Schalten
Wert

Ja
Nein

1...1800s; 10s

Keine Funktion
EIN

UM

AUS

Keine Funktion
EIN

UM

AUS

Legt die Funktion der Status-LED fest.
Die Status-LED ist immer ausgeschaltet.
Die Status-LED ist immer eingeschaltet.
Die Status-LED zeigt den Objektstatus an.

Die Status-LED zeigt den invertierten
Objektstatus an.

Die Status-LED leuchtet bei einer Tasten-
betétigung fur die parametrierte Zeit auf.

Die Status-LED zeigt den Objektstatus des
separaten LED-Objektes an.

Dieser Parameter definiert das Datenformat des
ersten Kommunikationsobjektes.

Dieser Parameter definiert das Datenformat des
zweiten Kommunikationsobjektes.

Dieser Parameter legt fest, ob eine Zeit
zwischen Objekt 1 und Objekt 2 aktiviert wird
(Einstellung "Ja") oder ob die Telegramme der
beiden Objekte ohne zeitlichen Versatz beim
Driicken der Taste unmittelbar hintereinander
versendet werden. In diesem Fall kann die
zeitliche Reihenfolge der Telegramme nicht
bestimmt werden.

Das Loslassen der Taste hat keine weitere oder
zusatzliche Funktion.

Hier wird die Zeit definiert, nach deren Ablauf
das Telegramm des zweiten Objektes auf den
Bus ausgesendet wird. Fir das Versenden des
zweiten Objektes muss die Taste nicht gedriickt
bleiben.

Nur bei aktivierter Verzdgerungszeit!

Hier wird der Befehl (EIN, AUS) parametriert,
der bei Betatigung der Taste Uber das Objekt 1
auf den Bus ausgesendet wird.

Nur bei "Typ des 1. Objektes" = "Schalten"!

Hier wird der Befehl (EIN, AUS) parametriert,
der bei Betatigung der Taste Uber das Objekt 2
auf den Bus ausgesendet wird.

Nur bei "Typ des 2. Objektes" = "Schalten"!
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Wert beim Driicken der
Taste fir 1. Objekt

Wert beim Driicken der
Taste fiur 2. Objekt

0...255; 255

0...255; 255

Hier wird der Wert (0...255) parametriert, der bei
Betéatigung der Taste Uber das Objekt 1 auf den
Bus ausgesendet wird.

Nur bei "Typ des 1. Objektes" = "Wert"!

Hier wird der Wert (0...255) parametriert, der bei
Betéatigung der Taste tber das Objekt 2 auf den
Bus ausgesendet wird.

Nur bei "Typ des 2. Objektes" = "Wert"!

[y Tastsensorfunktion — Betatigung — Taste 1 — Status Taste 1 (2fach, 3fach und 5fach)

Polaritat Statusobjekt

Invertiert (Ein = 0)
Nicht invertiert (Ein = 1)

Definiert die Polaritat des Status-LED-Objektes.

Nur bei "Funktion der Status-LED" = "Uber
Statusobjekt"!

Funktion der Taste 1 = "Betriebsmodus-Umschaltung"

Funktion der Status-LED

Betriebsmodus bei
Tastendruck

immer AUS
immer EIN
Anzeige Betriebsmodus aktiv

Anzeige Betriebsmodus inaktiv

Betatigungsanzeige

Uber Statusobjekt

Komfortbetrieb
Standby-Betrieb
Nachtbetrieb

Frost- / Hitzeschutzbetrieb
Prasenztaste *

Legt die Funktion der Status-LED fest.
Die Status-LED ist immer ausgeschaltet.
Die Status-LED ist immer eingeschaltet.

Die Status-LED leuchtet, sobald durch eine
Betatigung der Taste der ihr zugeordnete
Betriebsmodus aktiviert wurde.

Die Status-LED leuchtet, sobald durch eine
Betatigung der Taste der ihr zugeordnete
Betriebsmodus deaktiviert wurde.

Die Status-LED leuchtet bei einer Tasten-
betétigung fur die parametrierte Zeit auf.

Die Status-LED zeigt den Objektstatus des
separaten LED-Objektes an.

Legt die Raumtemperaturregler-Funktion fest,
die bei Betatigung der Taste aktiviert werden
soll.

*: Die Prasenztaste kann nur bei freigegebener
"Anwesenheitserfassung durch Prasenztaste”
parametriert werden.

[y Tastsensorfunktion — Betatigung — Taste 1 — Status Taste 1 (2fach, 3fach und 5fach)

Polaritat Statusobjekt

Invertiert (Ein = 0)
Nicht invertiert (Ein = 1)

Definiert die Polaritat des Status-LED-Objektes.

Nur bei "Funktion der Status-LED" = "Uber
Statusobjekt"!
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Funktion der Taste 1 = "Sollwertverschiebung"

Funktion der Status-LED Legt die Funktion der Status-LED fest.
immer AUS Die Status-LED ist immer ausgeschaltet.
immer EIN Die Status-LED ist immer eingeschaltet.

Die Status-LED leuchtet bei einer Tasten-
betéatigung fuir die parametrierte Zeit auf.

Die Status-LED zeigt den Objektstatus des
separaten LED-Objektes an.

Betatigungsanzeige

Uber Statusobjekt

Befehl beim Driicken der Stufenwert verringern Hier wird festgelegt, ob der Stufenwert zur
Taste Stufenwert erhéhen Basis-Temperatur-Sollwertverschiebung des
internen Reglers bei einem Tastendruck in
negative Richtung (Stufenwert verringern) oder
in positive Richtung (Stufenwert erhfhen)
erfolgt.

Die Schrittweite der Temperaturverstellung wird
durch den Regler (nicht durch die
Reglernebenstelle) festgelegt!

[y Tastsensorfunktion — Betétigung — Taste 1 — Status Taste 1 (2fach, 3fach und 5fach)

Polaritat Statusobjekt Invertiert (Ein = 0) Definiert die Polaritat des Status-LED-Objektes.
Nichtinvertiert (Ein = 1) Nur bei "Funktion der Status-LED" = "Uber
Statusobjekt"!

Funktion der Taste 1 = "Lichtszenennebenstelle / -abruf"

Funktion der Status-LED Legt die Funktion der Status-LED fest.
immer AUS Die Status-LED ist immer ausgeschaltet.
immer EIN Die Status-LED ist immer eingeschaltet.
Betétigungsanzeige Die Status-LED leuchtet bei einer Tasten-
betéatigung fuir die parametrierte Zeit auf.
Uber Statusobjekt Die Status-LED zeigt den Objektstatus des
separaten LED-Objektes an.
Funktion als Definiert die Funktionsweise des Szenenabrufs.
Lichtszenennebenstelle Es wird bei einer Tastenbetatigung tber das

Lichtszenennebenstellen-Objekt eine 'externe'
Lichtszene abgerufen.

Abruf interner Szene * Es wird bei einer Tastenbetatigung eine 'interne’
Szene abgerufen.

*: Diese Einstellung ist nur bei freigegebener
Lichtszenen-Funktion des Tastsensor RTR
parametrierbar.
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Lichtszene (1...64)

Szene (1...8)

Speicherfunktion

1bis 64,1

1bis8, 1

Nein
Ja

Legt die Uber das Objekt auszusendende
Lichtszenennummer fest.

Nur bei "Funktion als = Lichtszenen-
nebenstelle"!

Legt die Nummer der abzurufenden internen
Szene fest.
Nur bei "Funktion als = Abruf interne Szene"!

Dieser Parameter gibt die Speicherfunktion frei.
Bei freigegebener Funktion wird durch einen
langen Tastendruck (> 5 s) ein
Speichertelegramm Ubertragen oder die interne
Szene entsprechend der parametrierten
Nummer abgespeichert.

[y Tastsensorfunktion — Betétigung — Taste 1 — Status Taste 1 (2fach, 3fach und 5fach)

Polaritat Statusobjekt

Invertiert (Ein = 0)
Nicht invertiert (Ein = 1)

Definiert die Polaritat des Status-LED-Objektes.

Nur bei "Funktion der Status-LED" = "Uber
Statusobjekt"!

Funktion der Taste 1 = "Raumtemperatur-Schaltuhr-Bedienung"

Funktion der Status-LED

Reaktion bei Tastendruck

immer AUS
immer EIN

Anzeige Raumtemperatur-
Schaltuhr aktiv

Anzeige Raumtemperatur-
Schaltuhr inaktiv

Betatigungsanzeige

Uber Statusobjekt

Raumtemperatur-Schaltuhr
aktivieren (EIN)

Raumtemperatur-Schaltuhr
deaktivieren (AUS)

Raumtemperatur-Schaltuhr
de- oder aktivieren (UM)

Legt die Funktion der Status-LED fest.
Die Status-LED ist immer ausgeschaltet.
Die Status-LED ist immer eingeschaltet.

Die Status-LED leuchtet, sobald durch eine
Betatigung der Taste die Raumtemperatur-
Schaltuhr aktiviert wurde.

Die Status-LED leuchtet, sobald durch eine
Betatigung der Taste die Raumtemperatur-
Schaltuhr deaktiviert wurde.

Die Status-LED leuchtet bei einer Tasten-
betatigung fur die parametrierte Zeit auf.

Die Status-LED zeigt den Objektstatus des
separaten LED-Objektes an.

Bei einem Tastendruck wird die Schaltuhr
aktiviert. Die parametrierten Schaltprogramme
werden ausgefihrt.

Bei einem Tastendruck wird die Schaltuhr
deaktiviert. Die parametrierten
Schaltprogramme werden nicht ausgefuhrt oder
unterdrickt.

Bei einem Tastendruck wird die Schaltuhr
aktiviert oder deaktiviert. Wechsel zwischen der
Ausfiihrung und der Unterdriickung der
Schaltprogramme.

[y Tastsensorfunktion — Betatigung — Taste 1 — Status Taste 1 (2fach, 3fach und 5fach)

Polaritat Statusobjekt

Invertiert (Ein = 0)
Nicht invertiert (Ein = 1)

Definiert die Polaritat des Status-LED-Objektes.

Nur bei "Funktion der Status-LED" = "Uber
Statusobjekt"!
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Funktion der Taste 1 = "Reglernebenstelle"
Funktion der Status-LED Legt die Funktion der Status-LED fest.
immer AUS Die Status-LED ist immer ausgeschaltet.
immer EIN Die Status-LED ist immer eingeschaltet.
Anzeige Tastenfunktion aktiv Die Status-LED leuchtet, sobald durch eine
Betéatigung der Taste der ihr zugeordnete
Funktion aktiviert wurde.
Anzeige Tastenfunktion inaktiv Die Status-LED leuchtet, sobald durch eine
Betatigung der Taste der ihr zugeordnete
Funktion deaktiviert wurde.
Betatigungsanzeige Die Status-LED leuchtet bei einer Tasten-
betéatigung fiir die parametrierte Zeit auf.
Uber Statusobjekt Die Status-LED zeigt den Objektstatus des
separaten LED-Objektes an.
Funktion Normale Definiert die Funktionsweise der
Betriebsmodusumschaltung | Reglernebenstelle.
Zwangs-
Betriebsmodusumschaltung
Prasenztaste
Sollwertverschiebung
Betriebsmodus bei Komfortbetrieb Legt den Betriebsmodus fest, der bei Betéatigung
Tastendruck Standby-Betrieb der Taste auf den Bus ausgesendet und am
Nachtbetrieb Regler aktiviert werden soll.
Frost- / Hitzeschutzbetrieb Nur bei "Funktion” = "Normale Betriebsmodus-
umschaltung”!
Betriebsmodus bei Auto Legt den Zwangs-Betriebsmodus fest, der bei
Tastendruck Komfortbetrieb Betéatigung der Taste auf den Bus ausgesendet
Standby-Betrieb und am Regler aktiviert werden soll.
Nachtbetrieb Nur bei "Funktion" = "Zwangs-Betriebsmodus-
Frost- / Hitzeschutzbetrieb umschaltung"!
Befehl beim Dricken der Stufenwert verringern Hier wird festgelegt, ob der Stufenwert zur
Taste Stufenwert erhéhen Basis-Temperatur-Sollwertverschiebung des
internen Reglers bei einem Tastendruck in
negative Richtung (Stufenwert verringern) oder
in positive Richtung (Stufenwert erhdhen)
erfolgt.
Die Schrittweite der Temperaturverstellung wird
durch den Regler (nicht durch die
Reglernebenstelle) festgelegt!
Nur bei "Funktion" = "Sollwertverschiebung"!
[y Tastsensorfunktion — Betatigung — Taste 1 — Status Taste 1 (2fach, 3fach und 5fach)
Polaritat Statusobjekt Invertiert (Ein = 0) Definiert die Polaritat des Status-LED-Objektes.
Nichtinvertiert (Ein = 1) Nur bei "Funktion der Status-LED" = "Uber
Statusobjekt"!
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[y Tastsensorfunktion — Betétigung — Taste 2 siehe Taste 1! (2fach, 3fach und 5fach)
[y Tastsensorfunktion — Betatigung — Taste 3 siehe Taste 1! (2fach, 3fach und 5fach)
[y Tastsensorfunktion — Betétigung — Taste 4 siehe Taste 1! (2fach, 3fach und 5fach)
7 Tastsensorfunktion — Betatigung — Taste 5 siehe Taste 1! (3fach und 5fach)
[y Tastsensorfunktion — Betitigung — Taste 6 siehe Taste 1! (3fach und 5fach)
7 Tastsensorfunktion — Betatigung — Taste 7 siehe Taste 1! (5fach)
[y Tastsensorfunktion — Betatigung — Taste 8 siehe Taste 1! (5fach)
7 Tastsensorfunktion — Betatigung — Taste 9 siehe Taste 1! (5fach)
[y Tastsensorfunktion — Betétigung — Taste 10 siehe Taste 1! (5fach)
[y Tastsensorfunktion — Betatigung — Wippe 1 (2fach, 3fach und 5fach)
Funktion der Wippe 1 Keine Funktion Legt die Funktion der Wippe 1 fest.
Schalten
Dimmen *. Die Betriebsmodus-Umschaltung ist nur bei
Jalousie eingeschalteter Raumtemperaturregler-
Zwei Telegramme Funktion sichtbar!

Betriebsmodus-Umschaltung * *k

Reglernebenstelle ** . Die Reglernebenstelle ist nur bei

eingeschalteter Reglernebenstellen-Funktion
sichtbar!

Funktion der Wippe 1 = "Keine Funktion"

Bei Funktion der Wippe 1 = "Keine Funktion" kann lediglich die Status-LED der Wippe Uber das entsprechende
Status-Objekt angesteuert werden. Eine Wippen- oder Tastenbetatigung zeigt keine Reaktion.

Nur Status-LED-Parameter (siehe "Status Wippe 1")!

Funktion der Wippe 1 = "Schalten"

Befehl beim Dricken der Links = ---, Rechts = --- Legt die Befehle fest, die beim Driicken der
Wippe Links = AUS, Rechts = EIN beiden Tasten gesendet werden.

Links = EIN, Rechts = AUS
Links = UM, Rechts = UM
Links = AUS, Rechts = AUS
Links = EIN, Rechts = EIN

Anderungen vorbehalten Stand: 03/2009 Seite 123/148



Technische Dokumentation

Tastsensor mit Beschriftungsfeldern
RTR, Display und Busankoppler

Best. Nr. 7566 X7 xx

[ |
Berker

Funktion der Wippe 1 = "Dimmen"

Befehl beim Drticken der
Wippe

heller dimmen um

dunkler dimmen um

Stoptelegramm senden ?

Links = Heller (EIN),
Rechts = Dunkler (AUS)

Links = Dunkler (AUS),
Rechts = Heller (EIN)

Links = UM, Rechts = UM

Links = Heller (EIN),
Rechts = Heller (EIN)

Links = Dunkler (AUS),
Rechts = Dunkler (AUS)

100 % 6 %
50 % 3%
25% 15%

12,5%

100 % 6 %
50 % 3%
25% 15%

125 %

Ja
Nein

Legt die Reaktion auf einen Tastendruck der
Wippe fest.

Bei einem kurzen Tastendruck (linke Taste) wird
ein EIN-Telegramm, bei einem langen
Tastendruck (linke Taste) ein Dimmtelegramm
(heller) ausgelost.

Bei einem kurzen Tastendruck (rechte Taste)
wird ein AUS-Telegramm, bei einem langen
Tastendruck (rechte Taste) ein Dimmtelegramm
(dunkler) ausgelost.

Bei einem kurzen Tastendruck (linke Taste) wird
ein AUS-Telegramm, bei einem langen
Tastendruck (linke Taste) ein Dimmtelegramm
(dunkler) ausgelost.

Bei einem kurzen Tastendruck (rechte Taste)
wird ein EIN-Telegramm, bei einem langen
Tastendruck (rechte Taste) ein Dimmtelegramm
(heller) ausgelost.

Der intern gespeicherte Schaltzustand wird bei
einem kurzen Tastendruck umgeschaltet. Wenn
der gespeicherte Zustand EIN (AUS) ist, wird
ein AUS- (EIN-) Telegramm ausgel6st. Bei
einem langen Tastendruck wird nach einem
"heller"- ein "dunkler"-Telegramm gesendet und
umgekehrt.

Bei einem kurzen Tastendruck (linke Taste) wird
ein EIN-Telegramm, bei einem langen
Tastendruck (linke Taste) ein Dimmtelegramm
(heller) ausgelost.

Bei einem kurzen Tastendruck (rechte Taste)
wird auch ein EIN-Telegramm, bei einem langen
Tastendruck (rechte Taste) auch ein
Dimmtelegramm (heller) ausgelost.

Bei einem kurzen Tastendruck (linke Taste) wird
ein AUS-Telegramm, bei einem langen
Tastendruck (linke Taste) ein Dimmtelegramm
(dunkler) ausgel6st.

Bei einem kurzen Tastendruck (rechte Taste)
wird auch ein AUS-Telegramm, bei einem
langen Tastendruck (rechte Taste) auch ein
Dimmtelegramm (dunkler) ausgelést.

Legt die maximale Dimmschrittweite eines
Dimmtelegramms fest. Mit einem Dimm-
telegramm kann maximal um X % heller
gedimmt werden.

Legt die maximale Dimmschrittweite eines
Dimmtelegramms fest. Mit einem Dimm-
telegramm kann maximal um X % dunkler
gedimmt werden.

Beim Loslassen einer der Tasten (links oder
rechts) wird ein oder kein Stoptelegramm
gesendet.
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Zeit zwischen Schalten und
Dimmen
(0,1...51)*1 sek

0,1 sek his 51 sek;
(Schrittweite: 0,1 se

Telegrammwiederholung Nein
Ja
Zeit zwischen zwei 200 ms 750 ms
Dimmtelegrammen 300 ms 1s
400 ms 2s
500 ms

0,4 sek
k)

Zeit, ab der die Funktion des langen
Tastendrucks (Dimmen) ausgefihrt wird.

Gibt die zyklische Dimmtelegrammwiederholung
wahrend eines Tastendrucks frei.

Zeit zwischen zwei Telegrammen bei
eingestellter Telegrammwiederholung.

Jeweils nach Ablauf dieser Zeit wird ein neues
Dimmtelegramm gesendet.

Nur bei Telegrammwiederholung = "Ja"!

Funktion der Wippe 1 = "Jalousie"

Bedienkonzept Kurz — Lang - Kurz

Lang - Kurz

Legt die Telegrammfolge nach einem
Tastendruck fest.

Kurz — Lang - Kurz:

Driicken

T2

\ 4

N
Keine Aktionen

\
Loslassen = STEP

l\
MOVE

Mit dem Driicken der Taste wird ein STEP
gesendet und die Zeit T1 (Zeit zwischen Kurz-
und Langzeitbetrieb) gestartet. Wenn innerhalb
von T1 wieder losgelassen wird, wird kein
weiteres Telegramm gesendet. Dieser STEP
dient zum Stoppen einer laufenden Dauerfahrt.

|

STEP

Wenn die Taste langer als T1 gedriickt bleibt,
wird nach Ablauf von T1 automatisch ein MOVE
gesendet und die Zeit T2 (Lamellenverstellzeit)
gestartet. Wenn dann innerhalb von T2 wieder
losgelassen wird, wird ein STEP gesendet.
Diese Funktion wird zur Lamellenverstellung
benutzt. T2 sollte der Zeit einer 180°
Lamellendrehung entsprechen.

Lang - Kurz:

Driicken

d
)

MOVE

\4

T1
\V

N

Loslassen = STEP  Keine Aktionen

Mit dem Driicken der Taste wird ein MOVE
gesendet und die Zeit T1 (Lamellenverstellzeit)
gestartet. Wenn dann innerhalb von T1 wieder
losgelassen wird, wird ein STEP gesendet.
Diese Funktion wird zur Lamellenverstellung
benutzt. T1 sollte der Zeit einer 180° Lamellen-
drehung entsprechen.
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Zeit zwischen Kurz- und 0,1 sek bis 127,5 sek, 0,3 sek

I(_grigzeit%etéi)ef 1 sek (Schrittweite: 0,1 sek)

Befehl beim Drlicken der Links Jalousie AUF / Rechts
Wippe Jalousie AB

Links Jalousie AB / Rechts
Jalousie AUF

Links Jalousie UM / Rechts
Jalousie UM

Links Jalousie AUF / Rechts
Jalousie AUF

Links Jalousie AB / Rechts
Jalousie AB

Lamellenverstellzeit 0 sek bis 127,5 sek, 0,6 sek
(0...127,4) * 1 sek (Schrittweite: 0,1 sek)

Zeit, ab der die Funktion des langen Tasten-
drucks ausgefuhrt wird.
Nur bei Bedienkonzept = "Kurz — Lang — Kurz".

Bei kurzem Tastendruck (linke Taste) wird ein
STEP-Telegramm (AUF), bei langem
Tastendruck (linke Taste) ein MOVE-
Telegramm (hoch) ausgel6st. Bei kurzem
Tastendruck (rechte Taste) wird ein STEP-
Telegramm (AB), bei langem Tastendruck
(rechte Taste) ein MOVE-Telegramm (runter)
ausgelost.

Bei kurzem Tastendruck (linke Taste) wird ein
STEP-Telegramm (AB), bei langem
Tastendruck (linke Taste) ein MOVE-
Telegramm (runter) ausgel6st. Bei kurzem
Tastendruck (rechte Taste) wird ein STEP-
Telegramm (AUF), bei langem Tastendruck
(rechte Taste) ein MOVE-Telegramm (hoch)
ausgelost.

Bei dieser Einstellung wird die intern
gespeicherte und tiber den Bus nachgefihrte
Fahrtrichtung bei jeder langen Betatigung
(MOVE) umgeschaltet. Wird durch eine kurze
Betatigung ein STEP-Telegramm gesendet, ist
dieses STEP immer dem letzten MOVE in der
Richtung entgegengesetzt geschaltet. Mehrere
STEP-Telegramme hintereinander sind in der
Richtung stets gleich geschaltet.

Bei kurzem Tastendruck (linke Taste) wird ein
STEP-Telegramm (AUF), bei langem
Tastendruck (linke Taste) ein MOVE-
Telegramm (hoch) ausgel6st. Bei kurzem
Tastendruck (rechte Taste) wird auch ein STEP-
Telegramm (AUF), bei langem Tastendruck
(rechte Taste) auch ein MOVE-Telegramm
(hoch) ausgelost.

Bei kurzem Tastendruck (linke Taste) wird ein
STEP-Telegramm (AB), bei langem
Tastendruck (linke Taste) ein MOVE-
Telegramm (runter) ausgel6st. Bei kurzem
Tastendruck (rechte Taste) wird auch ein STEP-
Telegramm (AB), bei langem Tastendruck
(rechte Taste) auch ein MOVE-Telegramm
(runter) ausgelost.

Zeit, wahrend der ein ausgesendetes MOVE-
Telegramm durch Loslassen der Taste beendet
werden kann (STEP). Diese Funktion dient zur
Lamellenverstellung einer Jalousie.
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Funktion der Taste 1 = "ZweiTelegramme"

Typ des 1. Objektes

Typ des 2. Objektes

Verzégerung zwischen dem
1. und 2. Telegramm

Zeit zwischen dem 1. und 2.
Telegramm (1...1800s)

Befehl beim Drticken der
linken Taste fir 1. Objekt

Befehl beim Dricken der
rechten Taste fir 1. Objekt

Befehl beim Drticken der
linken Taste fir 2. Objekt

Befehl beim Driicken der
rechten Taste fir 2. Objekt

Wert beim Driicken der
linken Taste fur 1. Objekt

Wert beim Driicken der
rechten Taste fiir 1. Objekt

Schalten
Wert

Schalten
Wert

Ja
Nein

1...1800s; 10s

Keine Funktion
EIN

UM

AUS

Keine Funktion
EIN

uM

AUS

Keine Funktion
EIN

UM

AUS

Keine Funktion
EIN

UM
AUS

0...255; 255

0...255; 255

Dieser Parameter definiert das Datenformat des
ersten Kommunikationsobjektes.

Dieser Parameter definiert das Datenformat des
zweiten Kommunikationsobjektes.

Dieser Parameter legt fest, ob eine Zeit
zwischen Objekt 1 und Objekt 2 aktiviert wird
(Einstellung "Ja") oder ob die Telegramme der
beiden Objekte ohne zeitlichen Versatz beim
Driicken der Taste unmittelbar hintereinander
versendet werden. In diesem Fall kann die
zeitliche Reihenfolge der Telegramme nicht
bestimmt werden.

Das Loslassen der Taste hat keine weitere oder
zusatzliche Funktion.

Hier wird die Zeit definiert, nach deren Ablauf
das Telegramm des zweiten Objektes auf den
Bus ausgesendet wird. Fur das Versenden des
zweiten Objektes muss die Taste nicht gedriickt
bleiben.

Nur bei aktivierter Verzégerungszeit!

Hier wird der Befehl (EIN, AUS) parametriert,
der bei Betéatigung der linken Taste Uber das
Objekt 1 auf den Bus ausgesendet wird.

Nur bei "Typ des 1. Objektes" = "Schalten"!

Hier wird der Befehl (EIN, AUS) parametriert,
der bei Betatigung der rechten Taste Uber das
Objekt 1 auf den Bus ausgesendet wird.

Nur bei "Typ des 1. Objektes" = "Schalten"!

Hier wird der Befehl (EIN, AUS) parametriert,
der bei Betéatigung der linken Taste Uber das
Objekt 2 auf den Bus ausgesendet wird.

Nur bei "Typ des 2. Objektes" = "Schalten"!

Hier wird der Befehl (EIN, AUS) parametriert,
der bei Betatigung der rechten Taste Uber das
Objekt 2 auf den Bus ausgesendet wird.

Nur bei "Typ des 2. Objektes" = "Schalten"!

Hier wird der Wert (0...255) parametriert, der bei
Betéatigung der linken Taste Uber das Objekt 1
auf den Bus ausgesendet wird.

Nur bei "Typ des 1. Objektes" = "Wert"!

Hier wird der Wert (0...255) parametriert, der bei
Betéatigung der rechten Taste liber das Objekt 1
auf den Bus ausgesendet wird.

Nur bei "Typ des 1. Objektes" = "Wert"!
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Wert beim Driicken der
linken Taste fir 2. Objekt

Wert beim Driicken der
rechten Taste fiir 2. Objekt

0...255; 255

0...255; 255

Hier wird der Wert (0...255) parametriert, der bei
Betéatigung der linken Taste Uber das Objekt 2
auf den Bus ausgesendet wird.

Nur bei "Typ des 2. Objektes" = "Wert"!

Hier wird der Wert (0...255) parametriert, der bei
Betéatigung der rechten Taste Uiber das Objekt 2
auf den Bus ausgesendet wird.

Nur bei "Typ des 2. Objektes" = "Wert"!

Funktion der Wippe 1 = "Betriebsmodus-Umschaltung"

Betriebsmodus bei
Tastendruck

Umschalten zwischen den
Betriebsmodi Komfort-,
Standby-, Nacht- und Frost-
/Hitzeschutzbetrieb

(Keine weitere
Einstellmdglichkeit!)

Legt die Funktion der Wippe 1 fest.

Funktion der Wippe 1 = "Reglernebenstelle”

Funktion

Betriebsmodus bei
Tastendruck

Betriebsmodus bei
Tastendruck

Befehl beim Driicken der
Wippe

Normale
Betriebsmodusumschaltung

Zwangs-
Betriebsmodusumschaltung

Prasenztaste
Sollwertverschiebung

Umschalten zwischen den
Betriebsmodi Komfort-,
Standby-, Nacht- und Frost-
/Hitzeschutzbetrieb

(Keine weitere
Einstellmdglichkeit!)

Umschalten zwischen den
Betriebsmodi Auto, Komfort-,
Standby-, Nacht- und Frost-
/Hitzeschutzbetrieb

(Keine weitere
Einstellmdglichkeit!)

Links Stufenwert verringern /
Rechts Stufenwert erhéhen

Links Stufenwert erhdhen /
Rechts Stufenwert verringern

Definiert die Funktionsweise der
Reglernebenstelle.

Bei Betatigung der Tasten wird zwischen
Komfort, Standby, Nacht und Frost-/Hitzeschutz
umgeschaltet.

Nur bei "Funktion" = "Normale Betriebsmodus-
umschaltung"!

Bei Betatigung der Tasten wird zwischen Auto,
Komfort, Standby, Nacht und Frost-/Hitzeschutz
umgeschaltet.

Nur bei "Funktion" = "Zwangs-Betriebsmodus-
umschaltung”!

Hier wird festgelegt, ob der Stufenwert zur
Basis-Temperatur-Sollwertverschiebung bei
einem Tastendruck in negative Richtung
(Stufenwert verringern) oder in positive
Richtung (Stufenwert erhdhen) erfolgt.

Nur bei "Funktion" = "Sollwertverschiebung"!

Wippe 2 siehe Wippe 1! (2fach, 3fach und 5fach)

Wippe 3 siehe Wippe 1! (3fach und 5fach)

Wippe 4 siehe Wippe 1! (5fach)

NI WH N N

Wippe 5 siehe Wippe 1! (5fach)
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[y Tastsensorfunktion — Betétigung — Wippe 1 — Status Wippe 1 (2fach, 3fach und 5fach)

Funktion der Wippe 1 = "Keine Funktion”, "Schalten”, "Dimmen", "Jalousie", "Zwei Telegramme, "Betriebsmodus-

Umschaltung” und "Reglernebenstelle”.

Funktion der linken
Status-LED

Polaritat Statusobjekt links

Funktion der rechten
Status-LED

Polaritat Statusobjekt rechts

Immer AUS
Immer EIN
Uber Statusobjekt

Invertiert (Ein = 0)

Nicht invertiert (Ein = 1)

Immer AUS
I.mmer EIN
Uber Statusobjekt

Invertiert (Ein = 0)

Nicht invertiert (Ein = 1)

Hier wird festgelegt, auf welche Weise die
Status-LED der linken Wippe angesteuert wird.
Sie kann immer ein- oder ausgeschaltet sein
oder alternativ tber ein eigenes Status-
Kommunikationsobjekt angesteuert werden.

Legt die Polaritat des Status-Objektes der linken
Status-LED fest.

Nur bei "Funktion der linken Status-LED" =
"Uber Statusobjekt"!

Hier wird festgelegt, auf welche Weise die
Status-LED der rechten Wippe angesteuert
wird.

Sie kann immer ein- oder ausgeschaltet sein
oder alternativ Uber ein eigenes Status-
Kommunikationsobjekt angesteuert werden.

Legt die Polaritat des Status-Objektes der
rechten Status-LED fest.

Nur bei "Funktion der linken Status-LED" =
"Uber Statusobjekt"!

Sfach)

Tastsensorfunktion — Betatigung — Wippe 2 — Status Wippe 2 siehe Status Wippe 1! (2fach, 3fach und

Tastsensorfunktion — Betatigung — Wippe 3 — Status Wippe 3 siehe Status Wippe 1! (3fach und 5fach)

Tastsensorfunktion — Betatigung — Wippe 4 — Status Wippe 4 siehe Status Wippe 1! (5fach)

L WH N N

Tastsensorfunktion — Betatigung — Wippe 5 — Status Wippe 5 siehe Status Wippe 1! (5fach)

Anderungen vorbehalten

Stand: 03/2009

Seite 129/148



Technische Dokumentation

Tastsensor mit Beschriftungsfeldern
RTR, Display und Busankoppler

Best. Nr. 7566 X7 xx

Berker

[y Raumtemperaturregler-Funktion

Betriebsmodus-
Umschaltung

Regelkreise
(V2)

Betriebsart
(V2)

Uber Wert (1 Byte)

Uber Schalten (4 x 1 Bit)

1 Regelkreis

2 Regelkreise

Heizen
Kihlen
Heizen und Kiihlen *

Die Umschaltung der Betriebsmodi tber den
Bus erfolgt nach der KONNEX-Spezifikation
durch ein 1 Byte-Wertobjekt. Zusatzlich steht
bei dieser Einstellung ein Ubergeordnetes
Zwangsobjekt zur Verfuigung.

Die Umschaltung der Betriebsmodi Uber den
Bus erfolgt 'klassisch' Giber separate 1 Bit-
Objekte.

Der Raumtemperaturregler steuert nur einen
Regelkreis an.

Der Raumtemperaturregler kann bis zu zwei
Regelkreise ansteuern.

Einstellung der Betriebsart.

*: Der Mischbetrieb "Heizen und Kihlen" und

Grund- und Zusatzheizen *
Grund- und Zusatzkiihlen *
Grund- / Zusatz-Heizen/Kihlen *

der zweistufige Regelbetrieb sind bei der
Verwendung von zwei Regelkreisen nicht

Sperrobjekt Zusatzstufe
(V)

Nein Die Zusatzstufen kdnnen nicht separat gesperrt
werden.
Ja Die Zusatzstufen kdnnen Uber das Sperrobjekt
gesperrt werden.
Nur bei zweistufigem Heiz- oder Kihlbetrieb!
StellgréfRen Heizen und Nein Ist der Parameter auf "Ja" gesetzt, wird die
Kihlen auf ein Ja StellgréR3e beim Heizen oder Kiihlen auf ein

gemeinsames Objekt
senden
(VZ)

moglich!

Die Zusatzstufen kdnnen separat tiber den Bus

gesperrt werden. Der Parameter gibt das
Sperrobjekt frei.

gemeinsames Objekt gesendet. Diese Funktion

wird genutzt, wenn das gleiche Heizsystem im
Raum im Sommer zum Kuhlen und im Winter
zum Heizen genutzt wird.

Nur bei Mischbetriebsart "Heizen und Kihlen"
gof. mit Zusatzstufen!
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Art der Heizregelung
(ggf. fur Grund- und
Zusatzstufe)

(V2)

Art der Heizung
(ggf. fur Grund- und
Zusatzstufe)

(VZ)

Proportionalbereich Heizen

(10...127) *0,1 K
(V2)

Nachstellzeit Heizen
(0...255)*1 min; 0 =
inaktiv

(V2)

Obere Hysterese des 2-
Punkt-Reglers Heizen
(5...127)*0,1 K

(V2Z)

Untere Hysterese des 2-
Punkt-Reglers Heizen
(-128 ...-5)* 0,1 K

(V2)

Art der Kuihlregelung
(ggf. fur Grund- und
Zusatzstufe)

(VZ)

Art der Kiihlung
(gof. fur Grund- und
Zusatzstufe)

(V2)

Stetige PI-Regelung

Schaltende PI-Regelung (PWM)

Schaltende 2Punkt-Regelung
(EIN/AUS)

Warmwasserheizung

(5 K /150 min)
FuRbodenheizung (5 K/ 240 min)
Elektroheizung (4 K/ 100 min)
Geblasekonvektor (4 K /90 min)
SplitUnit (4 K/ 90 min)
Uber Regelparameter

10...127, 50

0...255, 150

5..127,5

-128...-5,-5

Stetige PI-Regelung

Schaltende PI-Regelung (PWM)

Schaltende 2Punkt-Regelung
(EIN/AUS)

Kuhldecke (5 K / 240 min)
Geblasekonvektor (4 K /90 min)
SplitUnit (4 K /90 min)

Uber Regelparameter

Auswabhl eines Regelalgorithmus (Pl oder
2Punkt) mit Datenformat (1 Byte oder 1 Bit) fur
das Heizsystem.

Anpassung des PIl-Algorithmus an
unterschiedliche Heizsysteme mit
Erfahrungswerten fir die Regelparameter
Proportionalbereich und Nachstellzeit.

Separate Eingabe der Regelparameter.
Nur bei "Art der Heizregelung" = "PI"!

Separate Einstellung des Regelparameters
"Proportionalbereich".

Nur bei "Art der Heizung" = "Uber
Regelparameter"!

Separate Einstellung des Regelparameters
"Nachstellzeit".

Nur bei "Art der Heizung" = "Uber
Regelparameter"!

Definition der Ein- und Ausschalttemperaturen
der Heizung.

Nur bei "Art der Heizregelung" = "2-Punkt"!

Definition der Ein- und Ausschalttemperaturen
der Heizung.

Nur bei "Art der Heizregelung" = "2-Punkt"!

Auswahl eines Regelalgorithmus (Pl oder
2Punkt) mit Datenformat (1 Byte oder 1 Bit) fur
das Kihlsystem.

Nur bei "Stellgrol3en Heizen und Kiihlen auf ein
gemeinsames Objekt senden" = "Nein"!

Bei "StellgrofRen Heizen und Kihlen auf ein
gemeinsames Objekt senden” = "Ja" werden fiir
Kihlbetrieb die Einstellungen des Parameters
"Art der Heizregelung" tbernommen!

Anpassung des PI-Algorithmus an
unterschiedliche Kihlsysteme mit
Erfahrungswerten fir die Regelparameter
Proportionalbereich und Nachstellzeit.

Separate Eingabe der Regelparameter.
Nur bei "Art der Kihlregelung” = "PI"!
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Proportionalbereich Kihlen

(10...127) *0,1 K
(V2)

Nachstellzeit Kiihlen
(0...255)*1 min; 0 =
inaktiv

(VZ)

Obere Hysterese des 2-
Punkt-Reglers Kihlen
(5...127)*0,1 K

(V2Z)

Untere Hysterese des 2-
Punkt-Reglers Kiihlen
(-128...-5)*0,1K

(V2)

Bedienung Regler sperrbar

Regler abschalten
(Taupunkt)

Frost-/Hitzeschutz

10...127, 50

0...255, 240

5..127,5

-128...-5, -5

Nein
Immer gesperrt

Uber Bus

Nein
Uber Bus

Frostschutz-Automatikbetrieb

Uber Fensterstatus

Separate Einstellung des Regelparameters
"Proportionalbereich".

Nur bei "Art der Kiihlung" = "Uber
Regelparameter"!

Separate Einstellung des Regelparameters
"Nachstellzeit".

Nur bei "Art der Kiihlung" = "Uber
Regelparameter"!

Definition der Ein- und Ausschalttemperaturen
der Kihlung.

Nur bei "Art der Kiihlregelung" = "2-Punkt"!

Definition der Ein- und Ausschalttemperaturen
der Kihlung

Nur bei "Art der Kiihlregelung" = "2-Punkt"!

Es besteht die Mdglichkeit, die Vorort-
Bedienung des Raumtemperaturreglers (alle
Wippen) zu sperren. Bei einer aktivierten
Sperrung der Bedienung leuchtet in der Anzeige

das Symbol " .
Sperrfunktion deaktiviert.

Sperrt die Bedienung des Reglers
grundsatzlich.

Gibt das Objekt 39 "Reglerbedienung Sperren”
frei.

Dieser Parameter gibt das Objekt 40 "Regler
Sperren” frei. Es findet bis zur Freigabe keine
Regelung mehr statt (Stellgréf3en = 0).

Bei einer aktivierter Sperrung des Reglers
(Taupunktbetrieb) leuchtet in der Anzeige das

Symbol " o

Es kann festgelegt werden, auf welche Weise
der Raumtemperaturregler in den Frost-
/Hitzeschutz schaltet.

Die Frostschutz-Automatik ist aktiviert. Dadurch
kann die Umschaltung in den Frostschutz
automatisch in Abhangigkeit der Raum-
temperatur erfolgen.

Die Umschaltung in den Frost-/Hitzeschutz
erfolgt Uber das Objekt "Fensterstatus".
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Frostschutz-Automatik Aus Legt die Absenktemperatur fest, um die sich die
0,2 K/ min. Raumtemperatur innerhalb einer Minute

0,3 K/ min. absenken muss, bis dass der Regler in den

0,4 K/ min. Frostschutz schaltet.

0,5 K/ min.

0,6 K / min. Bei der Einstellung "Aus" ist die

Frostschutzautomatik deaktiviert.

Nur bei "Frost-/Hitzeschutz = Frostschutz-
Automatik”!

Frostschutzdauer Automatik | 1 bis 255, 20 Definiert die Zeit, nach der der Regler bei
Betrieb (1...255) * 1 min. Frostschutz-Automatik den Frostschutz wieder
automatisch deaktiviert.

Nur bei freigegebener Frostschutz-Automatik!

Verzogerung Fensterstatus |0 bis 255, 0 Definiert die Verztégerungszeit, nach deren
(0...255) * 1 min.; Ablauf der Frost-/Hitzeschutz durch den
0 = inaktiv Fensterstatus aktiviert wird.

Nur bei "Frost-/Hitzeschutz = Uber
Fensterstatus"!

Umschalten zwischen Bei parametrierter Mischbetriebsart kann
Heizen und Kiihlen zwischen Heizen und Kihlen umgeschaltet
werden.

Automatisch Die Umschaltung erfolgt in Abhangigkeit des
Betriebsmodus und der Raumtemperatur
automatisch.

Uber Objekt Die Umschaltung erfolgt ausschlief3lich Gber
das Objekt 35 "Betriebsartenumschaltung”.

Nur bei Mischbetriebsarten "Heizen und
Kihlen" oder " Grund- / Zusatz-Heizen/Kihlen"!

Betriebsart Heizen / Kiihlen | Heizen Legt die voreingestellte Betriebsart nach
nach Reset Kihlen Busspannungswiederkehr fest.
Betriebsart vor Reset
Nur bei "Umschaltung zwischen Heizen und
Kiihlen = Uber Objekt"!

Automatisches Senden Beim Andern der Betriebsart Legt fest, wann automatisch ein Telegramm zu
Heizen/Klhlen- Betriebsartenumschaltung Uber das Objekt 35
Umschaltung "Betriebsartenumschaltung" auf den Bus
Ubertragen wird.

Beim Andern der AusgangsgroRe

Nur bei "Umschaltung zwischen Heizen und
Kihlen = Automatisch"!
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Zyklisches Senden 0 bis 255, 0 Legt fest, ob der aktuelle Objektstatus des
Heizen/Klhlen- Objekts 35 "Betriebsartenumschaltung” bei
Umschaltung automatischer Umschaltung zyklisch auf den
(0...255) * 1 min; O = inaktiv Bus ausgegeben werden soll. Die Zykluszeit

kann eingestellt werden.
Die Einstellung "0" deaktiviert das zyklische
Ubertragen des Objektwerts.

Nur bei "Umschaltung zwischen Heizen und
Kuhlen = Automatisch"!

Ventilschutz Nein Das Ventil wird zyklisch (alle 24 Stunden)

Ja geoffnet. Wirkt vorbeugend gegen
Ablagerungen und verhindert damit, dass das
Ventil hangen bleibt.

[y Raumtemperaturregler-Funktion — Sollwerte

Eigene Sollwerte fur den Nein Bei der Verwendung beider Regelkreise kann
zweiten Regelkreis Ja der zweite Kreis eigene Sollwerte besitzen. Die
Einstellung "Ja" gibt die Sollwertvorgabe des
zweiten Regelkreises frei.

Nur bei "Regelkreise = 2 Regelkreise"!

Basistemperatur nach 7,0 °C bis 40 °C, 21 °C Legt den Basis-Sollwert nach der Initialisierung
Reset (7,0 ... 40,0) * 1 °C fest.

Basistemperatur 7,0 °C bis 40 °C, 21 °C Legt den Basis-Sollwert des zweiten

2. Regelkreis nach Reset Regelkreises nach der Initialisierung fest.

(7,0...40,0)*1°C
Nur bei " Eigene Sollwerte fur den zweiten
Regelkreis = Ja"!

Anderung der Basis- Nein Durch die Basis—Sollwertverschiebung (tiber
Sollwertverschiebung Ja Anzeigetasten) kann die Temperatur des
dauerhaft bernehmen aktuellen Betriebsmodus beider Regelkreise

angepasst werden. Die Temperatur kann
innerhalb eines vorgegebenen Wertebereichs
nach oben und nach unten verschoben werden.

Durch die Einstellung "Nein” wird die
Temperaturverschiebung beim Wechsel in
einen anderen Betriebsmodus geltscht.
Durch die Einstellung "Ja” wird die
Temperaturverschiebung beim Wechsel in
einen anderen Betriebsmodus beibehalten.
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Anderung des Sollwerts der
Basistemperatur

Anderung des Sollwerts der
Basistemperatur
2. Regelkreis

Anderung des Sollwerts der
Basistemperatur dauerhaft
Ubernehmen

Anderung der Sollwerte
"Kahlen"

Anderung der Standby-
Temperatur des
1. Regelkreises

Anderung der Nacht-
Temperatur des
1. Regelkreises

Solltemperatur Frostschutz
(7...40)* 1 °C

Solltemperatur Hitzeschutz
(7..45)*1°C

Deaktiviert

Am Gerét zulassen

Uber Objekt zulassen

Uber Anzeigetasten und tiber
Objekt zulassen

Deaktiviert
Uber Objekt zulassen

Nein
Ja

Deaktiviert
Uber Anzeigetasten zulassen

Deaktiviert
Uber Anzeigetasten zulassen

Deaktiviert
Uber Anzeigetasten zulassen

7°Cbis40°C,7°C

7°Chis45°C,35°C

Legt fest, ob eine Anderung der
Basistemperatur des ersten Regelkreises Uber
den Bus oder vorort am Gerat mdglich ist.

Legt fest, ob eine Anderung der
Basistemperatur des zweiten Regelkreises tber
den Bus oder vorort am Gerat mdéglich ist.

Nur bei " Eigene Sollwerte fur den zweiten
Regelkreis = Ja"!

Dieser Parameter legt fest, ob der Uber den Bus
oder vorort am Gerat verstellte Basis-
Temperaturwert dauerhaft (Einstellung "Ja")
oder ausschlieBlich temporér (Einstellung
"Nein") im Speicher abgelegt werden soll.

Bei "Ja" bleibt der veranderte Basiswert auch
nach einer Umschaltung des Betriebsmodus
und nach einem Reset erhalten.

Nur bei "Anderung des Sollwerts der
Basistemperatur" = "Am Gerét zulassen”, "Uber
Bus zulassen" oder "Am Geréat und tber Bus
zulassen"!

Ermdoglicht eine Veranderung der Sollwerte fur
Kihlen des ersten Regelkreises bei
Mischbetriebsart am Gerat. Bei deaktivierter
Anderung ist das Menii "Temperaturen Kiihlen"
im Programmiermodus nicht zuganglich!

Nur bei "Betriebsart" = "Heizen und Kuhlen" ggf.
mit Zusatzstufe!

Ermaoglicht eine Veranderung der Basis-
Standby-Temperatur des ersten Regelkreises
am Gerat.

Ermaoglicht eine Veranderung der Nacht-
Temperatur des ersten Regelkreises am Gerét.

Legt die Solltemperatur bei aktiviertem
Frostschutz fest.

Nur bei "Betriebsart" = "Heizen" oder "Heizen
und Kihlen" ggf. mit Zusatzstufe!

Legt die Solltemperatur bei aktiviertem
Hitzeschutz fest.

Nur bei "Betriebsart" = "Kiihlen" oder "Heizen
und Kihlen" ggf. mit Zusatzstufe!

Anderungen vorbehalten
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Totzonenposition

Totzone zwischen Heizen
und Kihlen
(0..127)* 0,1 K

Totzonenverschiebung

Symmetrisch

Asymmetrisch

0 bis 127, 20

Deaktiviert

Uber Anzeigetasten zulassen

Die Komfort-Solltemperaturen fur Heizen und
Kihlen leiten sich aus dem Basis-Sollwert unter
Berucksichtigung der eingestellten Totzone ab.
Die Totzone (Temperaturzone, in der weder
geheizt noch gekihlt wird) ist die Differenz
zwischen den Komfort-Solltemperaturen.

Symmetrisch: Die vorgegebene Totzone teilt
sich am Basis-Sollwert in zwei Bereiche. Aus
der daraus resultierenden halben Totzone leiten
sich die Komfort-Solltemperaturen direkt vom
Basis-Sollwert ab.

Asymmetrisch: Bei dieser Einstellung ist die
Komfort-Solltemperatur fir Heizen gleich dem
Basis-Sollwert! Die vorgegebene Totzone wirkt
ausschlief3lich ab dem Basis-Sollwert Richtung
Komfort-Temperatur fur Kiihlen. Somit leitet sich
die Komfort-Solltemperatur fur Kihlen direkt aus
dem Komfort-Sollwert flr Heizen ab.

Nur bei Mischbetriebsarten "Heizen und
Kihlen" oder " Grund- / Zusatz-Heizen/Kihlen"!

Die Komfort-Solltemperaturen fur Heizen und
Kihlen leiten sich aus dem Basis-Sollwert unter
Berucksichtigung der eingestellten Totzone ab.
Die Totzone (Temperaturzone, in der weder
geheizt noch gekiihlt wird) ist die Differenz
zwischen den Komfort-Solltemperaturen.

Nur bei Mischbetriebsarten "Heizen und
Kihlen" oder " Grund- / Zusatz-Heizen/Kihlen"!

Legt fest, ob die Totzone und somit die Komfort-
Temperatur fur Kithlen am Gerét im
Programmiermodus bei "Temperaturwerte
Kihlen" eingestellt werden kann.

Nur bei Mischbetriebsarten "Heizen und
Kihlen" oder " Grund- / Zusatz-Heizen/Kihlen"
und bei " Anderung der Sollwerte "Kiihlen =
Uber Anzeigetasten zulassen"!

Anderungen vorbehalten
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Stufenabstand von der
Grund- zur Zusatzstufe
(0..127)*0.,1K

Senden bei Solltemperatur-
Anderung um

(0...255) * 0,1 K; 0 = kein
autom. Senden

Zyklisches Senden der
Solltemperatur
(0...255) * 1 min; O = inaktiv

Einstellmdglichkeiten der
Basis-Solltemperatur nach
oben

(0...10)*1K

Einstellmdglichkeiten der
Basis-Solltemperatur nach
unten

(-10...0)*1K

Absenken der
Solltemperatur im Standby-
Betrieb (Heizen)

(-128...0) * 0,1 K

Absenken der
Solltemperatur im Nacht-
Betrieb (Heizen)
(-128...0)*0,1K

0 bis 127, 20

0 bis 255, 1

0 bis 255, 0

0 bis 10, 3

-10 bis O, -3

-128 his 0, -20

-128 ... 0, -40

Im zweistufigen Regelbetrieb muss festgelegt
werden, mit welchem Temperaturabstand zur
Grundstufe die Zusatzstufe in die Regelung
miteinbezogen werden soll.

Nur im zweistufigen Regelbetrieb!

Bestimmt die Grol3e der Wertdanderung vom
Sollwert, wonach der aktuelle Wert automatisch
Uber das Objekt "Soll-Temperatur" auf den Bus
gesendet wird.

Bei der Verwendung beider Regelkreise mit
getrennten Sollwerten kann die Ubertragung
beider Sollwerte erfolgen.

Legt fest, ob die Soll-Temperatur zyklisch Giber
das Objekt "Soll-Temperatur" ausgegeben
werden soll.

Bei der Verwendung beider Regelkreise mit
getrennten Sollwerten kann die Ubertragung
beider Sollwerte erfolgen.

Legt den maximalen Verstellwertebereich fest,
der bei einer Verstellung der Basis-
Solltemperatur nach oben eingestellt werden
kann.

(Vgl. Parameter "Anderung des Sollwerts der
Basistemperatur"!)

Legt den maximalen Verstellwertebereich fest,
der bei einer Verstellung der Basis-
Solltemperatur nach unten eingestellt werden
kann.

(Vgl. Parameter "Anderung des Sollwerts der
Basistemperatur"!)

Um diesen Wert wird die Standby-
Solltemperatur fur Heizen gegentber des
Basissollwerts abgesenkt.

Nur bei "Betriebsart = Heizen" oder "Heizen und
Kihlen" ggf. mit Zusatzstufen!

Um diesen Wert wird die Nacht-Solltemperatur
fur Heizen gegeniber des Basissollwerts
abgesenkt.

Nur bei "Betriebsart = Heizen" oder "Heizen und
Kihlen" ggf. mit Zusatzstufen!

Anderungen vorbehalten
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Absenken der
Solltemperatur im Standby-
Betrieb (Heizen —

2. Regelkreis)
(-128...0)*0,1 K

Absenken der
Solltemperatur im Nacht-
Betrieb (Heizen —

2. Regelkreis)
(-128...0)*0,1 K

Anheben der Solltemperatur
im Standby-Betrieb (Kiihlen)
(0...127)*0,1 K

Anheben der Solltemperatur
im Nacht-Betrieb (Kihlen)
(0...127) * 0,1 K

Anheben der Solltemperatur
im Standby-Betrieb (Kihlen
— 2. Regelkreis)
(0...127)*0,1K

Anheben der Solltemperatur
im Nacht-Betrieb (Kihlen —
2. Regelkreis)
(0...127)*0,1K

-128 bis 0, -20

-128 bis 0, -40

0 bis 127, 20

0 bis 127, 40

0 bis 127, 20

0 bis 127, 40

Um diesen Wert wird die Standby-
Solltemperatur fur Heizen gegentber des
Basissollwerts abgesenkt.

Nur bei "Betriebsart = Heizen" und zwei
Regelkreisen mit getrennten Sollwerten!

Um diesen Wert wird die Nacht-Solltemperatur
fur Heizen gegentiber des Basissollwerts
abgesenkt.

Nur bei "Betriebsart = Heizen" und zwei
Regelkreisen mit getrennten Sollwerten!

Um diesen Wert wird die Standby-
Solltemperatur fur Kiihlen gegentber des
Basissollwerts angehoben.

Nur bei "Betriebsart" = "Kiihlen" oder "Heizen
und Kihlen" ggf. mit Zusatzstufen!

Um diesen Wert wird die Nacht-Solltemperatur
fur Kihlen gegentiber des Basissollwerts
angehoben.

Nur bei "Betriebsart" = "Kiihlen" oder "Heizen
und Kihlen" ggf. mit Zusatzstufen!

Um diesen Wert wird die Standby-
Solltemperatur fur Kiihlen gegentiber des
Basissollwerts angehoben.

Nur bei "Betriebsart = Kiihlen" und zwei
Regelkreisen mit getrennten Sollwerten!

Um diesen Wert wird die Nacht-Solltemperatur
fur Kihlen gegentiber des Basissollwerts
angehoben.

Nur bei "Betriebsart = Kiihlen" und zwei
Regelkreisen mit getrennten Sollwerten!

[y Raumtemperaturregler-

Funktion — Funktionalitat

Betriebsmodus nach Reset

Betriebsmodus vor Reset
wiederherstellen

Komfortbetrieb

Standby-Betrieb

Nachtbetrieb

Frost- / Hitzeschutzbetrieb

Parameter zur Einstellung des Betriebsmodus
nach der Initialisierungsphase des Tastsensors
(z. B. nach Busspannungswiederkehr).

Bei Einstellung "Betriebsmodus vor Reset
wiederherstellen" kann bei haufigem Wechsel
des Betriebsmodus (mehrmals am Tag) die
Lebensdauer des Gerétes beeintrachtigt
werden, da der verwendete Permanentspeicher
nur fur die Speicherung dauerhafter Werte
ausgelegt ist.

Anderungen vorbehalten
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Anwesenheitserfassung

Art der Prasenzerfassung

Dauer der Komfortver-
langerung (0...255) * 1 min;
0 =aus

Keine
Uber Objekt

Prasenztaste

Prasenzmelder

0 bis 255, 30

Bei der Anwesenheit einer Person im Raum ist
es sinnvoll, dass der Regler in den
Komfortbetrieb oder in die Komfortverlangerung
schaltet. Dieser Parameter llegt fest, Uber
welche 'Melder' eine Erfassung erfolgt.

Es erfolgt keine Anwesenheitserfassung.

Die Anwesenheitserfassung erfolgt durch ein
separates Objekt oder durch eine Prasenztaste
am Tastsensor (Tastenfunktion).

Die Anwesenheitserfassung erfolgt durch eine
Préasenztaste am Tastsensor (Tastenfunktion)
oder uber das Préasenzobjekt (z. B. externer
Tastsensor). Bei Prasenz wird die
Komfortverlangerung oder der Komfortbetrieb
aktiviert.

Die Anwesenheitserfassung erfolgt Gber einen
externen Prasenzmelder. Der Melder wird Gber
das Prasenzobjekt angekoppelt. Bei detektierter
Prasenz wird der Komfortbetrieb aufgerufen,
solange der Prasenzmelder eine Bewegung
erkennt.

Nur bei "Anwesenheitserfassung = Uber
Objekt"!

Bei einer Anwesenheitserfassung kann der
Regler voriibergehend in die
Komfortverlangerung schalten, in Abhangigkeit
des aktiven Betriebsmodus. Der Parameter
bestimmt die Zeit, wonach die Komfort-
verlangerung automatisch beendet wird.

Nur bei " Art der Prasenzerfassung =
Prasenztaste"!

[y Raumtemperaturregler-

Funktion — Raumtemperaturmessung (VZ)

Temperaturerfassung

Interner Fuhler

Externer Flhler

Interner und externer Fuhler

Legt fest, welcher Fiihler zur Raumtemperatur-
messung des ersten Regelkreises
herangezogen wird.

Interner Fuhler: Im Tastsensors RTR
eingebauter Fihler.

Externer Fuhler: Ein Uber den Bus
angekoppelter externer Fihler, z. B. unter
erschwerten Messbedienungen (Schwimmbader
0.4a.).

Interner und externer Fihler: Beide Fihler
werden genutzt, z. B. in groBen Raumen.

Nur bei einem Regelkreis!

Anderungen vorbehalten
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Messwertbildung intern zu
extern

Abgleich interner Fihler
(-128...127)*0,1 K

Abgleich externer Fuhler
(-128...127)*0,1 K

Abfragezeit fur externen
Fahler
(0...255) * 1 min; 0 = inaktiv

Senden bei
Raumtemperatur-Anderung
um (0..255) * 0,1 K;

0 = kein autom. Senden

Zyklisches Senden der
Raumtemperatur
(0...255) * 1 min; O = inaktiv

Temperaturalarm tber
Objekt senden

Unterer Temperaturwert
(0...40 °C)

Oberer Temperaturwert
(0...40 °C)

10 % zu 90 %
20 % zu 80 %
30 % zu 70 %
40 % zu 60 %
50 % zu 50 %
60 % zu 40 %
70 % zu 30 %
80 % zu 20 %
90 % zu 10 %

-128 bis 127, 0

-128 bis 127, 0

0 bis 255, 0

0 bis 255, 3

0 bis 255, 15

Nein
Ja

0..40°C; 7°C

0..40°C; 35°C

Legt die Gewichtung des Temperaturmesswerts
des internen und externen Fuhlers fest.
Dadurch wird ein resultierender
Gesamtmesswert gebildet, der zur weiteren
Auswertung der Raumtemperatur
herangezogen wird.

Nur bei einem Regelkreis und
"Temperaturerfassung = Interner und externer
Fuhler"!

Bestimmt den Wert, um den der
Raumtemperaturmesswert des internen Fihlers
abgeglichen wird.

Nur bei "Temperaturerfassung = Interner
Fahler" oder "Interner und externer Fihler oder
bei zwei Regelkreisen!

Bestimmt den Wert, um den der
Raumtemperaturmesswert des externen
Flhlers abgeglichen wird.

Nur bei "Temperaturerfassung = Externer
Fahler" oder "Interner und externer Fuhler" oder
bei zwei Regelkreisen!

Legt den Abfragezeitraum des Temperaturwerts
des externen Fuhlers fest.

"0" = Fuhler sendet automatisch seinen
Temperaturwert.

Nur bei "Temperaturerfassung = Externer
Fuhler" oder "Interner und externer Fuhler" oder
bei zwei Regelkreisen!

Bestimmt die Grol3e der Wertanderung der
Raumtemperatur des ersten Regelkreises,
wonach die aktuellen Werte automatisch tuber
das Objekt 23 "Ist-Temperatur" auf den Bus
gesendet werden.

Legt fest, ob oder mit welcher Zeit die ermittelte
Raumtemperatur des ersten Regelkreises
zyklisch Uber das Objekt 23 "Ist-Temperatur”
ausgegeben werden soll.

Dieser Parameter gibt in der Einstellung "Ja" die
Funktion "Temperaturalarm" frei.

Unterer Temperaturwert fur Temperaturalarm.
Nur bei "Temperaturalarm Uber Objekt senden”
- IIJaII!

Oberer Temperaturwert fir Temperaturalarm.

Nur bei "Temperaturalarm tber Objekt senden”
= IIJaII!

Anderungen vorbehalten
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[y Raumtemperaturregler-Funktion — StellgréRen- und Statusausgabe (VZ)

Automatisches Senden bei |0 bis 100, 3
Anderung um
(0...100) * 1 %; O = inaktiv

Zykluszeit fur ein Stellzyklus | 1 bis 255, 15
(PWM-Periode)
(2...255) * 1 min

Zykluszeit fur 0 bis 255, 10
automatisches Senden
(0...255) * 1 min; O = inaktiv

Ausgabe der StellgroRRe Invertiert
Heizen

Normal
Ausgabe der StellgroR3e Invertiert
Heizen 2. Regelkreis

Normal
Ausgabe der Stellgrofie Invertiert
Grundstufe Heizen

Normal
Ausgabe der Stellgrolie Invertiert
Zusatzstufe Heizen

Normal

Bestimmt die GroRRe der StellgréRenédnderung,
wonach die stetigen Stellgrof3en automatisch
Uber die StellgréRenobjekte ausgesendet
werden.

Nur, wenn mindestens eine Regelungsart auf
"Stetige Pl-Regelung" parametriert ist!

Legt die Zykluszeit fir die pulsweitenmodulierte
StellgréRe (PWM) fest.

Nur, wenn mindestens eine Regelungsart auf
"Schaltende PI-Regelung (PWM)" parametriert
ist!

Zeitintervall fir das zyklische Senden der
StellgréRe Uber die StellgroRenobjekte.

Nur, wenn mindestens eine Regelungsart auf
"Stetige PIl-Regelung" oder auf "Schaltende 2-
Punkt-Regelung" parametriert ist!

stetig: Stellgr. = 100 % - normale Stellgr.
schaltend: Stellgr. = 1 — normale Stellgr.

normale StellgréRenausgabe Heizen

Nur bei "Betriebsart = Heizen" oder "Heizen und
Kihlen™

stetig: Stellgr. = 100 % - normale Stellgr.
schaltend: Stellgr. = 1 — normale Stellgr.

normale StellgréRenausgabe Heizen
2. Regelkreis

Nur bei "Betriebsart = Heizen" bei zwei
Regelkreisen!

stetig: Stellgr. = 100 % - normale Stellgr.
schaltend: Stellgr. = 1 — normale Stellgr.

normale StellgréRenausgabe Grundstufe
Heizen

Nur bei "Betriebsart = Grund- und
Zusatzheizen" oder "Grund- /Zusatz-
Heizen/Kihlen"!

stetig: Stellgr. = 100 % - normale Stellgr.
schaltend: Stellgr. = 1 — normale Stellgr.

normale StellgréRenausgabe Zusatzstufe
Heizen

Nur bei "Betriebsart = Grund- und
Zusatzheizen" oder "Grund- /Zusatz-
Heizen/Kihlen"!

Anderungen vorbehalten
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Ausgabe der Stellgrofie
Kihlen

Ausgabe der Stellgrofie
Kihlen 2. Regelkreis

Ausgabe der Stellgrolie
Grundstufe Kihlen

Ausgabe der Stellgrolie
Zusatzstufe Kihlen

Meldung Heizen

Meldung Kiihlen

Status Regler

Invertiert

Normal

Invertiert

Normal

Invertiert

Normal

Invertiert

Normal

Nein
Ja

Nein

Kein Status
Regler allgemein

Einzelnen Zustand Ubertragen

stetig: Stellgr. = 100 % - normale Stellgr.
schaltend: Stellgr. = 1 — normale Stellgr.

normale StellgréRenausgabe Kiihlen

Nur bei "Betriebsart" = "Kiihlen" oder "Heizen
und Kihlen"!

stetig: Stellgr. = 100 % - normale Stellgr.
schaltend: Stellgr. = 1 — normale Stellgr.

normale StellgréRenausgabe Kiihlen
2. Regelkreis

Nur bei "Betriebsart = Kiihlen" bei zwei
Regelkreisen!

stetig: Stellgr. = 100 % - normale Stellgr.
schaltend: Stellgr. = 1 — normale Stellgr.

normale StellgréRenausgabe Grundstufe
Kihlen

Nur bei "Betriebsart = Grund- und
Zusatzkiihlen" oder "Grund- /Zusatz-
Heizen/Klhlen"!

stetig: Stellgr. = 100 % - normale Stellgr.
schaltend: Stellgr. = 1 — normale Stellgr.

normale StellgréRenausgabe Zusatzstufe
Kihlen

Nur bei "Betriebsart = Grund- und
Zusatzkihlen" oder "Grund- /Zusatz-
Heizen/Kihlen"!

Gibt die Meldefunktion "Heizen" und somit das
Objekt 37 "Meldung Heizen" frei. Die Meldung
bezieht sich ausschlie3lich auf den ersten
Regelkreis.

Gibt die Meldefunktion "Kihlen" und somit das
Objekt 38 "Meldung Kiihlen" frei. Die Meldung
bezieht sich ausschlie3lich auf den ersten
Regelkreis.

Der Regler kann seinen aktuellen
Betriebsstatus ausgeben.

Es wird kein Status ausgegeben.

Der Reglerstatus wird allgemein Uber das
1 Byte groRes Objekt (Objekt 36 "Reglerstatus")
ausgegeben.

Der durch den Parameter "Einzel Status"
vorgegebene Reglerstatus wird tber das 1 Bit
grof3e Objekt (Objekt 36 "Status Reglerstatus")
ausgegeben.
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Einzel Status

Komfortbetrieb aktiv
Standby-Betrieb aktiv
Nachtbetrieb aktiv

Frost- / Hitzeschutz aktiv
Regler gesperrt

Heizen / Kiihlen

Regler inaktiv
Frostalarm

Legt den zu Ubertragenen Reglerstatus fest.

Nur bei "Status Regler" = "Einzelnen Zustand
Ubertragen™!

7 Raumtemperaturregler-

Funktion — Raumtemperatur-Schaltuhr

Raumtemperatur-Schaltuhr

Raumtemperatur-Schaltuhr
Uber Objekt sperren

Polaritat Sperrobjekt

Ein
Aus

Ja

Nein

Invertiert (Sperren = 0)
Nicht invertiert (Sperren = 1)

Gibt die Raumtemperatur-Schaltuhr frei.

Die Ausflihrung der Schaltprogramme der
Raumtemperatur-Schaltuhr kann Gber den Bus
durch die Sperrfunktion unterdriickt werden.

Gibt die Sperrfunktion und das Objekt 55
"Raumtemperatur-Schaltuhr sperren” frei.

Die Sperrfunktion der Heizungsubhr ist nicht
freigegeben.

Legt die Polaritat des Sperrobjekts der
Raumtemperatur-Schaltuhr fest.

Nur bei " Raumtemperatur-Schaltuhr tiber
Objekt sperren = Ja"!
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[y Szenen-Funktion

Datentyp Schalten
Ausgang 1 Wert

Jalousieposition

Werte-Typ 0...100 %
0...255
Datentyp Siehe Datentyp Ausgang 1!

Ausgang 2 bis 8

Legt den Datentyp des Szenenausgangs fest.

Definiert den Wertetyp bei 1 Byte grof3em
Szenenobjekt. In Abhéngigkeit dieser
Einstellung kdnnen bei den Szenenbefehlen
entweder Prozentwerte oder dimensionslose
Werte eingegeben werden.

Nur bei "Datentyp = Wert"!

[y Szenen-Funktion — [1] Szene 1

Bezeichnung [Text], Szene 1
Ausgang senden Ja

Nein
Wert Ein

Aus
Wert (0...100) * 1 % 0 bis 100 %, 0 %
Wert (0...255) 0 bis 255, 0
Jalousieposition 0 bis 100 %, 0 %

(0...100) * 1 % (0 => oben)

Hier kann der internen Szene eine Bezeichnung
vergeben werden. Diese Bezeichnung wird
ausschlief3lich zur besseren Orientierung im
ETS Plug-In verwendet und nicht in das Geréat
heruntergeladen.

Es kann festgelegt werden, ob beim Abruf der
Szene Uber den angewahlten Szenenausgang
ein Szenenbefehl Ubertragen werden soll.

Definiert den Schaltwert, der bei einem
Szenenabruf auf den Bus ausgesendet wird.

Nur bei "Ausgang senden = Ja" und
"Datentyp = Schalten"!

Definiert den Wert, der bei einem Szenenabruf
auf den Bus ausgesendet wird.

Nur bei "Ausgang senden = Ja",
"Datentyp = Wert" und "Werte-Typ = 0...100 %"!

Definiert den Wert, der bei einem Szenenabruf
auf den Bus ausgesendet wird.

Nur bei "Ausgang senden = Ja",
"Datentyp = Wert" und "Werte-Typ = 0...255"!

Definiert den Jalousiepositionswert, der bei
einem Szenenabruf auf den Bus ausgesendet
wird.

Nur bei "Ausgang senden = Ja" und
"Datentyp = Jalousieposition"!

[y Szenen-Funktion — [X] Szene X, X = 2 bis 8 siehe Szene 1!
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[y Reglernebenstellen-Funktion — Raumtemperaturmessung (VZ)

Temperaturerfassung

Messwertbildung intern zu
extern

Abgleich interner Fiuhler
(-128...127)*0,1 K

Abgleich externer Fuhler
(-128...127)*0,1 K

Abfragezeit flr externen
Fahler
(0...255) * 1 min; O = inaktiv

Senden bei
Raumtemperatur-Anderung
um (0..255) * 0,1 K;

0 = kein autom. Senden

Zyklisches Senden der
Raumtemperatur
(0...255) * 1 min; O = inaktiv

Interner Fihler

Interner und externer Fihler

10 % zu 90 %
20 % zu 80 %
30 % zu 70 %
40 % zu 60 %
50 % zu 50 %
60 % zu 40 %
70 % zu 30 %
80 % zu 20 %
90 % zu 10 %

-128 bis 127, 0

-128 bis 127, 0

0 bis 255, 0

0 bis 255, 3

0 bis 255, 15

Legt fest, welcher Fihler zur Raumtemperatur-
messung an der Reglernebenstelle
herangezogen wird.

Interner Fuhler: Im Tastsensors RTR
eingebauter Fihler.

Interner und externer Fihler: Beide Fihler
werden genutzt, z. B. in groRen Raumen.

Legt die Gewichtung des Temperaturmesswerts
des internen und externen Fuhlers fest.
Dadurch wird ein resultierender
Gesamtmesswert gebildet, der zur weiteren
Auswertung der Raumtemperatur
herangezogen wird.

Nur bei "Temperaturerfassung = Interner und
externer Fuhler"!

Bestimmt den Wert, um den der
Raumtemperaturmesswert des internen Fihlers
abgeglichen wird.

Nur bei "Temperaturerfassung = Interner
Fahler" oder "Interner und externer Fuhler oder
bei zwei Regelkreisen!

Bestimmt den Wert, um den der
Raumtemperaturmesswert des externen
Fuhlers abgeglichen wird.

Nur bei "Temperaturerfassung = "Interner und
externer Fuhler"!

Legt den Abfragezeitraum des Temperaturwerts
des externen Fuhlers fest.

"0" = Fihler sendet automatisch seinen
Temperaturwert.

Nur bei "Temperaturerfassung = "Interner und
externer Fuhler"!

Bestimmt die Grol3e der Wertanderung der
Raumtemperatur, wonach die aktuellen Werte
automatisch tber das Objekt 23 "Ist-
Temperatur" auf den Bus gesendet werden.

Legt fest, ob oder mit welcher Zeit die ermittelte
Raumtemperatur zyklisch tiber das Objekt 23
"Ist-Temperatur" ausgegeben werden soll.
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Temperaturalarm tber Nein
Objekt senden Ja

Unterer Temperaturwert 0..40°C; 7°C
(0...40 °C)

Oberer Temperaturwert 0...40 °C; 35°C
(0...40 °C)

Dieser Parameter gibt in der Einstellung "Ja" die
Funktion "Temperaturalarm" frei.

Unterer Temperaturwert fur Temperaturalarm.
Nur bei "Temperaturalarm tber Objekt senden"
- IIJaII!

Oberer Temperaturwert fir Temperaturalarm.

Nur bei "Temperaturalarm tber Objekt senden”
= IIJaII!
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Bemerkungen zur Software
o Parameterzugriff

Um alle Parameter des Tastsensors RTR einstellen zu kénnen, muss im ETS Plug-In der Zugriff auf "Vollzugriff"
eingestellt sein! Zur Einstellung der Zugriffsart ist im Men( "Projektierung” der Menlpunkt "Vollzugriff* an- oder
abzuwahlen.

e Funktion Dimmen (Tastsensorfunktionalitét)

Fur die korrekte Funktion der Status-LED bei Statusanzeige muss der angeschlossene Dimmaktor seinen
Status an das Schaltobjekt bei Tastenfunktion oder an das Status-Objekt bei Wippenfunktion zurticksenden
("Ubertragen”-Flag am Aktor setzen).

Fur eine korrekte Funktion bei Tastenfunktion (heller / dunkler (UM)) muss der angeschlossene Dimmaktor
ebenfalls seinen Status an das Schaltobjekt zurlicksenden.

Bei Tasten- oder Wippenfunktion wird nur das Schaltobjekt intern und extern nachgefihrt. Das Dimmobjekt
(Dimmrichtung) wird nur intern nachgefihrt, so dass bei der Verwendung von Nebenstellen (2 oder mehr
Tastsensoren dimmen eine Lampe) die Dimmrichtung bei erneutem Tastendruck nicht immer umgeschaltet
wird.

Fur die Zweiflachenbedienung bei Tastenfunktion missen die Objekte der zusammengehdrigen Tasten mit
derselben Gruppenadresse belegt werden.

e Funktion Wertgeber (Tastsensorfunktionalitat)

Bei der Wertverstellung tber einen langen Tastendruck werden die neu eingestellten Werte nur im RAM
abgespeichert, d. h. dass diese Werte nach einem Spannungsausfall oder einem Bus-Reset durch die
voreingestellten Werte, die urspriinglich Uber die ETS programmiert wurden, wieder ersetzt werden.

e Statusanzeige (Tastsensorfunktionalitat)

Die Status-LED (bei Statusanzeige) zeigen den momentanen Objektstatus des Schalten-Objekts bei Tasten-
funktion an. Wird eine Taste betétigt (z. B. EIN) und der Tastsensor erhélt keine positive Empfangsbestatigung
(IACK) eines angesprochenen Aktors, so wird der Objektstatus aktualisiert und die entsprechende Status-LED
leuchtet auf!

e System-Anforderungen zum ETS Plug-In
Betriebssystem: Windows 9x, ME, Nt 4.0, 2000, XP
ETS: ETS 2v 1.2 a oder héher, empfohlen ab ETS 3.0c
PC: empfohlen Pentium I-Prozessor (0. 4.), 166 MHz, 32 MB oder héher

e ETS-Funktionen

Die ETS-Funktionen "Auslesen der Informationen zu dem Gerat" oder das "Auslesen des Geratespeichers" sind
beim Tastsensor RTR nicht méglich!

Auch die Ausfuhrung der ETS-Funktion "Datenbank verkleinern" flihrt beim Tastsensor RTR bei Verwendung
der ETS 2 bis einschlieB3lich zur Version v 1.3 zu Projektdatenverfalschung und sollte unbedingt vermieden
werden! Als Abhilfe sollte das ServiceRelease "a" zur ETS2 v 1.3 installiert werden!
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e Firmware

Der Tastsensor RTR bietet die Mdglichkeit, die Anwendungssoftware im Gerét zu aktualisieren. Durch das ETS
Plug-In wird dieser Firmware-Download erméglicht, indem die Daten tber den Bus in das Anwendungsmodul
geladen werden. Auf diese Weise lassen sich auch altere Tastsensoren RTR zukiinftig auf den aktuellsten
Stand bringen ohne das Gerat austauschen zu missen. Lediglich die Tastsensor RTR-Software in der ETS
muss dabei aktuell sein. Grundsatzlich ist ein Download der Firmware nur dann erforderlich, wenn ein altes
Gerét aktualisiert werden soll!

Bei 'normalen' Programmiervorgangen der Applikationsdaten ist das Ubertragen der Firmware nicht erforderlich.
Auch bei der Erstinbetriebnahme ist die Firmware im Tastsensor bereits werksseitig vorprogrammiert.

Ein Firmwaredownload dauert einige Minuten. Wéhrend einem Firmware-Download erscheint in der Anzeige die
Meldung " Fd " (Fd = Firmware Download).

Wenn ein Download der Firmware erforderlich wird, muss im ETS Plug-In im Meni "Einstellung” der Menipunkt
"Optionen" aufgerufen werden. Es 6ffnet sich der Optionsdialog. Auf der Karte "Hardware" kdnnen die
folgenden Parameter vorgegeben werden:

Optionen

Tabelle | Optioren

i Firmwware
Firmware-Yersion Firmnweare-D atel
[v1.5(338) =l | 1J5r34300. dat

rDownload

Wiederholungen
|3 ¥ Hirweis vor jedem Firmwarepgrade anzeigen

[~ Beim nachsten Download: alles Lbertragen
[ &m Gerdt anderbare Parameter beibehalen

[ &m Gerdt anderbare Szenen beibehalen

Zuricksetzen |

ok | Abbechen | Hiz|

e Firmware-Version: In dieser Auswahlbox werden die der Software bekannten Firmware-Versionen aufgelistet.
Hier sollte stets die aktuellste Version (hdchste Nummer) angewahlt sein. Neue Firmware-Versionen werden
kunftig durch ein gesondertes Update der Software zur Verfiigung gestellt.

¢ Die Software erkennt vor einem Programmiervorgang automatisch, ob die im Geréat vorhandene Firmware der
durch die Software vorgegebenen Version entspricht. Ist das nicht der Fall, bietet die Software ein Firmware
Up- oder Downgrade durch einen Meldedialog an. Durch Abwéahlen des Kontrollkéstchens "Diesen Hinweis
vor jedem Firmware-Upgrade anzeigen" in dem Dialog wird die Meldung auch beim Programmieren weiterer
Tastsensoren RTR mit nicht '‘passender' Firmware nicht nochmals angezeigt. Das Kontrollkastchen lasst sich
spater jederzeit im Optionsdialog wieder reaktivieren.

e Der Download der Firmware wird zusammen mit dem Applikationsdownload gestartet. Damit beim n&chsten
Programmiervorgang die Firmware in das Gerat geladen wird, muss das Kontrollhdkchen "Beim nachsten
Download alles Uibertragen" angewahlt sein.

¢ Wenn das Kontrollkdstchen "Am Geréat &nderbare Parameter” angewahlt ist, werden bei einem Download die
vorort am Gerat oder Uber den Bus anderbaren Temperatur-Sollwerte (Absenkung/Anhebung Standby /
Nacht, Totzone, Basis-Sollwert) des ersten Regelkreises nicht durch die im ETS Plug-In parametrierten Werte
ersetzt. Wenn das Kontrollkastchen "Am Gerat anderbare Szenen" angewahlt ist, werden bei einem Download
die vorort am Gerat abgespeicherten Szenenwerte nicht durch die im ETS Plug-In parametrierten Werte
ersetzt. Wenn der Tastsensor zum ersten Mal nach dem Einfiigen in das ETS-Projekt programmiert wird,
werden auf jeden Fall alle Parameter und Szenenwerte in das Zeilgerat geladen, auch dann, wenn die Flags
gesetzt sind.
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